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SIK  LA  DÉFINITION  DES  NASSES  ET  DES  FORCES  (M; 

Par  m.  VASGIIY. 


I.    —  Principes  foivdamentaux  actuels 
DE  LA  Dynamique. 

Dans  renseignement  actuel  de  la  Mécanique  ration- 
nelle, la  Dynamique  est  fondée  sur  les  principes  sui- 
vants : 

1°  Principe  de  l'inertie; 

a**  Principe  de  l'indépendance  du  mouvement  acquis 
et  des  effets  simultanés  des  forces; 

3**  Principe  de  l'égalité  de  Taction  et  de  la  réaction. 

L'énoncé  de  ces  principes  n'est  précédé  d'aucune  dé- 
finition précise  de  la  force.  En  réalité,  ce  sont  ces  prin- 
cipes mêmes  qui,  traduits  sous  une  forme  mathéma- 
tique, lui  servent  purement  et  simplement  de  définition. 

Cette  manière  d'introduire  la  notion  de  force  a  priori 
nous  semble  offrir  le  danger   de  suggérer  aux  élèves 


(')  M.  Fouret,  à  qui  j'ai  montré  cette  Note,  m'a  dit  que,  dans  une 
Communication  orale  faite  il  y  a  quelques  années  à  la  Socie-é  phi- 
Jomathiquc,  il  a  émis  des  idées  analogues  à  celles  que  je  présente. 
N'ayant  point  l'intention  de  reprendre  cette  question  actuellenicut, 
il  m'a  engage  à  l'exposer  moi-même  aux  lecteurs  des  Nouvelles 
Annales. 


(  6) 
ridée  que  ce  que  Ton  dolinit,  c'est  la  causa  rétdl.c  du 
mouvement  dont  l'étude  au  eontraire  n'intéresse  nulle- 
ment la  Mécani(|ue  ratioiinelhî.  Mais  un  aulre  inconvé- 
nient bien  plus  grave  est  la  lacune  <jne  nous  allons  si- 
gnaler et  qui  existe  dans  les  meilleurs  traités. 

Tout  ce  que  Ton  déduit  des  deux  premiers  principes 
se  résume  dans  la  déiinition  de  la  force  y* qui  imprime 
une  accélération  (V  à  uii  point  matériel  A,  toujours  le 
même;  on  a,  en  grandeur  et  en  direction,  Tégalité 

le   coefficient  m  étant   choisi   arbitrairement  une   fois 

pour  toutes.  Pour  définir  la  force  /'  qui  imprime;  à  un 
autre  point  ,V  une  accélération  w\  on  écrirait  de  même 

j'  =  m  w  , 

ni'  désignant  un  nouveau  coefficient  aussi  arbitraire 
que  m.  Tant  qu'on  s'en  tient  aux  deux  premiers  prin- 
cipes, les  coefficients  m  et  m'  étant  arbitraires,  le  rap- 
port des  deux  forces  précédentes  /otf  na  donc  aucun 
sens. 

Pour  définir  par  la  formule 

f        m    w 

7  ^  ^'  ^' 

le  rapport  des  masses  m  et  m'  des  points  A  et  A',  comme 
on  le  fait  ordinairement,  il  serait  donc  nécessaire  de 
définir  préalablement  le  rapport  des  deux  forces^ et/*', 
appliquées  h  deux  points  matériels  différents,  avec 
autant  de  précision  que  l'on  en  a  mis  à  définir  le  rap- 
port de  deux  fondes  appliquées  à  un  même  point.  C'est 
ce  que  V on'  ne  fait  pas  ;  on  suppose  sans  doute  implici- 

f 
tement,   sans  aucune  explication,  (|ue  le  rapport   j,  ci- 


(7) 
dessus  est  bien  défini  en  lui-même,  ce  quî  est  insuffi- 
sant. 

Cette  lacune,  il  est  vrai,  se  trouve  comblée  plus  tard, 
dans  l'étude  des  systèmes  de  points  matériels,  par  cela 
même  que  l'on  invoque  le  principe  de  l'égalité  de  l'ac- 
tion et  de  la  réaction.  Elle  n'en  subsiste  pas  moins,  au 
début,  dans  la  définition  des  forces  et  des  masses^  et, 
pour  la  faire  disparaître,  il  y  aurait  lieu  de  modifier 
J 'exposé  des  principes  de  la  Dynamique. 

Nous  nous  proposons  de  montrer  qu'il  serait  bien 
plus  naturel  de  commencer  par  définir  la  notion  de 
niasse,  qui  nous  est  fournie  par  l'expérience  d'une  ma- 
nière très  nette.  La  définition  de  la  force  ne  soulèverait 
ensuite  aucune  difficulté. 

II.   —  Loi  DE  New^ton. 

Rappelons  d'abord  les  résultats  d'une  étude  plus  im- 
portante que  l'on  fait  généralement  comme  application 
de  la  Cinématique.  On  sait  comment  Newton  a  déduit 
des  lois  approchées  de  Kepler  cette  conséquence  que 
l'accélération  iv  d'une  planète  est  dirigée  vers  le  centre 
du  Soleil,  et  est  inversement  proportionnelle  au  carré 
de  sa  distance  /•  à  ce  centre  : 

M 

La  constante  M  a  la  même  valeur  pour  toutes  les  pla- 
nètes. 

Attribuant  cette  action  à  la  présence  du  Soleil, 
Newton  a  été  conduit  à  généraliser  la  loi  précédente  et 
à  admettre  que  la  présence  de  chaque  planète  P|  a  pour 
effet  de  contribuer  à  l'accélération  d'une  autre  planète 

quelconque  P^  par  une  composante  iv.>|  dirigée  de  Po 


(8) 

vers  P|  et  ayant  une  grandeur  égale  à  —^;  /'la  désigne 

la  distance  de  P2  à  P| ,  et  mi  un  coefficient  qui  dépend  de 
la  planète  influençante  P|,  mais  non  de  la  planète  in- 
fluencée P2.  Pour  la  même  raison,  P|  doit  subir,  sous 

Tinfluence  de P2,  une  accélération  (V4  2  opposée  à  la  pré- 
cédente et  égale  à  -~  • 

''11 

Cette  loi  a  subi  Tépreuvede  nombreuses  vérifications 
expérimentales,  consistant  à  comparer  les  résultats  de 
la  théorie  fondée  sur  elle  aux  résultats  de  l'observation 
du  mouvement  des  astres;  et  on  la  considère  comme 
parfaitement  établie. 

Des  formules  de  Wi2  et  de  ^21,  on  déduit 


m*  m* 
mi  wxt  =  nii  iVai  =  — ^ —  , 


ou  bien,  en  tenant  compte  des  sens  opposés  des  deux 

accélérations,  et  désignant  par  la  notation  (v  une  accé- 
lération considérée  comme  vecteur 


m\  wii  -h  nii  (V21  =  o. 

Ce  résultat,  indépendant  de  la  loi  de  Tinverse  du 
carré  de  la  dislance,  peut  s'énoncer  ainsi  :  «  L'accélé- 
ration d'une  planète  P<  sous  l'action  d'une  planète  P2, 
et  l'accélération  de  P2  sous  l'action  de  V^  sont  dirigées 
suivant  la  même  droite  en  sens  opposés;  en  outre,  elles 

ont  entre  elles  un  rapport  constant  — ?  >  qui  est  l'inverse 

du  rapport  des  coefficients  d^ influence  de  Pi  et  de  P2.  » 
Cette  loi  astronomique  a  été  étendue  par  Newton  à 
l'action  réciproque  de  deux  corps  quelconques  agissant 
l'un  sur  l'autre,  soit  à  distance  (cas  de  deux  astres), 
soit  au  contact  (cas  de  deux  corps  liés  l'un  à  Tautre,  cas 


(9) 
de  deux  corps  qui  se  choquent).  Elle  n*a  jamais   été 
mise  en  défaut  et  paraît  être  d'une  rigueur  absolue. 

Ces  résultats  étant  acquis,  il  suffira,  pour  entrer  dans 
le  domaine  de  la  Dynamique,  de  poser  le  principe  et 
les  définitions  qui  suivent. 

m.  —  Principe  fondamental  et  définitions 

DE  LA  Dynamique. 

On  admet,  comme  principe  fondamental  de  la  Dyna- 
mique, la  loi  de  Newlon  qui,  dans  Je  cas  d'un  couple 
de  deux  points  matériels,  s*énonce  de  la  manière  sui- 
vante : 

Si  un  point  matériel  A|  acquiert ^  sous  l'action  d*un 
point  A2,  une  accélération  ÇV4  2,  réciproquement  A^  ac- 
quiert, sous  l'action  de  A<,  une  accélération  (Vai  ?  <^^^ 
deux  accélérations  sont  opposées  suivant  une  même 
droite  {joignant  A  «  et  A2)  et  liées  par  la  relation 


(1)  mi  Wij-t-  m2W2i  =  o, 

rrii  et  m^  désignant  deux  coefficients  d'influence  pro- 
pres aux  points  A<  et  h.^  respectivement. 

Définition  des  masses,  —  Ainsi  Jes  divers  points  ma- 
tériels A|,  A2,  A3,  , . .  ont  des  coefficients  propres  zwi, 
7^2,  W3,  .  . . ,  dont  les  rapports  deux  à  deux  sont  par- 
faitement déterminés  en  vertu  de  celte  loi,  l'un  deux, 
m^  par  exemple,  pouvant  être  choisi  arbitrairement. 
On  donne  à  ces  coefficients  le  nom  de  masses.  Les 
masses  des  divers  points  matériels  sont  donc  leurs  coef- 
ficients d'influence  respectifs  au  point  de  vue  des  actions 
qu'ils  exercent  sur  d'autres  points  matériels. 

L'application  directe  du  principe  de  Newton,  résumé 


■j 


(  'o) 
par  la  formule  (i),  ne  saurait  rouniir  un  procédé  pra- 
tique de  comparaison  des  masses  entre  elles  (sauf  en 
Astronomie).  Mais  ce  principe,  qui  est  la  base  de  la 
théorie  des  systèmes  de  points  matériels  soumis  à  des 
liaisons,  notamment  de  la  statique  et  de  la  dynamique 
des  corps  solides,  permet  d*établir  les  propriétés  des 
instruments  destinés  à  la  mesure  des  poids  ou  des  masses 
(levier,  etc). 

Définition  des  forces»  —  Définissons  maintenant  la 

grandeur  et  la  direction  d'une  force  y",  qui  imprime  une 

accélération  w  à  un  point  matériel  A  de  masse  m,  par 
la  formule 

f  =.  mw. 

On  pourra   alors  exprimer  la  relation  (i)  en  disant 

que  la  force  mt  (V12  =./m  exercée  par  le  point  maté- 
riel A 2  sur  le  point  Ai  est  égale  et  opposée  à  la  force 

m2iV2\  =f2i  exercée  par  le  point  A 4  sur  le  point  A2" 
C'est  là  renoncé  ordinaire  du  principe  de  Tégalité  de 
l'action  et  de  la  réaction. 


RENAROUE  SUR  LA  SURFACE  DONT  TOUS  LES  POINTS 

SONT  DES  OMDILICS; 

Par    m.    C.    BOURLKT, 

Docteur  es  Sciences  mathémaliques. 


En  désignant,  comme  de  coutume,  par  /;,  ç,  r,  5,  «les 
dérivées  partielles  de  la  fonction  z  àexetj,  on  sait  que 
la  surface  dont  tous  les  points  sont  des  ombilics  satis- 


(  •«  ) 

fait  le  système  d'équations  simultanées 


(0 


s 


-h  p^        pq         H-^^ 


On  démontre,  ordinairement,  que  la  sphère  est  la 
seule  surface  vérifiant  ce  système  par  un  procédé  très 
simple  maïs  peu  naturel  (t^oir,  par  exemple,  le  Cours 
de  Serret).  Il  est  facile  de  voir  que  cette  proposition 
împortantie  s'établit  directement  sans  difficulté  en  s'ap- 
puyant  sur  une  propriété  générale  des  systèmes  d'équa- 
tions aux  dérivées  partielles  simultanées  que  j'ai  établie 
ailleurs.  J'ai  montré  en  ellel  {^\o\r  Annales  scientifiques 
de  V Ecole  Normale  supérieure,  1891,  Supp.  )  que 
lorsque,  d'un  système  d'équations  aux  dérivées  par- 
tielles, on  peut  tirer,  par  dérivations,  toutes  les  dérivées 
d'un  certain  ordre  de  la  fonction  inconnue  en  fonction 
des  dérivées  d'ordre  inférieur,  l'intégrale  générale  de  ce 
système  ne  contient  qu'un  nombre  yî/ii  de  constantes 
arbitraires  dont  on  peut  déterminer  le  nombre  à  l'avance 
et  que,  de  plus,  on  peut  ramener  l'intégration  de  ce  sys- 
tème à  l'intégration  d'un  système  d'équations  différen- 
tielles ordinaires.  Or,  si  l'on  écrit  le  système  (i)  sous  la 
forme  équivalente 

(^)  \ 

on  en  tire,  facilement,  par  dérivations,   et  en  tenant 
compte  de  la  condition 

dr         ùs 
dy        ôx 

routes  les  dérivées  du  troisième  ordre  de  z  en  fonction 


V-- 


de  p,  ç  Gl  t  : 

d^z        dr 

âx^        àx 

d^z 
dx^dy 

dr  ds 
ây        dx 

d^z 
dxdy^ 

as  dt 
dy        dx 

(  'O 


àr  _  ^p(i-^p^) 


^    —    ^   —         3^  j 

^yZ  ~^  dy        i-h  q^ 

C(ila  nous  prouve,  d'après  les  propositions  que  j'ai 
rappelées,  que  l'intégrale  générale  du  système  (i)  ou 
(2)  ne  dépend  que  d'un  nombre y?m  de  couslantes  arbi- 
traires et  le  nombre  de  ces  constantes  est  quatre,  car  on 
peut  prendre,  arbitrairement,  les  valeurs  initiales  de  z, 
p^  g  et  t.  Or  la  sphère 

z-c-h  v/R2  —  (a:  —  a )*  —  (j^  —  6 )» 

est,  manifestement,  une  surface  répondant  à  la  question, 
qui  contient  quatre  constantes  arbitraires  a,  6,  c  et  R; 
donc  c'est  la  seule. 

Remarque.  —  En  suivant  la  marche  que  j'ai  indiquée 
(loc.  cit.)^  on  voit  qu'on  est  ramené  à  intégrer  le  système 
complètement  intégrable  suivant  : 

dz  dz 

di""  P  ^  "^  ^' 


(3) 


dp  ^  ï-h/?g  ^  dj}^  ^  _pq_  ^ 

dx  \->r-  q'^    ^ 

^  =       P^      t 

dx  \-\-  q^    ^ 

dx  {i-hq^)^      ' 


ày 

I-h^* 

dq  _ 

ày" 

^ 

dt 

Zqt^ 

ày 

1-4-  q^ 

qui  donne  r,  /?,  q  et  t,  r  et  s  sont  fournis,  ensuite,  par 


(  '3) 
les  relations  (2).  En  faisant  le  changement  de  variables 
de  Du  Bois-Reymond 

a:  =  M,      y  =^  uv, 

on  est  ramené  à  intégrer  le  système  d'équations  diffé- 
rentielles ordinaires 

dz 


(4) 


àp  __  I -t-/?*-h/?^p 
du  ~^         I  •+•  ^*  ' 

dq  __  /?y  H-(i-4-  q^)v 
du  ^  1  -h  ^*  ' 

àt^  _  /?  -H  3  /?y«  H-  3  (i  -+-  y»)  yP 


où  M  est  la  variable  et  ç»  un  paramètre  arbitraire.  L'in- 
tégrale générale  de  ce  système  (4)  est,  alors. 


z 


=  c-f-/R«  — (a  — a)*  — (îfi^  — 6)«, 


__  —  (u  —  a) 

""  /R«  —  (u  —  a)^  —  {uo  —  by- ' 


f  = 


/R«  — (a— a)*  — (m(^  — 6)« 
(m  — a)«  — R« 

[R*  — (m  — a)«  — (mp~.6)2]» 


OÙ  â,  i,  c,  R  sont  quatre  constantes  d'intégration. 

En  remontant  aux  anciennes  variables  X  et  j^,  on 
trouve  bien  pour  z 


z  =  c-4-v/R«  — (37  — a)*î  — (j^  — 6)«; 
ce  qui  donne  la  sphère. 


1 
1 


(  '4) 


NOTI  BCUIBCISSAKT  LA  DEFINITION 

UES  FONCTIONS  ELLIPTI^IIIS  B' APRÈS  G.  H.  HALPHEN  ('); 

Pau  m.  Vladimir  VARICAK, 

Proreaseur  à  l'Kcole  réale,  i  Osijek  (RsMg),  cd  Croatie. 

1.  La  représentation  des  arguments  dus  fonclioiis  el- 
Ii|)tî<]ues  par  les  arcs  de  l'ellipse,  de  Diyperbole  ou  de 
certaines  autres  courbes  est  bien  connue,  maïs  on  peut 
les  représenter  aussi  par  les  secteurs  d'une  courbe  dont 
la  génération  est,  d'après  Halplien,  la  suivante  :  soient 
un  cercle  et  un  point  C  ïnUTÎeur  à    ce  cercle.  Par  le 


point  C,  on  mène  la  corde  MM'  du  cercle  fX  l'on  porto 
sur  elle  à  partir  du  point  C,  de  part  et  d'autre,  une  Ion- 
gueur  inversement  proportionnelle  à  la  racine  carrée 
de  la  corde,  c'est-à-dire  on  fait 

C)  Traité  des  fonctions  elliptiques,  Paris,  iNSr.,  t.  I,  p.  t. 


(  '5  ) 

Quand  on  etlcclue  cela  sur  chaque  corde  qu'on  peut 
faire  passer  par  le  point  C,  on  obtient  la  courbe  en  ques- 
tion, comme  le  lieu  des  extrémités  des  rayons  vecteurs 
ainsi  obtenus.  Dans  Texpression  précédente,  R  est  le 
rayon  du  cercle,  S  la  distance  du  point  C  au  centre  de 
ce  cercle  et  /une  longueur  arbitraire  qui  n'affecte  pas  la 
nature  delà  courbe.  Pour  fixer  les  idées,  on  peut  prendre 
le  rayon  du  cercle  pour  unité  linéaire  et  Ton  a  alors 


La  valeur  de  la  fraction  sous  le  signe  du  radical  peut 
être  construite  comme  la  quatrième  proportionnelle  à 
trois  droites  et  Ton  obtient  enfin  CN  comme  la  moyenne 
géométrique.  Par  ce  procédé,  on  obtiendrait  une  courbe 
convexe,  de  symétrie  bilatérale.  C'est  une  courbe  du 
quatrième  degré,  dont  nous  allons  trouver  l'équation. 

2.  Soîl  C  l'origine  des  coordonnées.  Les  abscisses  des 
points  M  et  M',  dans  lesquelles  la  corde  y  ==  ax  coupe  le 
cercle 

sont  données  par  l'équation 

o±/R«(n-a*)— ««8* 

^1,2=  ; 1 • 

En  posant  a  =  arc  tanga  on  a,  pour  les  segments  CM 
et  CM'  de  la  corde  MM', 

CM  =  a?!  séca  =  iF, /i  -r  (i^j 


ou 


CM'  =  Xi  scc(7:  -\-  et)—.  —  oTiv/i  -+-  a^. 
CM  -  Q-^V^^'('-*-^')— ^'^' 


(  '<>) 

Si  Ton  additionne  ces  deux  expressions,  on  a 


[' = y  I 


a» 


ou 

MM'  =  2  /R»— $îsin«a. 

Après  avoir  déterminé  la  longueur  de  la  corde  MM', 
on  a  pour  le  rayon  vecteur 


V   /R*— S«sin»a 


Posons  CN=p,   il   s'ensuit   l'équation  polaire  de  la 
courbe  (G), 

/R«— 8«sin«a 
OU,  dans  le  système  des  coordonnées  rectangulaires, 

(3)  (57«-hj.«)«--îJ(a7î+j.2jj.«=R*(n-Ay. 

3.  Dans  rOuvrage  déjà  cité  de  Halphen,  on  désigne 
par  u  le  rapport  de  Taire  d'un  secteur  de  la  courbe  (G) 
au  carré  /^  resp.  R^.  Effectuant  la  quadrature  de  la 
courbe  dans  le  système  des  coordonnées  polaires,  on  a, 
pour  la  mesure  du  double  secteur, 


(4)  w  =  2  ;      ■ = 

Jo     V^Rî— 82sin 


s 


a, 


La  valeur  de  cette  intégrale  dépend  de  la  limite  supé- 
rieure; a  et  a  sont  fonctions  l'un  de  l'autre  :  a  est 
l'amplilude  de  it,  Halphen  nomme  ainsi  un  autre  angle, 
mais  nous  croyons  que  la  dépendance  de  ces  deux  gran- 
deurs est  plus  directe.  Nous  avons  pris  d'ailleurs  pour  m 


(  '7) 
la  mesure  de  l'aire  du  double  secteur,  parce  que  cela 
répond  à  la  définition  de  l'argument  des  fonctions  cir- 
culaires et  hyperboliques,  dans  le  système  absolu. 

Le  sinus  et  le  cosinus  de  l'angle  a,  ou  de  Tamplitude 
de  u  sont  les  fonctions  elliptiques  principales.  Géomé- 
triquement on  les  peut  représenter  par  l'ordonnée  et 
l'abscisse  du  point  N  situé  sur  la  courbe  (C)  et  dont 
le  rayon  vecteur  fait  l'angle  a  avec  l'axe  des  x, 

4.  Quant  au  module,  Halphen  le  représente  par 
l'excentricité  de  la  courbe  (C),  et  dit  que  sa  valeur 
numérique  est 


k  = 


R-+-8 


Mais  on  chercherait  en  vain  la  déduction  de  cette 
formule  selon  la  définition  citée.  En  effet,  par  l'excen- 
tricité de  la  courbe  (C)  on  no  peut  entendre  autre 
chose  que  le  rapport  8  :  R  et  c'est  précisément  le  mo- 
dule qu'on  doit  supposer  renfermé  dans  les  expres- 
sions su  M  et  en  u  quand  u  est  donné  par  (4).  Du  reste, 
il  est  facile  de  ramener  ces  modules   l'un  à  l'autre. 

Module  jT  est  le  premier  et  ~- — ^  le  second  terme  dans 

l'échelle  des  modules,  qui  sont  liés  entre  eux  par  la  rela- 
tion connue 

2  \/ki 


ki^^  = 


i-Hl 


I  H-  ki 


On  voit  donc  que  le  module  cité  par  Halphen  est  dé- 

duit  du  module  primitif  -^i  qui  correspond  à  l'excen- 
tricité de  la  courbe  (G). 

Le  changement  du  module  entraîne  nécessairement 
le  changement  de  l'amplitude  d'une  manière  bien  con- 
Ann.de  Afathémat.,  3'série,  t.  XIV.  (Janvier  1895.)  2 


(  -8) 
nue  (').  L'équation  (4)  peut  être  écrite 


n  = 


et  elle  prend,  quand  on  change  convenablement  (*  )  le 
module  et  l'amplitude,  la  forme  nouvelle 


r^  doi 

J      \/i  —  k^  sin 


«a 


où  h  signifie  le  module  de  Halphen  ~ — t«  Le  résultat 

obtenu  établit  l'harmonie  parfaite  entre  le  procédé  de 
Halphen  et  celui  des  autres  géomètres. 

5.  Pour  les  arguments  purement  imaginaires,  on  peut 
établir  une  représentation  géométrique  analogue. 

La  conjuguée  imaginaire  (QJ)  à  abscisses  réelles  de  la 
courbe  (C)  est 

Cette  équation  se  déduit  de  (3  )  en  y  remplaçant  y  par 

y\/ — I.  On  peut  la  réduire,  au  moyen  des  fonctions 
hyperboliques,  à  la  forme 

(5)  p>=  ^1^±}^, 

en  posant  a:  =  p  ch a,  j^  =  psha.  L'équation  (2)  se  trans- 
forme aussi  en  (5)  par  la  substitution  de  cl^ — i  à  a, 
et  c'est,  comme  l'on  sait,  la  manière  de  trouver  la  con- 
juguée imaginaire  de  la  courbe  réelle,  quand  son  équa- 


(')  Voir  J.-A.  Serrkt,  Cours  de  Calcul  différentiel,  etc.,  1886, 
t.  II,  p.  245. 


(  «9) 
lion  est  donnée  en  coordonnées  polaires  (*).  Par  les 
secteurs  de  cette  courbe,  qui  a  le  type  d'une  hyper- 
bole, seront  représentés  les  arguments  imaginaires  des 
fonctions  elliptiques.  On  a  pour  la  mesure  du  double 
secteur,  qui  est  limité  par  le  rayon  vecteur  tracé  sous 
l'angle  a,  l'arc  de  la  courbe  (G)  et  Taxe  des  x, 


u'  =  1   f 


"^     (R-ho)rfa 


/K2-i-o«sli2a 
Evidemment  il  est 


/•'"     (R-+-Q)rfa  r "    (R-4-û)rfta 

/        ^R2^_a2~sh2"a  =  /      /R2  -h  52  sh27â 


et,  comme  shia  =  i  sina, 


c'est-à-dire 

a  m  m'  =  iannu 
et  réciproquement 


£am  u  =  amtu. 

Avec  l'argument  imaginaire,    il    faut    lier    le   module 
complémentaire.  Pour  la  troisième  fonction  elliptique, 

on  a 

dniu'  =  v/R2-l-o2sh2a=  /R^-f- ânang^/ct 

^R2_(R2_$2)sin2ia 
=  • — : * 

Costa 

ou 

j     .    ,       dnw/ 
dnia  =  > 

CRU 

ioL  étant  amtx'. 

Il  faut  se  rappeler  encore  les  relations  qui   existent 
entre  les  fonctions  hyperboliques  et  circulaires,  et  Ton 

(')  Voir  M.  Marie,  Théorie  des  fonctions  de  variables  imagi- 
nairesy  t.  I,  p,  268,  Paris,  187^. 


(  >o) 
pourra  aussitôt  écrire  les  équations  suivantes 

sii(m,  A:)  =  sinam(iM,  A:)  =  sineam(a',  A-')  =  tsham(a',  k') 

,       ,,.        .  sinam(M,  k') 

=  ttangamfw,  k  )  =  i  ; jy-, 

°       V    '      /  cosani(a,  A^) 

cn(ia,  X-)  =  cosain(ia,  A:)  =:cosiain(w',  k')  =  chain(  w',  A:') 

I 

cosam  (a,  A') 

OU  enfin 

.sn(M,  A:') 

en  (m,  A')  = 


en  (a,  k') 


Remarque,  —  L'interprétation  de  la  dégénérescence 
des  fonctions  elliptiques  est  maintenant  très  facile. 
Pour  8  =  0,  la  courbe  (C)  se  réduit  au  cercle  et  la 
courbe  (C')  à  une  hyperbole  équilatère.  Alors  le  mo- 
dule k  se  réduit  à  zéro,  et  le  module  Ar'  à  l'unité. 


DÉMONSTRATION  NOUVELLE  DES  ÉQUATIONS  FONDAMENTALES 
DE  LA  GÉOMÉTRIE  DE  L'ESPACE  DE  COURBURE  CON- 
STANTE NÉGATIVE; 

Par  m.  h.  KAGAN,  à  Saiat-Pétersbourg. 


La  démonstration  des  formules  trigonométriques  et 
de  l'équation  fondamentale  de  la  Géométrie  de  Lobat- 
chellsky,  que  j'ai  l'honneur  de  présenter,  comparée  aux 
autres  qui  me  sont  connues,  me  parait  avoir  l'avantage 
de  déduire  toute  la  théorie  avec  beaucoup  de  simpli- 
cité d'un  seul  théorème  fondamental.  Cette  démonstra- 
tion est  fondée  sur  les  principes  suivants,  qui  se  trouvent 
énoncés  et  démontrés  dans  toute  exposition  de  la  Géo- 
métrie de  l'espace  hyperbolique. 


(  ^'  ) 

1.  Une  droite  parallèle  à  une  autre  fait  en  chaque 
point,  avec  la  perpendiculaire  abaissée  de  ce  point  sur 
l'autre  droite  du  côté  du  parallélisme,  un  angle  aigu  (o)), 
variable  avec  la  distance  (x)  de  ce  point  à  l'autre  pa- 
rallèle.  Nous   allons  exprimer   cette    dépendance   par 

l'équation 

0)  =  n(>t)  ou  x  =  4>(to) 

(selon  Lobatclieffsky).  Tout  angle  aigu  peut  être  consi- 
déré comme  un  angle  de  parallélisme. 

2.  Les  deux  côtés  BA  et  BC  d'un  angle  ABC  étant 
parallèles  aux  côtés  B'A'  et  WC  d'un  autre  angle  A'B'C, 
qui  est  placé  dans  un  autre  plan,  les  deux  plans  se  cou- 
pent et  la  droite  d'intersection  est  parallèle  aux  droites 
BA  et  B'A'  dans  une  direction  et  aux  deux  autres  BG 
et  B'C  dans  la  direction  opposée. 

3.  La  trajectoire  orthogonale  d'un  système  de  pa- 
rallèles, qui  se  trouvent  dans  un  même  plan,  est  une 
ligne  courbe,  que  l'on  appelle  cercle  limite.  Elle  jouit 
de  la  propriété  fondamentale  que  chaque  axe  (c'est-à-dire 
l'une  des  parallèles  qui  coupent  la  courbe  orthogona- 
lement),  qui  passe  par  le  milieu  d'une  corde,  est  per- 
pendiculaire à  cette  droite  et  divise  aussi  l'arc  en 
parties  égales.  La  longueur  d'un  arc  limite  est  parfai- 
tement définie  par  sa  corde. 

4.  La  trajectoire  orthogonale  d'un  système  de  paral- 
lèles dans  l'espace  est  une  surface  courbe,  nommée 
sphère  limite,  qui  peut  être  produite  par  la  révolution 
du  cercle  limite  autour  d'un  de  ses  axes.  L'intersection 
de  cette  surface  avec  un  plan,  qui  contient  un  axe,  est 
un  cercle  limite,  avec  tout  autre  plan,  un  cercle. 

5.  La  Géométrie  de  la  sphère  limite  est  celle  d'Eu- 


(  «^  ) 

clido.  Les  lignes  géodésiqucs  de  celte  surface  sont  des 
cercles  lîitiites. 

■Nous  allons  maintenant  démontrer  le  théorème  fon- 
damental dont  nous  avons  fait  mention  ci -dessus. 

Soient  AA'  et  BIV   (^/'^.   i)  deux  axes  d^unc  sphère 


?v 


- 1 
l 

M 

i 


--.  \ 


■Xh 


\ 


-,  -fi 

•s 


I 


E' 


limite  et  AK  un  arc  d\iu  cercle  limite,  cjui  est  posé  sur 
ccttcî  surface.  Par  le  point  B,  menons  un  plan  perpendi- 
culaire à  la  droite  A  A'.  Le  cercle  d'intersection  de  ce 
plan  avec  la  splirre  limite  donnée  peut  être  considéré 
comme  un  ccrcl<'  plan,  dont  le  centre  est  en  E,  ou  bien 
comme  un  cercle  géodésique,  dont  le  rayon  est  BA  el 
le  centre  se  trouve  en  A.  Menons  la  tangente  rectilîgue 
à  ce  cercle  B(i  el  la  langcînte  géodésique  BC  Toutes  les 
deux  sr  trouvent  dans  le  même  plan,  qui  contient 
raxeBIVel  (|ui  est  perpendiculaire  au  plan  des  axes  A  A' 
et  BB'.  Soit  KF  parallèle  A  BG.  L'intersection  de  la  sur- 
face avec  le  plan  FEA'  est  un  cercle  limite  AC.  Nous 
allons  démontrer  (juc  les  arcs  AC  et  \\(]  se  coupent  en 
un  poînl  C  el  ([ue  la  longueur  de  Tare  BC  est  con" 
slanle.  r*est-à-dire  (ju'elle  ne  dépend  pas  de  la  lon- 
gueur AB. 

En  eifcl,  comme  FF  |1  BC  cl  FA'||  BIV,  les  plans  B'BT. 


(  =^3) 
et  A'EF  se  coupent  (voir  u**  2)  et  la  droite  d'intersec- 
tion ce  est  parallèle  à  BB'  et  à  BG.  Le  point  C,  où 
l'axe  ce  rencontre  la  surface,  appartient  aux  deux  cer- 
cles limites  AC  et  BC.  En  outre,  la  perpendiculaire, 
abaissée  de  B  sur  la  droite  CC,  divise  Tangle  droit  B'BG 
par  moitié.  Donc  i^voir  n^  \) 

<GBD  =  45°  et  BD=*(45"). 

Si  nous  prolongeons  la  droite  BD  jusqu'à  la  seconde 
rencontre  avec  le  cercle  limite  en  E',  la  corde  BE'=  2BD 
aura  une  longueur  constante-,  donc,  Tare  BC  =^BE'  a 
aussi  une  longueur  constante,  que  nous  désignons  par 
/  (voir  n"  3).  Le  triangle  géodésique  ABC  étant  rectan- 
gle, on  trouve,  selon  le  n°  5, 

AB  =  /cotA. 

Or,  l'angle  géodésique  A  a  la  même  mesure  que 
l'angle  rectiligne  BEF.  D'autre  part,  BG  étant  perpen- 
diculaire à  BE,  <  BEF=  n  (BE).  Donc,  désignant  la 
longueur  de  l'arc  AB  par  s  et  le  rayon  BE  par  p,  on 
trouve 

(I)  5=/C0tlI(p). 

Cette  équation  détermine  la  longueur  d'un  arc  de 
cercle  limite  en  fonction  de  la  perpendiculaire  abaissée 
d'une  extrémité  de  cet  arc  sur  l'axe  qui  passe  par  l'autre 
extrémité. 

En  posant  encore  arc  BAH  =  ^s  =  t  et  BH  =  X,  on 
trouve  l'équation 

(H)  cr=v>JcotII  (-\ 

qui  constitue  la  dépendance  entre  la  longueur  d'un  arc 
limite  (t)  et  la  corde  (X). 

Pour  développer  la  trigonométrie  plane  de  ces  for- 
mules, considérons  un  triangle  rectangle  {^/fg»  2)  ABC, 


(  ^4) 

dont  riiypoténuse  soit  désignée  par  c,  et  les  calbèles 
par  a  et  0,  Prolongeons  AC  à  une  distance  CD  =  AC  et 
menons  la  droite  BD.  Prenons  ensuite  la  perpendicu- 
laire EB  au  plan  du  triangle  pour  axe  et  construisons  la 

Fi  g.  2. 


sphère  limite  qui  passe  par  le  point  A.  Le  point  D  se 
trouvera  aussi  sur  cette  surface,  parce  que  la  révolution 
autour  de  Taxe  EB  y  amène  le  point  A. 

Soit  E  le  point  de  rencontre  de  la  surface  avec 
Taxe  EB.  Le  triangle  géodésiqne  AED  étant  équilatère, 
l'arc  limite  EF,  qui  passe  par  le  milieu  F  de  AD,  fait 
un  angle  droit  avec  AF.  Donc 

AF  =  AEsin(p, 

(f  désignant  l'angle  géodésique  AEF  dont  la  mesure  est 
égale  à  celle  de  l'angle  rectîligne  ABC. 
Or,  selon  les  équations  (I)  et  (II), 

AE  =  /cotn(c),         AF  =  l  AD  =  lcotU{h); 
donc 

(ÏII)  coin(6)  =  cotII(c)sinB, 

et,  par  analogie, 

nV)  cotïl(a)  =  cotn(c)  sin  A. 

Pour  trouver  la  troisième  équation,  construisons  de 


(25) 

nouveau  une  sphère  limite,  mais  qui  passe  maintenant 
par  le  sommet  C  i^fig'  3)  de  l'angle  droit;  pour  axe 

Fig.  3. 


nous  conservons  la  perpendiculaire  BB'  au  plan  du 
triangle.  Le  triangle  géodésique  DEC  est  rectangle,  parce 
que  le  plan  ACC,  contenant  la  droite  AC,  est  perpen- 
diculaire au  plan  C'CB;  donc 

DG  =  CE  tangE. 

Mais,  l'angle  géodésique  E  ayant  la  même  mesure  que 
l'angle  rectiligneB,  l'équation  précédente  devient,  selon 
la  formule  (I), 

cot !!(/?)=  cotn(a)  tangB, 

où  p  signifie  la  perpendiculaire  CF  abaissée  du  sommet  C 
sur  la  parallèle  A  A'.  Or,  l'angle  A'AC  étant  égal  à 
n  (  J),  l'équation  (III),  appliquée  au  triangle  ACD,  nous 
donne 

cotn(/?)  =  cosn(6), 

et,  après  la  substitution  à  l'équation  précédente, 


(V) 


cosII(6)  =  cotII(a)tangB. 


Les  trois  équations  (III),  (IV)  et  (V)  déterminent 
toute    la  trigonométrie   rectiligne.    Pour    en    déduire 


(a6) 

toutes  les  dix  équations  du  triangle  rectangle,  il  ne  faut 
qu'uu  procédé  analytique  d'élimination,  que  nous  lais- 
sons au  lecteur.  Nous  ne  ferons  mention  que  d'une  seule 
équation,  dont  nous  aurons  besoin  : 


(VI) 


cosll(a)  =  cosll(c)  cos  B. 


On  l'obtient  très  facilement  en  éliminant  Tangle  II  (A) 
entre  les  équations  (V)  et  (III). 

Pour  passer  au  triangle  obliquangle,  menons  la  hau- 
teur BD  =  h  du  triangle  ABC  {fig-  4)«  Selon  Téquation 
(III),  nous  tirons  des  triangles  rectangles  ABD  et  CBD 

cotn(/i)  =  cotn(c)sinA, 
cotn(A)  =  cotll(a)  sinC. 

En   éliminant     cotn(A)    entre     ces    équations,    nous 
trouvons 

cntll(<7)        cotlTCc)        cotII(6) 


(VII) 


sin  A 


sinC 
Fig.  4. 


sinB 


D  Ihcc  C 


La  troisième  partie  de  cette  équation  est  adjointe  par 
analogie  bien  légitime. 

En  désignant  le  segment  AD  par  :c,  nous  tirons  des 
mêmes  triangles  rectangles  (VI) 


(VIII) 


cosn(a7)  =  cosn(c)cosA, 
cosn(6  —  x)  ~  cosn(a)  cosG. 


Pour  trouver  la  troisième  relation  entre  les  angles  et 
les  côtés  d'un  triangle  obliquangle,  il  ne  faut  qu'élimi- 


(  ^7  ) 
ner  x  entre  les  équations  (VIII).  Mais  cette  élimina- 
tion n'est  pas  si  simple,  parce  que  ce  n'est  plus  l'angle 
n(a:)  qui  est  à  éliminer,  mais  la  variable  x  elle-même. 
La  réalisation  de  cette  élimination  exige  une  transfor- 
mation de  la  fonction  cosII(è  —  a:).  Cette  transforma- 
tion fournit  aussi  Texpression  analytique  de  la  fonction 
n(a7). 

Pour  effectuer  la  transformation  dont  il  s'agit,  con- 
sidérons un  cercle  limite  et  menons  par  le  milieu  H 
kfiÇ'  5)  d'une  corde  AC,  ainsi  que  par  les  points  E  et  E 
arbitrairement  choisis  sur  cette  corde  et  sur  son  prolon- 
gement, les  axes  Bi,  Drf;  D'rf'. 

Comme  nous  voyons 


(«) 


arcAC  =  arc  AD  -f-arcDC, 
Fig.  5. 


AL  et  CK  étant  perpendiculaires  à  Drf,  Téqualion  (I) 
nous  donne 

arcAD  =  /cotn(AL),         arcDG  =  /cotn(CK). 

Désignons  la  demi-corde  KC  par  x  et  le  segment  HE 
par  y.  Il  est  évident  que  Tangle  HEL  est  égal  à  n(^)^ 
donc,  selon  Téquation  (III),  les  triangles  rectangles  ALE 
et  CRE  nous  donnent 

cotIl(AI.)  =cotIl(.r  -h7)sinn(y), 
cotn(GK)  =  coin(.r  — j^)sinll(r). 


(  ^8) 

Comme,  selon  réquation  (II), 

AG  =  2/cotn(ar), 

l'équatîon  (a),  après  la  substitution  des  valeurs  trouvées, 
devient 

(  ^cotU(x)  =  [cotïl(x  -hy)-{-  coiU(a;  —  y)]sÏQU(jr)y 

D'autre  part, 

(a')  arc  AC  =  arc  AD'— arc  CD'. 

Désignons  maintenant  HC  par  j^  et  HE'  par  x.  L'angle 
CE'D'  étant  égal  à  n(^),  nous  transformons  l'équa- 
tion (a')  par  un  procédé  parfaitement  analogue  en 

i  2C0tn(^)  =  [cotn(a7H-^)  — cotn(a:— j)]sinn(5?). 

Comme  les  quantités  x  et  y  dans  les  équations  (p)  ei 
(P')  ne  sont  soumises  qu'à  la  seule  condition  x^y,  nous 
pourrons  leur  attribuer  la  même  valeur  dans  les  deux 
équations,  ce  qui  nous  donne  par  élimination  les  for- 
mules bien  connues 

„,  .       cosn(  v) -f- cosn(rr) 

cotn(a7-h  v)=  '/.„,,, 

cosII(a:')  —  cosn(v) 

COt  11(07  —  r)  =  .     „/    ,     .     n/       N      ' 

^         -^  '  sinll(j^)  sinn(a7) 

d'où  nous  trouvons  sans  peiné 

_,  .         cosn(^)-t- cosIl(  v) 

(y)  cosII(a7-h  v)=  „,    , „  ;  \  1 

^'^  ^         *^  ^       i-h  cosll(^)  cosn(j^) 

,^x                      „,            .         cosn(^)  —  cosll(v) 
(5)  cosn(^— v)  = „,    , ïttH? 

sans  ambiguïté,  parce  que  toutes  les  quantités  qui  y 
figurent  sont  positives. 

En  éliminant  cosn(a:)  des  équations  (VIII)  au  moyen 
de  l'équation  (3),  nous  trouvons  la  troisième  équation 


(  29) 
Irîgonométrîque  du  triangle  obliquangle 

cosn(^)[H-cosn(a)cosn(c)cosA  cosC] 
=  cosri(a)  cosG  -+-  cosll(c)  cosA. 

En  outre,  Téquation  (v)  nous  donne 

i-\-cosU(x  -hy)  __  n-cosII(a?)  i-i-cosn(j^) 
1  —  cosn(a7  —  y) '~  I  —  cosn(a?)  i  —  cosn(^; 

ou  bien 


(IX) 


cot|n(a?-i-j^)  =  cot|n(a7)  cot^n(7). 


Comme  la  seule  fonction  qui  satisfait  à  Téquation 
fonctionnelle 

jc  et  y  étant  parfaitement  arbitraires,  est  cp(x)  =  rt^, 
nous  trouvons 

.r 

cotYn(a7)  =  e^. 

C'est  ré({uation  fondamentale  de  la  Géométrie  de  Lo- 
batcheffsky.  Pour  compléter  la  théorie,  il  ne  reste  qu'à 
déterminer  la  constante  k. 

Soient  AEB  (  Jig.  6)  un  arc  de  cercle,  C  son  centre,  G' 

Fig.  6. 


son  centre  géodésique  sur  la  sphère  limite  à  laquelle  il 
appartient.  Le  triangle  rectiligne  ACB  et  le  triangle 
géodésique  AC'B  sont  équîlatères.  D  et  F  étant  les 
milieux  de  l'arc  ADB  et  de  la  corde  AB,  nous  désignons 
AF  par  X,  AD  par  a-.  Soient  /*  le  rayon  plan  AG  du  cercle, 


(   •■5o  ) 
p  le  rayon  géodésique  AC.  Il  est  évident  que 


U)  ,  __  .      V      .      w 


(T  =  p  sin  -  =  /  cotn  (  r)  sin  —  > 

^2.  '  'A 


to 


cotn  (X)  =  cotlI(r)sin  -  , 


2 


(0  désignant  la  mesure  commune  des  angles  AC'B  et 
ACB.  Si  cet  angle  devient  infiniment  petit,  la  corde  2\ 
le  devient  aussi  et  le  rapport 


X       _x 

gk —  g      k 


cotn(X):X  = Y" 

!2  A 


tend  vers  j»  Donc 
k 


lim  —  =  -ï-  (10  =  o). 

2C         A: 


Or,  cette  limite  est  égale  à  i  ;  donc  /r  =  e,  et 


X 


2/ désignant  la  longueur  d'un  arc  limite  dont  les  axes 
extrêmes  font  des  angles  de  45**  avec  sa  corde. 

Remarquons  encore  que  la  formule  (I)  détermine  bien 
simplement  la  longueur  de  la  circonférence  de  cercle. 
En  effet,  p  étant  son  rayon  géodésique  et  r  son  rayon 
plan, 

G  =  '2TTp  =  2ir/  cotll(r). 


SUR  LE  THEOREME  DE  CARNOT; 

Par  m.  André  GAZAMIAN. 


I.  —  Sur  le  théorème  corrélatif  de  celui  de  Carnot. 

Nous  partirons  de  la  proposition  suivante  : 

(A)    Considérons  sur  chaque  côté  d'un  polygone 
ABC. .  .HKL  un  même  nombre  de  points  a,  j3,  y,  ...,  À; 


=  =t:  I 


(  3.  ) 
a  ,  P',  y,  . .  •  5  a'  ;  ...  -,  a,i,  p/i,  Y«,  . . . ,  X«  /léf  />/2r  la  rela- 
tion segmentaire 

Aa  Ap         AX  ^  ^        5^        L^  Lll        il^ 
Ba   Bp  "*  BX  Col'  Gp' *  "  CX' '  "  Aa„  Ap„*"  AX« 

que  nous  appellerons  relation  de  Carnot. 

Prenons  la  figure  polaire  réciproque  relativement  à 
un  cercle  de  ce  polygone  et  des  points  situés  sur  ses 
côtés.  Nous  oblenons  ainsi  un  nouveau  polygone 
A|  Bi  Cf . .  .Hf  Kl  L|  et  des  droites  issues  en  nombre 
égal  de  chaque  sommet  de  ce  nouveau  polygone,  et  cor- 
respondant aux  points  a,  p,  . . .,  a',  p',  ....  Ces  droites 
rencontrent  chaque  côté  du  polygone  ne  passant  pas  par 
le  sommet  d*oii  elles  sont  issues  en  un  certain  nombre 
de  points. 

Entre  tous  les  points  ainsi  obtenus  et  les  sommets  du 
polygone  il  existe  une  relation  de  Carnot. 

Remarquons  d'abord  que,  si  l'on  joint  un  point  O  à 


tous  les  sommets  d'un  polygone  ABCDEF,  on  a  la  rela- 
tion 

sinOAB  sinOBC  sinOFA 


(O 


sinOBA  sinOGB  sinOAF 

On  a  en  effet 

sinOAB        OB  sinOBG        OG 


=  I. 


sinOBA        OA'  sinOCB        OB 


/ 


/ 


(  32) 
En  mullipliaiit  membre  à  membre,  le  second  membre 
devient  égal  à  Tunîté. 

En  particulier,  si  Ton  joint  un  sommet  A  du  polygone 
à  tous  les  autres  sommets,  on  a 

,    ,  sinABG  sinAGD         sinAEF 


sinAGB  sinADG 


sinAFE 


=  I. 


Joignons  maintenant  le  point  O  à  un  certain  nombre/z  de 
points  a,  p,  Y>  •  •  • ,  ^  situés  sur  le  côté  AB.  On  peut  écrire 


sinAOa 
sinOAB 


donc 


„         ^    sinBOa 

B  a  =  O  a 

sinOBA 


Aa  _^  sinOBA  sinAOa 
Bâ  ""  sinOAB  sinBOa 

Fig.  2. 


B  y3  e 


On  aura,  par  suite, 

Aa  AS  AX 

—  — i—  •  •  •  — — 

BX 


(3) 


Ba  Bp 

sinOBA\«  sinAOa  sinAOp 


_  /sinOBAV 
"■  V^mOAB/ 


sin  AOX 


•  • 


7     sinBOa  sinBOp  sinBOX 

En  joignant  de  même  le  point  O  k  n  points  a',  P',  ..., 
V  •,...-,  a„,  p,i,  ...,  X„  pris  sur  chaque  côté  du  polygone, 
on  aura 

AaAp  AXBo^Bp;  La«  Lp«  LX^ 

Ba  Bp  '**  BX  Ga'  Gp'  "*  Aa„  Ap;,  '"  AX« 
sinOAB  sinOBG  sinOLA\« 

sinOBA  sinOGB  '"  sinOAL/ 
sinAOa  sinAOp         sinBOa^  sinBOp^  sinLOX„ 

sinBOa  sinBOp  ""  sinGOa'  sin  GO  p'  *"  sin  AOX,/ 


=( 


X 


(33) 

La  première  partie  du  second  membre  est  égale  à  l'unité 
d'après  (2).  Donc,  si  les  points  considérés  sont  liés  par 
une  relation  de  Carnot,  le  premier  membre  étant  égal  à 
l'unité,  il  en  est  de  même,  alors,  de  la  seconde  partie  du 
second  membre,  et  Ton  a  la  relation 

sinAQq  sinAO^  sinAOX  sinBQg^ 

sinBOa  sinBO  S  "  *  imBÔT  sinCOa' 

sinBOX'  sinLOoLfi  sinLOX,i 

X  r-   •  •  • •  •  •    r-    =  zh  I . 

sinCOX'  sinAOa/i  sinAOX» 

Prenons  maintenant  la  polaire  réciproque  du  poly- 
gone P  et  des  points  situés  sur  ses  côtés  par  rapport  à 
un  cercle  de  centre  O.  Au  côté  AB correspond  le  point  Ai , 
et  aux  points  a,  ^,  . ..,  X  situés  sur  AB,  des  droites  A 
issues  de  A|.  Appelons  ai,  p<,  . . .,  X|  les  points  où  ces 
droites  rencontrent  le  côté  Bi  C^  du  polygone  P'.  On  a 
[relation  (3)] 

Bitti  BiPi    ^  ^  BiXi 
Cl»!  Gipi         GiXi 

(sinA|BiCi\'*  sinCiAïaj   sinCiAipt  sinCiAiX] 

sinAiCiBi/     sinBiAïai   sinBiAjpi  sinBiAiXi 

Appelant  de  même  a2,  ^2j  •  •  •  >  ^2  ;  •  •  •  î  ot/i^  ^finj  •  •  • ,  ^i 
les  points  où  les  droites  A  rencontrent  les  côtés  C^  D| ,  . . . , 
K|  L|  du  polygone,  on  a 

G|  fltj  Gi  P2  Gj  Aj 


(sinAiCiDiX'»  sinD]Aia2  sinDiAip? 
sinAiDiCj/     sinGiAia2  sinCiAiP2 


sin  D,  Al  X2 
sinCi  A1X2 


KiŒ;»  K,  p„  K,X„        /sinA,KiL,  \«  sinL,A,a„ 

Lia»   Li  p„  LiX»        \sinAiLiKi/     sin Lj  Ai  a» 

Multiplions  membre  à  membre,  la  première  partie 
du  second  membre  est  égale  à  l'uni  lé  [d'après  la  rela- 
tion (2)];  dans  la  seconde  partie,  les  angles    tels  ique 
GiAïai  et  C|  A|a2  étant  les  mêmes,  il  reste  finalement 
Ann.  de  Matfiémat.,  3'  série,  t.  \IV.  (Janvier  1895.)  3 


(  34  ) 

la  relation 


•  •  • 


Cl»!  Cl  Xi  DiŒj  DiXj  Lia^  l-iX» 

_  sinLiAjai  sinLi  At  Pi  sinLiA|X| 

sinBiAia]  sinBiAi^i  sinBiA^Xi 

Ainsi,  en  formant  pour  les  points  d'intersection  avec 
les  côtés  du  polygone  P'  des  droites  A  issues  de  A^  le 
produit  que  représente  le  premier  membre,  ce  produit 
est  égal  au  produit  des  rapports  des  sinus  des  angles 
que  chaque  droite  A  fait  avec  les  côtés  du  polygone  issus 
du  sommet  Ai  d'où  elles  partent;  de  même,  en  formant 
pour  les  droites  A'  issues  de  B|  le  produit  analogue;  ce 
produit  sera  égal  au  produit  des  rapports  des  sinus  des 
angles  que  chaque  droite  A'  fait  avec  les  côtés  B|  A|  et 
Bj  C,,  etc. 

En  multipliant  membre  à  membre  toutes  les  égalités 
ainsi  obtenues,  dans  le  premier  membre  on  obtiendra 
le  produit  des  rapports  des  distances  de  tous  les  points 
d'intersection  sur  chaque  côté  aux  deux  sommets  du 
polygone  limitant  ce  côté-,  quant  au  second  membre,  il 
sera  égal  (en  valeur  absolue)  à  l'unité  d'après  la  rela- 
tion (4),  car  l'angle  Li  A|ai  par  exemple  est  égal  (ou 
supplémentaire)  à  l'angle  AOa,  dans  le  premier  poly- 
gone, les  côtés  de  ces  deux  angles  étant  perpendiculaires. 

Donc  la  proposition  se  trouve  démontrée. 

Conséquences  du  théorème  précédent,  — Trois  points 
étant  pris  en  ligne  droite  sur  les  côtés  d'un  triangle,  il 
existe  entre  ces  points  une  relation  de  Carnot(  théorème 
de  Ménélaûs). 

Transformons  par  polaires  réciproques  et  appliquons 
le  théorème  (A).  On  voit  que  trois  droites  concourantes, 
issues  des  trois  sommets  d'un  triangle,  rencontrent  les 
côtés  opposés  en  trois  points  entre  lesquels  existe  une 


(  35) 
relation  de  Carnot.  C'est  le  théorème  de  Jean  de  Céva. 

Plus  généralement,  les  six  points  d'intersection  d'une 
conique  et  des  côtés  d'un  triangle  sont  liés  par  une  rela- 
tion de  Carnot.  Corrélativement,  d'après  le  théorème  (A)  ^ 
si  Ton  mène  par  les  sommets  d'un  triangle  les  tangentes 
à  une  conique,  elles  rencontrent  les  côtés  du  triangle  en 
six  points  liés  par  une  relation  de  Carnot. 

Plus  généralement  encore,  on  est  conduit,  dans  le 
cas  d'un  polygone  quelconque  et  d'une  courbe  algé- 
brique quelconque,  à  un  théorème  énoncé  et  démontré 
algébriquement  par  M.  L.  Ravier  [Nouv^elles  Annales, 
août  1892)  et  relatif  aux  points  d'intersection  avec  les 
côtés  d'un  polygone  des  tangentes  menées  par  chaque 
sommet  à  une  courbe  algébrique.  Ces  points  sont  liés 
par  une  relation  de  Carnot. 

On  sait  que,  dans  le  cas  d'une  conique  et  d'un  triangle, 
la  réciproque  du  théorème  de  Carnot  est  vraie.  La  réci- 
proque de  son  corrélatif  l'est  également,  de  sorte  que 
l'on  peut  énoncer  la  proposition  suivante  : 

Six  points  étant  pris  sur  les  cotés  d^un  triangle,  deux 
sur  chaque  côté,  et  liés  par  une  relation  de  Carnot  : 

I**  Ces  six  points  sont  sur  une  même  conique; 

2**  Les  droites  Joignant  chaque  sommet  du  triangle 
aux  deux  points  situés  sur  le  côté  opposé  touchent  une 
même  conique. 

En  d'autres  termes,  les  points  d'intersection  avec 
chaque  côté  d'un  triangle  des  tangentes  menées  par 
chaque  sommet  à  une  conique  sont  sur  une  même  co- 
nique, et  inversement  les  droites  joignant  chaque  som- 
met aux  points  d'intersection  d'une  conique  avec  les 
côtés  touchent  une  même  conique. 

Cas  particuliers  : 

En  joignant  les  points  d'intersection  de  deux  irans- 
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vers  aies  av^ec  les  côtés  d 'un  triangle  aux  sommets,  on 
obtient  six  droites  tangentes  à  une  même  conique. 

Enjoignant  chaque  sommet  d'un  triangle  à  deux- 
points  du  plan,  les  droites  ainsi  obtenues  rencontrent 
les  côtés  du  triangle  en  six  points  situés  sur  une 
même  conique. 

Cette  dernière  proposition,  bien  connue,  est  due 
à  Steiner. 

II.  —  Applications  (triangles  homologiques). 

(B)  Théorîîme.  —  Lorsque  deux  triangles  sont  ho- 
mologiques : 

1®  Les  points  où,  chaque  côté  de  Vun  sont  rencontrés 
par  les  deux  côtés  non  correspondants  de  l'autre  sont 
sur  une  même  conique; 

2°  Les  droites  joignant  chaque  sommet  de  l'un  aux 
deux  sommets  non  correspondants  de  l'autre  touchent 
une  même  conique; 

3°  Les  droites  joignant  chaque  sommet  de  Vun  aux 
points  où  le  côté  opposé  à  ce  sommet  rencontre  les 
deux  côtés  non  correspondants  de  Vautre  touchent  une 
même  conique; 

4**  Les  points  d'intersection  de  chaque  côté  de  Vun 
as^ec  les  droites  joignant  le  sommet  opposé  à  ce  côté 
aux  deux  sommets  non  correspondants  de  Vautre  sont 
sur  une  même  conique. 

Soient  ABC,  abc  deux  triangles  homologiques.  Les 
sommets  correspondants  (A,  a),  (B,  i),  (C,  c)  sont 
situés  sur  trois  droites  concourantes  et  les  côtés  cor- 
respondants (AB,  aô),  (AC,  ac),  (BC,  bc)  se  rencon- 
trent en  trois  points  situés  sur  une  même  droite  IFJ. 

Ces  six  points  H,  K,  L,  G,  D,  E  où  chaque  côté  d'un 
triangle  est  rencontré  par  les  côtés  non  correspondants 
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de  l'autre  sont  sur  une  même  conique.  En  effet,  le  théo- 
rème de  Ménélaus  appliqué  au  triangle  ABC  coupé  par 

Fig.  3. 


les  transversales  bc^  ac,  ab^  IFJ,  donne  successivement 
les  relations 

ÂDxBFxCG  =  ÂGxCFxBb, 

ÂËxBHxCÎ  =  ÂîxCHxBË, 

ÂJ  xBKxCL  =  ÂLxGKxBJ, 

Âï  xBJxGF  =  ÂJxBFxCÎ. 

Multiplions  membre  à  membre  ces  quatre  relations, 
il  vient,  après  simplifications, 


(I) 


AD  X  AE  X  BH  X  BK  X  CL  X  GG 


=  AG  X  AL  X  CK  X  GH  X  BE  X  BD. 

I**  Donc  (réciproque  du  théorème  de  Car  no  t)  les 
points  H,  K,  L,  G,  D,  E  sont  sur  une  même  conique. 

2°  Transformons  par  dualité  :  à  deux  triangles  ho- 
mologiques  correspondent  deux  triangles  homologiques  ; 
on  obtient  la  proposition  énoncée. 
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3^  La  troistiètne  partie  résulte  de  la  relation  (i)  et 
de  la  réciproque  du  théorème  corrélatif  de  celui  de 
Carnot. 

4°  Ija  quatrième  partie  s'obtient  en  appliquant  à  la 
troisième  le  principe  de  dualité. 

Réciproques. —  i"  Une  conique  (luelcoïKjue  coupant 
les  côtés  d'un  triangle  en  six  points,  si  Von  numé- 
rote ces  points  en  partant  d'un  sommet  du  tn'angle 
1,2,3,4^5,6,  les  droites  23,4^761  forment  un  trian- 
gle homologique  du  triangle  dontié. 

En  eiîet,  en  appliquant  le  théorème  de  Carnot,  on  a 
la  relation 


AD  X  AE  X  BH  X  BK  X  CL  x  CG 


=  AG  X  AL  X  CK  X  CH  x  BE  x  BU, 

et,   en  appliquant  le  théorème  de  Ménélaûs  au  trian- 
gle ABC  coupé  par  les  transversales  ic,  /7C,  aè, 


AD  X  BF  X  GG  =  AG  X  CF  X  BD, 


AE  X  BH  X  CI  =  AI  X  GII  x  BE, 


AJ  X  BK  X  CL  =  AL  X  GK  X  BJ. 

Multipliant  membre  à   membre  les    trois  dernières 
relations  et  tenant  compte  de  la  première,  il  vient 


Af  X  BJ  X  GF  =  AJ  X  BF  X  GL 

Donc  (  réciproque  du  théorème  de  Ménélaûs)  les  trois 
points  I,  F,  J  sont  en  ligne  droite  et  les  deux  triangles 
ABC,  abc  sont  homologiques, 

a**  Si  par  les  sommets  d^un  triangle  on  mène  les 
tangentes  à  une  conique  quelconque,  et  si  Von  numé- 
rote successivement  ces  tangentes  à  partir  d'un  sont- 
met  1 ,  2,  3,  4?  5,  6,  les  points  de  rencontre  des  tangentes 
(2,  3),  (4,  5),  (6,  \)  forment  un  triangle  homologique 
du  premier. 
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Ce  théorème  est  corrélatif  du  précédent. 

On  peut  encore  énoncer  ainsi  les  deux  réciproques 
précédentes  : 

I.  Lorsqu'un  hexagone  est  inscrit  dans  une  conique, 
si  Ton  numérote  successivement  les  côtés  i,  2,  3,4? 
5,  6,  les  côtés  (i,3,  5)  et  (2,  4,  6)  forment  deux  trian- 
gles homologiques  (  *  ). 

Donc  : 

I®  Les  points  de  rencontredes  côtés  (i  el4),  (2  et 5), 
(3  et  6)  sont  en  ligne  droite  (théorème  de  Pascal)  ; 

2°  Les  droites  joignant  les  points  (i,  3)  {^)  et  (4,  6)^ 
(2,  4)  et  (5,  i)^  (3,  5)  et  (6,  2)  sont  concourantes. 

Fig.  4. 


Corollaires.  — Les  droites  joignant  le  sommet  (i,  3) 
aux  points  (2,  4)  et  (2,  6)  et  les  droites  analogues 
(droites  joignant  chaque  sommet  d'un  triangle  aux  som- 


(*)  Il  nous  paraît  préférable  d'énoncer  ainsi  le  théorème  de 
Pascal,  car  cet  énoncé  implique,  outre  la  propriété  si  connue  de 
rhexagone  inscrit,  d'autres  propriétés  intéressantes. 

(»)  On  a  appelé  point  (i,3)  le  point  situé  à  l'intersection  des 
côtés  numérotés  i  et  3, 
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mets    non    correspondants    de   Tautre)    louchent   une 

même  conique. 

VÏQ.  5. 


On  obtiendra  deux  autres  corollaires  en  appliquant 
les  deux  dernières  parties  du  théorème  fondamental  (B). 

II.  Lorsqu'un  hexagone  est  circonscrit  à  une  conique, 
si  Ton  numérote  successivement  les  sommets  i,  2,  3, 
4,  5,  6,  en  joignant  les  sommets  (i,  3,  5)  et  (2,  4j  6), 
on  forme  deux  triangles  homologiques. 

Donc  : 

1°  Les  droites  joignant  les  sommets  correspondants 
(i  et4)î  (2  et  5),  (3  et  6)  sont  concourantes  (théorème 
de  Brianchon). 

2®  Les  points  de  rencontre  des  côtés  correspondants 
(i,  3)  et  (4,  6);  (2,  4)  et  (5,  i)-,  (3,  5)  et  (6,  2)  sont 
en  ligne  droite. 

En  appliquant  le  théorème  (B),  on  obtiendra  trois 
autres  propriétés  intéressantes  de  la  figure. 
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THÉORÈMES  SUR  LES  TRANSVERSALES; 

Par  m.  le  professeur  Francesco  FERRARI. 


M.  L.  Ravier  démontra  {Nouvelles  Annales  de  Ma- 
thématiques, t.  XI,  3®  série)  un  théorème  analogue  à 
un  théorème  de  Carnot  et  qui  est  une  généralisation 
du  théorème  de  Ceva.  Ce  théorème,  si  un  point  d*un 
côté  d'un  polygone  Ai  Aa  . . .  A«  signifie  un  point  de  la 
droite  à  laquelle  appartient  le  côté,  et  si  le  rapport  dans 
lequel  un  point  M  divise  un  côté  A, A^^i  du  polygone 

A     \f 

signifie  le  rapport  positif  ou  négatif  rjj-| —  >  peut  être 
énoncé  ainsi  : 

I.  Si,  par  tout  sommet  d'un  polygone  plan,  on  mène 
toutes  les  tangentes  à  une  courbe  algébrique  de  son 
plan^  leurs  points  d^ intersection  avec  les  côtés  du  po- 
lygone non  adjacents  à  ce  sommet  divisent  ces  côtés 
dans  des  rapports  dont  le  produit  est  -^i , 

Sur  cet  intéressant  argument,  je  veux  faire  remarquer 
les  autres  théorèmes  suivants  : 

II .  Si,  par  tout  sommet  d'un  polygone  plan  de  n  cô- 
tés, on  mène  m  droites  dont  les  points  dHii  1er  section 
auec  les  côtés  non  adjacents  à  ce  sommet  div^isent  ces 
côtés  dans  des  rapports  dont  le  produit  est  -^  i  et 
mn  —  1  de  ces  droites  sont  tangentes  à  une  même  courbe 
de  mn^^^^  classe,  la  mn^^^^  droite  sera  aussi  tangente 
à  la  même  courbe. 

En  effet,  si  la  mn^^"^^  droite  (soit  AiT^)  n'était  pas 
tangente  à  la  courbe,  la  m^^°^^  tangente  à  la  courbe  pas- 
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sant  par  Af  serait  une  autre  droite  A|  'F,  et  en  appelant 
respectivement  p^^  p'  les  produits  des  rapports  dans 
lesquels  les  côtés  du  polygone  non  adjacents  à  Ai  sont 
divisés  par  leurs  points  d'intersection  avec  les  droites 
A^Ti,  AiT',  devrait  être,  à  cause  de  Thypothèse  et  du 
théorème  I, /?i  =/?'.  Mais  si  M,  N  sont  respectivement 
les  points  où  les  A|  T^ ,  Ai  ï' coupent  la  diagonale  A«  A2, 
le  polygone  A2A3 . . .  Kn  coupé  par  Ai  T^,  K^T'  donne 

^*MAj^     ^      »         ^  NA,  ^     '^      ' 
et  de  là  il  s'ensuivrait  que 

ce  qui  est  absurde. 
Par 

/i  =  3  )  /i   =  3 

on  obtient  les  deux  propriétés  : 

1.  Si  trois  points  div^isent  les  côtés  d'un  triangle 
dans  des  rapports  dont  le  produit  est  + 1 ,  les  droites 
qui  les  joignent  aux  sommets  opposés  passent  par  un 
même  point  {^situéaufini  ou  à  Uinjîni), 

2.  Si  sur  les  côtés  d^un  triangle  sont  situés  six 
points  (deux  sur  chacun)^  qui  div^isent  ces  côtés  dans 
des  rapports  dont  le  produit  est  -|- 1 ,  les  droites  qui 
les  joignent  aux  sommets  opposés  sont  tangentes  à 
une  même  conique. 

III.  Si,  par  les  sommets  d'un  polygone  plan  d'un 
nombre  impair  de  côtés,  on  mène  toutes  les  tangentes 
à  une  courbe  algébrique  de  son  plan,  leurs  points 
d'intersection  avec  les  côtés  respectivement  opposés 
diifisent  ces  côtés  dans  des  rapports  dont  le  produit 
est  -{-i. 


(  43  ) 
Réciproquement  :  Si,  sur  tout  côté  d'un  polygone 
plan  d^ un  nombre  impair  n  de  côtés,  existent  m,  points 
qui  divisent  ces  côtés  dans  des  rapports  dont  le  pro- 
duit est  +  I ,  et  nui  —  i  des  droites,  qui  les  joignent 
aux  sommets  respectivement  opposés,  sont  tangentes  à 
une  même  courbe  de  m^^"^^  classe^  la  mn^^"^^  droite 
sera  aussi  tangente  à  la  même  courbe. 

IV.  Si,  par  tout  sommet  (A|)  d'uji  polygone  plan 
A|  A2  ...  A/i,  o/i  mène  toutes  les  tangentes  à  une  courbe 
algébrique  de  son  plan  à  rencontrer  deux  côtés  quel- 
conques équidistants  de  ce  sommet  (A^Aj^^,  A„_,^i, 
A„_j^2)j  ensuite  par  le  sommet  successif  (A 2)  les  tan- 
gentes  à  la  même  courbe  à  rencontrer  les  deux  côtés 
successifs  aux  précédents  (A^^i  Aj_,_2,  A«_j^2î  A/^.^+s),  et 
ainsi  de  suite  par  chacun  des  autres  sommets,  tous  ces 
points  d'intersection  divisent  les  côtés  du  polygone 
dans  des  rapports  dont  le  produit  est  -h  i . 

Ces  deux  théorèmes  III,  IV  se  démontrent  à  l'aide  des 
formules  mêmes  établies  par  M.  Ravier. 

V.  Si,  par  tout  côté  d'un  polygone  gauche,  on  mène 
tous  les  plans  tangents  à  une  surface  algébrique ,  leurs 
points  d'intersection  avec  les  côtés  du  polygone  non 
^adjacents  à  ce  côté  divisent  ces  côtés  dans  des  rapports 

dont  le  produit  est  -+-  i . 

Réciproquement  :  Si,  par  tout  côté  d'un  polygone 
gauche  de  n  côtés,  passent  m  plans,  dont  les  points 
d'intersection  avec  les  côtés  non  adjacents  à  ce  côté 
divisent  ces  côtés  dans  des  rapports  dont  le  produit  est 
-f- 1 ,  e^  nm  —  1  de  ces  plans  sont  tangents  à  la  même 
surface  de  classe  m,  le  mn^^"^^  plan  sera  aussi  tangent 
à  la  même  surface. 
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Le  théorème  direct  peut  être  démontré  suivant  un 
procédé  analogue  à  celui  de  M.  Ravier  par  le  théorème I. 
Soit,  en  effet, 

Téquation  en  coordonnées  de  plans  de  la  surface  de 
classe  m.  La  condition,  pour  qu'un  plan  passant  par 
trois  points (J^^,JK^,^^,  ?0,  (Xa,  Ja, -Za,  ^2),  (^', / ,  2',  0 
soit  tangent  à  la  surface,  sera 
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Si  x'^  y\  5',  t'  sont  variables,  la  (i)  représente  le 
faisceau  de  plans  tangents  à  la  surface  et  passant 
par  la  droile  (xi,  ...)(j:8,  . . .).  Si  (j^r?  ^d  -^r?  ^r)i 
(xs,  jKjî  '**»  ^s)  sont  deux  points  quelconques,  en  met- 
tant dans  la  (i) 

Xf-\-  riXgj      yr~^  ^yst      -3;.+  t^Zsy       tp~\-  A  tg 

au  lieu  de  x! ^  y\  z',  ^,  on  a  une  équation  de  w^*"®  degré 
en  ).,  dont  les  solutions  sont  les  m  rapports  dans  les- 
quels le  segment  {Xr^  . . .)  {xg^  . . .)  vient  d'être  divisé 
par  les  plans  du  faisceau.  Le  produit  de  ces  rapports, 
en  désignant  pary^2,r  et  /i,2,j  ce  que  devient  le  pre- 
mier membre  de  la  (i)  si,  au  lieu  de  x',  j^,  z\  t'y  on  met 
Xr-i  yr-i  ^ri  ^r  OU  Xg^  y  si  ^jj  h^  Sera  de  là  égal  à 


(-1) 


/l,2,J 


Si  les  sommets  d'un  polygone  gauche  A1A2  ...A/2 
sont  (a:i,y<,Z|,  t^  ),  (xa, ...),  ...,  (x„,  ...),  le  produit  P 
de  tous  les  rapports,  dont  on  parle  dans  Ténoncé  du 
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théorème,  sera  de  là  donné  par  la  formule 

x(— O'^V-^C— 0'"-? (— 0'"-7 — 

/3,i,6                      /3,*.7                                  /8,V,Ï 
X 

=  (_  ,)m«(«-3)  :^  j^  Ai:.^ . . .  .Al:!L; 

/l,î,«    /2,3,1     /s,4,2  /«,!,«-! 

et  puîsque  w(n  —  3)  est  nombre  pair,  et 

/l,2,3=  /ï,3,l,    •••, 

on  a 

P=-f-i. 

La  réciproque  se  démontre  comme  le  théorème  II. 
De  là,  ayant  égard  aux  théorèmes  de  Carnot,  déri- 
vent les  corollaires  : 

1.  Les  plans,  qui  passent  par  les  côtés  d'un  quadrila- 
tère gauche  et  par  un  même  point,  rencontrent  les 
côtés  opposés  en  points  situés  dans  un  même  plan^ 
réciproquement,  si  quatre  points  sont  les  intersections 
d'un  plan  avec  un  quadrilatère  gauche,  les  plans  pas- 
sant par  chacun  d'eux  et  par  les  côtés  opposés  passent 
par  un  même  point. 

2.  Si  par  tout  côté  d'un  pentagone  gauche  et  par  un 
même  point  passe  un  plan,  les  points  d'intersection  de 
ces  plans  avec  les  côtés  du  pentagone  non  adjacents  à 
ce  côté  sont  situés  sur  une  même  surface  de  second  ordre. 

3.  Si,  par  tout  côté  d'un  pentagone  gauche  passent 
deux  plans  qui  coupent  les  côtés  non  adjacents  en  points 
qui  divisent  ces  côtés  dans  des  rapports  dont  le  produit 
est  -h  I,  les  dix  plans  sont  tangents  à  la  même  surface 
de  deuxième  classe. 
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4.  Si,  par  les  côlés  d'un  quadrilatère  gauche,  passent 
les  plans  tangents  à  une  surface  de  deuxième  classe,  et 
si  quatre  de  leurs  points  d'intersection  avec  les  côtés 
non  adjacents  sont  les  points  d'intersection  d*un  plan 
avec  les  côtés  du  quadrilatère,  les  autres  quatre  sont 
situés  aussi  dans  un  même  plan;  ou,  si  quatre  de  ces 
plans  (deux  quelconques  ne  passant  pas  par  le  même 
côté)  passent  par  un  même  point,  les  autres  passent 
aussi  par  un  même  point. 

5.  Si,  par  les  côlés  d'un  pentagone  gauche  passent  les 
plans  tangents  à  une  même  surface  de  deuxième  classe, 
et  si  dix  de  leurs  points  d'intersection  avec  les  côtés  non 
adjacents  sont  les  points  d'intersection  d'une  surface  de 
second  ordre  avec  les  côtés  du  pentagone,. les  autres  dix 
sont  aussi  situés  sur  une  même  surface  de  second  ordre. 

Si  la  surface  du  théorème  V  est  de  deuxième  classe, 
et  le  polygone  a  les  côtés  tangents  à  la  surface  même, 
les  deux  plans  tangents  qui  passent  par  tout  côté  coïn- 
cident, et  le  produit  des  rapports,  etc.,  pourra  être  -|-  i 
ou  —  I .  Pour  n  -=:  ^^  n  z=  5^  on  a.  donc  ; 

6.  Les  plans  tangents  à  une  même  surface  de  deuxième 
classe,  qui  passent  parles  côtés  d'un  ([uadrilatère  gauche 
circonscrit  à  elle-même,  coupent  les  côtés  opposés  en 
quatre  points,  qui  sont  dans  le  même  plan  ou  tels  que 
trois  quelconques  d'eux  et  le  conjugué  harmonique  de 
l'autre,  par  rapport  aux  sommets  du  côté  sur  lequel  il 
est  situé,  sont  dans  le  même  plan. 

7 .  Les  plans  tangents  à  une  même  surface  de 
deuxième  classe,  qui  passent  par  les  côtés  d'un  pentagone 
gauche  circonscrit  à  elle-même,  coupent  les  côtés  non 
adjacents  en  dix  points,  qui  sont  situés  sur  une  même 
surface  de  second  ordre  ou  tels  que  neuf  quelconques 
d'eux  et  le  conjugué  harmonique  de  l'autre,  par  rapport 
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aux  sommets  du  côté  sur  lequel  il  est  situé,  sont  sur 
une  même  surface  de  second  ordre. 

Le  polygone  du  théorème  V  direct  peut  être  aussi 
plan;  s'il  est  plan,  le  théorème  devient  le  suivant  : 

8.  Dans  un  polygone  plan,  les  points  d' intersection 
de  tout  côté  avec  les  côtés  non  adjacents  à  lui  dii^isent 
ces  côtés  dans  des  rapports  dont  le  produit  est  •+•  i . 

VI.  *Sf  A|  A2  . . .  A«  est  un  polygone  plan,  en  faisant 

A,Aj_Hi=  ag        (5  =  1,2,  ...,  /i;  n4-i  =  i), 

et  désignant  par  f/,  «/,  . . .,  tj'"^  les  m  tangentes  con^ 
duites  par  As  à  une  courbe  de  classe  m,  on  a  la  rela- 
tion 

s=:n 

sin(aç.fi+i)       sin(a,  .^;Vi)  sin(a^ .  fj^,')    _ 

—  H~  I  - 


^      JLXsin 


*=i 


(  ^i+ 1 .  «5-hi  )  sin  (  ^;Vi .  as^i  )  sin (  ty^^ .  a^+,  ) 


En  effet,  si  ts^i  est  une  droite  passant  par  un  sommet 
Aj+i  du  polygone  et  M  le  point  où  /,^,  coupe  la  diago- 
nale A, Aj^2î  le  produit  des  rapports,  dans  lesquels  les 
points  d'intersection  dets^i  avec  les  côtés  non  adjacents 
à  As^^  divisent  ces  côtés,  est 


^s-\-i 


M 


MA, 
et  pour  cela 

as-^-i  siii(a,-n  ts-^i) , 
Us      sin(ts+i.aj;)  ' 

et  donc  le  produit  de  tous  les  rapports  analogues  corres- 
pondant aux  nm  tangentes  Z^ ,  ^J  ,  .  • . ,  f^'"  ^  est  égal  à 
l'inverse  du  premier  membre  de  la  (2). 

VII.  Si  Ai  A2  .  . .  A„  est  un  polygone  gauche,  et  si 
Von  désigne  par  Us  le  côté 

A^A^-Hi         (s  =  I,  2,  . . .,  w;  /n-i  =  i;  w  -t-  2  =  2), 
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par  ps  le  triangle  A^A^^i  Aj^2  ou  son  plan,  et  par  ?/, 
t'gy  . . . ,  ^j'"'  les  m  plans  tangents  conduits  par  as  à  une 
surface  déclasse  m^  on  a  les  relations 


s  =  n 

/jx     -jrr    sin(a^  .  t;^^  )       sin(a^  .  ts\i  )  sin(a., .  <ffl) 


=  -f-i, 


(4)n 


sin  (y?.,.  f;^.t)      sin  (/?.,.  ^;^t)  sin  (/?.,.  ^j^tQ     _   ^   ^ 


sin(  ^;+, .  ps^t  )  sin  (  ?;+i  .  /?,+i  )  sin {  t^fi  .  /),+i  ) 

5=1 

En  eflet,  si  tg^i  est  un  plan  passant  par  a^+i,  et  M  le 
point  où  tg^i  coupe  la  diagonale  A^  A,^3,  le  produit  des 
rapports  dans  lesquels  les  points  d'intersection  de  tg^i 
avec  les  côtés  non  adjacents  à  ag^i  divisent  ces  côtés  est 

égal  n 

A, .+3  M 
MA,   * 
Mais  on  a 

A^-t-sM  __  as-i-i  sin(a,^2  «  Wi) 
MA,  a.s-       sin (  ^,4-1. a,) 

et  aussi 

A,-t-a  M  _  tctracJre  A,h-3  A,+î  A,-n  M  _  /?,-n  sin(/>,4-i.  ^^-f-i) 
MAj     "~     tétraèdreMA5-i-iA,+2A,    ~~    /?,       sin(^,_Hi./?jf  ) 

et  pour  cela  le  produit  de  tous  les  rapports  corres- 
pondant à  tous  les  plans  tangents,  comme  au  théo- 
rème V,  est  égal  soit  à  Tinverse  du  premier  membre 
de  la  (3),  soit  à  l'inverse  du  premier  membre  de  la  (4). 

VIIL  J'observerai  encore  que  Ton  peut  formuler  des 
théorèmes  analogues  aux  théorèmes  I,  II,  III,  IV,  VI  et 
relativement  au  polygone  sphérique,  et  relativement  au 
polygone  gauche,  par  les  sommets  duquel  passent  les 
plans  tangents  à  uue  surface  algébrique  et  parallèles  à 
une  même  droite  PQ.  Ces  théorèmes  se  démontrent  en 
ayant  recours,  dans  le  premier  cas,  à  la  projection  de 
la  figure  du  centre  de  la  sphère  sur  un  plan,  dans  le 
second  cas,  à  la  projection  sur  un  plan  parallèlement  à 
la  droite  PQ. 
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SUR  m  PROBLÈME  DE  GÉOMÉTRIE  PLANE  ('); 

Par  m.  Romuald  BLAZEIEVSKI. 


Nous  avons  les  équations  de  trois  hyperboles 

dont  les  coordonnées  sont  liées  par  la  relation 

y('ix  —- 1)  =  x{i  —  x). 

Le  paramètre  ii  dépend  de  Tinconnue  D,  diamètre  du 
cercle  inscrit  dans  le  triangle,  dont  les  bissectrices  (V4, 
CV25  ^3  ^^^^  données.  En  effet,  nous  avons  posé 


u  = 


Xj  X^  Xz 

D 


Pour  fixer  les  idées,  nous  avons  supposé  que  0:1 ,  0:2,  x^ 


sont  des  quantités  positives,  mais  yi  et  u  peuvent  avoir 
un  signe  quelconque.  Pour  u  négatif,  nous  aurons  l'hyper- 
bole tracée  par  points  sur  la  figure;  les  intersections 

(»)  Voir  3«  série,  t.  XIII,  p.  28. 

Ann.  de  Mathémat.,  3"  série,  t.  XIV.  (Février  1895.)  4 
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fil,  [jl'  de  cette  courbe  avec  la  courbe  en  trait  continu 

peuvent  être  au  delà  des  ordonnées  AC,  aT,  Il  est  facile 
de  justifier  cette  méthode  :  comme  nous  savons,  il  y  a 
dans  le  triangle  des  cercles  exinscrits  *,  si  nous  prenons 
le  rayon  d'un  tel  cercle  avec  le  signe  négatif,  on  peut, 
en  conservant  pour  xi  les  signes  positifs^  continuer  la 
représentation  géométrique  du  problème  avec  le  para- 
mètre négatif  u. 

Nous  avions  établi  les  équations 

!/7llD^l(l  — X\)  =  IXiXxXz —  ^î^8* 
mtuxt{i  —  Xi)  =  ixxx^xz  —  XiXz  ; 

la  soustraction  donne 

miDa7i(i — Xi) —  mxiyxi{i  —  Xx)  =  (xx  —  3;%)^z\ 

la  relation  d'Euler  X3  =  2  —  X\  —  x^  permet  de  faire  la 
séparation  de  variables 

/WiDa7i(i  —  Xi)-{-x\  —  1x1  =  /njDa72(i — X2)-^x\ — ixt, 

et  de  même  nous  avons  cette  expression  égale  à 

m^  l>zXz{\  —  a?3)  -t-  ^3  —  2078. 

Ajoutant  l'unité  et  chassant 

miDiXi{\  —  Xi) 

à  l'aide  des  équations  (i),  désignons  la  valeur  com- 
mune de 

nii  ï>iXi{i  —  Xi)-\-{xi—\  )î 
par  F, 

F  =  iXiXxXz-\-{xi  —  i)«  —  x^xz 

^  \\^XxX^Xz-^-^{Xi-'l)^  -^-^x^xA, 

quantité  par  rapport  aux  racines  de  l'équation  en  t  qui 
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peut  être  écrite 

t(t -ty-h{y  -i)  t  -  S.  (j^  -i); 

•2 

le  coefficient  y  est  donné  par  la  relation 

(2y-^)(7-i)=:^ ^^ , 

mais 

I  —  x^  =  -: 

X 

ainsi 

De  r équation  en  t  nous  avons 

^(ar  —  i)«-i- 3(j^  —  i)  — j^  =  o. 
Ainsi,  en  se  reportant  aux  relations 

XiXiX3=   2  (JK  — l),  ^372^3  =JK, 


nous  avons 


Nous  obtenons  l'équation 

miDxi(i~-Xi)-+-(xt  —  iy  =  ^7~r"' 

Comme    a:=  — —f    k  =  /Ai4  m2  +  /W2  ma  -+-  ms  twi  , 

D  yk 

lz=mi  m^m^-i  q  =  — j>  Téquation  pour  j:<  sera 

k^ 

(2)         TWi  DiPi(i  —  ar,  )-t-  (iFi  — 1)«  —  iDï(A:  —  /D)  =  o. 
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Pour  X2,  X3  nous  aurons  \ 

Ordonnant  (2)  par  rapport  à  X|,  nous  avons 

(1  —  miD)  arf -i-(miD  —  2)  iTi-h  I  —  i  D*(A:  — /D). 
Introduisons  h  la  place  de  Xt,  0:2,  Xj, 

nous  aurons 

en  divisant  par  D^,  nous  aurons 

{i  -  m,D)y\-nnyi  =  l(k  -  ID), 
[(i-m,D)^i-}mi]2  =  A[^j^(A-_ZD)(i-/niD)]; 

il  est  facile  de  constater  que 

mj  -+-  k—{kmi  -4-  /)  D  -1-  Irrii D* 

=  (  /Wt  H-  /Wj  —  mj  m2  D  )  (  mi  4-  ms  —  mi  ma  D  ). 

Introduisant  pour  un  moment 

II  ,11  II 

a  = 1 >  f?  = 1 y         c  = 1 9 

nous  aurons 

(i  —  /niD)^i —  I  /ni  =  Y  f^i  yj m^tn^  ^{YS  —  ^)(D  —  c), 
(  I  —  mj  D  )  j^2  —  Y  ^H  =  2  ^^2  s/'^i  ^^3  /(D  —  c)(D  —  a), 
(i  —  ma D )^3  —  ^  ''^3  =  i  '^s  ///Il  /^2  /(D  —  «)(D  —  h)\ 

les  inconnues  yi  sont  exprimées  par  les  radicaux  dans 
lesquels  entrent  trois  facteurs  D  —  a,  D  —  i,  D  —  c. 
Les  quantités  a,  è,  c  ne  peuvent  être  égales,  sinon  que 
deux  quantités  w^,  mo,  fn^  sont  égales;  et  ces  dernières 
sont  diflérentes  toujours  si  les  données  du  problème  W\ , 
çvo,  ÇV3  ne  sont  pas  égales;  par  exemple  si  m^  =7712, 
on  a 

=  ,  wl  =  wl. 
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Ainsi,  le  problème  amène  à  Ja  considération  du  poly- 
nôme du  troisième  degré  \/{D —  a)  (D  —  b){D  —  c). 

Posons 

dD 

dv  =  —  < 

v/(D  — a)(D  — 6)(D  — c) 
nous  aurons 

iTf^ ÂTTri ^  ^^  G?  v/D  —  a 

v/(D-6)(D-c)  =  ^-^==  =  a-^^. 

Ainsi,  nous  aurons 


(i  —  mi D)j/'i  —  \m^  =  m^  ym^rn^ 


d\/D^a 
dv 


(3)      {  (i— /njD)yj  —  {/wj  =  m, /mima  — ^--^ > 

/  rk\  i  / ds/\)  —  c 

(l  —  7^3  D)j^3  —  I  ms  =  7^3  /aWi  /Wj  ^ • 

Si  Ton  fait  D  —  a  =  A'k^,  A  étant  une  constante  que 
nous  déterminerons  après,  on  a 

D  —  6  =  a  — 6 -4- AX',        D  —  c  =  a  —  c-f-AX». 

Supposons    a"^  b>  c^    nous    aurons   Tavantage   de 

prendre  A  =  b — a,   et    désignant parA^,  nous 

aurons 

^1»  —  a  =  yjb  —  aX, 

v/D  —  6  =  (a  —  6)  v/ï"^^, 
v/D  — c  =  ^a  —  c  v/i  — A:«X2. 

liCS  équations  (  3  )  donnent  j/*/  et  D  comme  fonctions 
elliptiques  de  la  variable  v.  Faisons  cette  remarque,  que 
les  équations 

(i  —  mxiy)y\  —  ntxyi  —  }  (X:  —  /D)  =  o, 

sont  unicursales  ;  et  s'il  fallait  considérer  une  seule  de 
ces  équations,  il  n'y  aurait  aucune  nécessité  d'introduire 
des  transcendantes.  La  résolution  de  la  première  amène 


(34) 
un  radical  portant  sur  un   trinôme  du  second  degré. 
Mais  si  l'on  considère  Tensemble  de  trois  équations,  on 
est  contraint  de  recourir  aux  transcendantes  elliptiques. 

On  voit  une  réciprocité  entre  j^j  et  y/D — a.  La  pre- 
mière est  fonction  de  D  —  a  et  de  sa  dérivée  ;  on  peut 

constater  qu'il  en  est  de  même  de  \/D  —  a.  Différen- 
tions  l'équation 

(i  — miD)^î  — mi^i  — -J(A:—  /D)  =  o 

par  rapport  à  u,  comme 

2(1  — miD)j^i— mi 

=  rrii  ^nti m^  /( D  —  à){D  —  c)  =  2mi  ^m^m^ -^ ' 


on  a 


/ d  /D  —  a  dvi       / 1  ,  •  \  <^t> 

•2m.  /m, m,        ^^         -5^7  +  (»  '-  '"•^' )  5ir  =  " 

OU  bien,  en  éliminant ^J, 


réduisant  le  coefficient   de  y/D  —  a  et  divisant  par   le 
terme  constant  rrii , 

En  général,  yi  dépendent  d'une  équation  diflFéren- 
tîelle  du  second  ordre,  mais  celte  équation,  compliquée, 
ne  nous  apprend  pas  grand'chose  sur  le  mode  d'exis- 
tence des  yi.  On  a  l'habitude,  en  discutant  les  cubiques 
planes  (Halphen,  t.  II,  p.  4^3),  de  prendre  l'origine 
de  coordonnées  sur  la  courbe  ;  rien  de  plus  facile  que 
de  changer  la  variable  D  en  a:  lié  à  D  par  la  relation 

k  —  lD  =  x, 
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nous  aurons 


( 


m^k       m\x\     ^  I 


niik        m\X 


27, 1  I j-  H j-  )  —  mi 


)- 


-W 


mik       m\X 


mais  les  formules  sont  plus  compliquées. 

Pour  compléter  la  discussion  des  formules,  remar- 
quons que  les  points  donnés  par  les  équations 

(i  —  /7iiD)jK^ —  ^i^y —  F  =  o, 
(I  —  m,D)72—  m^Djr  —  F  =  o, 
(i—  m3D)y^—mzDy  —  F  =  o, 

si  Ton  représente  les  racines  par  les  abscisses 

yif  y\t  j^2>  y^"»  y^t  y% 

d'une  ligne  droite,  sont  en  involution.  En  effet,  nous 
avons 

mi(m2  —  ma ) -+-  /n2 (  W3  —  mi  ) -h  7^3 ( mi  —  m2 )  =  o. 

Désignant  les  premiers  membres  des  équations  par 
A,  B,  C, 

(7^2 —  m3)A  H-(m3  —  mi)-\-  mz{mi—  m2)C  =  o. 

Supposant  C  =  o,  nous  aurons 

(mj—  ma)  (1  —  miD)(yz  —  y\  )  (^3  — rî  ) 

-+-(/W3— mi)(i--m2D)(j^3— j^;)(73— j^ï)  =  o, 

mais  la  présence  de  Tinconnue  D  empêche  d'appliquer 
cette  théorie  :  s'il  n'y  entrait  pas  la  variable  D,  alors 
cette  équation  permettrait  de  la  prendre  arbitraire  sans 
que  l'involution  cessât  d'exister.  Et  alors,  de  la  nature 
des  valeurs  quelconques  y/,  on  pourrait  conclure  sur  le 
mode  d'existence  de  celles  qui  résolvent  le  problème, 
par  exemple  si  l'équation  donnant  D,  qui  est  d'un  degré 
élevé,  est  irréductible  ou  non. 
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UNE  NOUVELLE  DÉFINITION  DU  PLAN; 

Par  m.  E.  BALLUE, 

Professeur  au  lycée  de  Lorient. 


On  définit  ordinairement  le  plan  :  une  surface  telle 
que  Ja  droite  qui  passe  par  deux  quelconques  de  ses 
points  est  tout  entière  située  sur  cette  surface. 

Cette  définition  présente  le  grand  inconvénient 
d'assujettir  le  plan  à  une  infinité  de  conditions. 

Ne  pourrait-on  définir  le  plan  par  une  propriété  ca- 
ractéristique plus  simple  que  la  précédente,  et  déduire 
celle-ci  de  la  nouvelle  définition? 

Tel  est  l'objet  de  cette  étude. 

Nous  commencerons  par  rappeler  la  définition  de  la 
ligne  droite  et  une  de  ses  propriétés  fondamentales. 

Ligne  droite.  —  On  appelle  ligne  droite  une  ligne 
possédant  la  propriété  suivante  :  Par  deux  points  on 
peut  faire  passer  une  ligne  droite  et  Von  n'en  peut 
faire  passer  quune. 

On  déduit  de  cette  définition  la  propriété  suivante  : 
Si  l'on  fixe  deux  points  A  et  B  d'un  corps,  et  qu'on 
imprime  un  mouvement  à  ce  corps,  tous  les  points  du 
corps  situés  sur  la  droite  AB  restent  immobiles. 

Plan,  —  Par  analogie  avec  la  ligne  droite,  nous 
appellerons  plan  une  surface  possédant  la  propriété  sui- 
vante :  Par  trois  points  on  peut  faire  passer  un  plan, 
et  l'on  n!en  peut  faire  passer  qu^un  si  les  trois  points 
ne  sont  pas  en  ligne  droite. 


(^7) 
Théorème.  —  Deux  plans  quelconques  P  et  P'  sont 
superposables  dans  toute  leur  étendue. 

Prenons  trois  points  A,  B,  C,  non  en  ligne  droite, 
dans  le  plan  P'.  Transportons  le  plan  P'  de  manière 
que  A  et  B  viennent  s'appliquer  sur  le  plan  P,  et  faisons 
tourner  P'  autour  des  deux  points  A  et  B  supposés  fixes 
jusqu'à  ce  que  le  point  G  vienne  s'appliquer  sur  le 
plan  P.  Les  deux  plans  P  et  P,  passant  par  les  trois 
mêmes  points  A,  B,  C,  non  en  ligne  droite,  coïncident 
par  définition. 

Corollaire  I.  —  Un  plan  est  une  surface  qui  s'étend 
à  V infini  dans  tous  les  sens. 

En  effet,  un  plan  est  déterminé  par  trois  points  A, 
B,  C  non  en  ligne  droite,  et  ces  trois  points  peuvent  s'é- 
loigner dans  tous  les  sens  aussi  loin  qu'on  le  désire. 

Corollaire  IL  —  Un  plan  coïncide  encore  ai^ec  lui- 
même  lorsquil  a  subi  un  déplacement. 

Corollaire  IIL  —  Un  plan  coïncide  encore  avec 
lui-même  après  qu'on  Va  retourné  (*  ). 

Corollaire  IV.  —  Une  figure  plane  peut  être 
transportée  dans  son  plan  sans  altération. 

Théorème.  —  Par  trois  points  en  ligne  droite  A, 
B,  C  on  peut  faire  passer  une  infinité  de  plans. 


(*)  Il  conviendrait  peut-être  de  définir  exactement  le  sens  du  mot 
retourné.  On  y  parvient  de  la  façon  suivante  r  Un  plan  étant  une 
surface  qui  s'étend  à  Finfini  dans  tous  les  sens  partage  l'espace  en 
deux  régions  distinctes.  On  peut  considérer  un  plan  comme  ayant 
deux  faces,  la  première  adjacente  à  la  première  région,  la  deuxième 
adjacente  à  la  seconde.  Retourner  un  plan,  c'est  le  déplacer  dans 
l'espace  de  manière  que  sa  seconde  face  devienne  adjacente  à  la 
première  région  et,  par  suite,  la  première  face  adjacente  à  la  se- 
conde région. 


(  58  ) 
Par  définition,  on  peut  faire  passer  un  plan  P  par 
les  trois  points  en  ligne  droite  A,  B,  C.  Faisons  tourner 
ce  plan  autour  des  deux  points  A  et  B  supposés  fixes. 
D'après  la  propriété  de  la  ligne  droite,  le  point  C  reste 
immobile.  Le  plan  P  passe  donc  constamment  par  le 
point  C.  Autrement  dit,  il  passe  une  infinité  de  plans 
par  les  trois  points  A,  B,  C. 

Théorème.  —  Un  plan  contient  la  ligne  droite  qui 
passe  par  deux  de  ses  points. 

Soient  A  et  B  deux  points  d*un  plan  P,  G  un  point 
quelconque  situé  sur  la  droite  AB.  Il  suffit  de  démon- 
trer que  le  plan  P  passe  par  C. 

Par  les  trois  points  A,  B,  C  en  ligne  droite,  faisons 
passer  un  plan  quelconque  P'  et  faisons-le  tourner  au- 
tour des  deux  points  A  et  B  supposés  fixes  jusqu'à  ce 
qu'un  autre  de  ses  points,  D,  non  situé  sur  la  droite  AB, 
vienne  rencontrer  P.  Les  deux  plans  P  et  P  passant 
par  les  trois  mêmes  points  A,  B,  D,  non  en  ligne  droite, 
coïncident.  Le  point  C  n'a  pas  bougé  pendant  le  mou- 
vement de  P'.  Donc  le  plan  P  contient  le  point  C. 

c.    Q.    F.    D. 


NOTE  SDR  L  ÉQUATION  DIFFÉRENTIELLE  DES  SURFACES 

RÉGLÉES; 

Par  m.  d.  SINTSOF, 

Agrégé  de  l'Université,  à  Kasan. 


C'est  une  forme  nouvelle  de  ladite  équation  que  je 
veux  établir  dans  ce  qui  suit.  Sous  forme  fixée  une  sur- 


face  réglée  peut  être  déterminée  par  deux  équations 

}  jr=  bx-^  ^, 

dont  les  coefficients  sont  des  fonctions  quelconques  d'un 
paramètre  variable  8.  La  seconde  de  ces  équations  en 
donne  la  valeur  en  fonction  de  x  et  de  j^,  que  Ton  porte 
dans  la  première  et  reçoit  ainsi  l'équation  explicite  de 
la  surface.  On  peut  donc  différentier  les  équations  (i) 
en  y  comptant  8  fonction  de  x  et  de  y,  ce  qui  donne 

p  =  a-f-ei(a7aQ-ha'Q),         q  ^{xa'^-h  (i'^)^'y, 
d'où,  en  éliminant  xa^  +  a!^  et  xb'^  H-  ^q  , 

(2')  /'  =  «  +  ftf?, 

"y 

(2')  0  =  6+5?; 

y 

et  enfin 

(3)  p  =  a  —  bq, 

Diflerentîons  (3)  encore  une  fois  par  rapport  à  a:  et  y^ 
et  posons  comme  à  l'ordinaire  -r-^  =  ''?  . .  •; 

d'après  (2''),  c'est-à-dire 

(4)  tb^-\-7^sb-^  r  =  o. 
Dîfférentions  de  nouveau  (4),  et  posons  pour  abréger 


(6o) 


d^z 


récriture  -r-^  =  /r, 


dx^ 


dx^dy 


=  /,  . . . ,  nous  aurons 


i{bt-^s)b'^^'y  =  —  {b^n 
b'^m-^  ibl 


ibl  -f- A:), 
ibm-^  l), 


6*/i  -t-  26m 


k 
l 


6' 


c'est-à-dire 

(5) 


nb^-h  3mb^-h3lb'^k=  0. 


C'est  à  l'aide  de  ces  équations  (4)  et  (5)  que  l'on  dé- 
finit ordinairement,  depuis  Monge,  l'équation  diflféren- 
tielle  des  surfaces  réglées. 

Remarquons  d'abord  que,  symboliquement,  on  peut 
écrire  (4)  et  (5)  ainsi  : 


( 


dx 


^èy^^"' 


\dx  dy) 


OU 


( 


dx  )       ~  dx^ 


•  •  •  • 


Formons  les  combinaisons 

(6)  i[r(5)  — A:(4)]=o  =  (3r/  — 25A:)+(3rm  — «A:)6  +  m6«, 

(7)  «(5)—  nb{^)  =  o  =  tk-^{Ztl  —  rn)b-\-{Ztm  —  7.sn)fr. 

En  éliminant  des  équations  (4),  (6)  et  (7),  linéaires 
en  b  et  i^,  ces  quantités,  nous  avons  l'équation  sous 
forme  d'un  déterminant  : 


(8) 


ou 


(8') 


o  = 


r  7,s  t 

3  ri  —  2sk    3  rm  —  tk  m 

tk  ^tl  —  m     3tm  —  2sn 


t^k^ 


6s{t^kl-h3rtlm-hr^mn)-h6s^(tkm 
—  is^kn  —  ^{rt  — s^){rln  —  ^nk 


rln  ) 
tkm) 


=  o 


(6.  ) 

Pour  lui  donner  une  forme  plus  symétrique,  remar- 
quons que  les  surfaces  développables  sont  un  cas  parti- 
culier des  surfaces  réglées;  l'équation  différentielle  de 
ces  dernières  doit  donc  être  satisfaite  en  vertu  de  l'équa- 
tion rt  —  2  5^  =  o  et  de  ses  dérivées  par  rapport  à  x  ely  : 


(9') 
^9') 


kt  —  2  5/  -f-  r/M  =  o, 
tl — 'ism-^rn  =  o. 


Le  premier  membre  de  Téquation  (8')  doit  donc  s'an- 
nuler avec  L=:rt  —  s^^  j-  et  —,  ce  qui  nous  donne 

l'idée  de  le  présenter  à  Taide  de  ces  trois  quantités.  En 
remarquant  que  nous  avons  un  terme  t^x^  qui  peut 

provenir   de    ^f-r- j    et  un  autre    r^n^=^r{rnY^  qui 

vient  de  'M  t-  )  >  nous  recevons  par  un  calcul  facile  la 
forme  suivante  de  l'équation  considérée  : 


\dxj  \àx)\dy) 


-fê)' 


(10) 


=  A 


dx 

dr 

dy 


s 

dx 
ds 

ày 


t 
dx 

ày 


Le  déterminant 


r 

dr 


s 
ds 


t 

dt 


dx     dx     dx 

dr      ds      dt 
dx     dy     dy 

s'annule  aussi  en  vertu  deA=o,  -r-  =o,-7-=o.  C'est 

dx  ^  dy 

l'équation  (lo)  que  nous  avons  voulu  donner  dans  cette 
Note. 


{  6^  ) 


SUR  LES  DÉTERMINANTS  DONT  LES  ÉLÉMENTS  PRINCIPAUX 
VARIENT  EN  PROGRESSION  ARITHMÉTIQUE; 

Par  m.  âlfbedo  CAPELLI,  à  Naples. 


Les  déteraiinants  dont  les  éléments  principaux  va- 
rient eu  progression  arithmétique  sont  de  la  forme 


F(.8,7)  = 


(I) 


ax\-\-z  au 

«21        a%i  -f-  z 


Uni 


a  ni 


«13 

y  «23 

azz-\-  z  -k-  7.y 

««3 


«1« 
«S» 


a 


nn 


-f-^+(n  —  i)j- 


Ils  dépendent  de  deux  variables  z  ety^  mais  ils  peu- 
vent toujours  se  développer,  d'une  fsy^on  très  simple,  à 
l'aide  de  déterminants  qui  jouissent  de  la  même  pro- 
priété et  ne  dépendent  que  de  la  variable  y.  On  a,  en 
effet,  l'identité  suivante 

F(^,  y)  =  z(z  -i-y)(z  -+-2y),,.[z  -4-(/i  - 1)7] 
-h  z(z  -h y)  (z  ^-  2JK) . . .  [3  ^-(/^  —  îi)^]^»// 


1=1 


(z-^y){z-h2y).^.[z-h{n  —  3)y]  ^ 


-+■  z(z  -^  y)  (z  -^  iy) . ,  ,[z  -i-{n  —  ii)y] 


i</^n 


au 
aji 


<^jj  -^  y 


X      1 

i<j<h^n 


a 


II 


a 


ij 


ahi        ah]        ahu-^'i-y 

«11  «12  •  •  •  «1» 

«21        «22 -H^       .-.  «2« 


•    •    •   •    • 


««1  «/i2  ...      0.nn-\-{Tl  —  \)y 


(63) 

Dans  le  second  membre  de  celte  identité,  chaque 
somme  doit  s'étendre  à  tous  les  systèmes  de  valeurs  des 
indices  i,  /.  h,  . . .  qui  satisfont  à  l'inégalité  qu'on  voit 

au-dessous  du  signe  ^. 

Ainsi,  par  exemple,  on  aura,  pour  w  =  3  : 


«11  «22-+-  ^  -^y  «23 

«31  «32  <^33  "+~  -^  • 


«11  «12 

«21       «22 -^-J^ 
«11  «12 

«21       «22 -^-J^ 

«31 


•2jr 

-5(5-1-7)  («Il -H  «22 
«11  «13 

«31       «33-^-J^ 


^33) 
«2î  «25 

«32       «83 -H  J^ 


«13 
«23 

«32  «33-^-îi/ 


L'identité  (i)  se  déduit  facilement  d'une  identité  que 
j'ai  établie  par  des  considérations  empruntées  à  la  théorie 
des  opérations  invariantes  (voir  Rendiconti  delV  uic- 
cademia  délie  Scienze  di  Napoli;  marzo  1889).  ^®  ^^ 
serait  donc  pas  sans  intérêt  si  l'on  pouvait  donner  une 
démonstration  directe  de  cette  formule. 


SOLUTION  DE  LA  QUESTION  PROPOSEE  AU  CONCOURS 
D'ADMISSION  A  L'ÉCOLE  NORMALE  SUPÉRIEURE  EN  1894; 

Par  m.  J.  LEMAIRE. 


On  considérée  les  coniques  représentées  par  V  équa- 
tion 

iP^ -f.  2 X xy  —  i\bx  —  4(«  —  ^)y  ~  ^t 

ou  «,  h  sont  deux  constantes  et  \  un  paramètre  va- 
riable : 


(64  ) 
I**  Prouver  que,  si  \  varie,  les  polaires  d^un  point 
fixe  M  par  rapport  à  ces  coniques  passent  par  un  point 
fixe  P,  dont  on  calculera  les  coordonnées^  au  moyen 
des  coordonnées  du  point  M  \ 

2°  On  fait  décrire  au  point  M  une  droite  arbi- 
traire A, 

ux  -H  vy  -h  tv  =  o; 

prouver  que  le  point  P  décrit  alors  une  conique  S  et 
que,  lorsque  A  se  déplace  dans  le  plan,  la  conique  S 
se  déforme  en  passant  par  trois  points  fixes  A,  A',  A". 
Inversement^  quand  le  point  P  décrit  la  conique  S,  le 
point  M  décrit  la  droite  A;  que  dei^ient-il  quand  le 
point  P  vient  en  l'un  des  trois  points  A,  A',  A''? 

3**  Oii  doit  être  pris  le  point  M  pour  que  le  point  P 
soit  rejeté  à  V infini?  Quelle  position  doit  avoir  la 
droite  A  pour  que  la  conique  S  qui  lui  correspond  soit 
une  ellipse,  une  hyperbole,  ou  une  parabole? 

4**  On  considère  toutes  les  coniques  S  qui  sont  des 
paraboles  et,  en  particulier,  les  axes  de  ces  courbes. 
Prouver  que  par  tout  point  du  plan  il  passe  trois  de 
ces  axes;  distinguer  les  points  du  plan  pour  lesquels 
ces  trois  axes  sont  réels  et  ceux  pour  lesquels  un  seul 
axe  est  réel; 

5"  Trouver  le  lieu  des  points  pour  lesquels  deux  de 
ces  axes  se  coupent  à  angle  droit. 

I.  Les  coniques  C  représentées  par  Téquation 

(i)  x'^-^7.\xy  —  i\bx  —  4(<^  —  b)y  =  o 

passent  par  les  quatre  points  fixes  communs  à  la  para- 
bole 

(2)  a?^— 4(a  —  b)y:=o 
et  aux  deux  droites 

(3)  x{y—h)=^o. 


(65) 

On  sait  (théorème  de  Lame)  que  les  polaires  d'un 
point  fixe  M(^oj^o)  par  rapport  à  ces  coniques  ont  un 
point  commun  P  :  la  polaire  de  M  est 

Si  donc  Xi^yi  sont  les  coordonnées  de  P,  elles  sont 
liées  à  celles  de  M  par  les  relations 

1     iPori  -^  ^1^0—  b(xo-hxi)  =  o, 
d'où  l'on  tire 

*       xl-\-'i{a  —  b){yo^b)' 

^  àxl—i(a  —  b)yo(yo—b) 
^^  xl'^i{a-b){yo—b) 

Les  équations  (4)  sont  symétriques  par  rapport  aux 
coordonnées  des  points  M  et  P;  donc  on  aurait  les  va- 
leurs de  Xo  etj^o  en  fonction  de  Xt,  y^  par  une  simple 
permutation  d'indices  :  la  transformation,  qui  change 
M  en  P  et  réciproquement,  est  une  transformation  uni- 
forme du  second  ordre. 

II.  Si  M  décrit  la  droite 

(A)  aa?-+- pj'-i- w  =  o, 

P  décrira  une  courbe  dont  nous  aurons  Téquation  en 
éliminant  x^^y^  entre  les  équations  (4)  et  la  suivante 

UXQ-^Vy^-^r  w  =  o. 

Nous  obtenons  ainsi  la  conique 

X       — 2(a  — 6)    — i{a  —  b)y 
(S) 


=  o. 


y  —  b  X  —  bx 
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(66) 
Cette  équation  peut  s'écrire 

2(a  —  b)ux{y  -¥-  b)-h  vlbx^—  i{a  —  b)y{y  —  b)] 

-4-  w[x^-\-  i(a  —  b)(y  —  ô)]  =  o. 

Elle  est  de  la  forme 

Quand  A  varie,  les  coniques  (S)  forment  un  réseau  ; 
on  voit  sans  peine  que  les  trois  coniques  C|  =  o, 
Ca  =  o,  C3  =  o  ont  trois  points  communs 

X{o,b), 

A'[-his/b(a-b),  —b], 
X''[—2s/b(a  —  b),  —b]. 

Donc,  quand  A   se  déplace,  S  se  déforme  en  passant 
par  ces  trois  points  fixes. 

Remarquons  que,  si  nous  désignons  par  C',,  Cg,  C3 
ce  que  deviennent  C|,  C2,  C3  quand  on  y  remplace 
X  et  jr  par  les  coordonnées  de  M,  celles  de  P  peuvent 


s'écrire 


Ci 

et  c'est  parce  que  les  trois  coniques  ont  trois  points 
communs  que  la  transformation  définie  par  les  équa- 
tions (4)  est  uniforme. 
Si  P  vient  en  A,  on  a 

^1  =  0,        Xi  =  b; 
les  expressions  de  Xq^Jq  en  fonction  de  x^  et  j,  se  pré- 
sentent sous  la  forme  -•  Remarquons   que  les  équa- 
tions (4)  se  réduisent  alors  à 

yo-hb  =  o. 


(67) 
Le  point  M  correspondant  à  A  est  donc  sur  la  droite 
A' A'',  et  par  conséquent  au  point  de  rencontre  de  cette 
droite  avec  A. 

De  même  si  P  vient  en  A'  ou  en  A'^,  le  point  M  cor- 
respondant se  trouve  au  point  de  rencontre  de  A  avec 
A"  A  ou  avec  AA'. 

Ce  résultat  s'explique  si  Ton  observe  que  AA'A''  est 
le  triangle  conjugué  commun  aux  coniques  (C). 

III.  Le  point  P  sera  rejeté  à  l'infini  si  les  valeurs 
de  û^ij  ji  sont  infinies^  c'est-à-dire  si  le  point  M  est  sur 

la  parabole 

G3  =  a?2-+-2(a  — 6)(j^—  b)  =  o. 

Toutefois  si  M  est  en  A,  point  de  cette  parabole,  les 
coordonnées  de  P  ne  sont  plus  infinies,  mais  indéter- 
minées, les  équations  (4)  se  réduisent  à 

^,-+-6  =  0. 

P  est  indéterminé  sur  A'A^^  cette  droite  est  en  efiet  la 
polaire  de  A,  quelle  que  soit  la  conique  S. 

De  même  si  M  vient  en  A'  ou  A'',  points  situés  aussi 
sur  la  parabole  C3  =  o,  le  point  P  est  indéterminé  sur 
A'' A  ou  sur  AA'. 

La  conique  S  est  une  ellipse,  une  parabole,  ou  une 
hyperbole  selon  que  Ton  a 

{a  —  byu'^'i-'i{a  —  b)(bV'\-  w)v  =  o^ 
OU,  si  nous  supposons  a^b^  selon  que 

(a— 6)iA2-l-2(6i'-H  w)p=  =  o, 

c'est-à-dire  selon  que  la  droite  A  a  o,  i  ou  2  points 
communs  avec  la  conique 

{5)  {-a — b)u'^-\-'>.{bv-\-w){>  =  o, 


.;w 


(68) 


qui  est  précisément  la  parabole  Cs  =  o  déjà  obtenue; 
conclusions  inverses  si  a  <  J. 

IV.  Supposons  que  S  soit  une  parabole;  son  axe  est 

Cette  équation,  qui  exprime  que  Taxe  passe  au  point 
(x,^),  détermine,  avec  la  condition  (5),  les  coordon- 
nées tangentielles  des  droites  A  correspondant  aux  pa- 
raboles dont  les  axes  passent  au  point  (x^j). 

Le  coefficient  angulaire  de  la  droite  (6)  a  pour  va- 
leur —  •  Posons  —  =  [X,  Téquation  (6)  devient 

(7)  a?ji»  — (^-ha)ix«H-a?[i  — ^  =  o. 

C'est  l'équation  aux  coefficients  angulaires  des  axes  des 
paraboles  qui  passent  au  point  (a:,  ^). 

Par  le  point  {x^y)  passeront  un  ou  trois  axes  réels, 
selon  que  Téquation  (y)  aura  une  ou  trois  racines 
réelles  distinctes.  Le  lieu  des  points  (jc^y)j  pour 
lesquels  elle  aura  une  racine  double,  séparera  donc  les 
points  du  plan  pour  lesquels  un  seul  ou  trois  axes 
seront  réels.  Ce  dernier  lieu  s'obtient  en  écrivant  que 
les  dérivées  de  (  y  )  par  rapport  à  [x, 

(3fx*H-  i)x  —  i^iy  —  2afi  =  o, 

et  par  rapport  au  paramètre  i  d'homogénisation, 

2  fia? — (^.'-4-  3)7  —  a|x*  =  o, 

ont  une  solution  commune  en  [jl,  ce  qui  donne,  en  ré- 
solvant ces  deux  équations  par  rapport  à  o:  et  à  y,  la 
courbe  sous  forme  unicursale 

lau.  ctii^U — ul') 

(H-[Jl«)2'  ^  (iH-HL*)'^ 


(69) 


U 


OU,  en  posant  [jl  =  cot  -> 

a?  =  —  sini£(i  —  cosi^).        y  = cosu(i  -h  cosa). 

On  reconnaît  immédiatement  les  coordonnées  d'un 
point  de  l'hypocycloïde  engendrée  par  un  cercle   de 

rayon  -  roulant  à  l'intérieur  d'un  cercle  de  rayon  triple 
dont  le  centre,  situé  sur  l'axe  des  y^  a  pour  ordon- 
née —  j>^^  point  de  contact  du  cercle  qui  roule,  situé 

sur  l'axe  des  j^,  a  pour  ordonnée,  au  départ,  —  a. 

Cette  courbe  partage  le  plan  en  deux  régions  :  pour 
les  points  de  la  région  intérieure,  pour  le  point  or  =  o, 

j=^ y  par  exemple,  l'équation   (7)  a  ses   racines 

réelles^  et  par  conséquent  par  chacun  de  ces  points  pas- 
sent trois  axes  de  paraboles  réels;  pour  les  points  de 
la  région  extérieure,  pour  le  point  x  ==  00,  ^  =  o,  par 
exemple,  l'équation  (7)  a  deux  racines  imaginaires,  et 
par  chacun  de  ces  points  passe  un  seul  axe  réel^  quant 
aux  points  de  la  courbe,  par  chacun  d'eux  passent  deux 
axes. 

V.  Le  lieu  des  points  pour  lesquels  deux  des  axes 
se  coupent  à  angle  droit  s'obtient  sans  peine  :  soit 
(j:,j^)  un  pareil  point;  [jl',  ^'\  ^"  les  coefficients,  angu- 
laires des  axes  passant  par  ce  point.  On  a,  par  exemple. 

Comme  |ji'  \jI'  ^"'  =  —  >  on  en  déduit  [jl'  =  —  —  • 

Écrivons  que  —  —  est  racine  de  l'équation  (7),  nous 

obtenons 

y{7.x^-\-  iy^-^  ay)  =  o. 
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Le  lieu  est  donc  un  cercle,    car  si  ^  =  o,  comme 

[jL'a''[jL"^  =  —,  nous  ne  tenons  pas  compte,  en  somme,  de 

la  condition  y,"  ^'*  =  —  i . 
Nota.  —  Solution  analogue  par  M.  Barisien. 


SUR  LES  RÉDUITES  DES  FRACTIONS  CONTINUES 

SYMÉTRIQUES; 

Par  m.  g.  MUSSO,  à  Gênes. 


A  la  page  453  de  sa  Tliéorie  des  nombres,  Edouard 
Lucas  a  donné  la  proposition  suivante  : 

Quand  une  fraction  continue  est  symétrique,  on 
peut  calculer  les  deux  dernières  réduites,  si  l'on  con- 
naît les  deux  dernières  réduites  qui  correspondent  à 
la  première  moitié  de  son  développement. 

Il  a  distingué  deux  cas^  selon  que  la  fraction  est 
symétrique  paire,  ou  impaire,  c'est-à-dire  de  Tun  des 
types 

(I) 


/«            I 

1 

—  t/0    1            ... 

I 

^v 

-h 

I 

Î7v-H..              . 

f"       a    i         ' 

qa 

gn-^"'   <7.+.... 

1 

^'. 

»H- 

T 

^v    1-4-..    ^          I 

^1  -^     -  ' 
7o 

(7'  ) 
et  a  trouvé,  dans  le  premier  cas, 

gn  =/v^v-i-/v-i^v-i  =/n-l, 
gn—\  =  ^v  "^  ^v— IT 

et,  dans  le  second, 

Sn  =/v<?'v-l-i-/v-l<Ç'v  =fn-U 
gn-\  =  2<Ç'v^v-l. 

Cependant,  tandis  que  le  premier  système  de  rela- 
tion subsiste  réellement,  le  second  est  erroné.  Cela, 
on  le  pourrait  vérifier  sur  des  exemples  numériques; 
mais  nous  le  déduirons  moyennant  la  considération 
d'une  fraction  continue  plus  générale  que  celle  des 
types  (I),  laquelle  nous  accorde  de  trouver  des  rela- 
tions analogues  aux  (i),  qui  comprennent  les  (i) 
mêmes  en  particulier,  et  nous  fournissent  les  vraies 
valeurs  deyi,,  S^it  fn-\%  gn^ij  dams  le  cas  qu'il  s'agisse 
d*une  fraction  continue  symétrique  impaire. 

Que  l'on  considère  la  fraction  continue  du  type 

gn    ^     gi-^'. 


Î7v 


Çy-hi 


Çy+r 


Çy 


Nous  avons  d'abord  par  la  propriété  de  l'inversion 


] 


■^"-a    \          ' 

gn        ^          ^iH--.                  i 

•  .1. 

yv-H.. 

I 

-t- 

Çy+r-i-      . 
/v 

/v-. 


et  comme 
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Jy-^r  ^v4-r/vH->-l  "i"/v4-r— l 


il  sera 


r^        [Çy-^r 


'r> 


v+r— 1 


+  fy-^r-] 


q^r 


/v 


^) 


^v+r-t  -i-  ^v-l-r-l 


yv  Jy-^r'+'fyf-l  /v-nr— l . 

d'où  résultent  déterminées  les  valeurs  àefn  et  g^^* 

Mais,  par  la  propriété  de  l'inversion,  nous   avons 
encore 

I      ï 


—  —  Ço 


^v 


^v+r 


^V+I 


^v 


■-+- 


^0 


par  conséquent, 

fn      __    Jy  fy-\-r-^  fy-\fy->rr-i 
fn—  1         ^v  y  v+r  -H  ^v- 1  fy-hr- 1 

Enfin,  puisque 

nous  pourrons,  moyennant  la  substitution  en  celle-ci 
des  valeurs  de  yj^,  J'n-i  et  g-^,  déterminer  gn^^^  On 
trouve 

En  conclusion,  on  voit  que  pour  les  fractions  conti- 
nues du  type  (II)  subsiste  le  système  suivant  de  rela- 


tions 


(3) 


(73) 

Jn  =  fyfy-k-r  "H  yv—  l  yv-»-  r—  i , 
fn—l  =  ^v^v+r-*-  ^v-l/v+r-ly 
^»  =  /v  ^v+r  -H/v-1  ^v+r-i , 


et  nous  pourrons  par  conséquent  calculer  les  deux  der- 
nières réduî  tes  ^^^^^  —9  seulement  quand  l'on  connaît 

gn-l     gn  ^ 

les  quatre  suivantes 

yv— I         yv        ./v-+-r— 1         yv-Hr 
,      — ,      ,      • 

Mais  les  relations  (3)  comprennent  encore  comme 
cas  particulier  celles  du  système  (i)  données  par  Lu- 
cas (il  suffit  de  faire  r  ==  o),  et  donnent  enfin  les  vraies 
relations  qui  devraient  former  le  système  (2),  en  fai- 
sant r  =  I .  On  trouve  en  effet,  par  cette  dernière  hypo- 
thèse, 

fn-l  =  ^v/v-4-1  H-  gv-l  /v  =  /v^v-4-l  -+-/v-l  gy  =  gn? 
gy-l  =  gygyn-i  "+-  ^v-l  ^v 

Nous  pourrons  conséquemment  conclure  :  que  la 
proposition  énoncée  par  Lucas  subsiste  seulement  pour 
les  fractions  continues  symétriques  paires,  et  que,  s'il 
«'agit  de  fractions  continues  symétriques  impaires,  on 
peut  calculer  les  deux  dernières  réduites,  seulement  si 
l'on  connaît  les  trois  suivantes 


fy-i        /y        /v-t-1 

gy-l  ^    gy      gy+i 
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SUR  L'EMPLOI  DE  LA  MULTIPLICATION  EXTÉRIEURE 

EN  ALGÈRRE; 

Par   m.   h.  FEHR. 


1.  Dans  le  t.  X  des  Nouvelles  Annales,  M.  Car- 
vallo  (^),  après  avoir  déGni  très  clairement  la  multipli- 
cation extérieure,  a  donné,  à  l'aide  de  cette  notion,  une 
exposition  fort  simple  de  la  théorie  des  déterminants. 
La  notion  de  produit  symbolique,  due  à  Caucby  et  à 
Grassmann,  joue  un  rôle  fondamental  dans  la  méthode 
de  ce  dernier.  Elle  a  été  employée  avec  succès  par 
M.  F.  Caspary  (2),  qui  a  su  faire  ressortir,  d'une  façon 
très  nette,  les  avantages  que  pouvait  offrir,  en  Géomé- 
trie, l'emploi  de  la  multiplication  extérieure.  En  Algèbre, 
ce  procédé  de  calcul  est  également  d'un  usage  très  fé* 
cond.  C'est  ce  que  je  me  propose  de  montrer  dans  celte 
Note,  en  me  bornant  simplement  à  la  résolution  d'un 
système  d'équations  linéaires  et  à  l'élimination  d'après 
Sylvester.  Enfin  j'exposerai  brièvement  la  notion  d'in- 
variance d'une  forme  algébrique. 

2.  Rappelons  simplement  que  la  multiplication  exté- 
rieure repose  sur  la  convention  unique  que  le  produit 

(')  Nouvelles  Annales,  3«  série,  t.  X,  p.  2i9'224,  34i-3^|5;  1891. 
Dans  le  t.  XI,  le  même  auteur  présente,  avec  une  remarquable  clarté 
d'exposition,  les  principes  essentiels  de  la  méthode  de  Grassmann. 
Voir  aussi  le  Bull,  de  la  Soc.  math.,  t.  XV,  p.  i58-i66. 

(')  Bull,  des  Sciences  math.,  2»  série,  t.  XI,  p.  222-242;  1887.  Voir 
surtout  dans  le  t.  XIII,  p.  202-240,  son  Mémoire  intitulé  :  Sur  une 
méthode  générale  de  la  Géométrie  qui  forme  le  lien  entre  la 
Géométrie  synthétique  et  la  Géométrie  analytique. 
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des  quantités  e<,  «2,  . . .,  Cm'i  appelées  unités,  change  de 
signe  quand  on  intervertit  Tordre  des  facteurs,  et  que,  par 
conséquent,  tout  produit  renfermant  deux  fois  la  même 
unité  est  nul. 

On  vérifie  sans  peine  que  ces  propriétés  s'étendent 
encore  aux  quantités 

fonctions  linéaires  des  <?/. 

En  particulier,  si  /i  =  /ti,  on  arrive  à  la  définition  des 
déterminants  donnée  par  M.  Car  val  lo 

le  crochet  []  étant,  suivant  la  notation  de  Grassmann, 
le  symbole  de  la  multiplication  extérieure.  Comme  on 
peut  toujours  supposer  les  e/  tels  que  Ton  ait 

[^iCj..  ,em]  =  I» 

le  déterminant  formé  par  les  a/^;t  sera  représenté  par 

^=[PlPi"  -Pm]* 

Le  choix  des  unités  dépend  des  applications  que  Ton 
a  en  vue.  En  Algèbre,  on  peut  les  considérer  comme  de 
simples  quantités  auxiliaires.  Cauchy  (  *  )  leur  a  donné  le 
nom  de  clefs  algébriques, 

3.  Résolution  d'un  système  de  n  équations  linéaires 
à  n  inconnues  (^),  —  Soit  le  système 

(i)  «/,ia?i-Ha,-,îa?2H-...-ha/,„a7»=  6/  («  =  i,  a,  . . ., /i). 
Multiplions  ces  équations  respectivement  par  e^^e^j  . . ., 


(«)  Cauchy,  Exercices,  t.  IV,  p.  356;  1847,  et  Comptes  rendus, 
i853. 
(»)  Voir  Grassmann,  Ausdehnungslehre,  A,,  §§  45.  46. 
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Cn  et  additionnons  membre  à  membre.  Nous  obtien- 
drons,  en  posant 

(  ai,A-ei-Hat,jfcej-H...-han,A.ei,  =  7?A:       (A:  =  i,  a, ..., /i), 
Téquation  unique 

(3)  P\Xi"\'PiXi'^,.,'\'PnXn  =  p 

qui  peut  remplacer  le  système  (i).  On  retrouve  une 
équation  de  ce  système,  par  exemple  celle  de  rang  i,  en 
faisant  e{=  i ,  et  les  autres  quantités  e  égales  à  zéro. 

De  l'équation  (3)  on  déduit  immédiatement,  à  l'aide 
de  la  multiplication  extérieure,  la  valeur  de  l'une  quel- 
conque des  inconnues.  Ainsi  on  obtient  x^  en  multi- 
pliant les  deux  membres  de  cette  équation  par 

d'où 

[/>!/> J.  •  ./>»]^1  =  {PPtPZ'  '  'Pn\' 

En  effet,  les  autres  termes,  renfermant  chacun  deux  fois 
le  même  facteur /t?,-,  disparaissent.  D'une  façon  générale, 
nous  aurons,  pour  la  valeur  de  a:/,  la  relation  simple 

\.piPl*''Pn\ 

Si,  comme  plus  haut,  nous  supposons  [e^  e^^^^e^  ==i, 
le  dénominateur  représentera  le  déterminant  du  sys- 
tème. On  reconnaît  l'analogie  de  ce  procédé  avec  la 
méthode  ordinaire. 

Résultant  du  système.  —  Supposons  les  quantités  b^ 
égales  à  zéro,  le  résultant  du  système  proposé  sera 
exprimé  par 

[P\Pi'-'Pn]  =  O- 

4.  Elimination.  —  La  multiplication  extérieure  faci- 
lite tout  particulièrement  le  calcul  dans  le  cas  de  la 
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méthode  de  Sylvester.  Proposons-nous  donc  d'éliminer 
X  entre  les  deux  équations 

ao^'»-l-aia?'»-'-i-...-4-a,„=  o, 

dans  lesquelles  les  a  et  les  h  sont  des  fonctions  des 
autres  variables,  ou  des  quantités  constantes,  a^  et  hn 
étant  différents  de  zéro. 

Multiplions  la  première  équation  successivement  par 
i,a:,  x^,  ...,x'*~%  et  la  seconde  par  i,  j:,  a:^,  ...,  j?''*~*. 
Il  en  résultera  un  système  de  /n  +  n  équations  entre 
lesquelles  nous  pourrons  éliminer  les  m  +  n  —  i  quan- 
tités x,  x^,  ...,  x^^^~^  considérées  comme  inconnues 
indépendantes. 

C'est  ici  que  s'applique  avec  avantage  la  méthode  de 
Grassmann  (^).  En  effet,  si  nous  additionnons  ces 
m  -+-  n  équations,  après  les  avoir  multipliées  respective- 
ment par  Cl,  «2,  ...,  e^n+rt?  nous  aurons  l'équation  unique 

dans  laquelle  les  quantités  pi  sont  des  fonctions  li- 
néaires des  e.  Multiplions  les  deux  membres  de  cette 
relation  par  \p\pi**»pmj^n-\\  il  restera  simplement 
l'expression 

\P\P\  •  •  'Pm^n  ]  =  O 

qui  est  le  résultant  des  deux  équations  proposées.  Ce 
n'est  évidemment  qu'une  forme  abrégée  du  déterminant 
de  Sylvester,  ce  que  l'on  reconnaît  facilement,  d'après 
la  méthode  de  M.  Carvallo. 

o.  La  notion  dHnvariance.  —  Considérons  la  forme 

a:  =  a?!  ^1  -h  a7j  tfj  -f- .  .  .  -t-  Xm  Cm 

(')  Loc,  cit.,  §  93. 
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et  supposons    que  Ton  ait  [^i  e»  •  •  •  ^w]=  i-   Si    nous 
effectuons  sur  les  variables  x^^  Xo,  . . .,  x,n  la  substitu- 
tion linéaire 

Xi    =«11    Çi-i-aij   Î2 ■+-•••■+- ^1  m   imi 
X^    =«21    Çl-^"^«    Ç2  +  «*-+<*2m   Çw> 


le  module  de  la  transformation  étant  égal  à  un,  la  forme 
X  devient 

OÙ  e^ ,  £21  •  •  •  7  S;,i  forment  un  nouveau  système  d'unités 
exprimées  linéairement  en  fonction  des  anciennes. 
Elles  sont  données  par  la  substitution  inverse 

£1    =«11   Cl  H- «21    «2-1-- •  .-+-«/nJ    Cmt 

£2    =«12   ^2"+"û^î2    62  +  .  .  .-+•  «m2    ^m» 
.♦•..• ) 

£//t  =  «1  m  ^i  ~f~  <^2//t  ^2  -4- ...  -H  Clffiffi  Cfn. 

* 

Et,  puisque  le  module  a  été  pris  égal  à  Tunité, 
nous  avons  [si  £2  ^s  •  •  •  £m]  =  [e<  ©2  . . .  e„^  =  i . 

Nous  arrivons  donc  à  la  remarque  importante  qu'une 
transformation  linéaire  des  variables  Xs^Xn,  . . . ,  x^  re- 
vient à  un  simple  changement  d'unités.  On  est  immé- 
diatement conduit  à  la  définition  très  simple  que  : 

Les  formes  invariantes  sont  celles  qui  ne  changent 
pas  pour  une  transformation  linéaire  des  unités. 

Cette  définition  est  d'un  caractère  très  général,  vu 
qu'elle  comprend  à  la  fois  les  invariants,  les  covariants, 
les  contrevariants  et  les  autres  formes  analogues. 

A  l'aide  de  la  multiplication  extérieure,  toute  fonc- 
tion homogèney=y(.r< ,  x>>,  . . .,  Xm)  peut  être  ramenée 
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à  la  forme  abrégée  (  *  ) 

OÙ  l'on  a 

OP  :^=  3?!  C\  -T"  OP^  Cj  -+"  •  •  <  ~7~  '^ m  ^ m» 

Cette  notation  diffère  peu  de  celle  d*Aronhold,  généra- 
lement usitée  en  Allemagne,  où  Ton  pose 

On  a,  par  exemple,  pour  la  forme  quadratique  bi- 
naire dans  Tun  des  systèmes 

y  =  ax'^—  a(xiei-h  a7jej)»  =  aef  xf -h  iaexeiXxX^->r  ae\x\^ 
tandis  qu'on  a  dans  Tautrc 

f=za%=^{aiXi-\-aiX^Y=ia\x\-\r'iaia^XiXi-¥-  a\x\. 

Mais  si  la  notation  d'Aronhold  est  purement  symbo- 
lique, celle  de  Grassmann  paraît  tout  à  fait  intuitive  et 
présente  ce  grand  avantage  de  permettre  une  interpré- 
tation géométrique  immédiate. 

Dans  un  de  ses  derniers  Mémoires  (-),  Grassmann 
montre  encore  les  liens  étroits  qui  existent  entre  sa 
méthode  et  TAlgèbre  moderne.  Du  reste,  son  Ouvrage 
de  i844  renferme  les  germes  de  la  théorie  des  formes 
algébriques,  telle  qu'elle  a  été  développée  en  Allemagne 
par  Aronhold,  Clebsch  et  Gordan. 


(^  )  Voir  la  démonstration  dans  l'Ouvrage  de  Grassmann,  A,,  §  358. 
Consulter  aussi  le  Traité  de  M.  Schlegel  {Algèbre j  Leipzig,  1875), 
établi  sur  les  principes  de  Grassmann.  L'auteur  consacre  une  place 
importante  à  un  exposé  élémentaire  des  formes  binaires  et  ter- 
naires. 

(•)  Math,  Annalen,  l.  VIT,  p.  538;  187^^.  Voir  aussi  p.  12  du 
même  tome. 
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Traité  d'Àlgèbhe.  Compléments,  par  H.  Laurent, 
examinateur  d'admission  à  TÉcoIe  Polytechnique. 
Quatrième  Partie  :  Théorie  des  polynômes  a  plusieurs 
VARIABLES.  Paris,  Gauthier- Viliars  et  fils;  1894.  In-8** 
de  iv-56  pages.  Prix  :  i^%5o. 

Les  Traités  d'Algèbre  supérieure  contiennent  la  théorie  des 
fonctions  algébriques  inverses  et  des  substitutions,  ou  la  théorie 
des  transformations  que  Ton  peut  faire  subir  aux  fonctions  en- 
tières, sans  en  altérer  certaines  propriétés  essentielles.  Aucune 
de  ces  théories  n'est  abordée  dans  ce  petit  opuscule,  dont  le 
but,  très  modeste,  est  de  compléter  l'Algèbre  élémentaire  en- 
seignée officiellement,  en  étudiant  les  propriétés  fondamentales 
des  polynômes  à  plusieurs  variables,  et  en  essayant  de  généra- 
liser les  propriétés  connues  des  polynômes  à  une  variable. 

On  y  trouve  une  théorie  complète  de  l'élimination  et  des 
fonctions  symétriques,  fondée  entièrement  sur  un  théorème  de 
Jacobi,  qui  a  déjà  rendu  des  services  dans  l'analyse  des  fonc- 
tions abéliennes,  et  qui  est  appelé  à  en  rendre  encore  beau- 
coup d'autres. 

L'auteur  croit  avoir  considérablement  simplifié  la  théorie  de 
l'élimination,  assez,  pense-t-il,  pour  la  mettre  à  la  portée  de 
toutes  les  personnes  qui  ont  suivi  un  Cours  de  Mathématiques 
spéciales. 

Essai  d'une  théorie  élémentaire  des  surfaces  du 
TROISIEME  ordre,  par  F.  Dumont,  professeur  au  lycée 
d'Annecy.  Annecy,  Joseph  DépoUier  et  C'^^  1894. 
In-8**  de  176  pages. 

C'est  une  étude  intéressante  des  propriétés  déjà  connues  des 
surfaces  du  3*  ordre,  auxquelles  l'auteur  a  ajouté  les  résultats  de 
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ses  recherches  personnelles.  Pour  la  rapidité  de  l'exposition,  les 
démonstrations  analytiques  ont  été  mêlées  aux  raisonnements 
géométriques.  Voici  la  composition  des  Chapitres  :  Les  droites 
de  la  surface  générale  du  troisième  ordre.  Principaux  modes  de 
génération.  Surfaces  à  singularités  et  surfaces  anallagmatiques 
du  troisième  ordre.  Généralités  sur  les  pùles  et  polaires  dans  les 
surfaces  du  troisième  ordre.  Propriétés  de  la  hessienne.  Repré- 
sentation sur  un  plan.  Intersection  d'une  surface  cubique  avec 
un  plan,  une  quadrique  ou  une  seconde  surface  cubique.  Elé- 
ments d'une  classification. 

Ankuaire  pour  l'an  i8y5,  publié  par  le  Hi  uf.au  des 
LoNGiTunES,  avec  des  Notices  sciEATiFiguEs.  Paris, 
Gauthier- Vi lia rs  et  lils;  i8()5.  I11-18  de  iv-836  pages, 
avec  deux  cartes  magnétiques.  Prix  :  broché,  i^*",  5o; 
carloiiiié,  a*^*". 

Comme  tous  les  ans  à  pareille  époque,  V Annuaire  du  Bu- 
reau des  Longitudes  vient  de  paraître.  L'Annuaire  pour  1895 
renferme  une  foule  de  renseignements  pratiques  réunis  dans  ce 
petit  Volume  pour  la  commodité  des  travailleurs.  On  y  trouve 
également  des  articles  dus  aux  savants  les  plus  illustres  sur 
les  Monnaies,  la  Statistique,  la  Géographie,  la  Minéralogie,  etc. 
enfin  les  Notices  suivantes  :  Les  Ondes  atmosphériques  lu- 
naires; par  M.  Bouquet  de  la  Grye.  —  Sur  le  Cons^rès 
géodésique  d'Insprûck;  par  M.  F.  Tisseuand.  —  U observa- 
toire du  mont  Blanc;  par  M.  J.  Janssen.  —  La  Photométrie 
photographique  ;  par  M.  J.  Janssen.  —  Rapport  sur  les  pro- 
positions d'unification  des  jours  astronomique  et  civil;  par 

M.  H.  PoiNCARÉ. 

Leçons  de  Cinématique  professées  à  la  Faculté  des 
Sciences  de  Paris,  par  Gabriel  Kœnigs,  chargé  d'un 
cours  de  Giijémalique  à  la  Sorbonne,  professeur  sup- 
pléant au  Collège  de  France,  maître  de  conférences  à 
rÉcole Normale  supérieure.  Paris,  A.  Hermann^  iSgS. 
Grand  in-8".    Un  premier  fascicule  de  viii-a4o  j)ages 

Ann,  de  Mathéinat.,  3«  série,  l.  \IV.  (  Kcvrier  189').)  G 
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avec  62  figures  dans  le  texte  a  paru.  Le  second  et  dernier 
fascicule  paraîtra  en  janvier  1890.  Prix  :  12^'. 

Ce  Livre  représente,  avec  les  développements  que  j'ai  cru 
nécessaires,  le  cours  que  je  professe  depuis  sept  ou  huit  ans, 
soit  à  l'École  Normale,  soit  à  la  Faculté  des  Sciences  de  Paris. 

Dans  un  ordre  d'idées  où  l'Analyse  et  la  Géométrie  ont  tour  à 
tour  fait  leurs  preuves,  le  choix  des  méthodes  pourrait  sembler 
n'être  qu'une  question  d'école;  s'il  est  vrai  qu'il  se  trouve  en- 
core  des   mathématiciens   pour  bannir  systématiquement  de 
leurs  écrits,  les  uns  l'Analyse,  les  autres  la  Géométrie,  ce  sys- 
tème d'exclusion  absolue,  quel  qu'en  fût  le  sens  et  le  caractère, 
ne  m'a  pas  semblé  convenir  à  un  enseignement  véritablement 
scientifique.  Malgré  les  redites  auxquelles  on  s'expose  en  re- 
venant sur  ce  lieu   commun  de   la   prétendue   rivalité  entre 
l'Analyse  et  la  Géométrie,  qui  paraît  bien  plutôt  être  celle  des 
analystes  et  des  géomètres,  faut-il  rappeler  quelles  complica- 
tions entraîne  l'analyse  pratiquée  sans  précautions;  combien  il 
est  faux  de  penser  qu'elle  suffit  à  tout  donner,  pourvu  que  l'on 
s'y  abandonne.  La  méthode  géométrique  a  les  avantages  de  la 
vue  directe  et  de  la  rapidité  des  solutions  dans  quelques  cas 
choisis;  souvent  aussi  elle  constitue  un  procédé  d'exposition 
et  de  synthèse,  très  propre  à  mettre  en  relief,  après  coup,  les 
rapports  cachés  des  choses.  Mais  ce  succès  n'est  pas  assuré.  On 
nous  parle  des  problèmes  où  elle  a  réussi;  on  ne  nous  dit  rien 
de  ceux  où  elle  a  échoué.  En  Géométrie  infinitésimale  surtout, 
où  le  problème  se  traduit  par  une   équation  différentielle,  il 
faut  avoir  sous  la  main  une  méthode  plus  sûre,  qui,  tout  en 
suivant  pas  à  pas  les  indications  de  la  Géométrie,  puisse  la 
suppléer  à  l'instant  où  elle  se  dérobe;  une  méthode,  surtout, 
où  la  question  des  signes  des  éléments,  si  essentielle  à  la  pré- 
cision, ne  fasse  jamais  un  doute.  On  ne  saurait  croire  combien 
ces  questions  de  signes  deviennent  délicates  dans  la  Géométrie 
livrée  à  elle-même.  Il  fallait  donc  introduire  dans  ces  ques- 
tions une  méthode  ayant  la  précision  et  la  rigueur  de  l'analyse, 
donnant  au  temps  voulu  les  équations  différentielles,  qui  con- 
centrent sur  elles  et  précisent  toutes  les  difficultés  du  problème, 
et  manifestent   si   souvent  des  parentés  entre  des  problèmes 
d'origines  très  éloignées.  Et  cependant,  cette  méthode  devait 
à  chaque  pas  s'inspirer  des  faits  géométriques,  tout  en  écartant 
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les  inconvénients  inhérents  à  l'emploi  des  coordonnées  ordi- 
naires. 

L'usage  d'un  trièdre  de  référence  mobile,  choisi  de  la  ma- 
nière la  plus  appropriée,  offre  tous  ces  avantages.  Entre  les 
mains  d'Albert  Ribaucour  et  de  M.  Darboux,  il  est  devenu  un 
instrument  de  découvertes.  Il  était  donc  naturel  d'introduire 
le  trièdre  de  référence  mobile  en  Cinématique,  et  de  familia- 
riser ainsi  de  bonne  heure  les  étudiants  avec  la  méthode  la 
plus  sûre  et  la  plus  puissante  qui  soit  en  Géométrie  infinitési- 
male. 

Nous  n'ignorons  pas  que  la  synthèse  géométrique  se  prête 
avec  une  rare  élégance  à  l'exposition  des  faits  les  plus  essen- 
tiels de  la  Cinématique;  mais  nous  estimons  qu'un  professeur 
qui  se  borne  à  démontrer  et  à  exposer,  sans  fournir  en  même 
temps  à  ses  élèves  des  moyens  pratiques  d'investigation,  n'a 
rempli  qu'une  faible  partie  de  sa  tâche.  Un  enseignement  qui 
se  confine  dans  un  cadre  fermé,  et  qui  se  contente  de  moyens 
qui  n'en  sortent  pas,  ne  saurait  être  un  enseignement  scienti- 
fique. Or  l'emploi  du  trièdre  mobile  constitue  une  méthode  de 
recherches,  pouvant  atteindre  à  tout,  avec  autant  d'élégance 
que  de  sûreté. 

On  verra  que  j'ai  commencé  par  développer  la  théorie 
abstraite  et  purement  géométrique  des  segments.  Il  le  fallait 
bien,  puisque  cette  théorie  n'a  pas  encore  pénétré  dans  l'en- 
seignement élémentaire.  Quant  à  la  mêler  à  l'exposition  même 
des  faits  cinématiques,  il  y  a  là  le  même  inconvénient  qu'à 
noyer  la  Cinématique  dans  la  Dynamique,  ainsi  que  cela  s'est 
longtemps  pratiqué. 

La  tâche  du  géomètre  est,  non  seulement  de  découvrir  des 
faits  nouveaux,  mais  encore  do  classer  les  vérités  acquises,  et 
de  grouper  ensemble  les  idées  d'un  même  ordre.  La  théorie  des 
segments  appartient  à  la  Géométrie,  elle  trouve  en  Statique  et 
en  Cinématique  deux  applications  importantes;  elle  peut  en 
avoir  d'autres. 

La  Cinématique  tout  entière  repose  sur  le  théorème  de  la 
composition  des  vitesses  et  sur  l'expression  de  la  vitesse  d'en- 
trainement  d'un  point  d'un  corps  solide  en  mouvement.  J'ai 
déduit  ces  faits  par  l'analyse,  qui  constitue  pour  les  établir  la 
plus  simple  et  la  plus  naturelle  des  méthodes.  L'interprétation 
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des  formules,  faite  avec  le  soin  nécessaire,  conduit  au  résultat 
classique  du  mouvement  hélicoïdal  tangent.  Plus  d'un  trouvera 
cette  méthode  un  peu  indirecte,  et,  cependant,  n'est-elle  pas  la 
plus  conforme  à  la  réalité  des  faits?  ^e  met-elle  pas  mieux  en 
lumière  ce  qu'il  y  a  d'artificiel  et  de  voulu  dans  cette  décom- 
position du  mouvement  infiniment  petit,  en  rotation  autour 
d'axes  conjugués?  Ces  rotations  n'existent  pas  en  réalité,  et 
ce  n'est  qu'au  point  de  vue  des  vitesses  que  tout  se  passe 
comme  si  elles  existaient.  J'ai  tenu  cependant  à  exposer  aussi 
les  principes  de  la  méthode  géométrique  directe. 

L'emploi  du  irièdre  mobile  conduit  en  quelques  lignes  aux 
formules  de  Bouret  au  théorème  de  Goriolis.  J'en  ai  déduit  les 
ap])lications  classiques  aux  courbures  dans  le  mouvement  d'une 
figure  plane,  et  dans  le  mouvement  autour  d'un  point  fixe.  J'ai, 
à  proj)os  du  mouvement  d'une  figure  plane,  indiqué  les  prin- 
cipes d'une  méthode  propre  à  faire  connaître  la  forme  d'une 
trajectoire  dans  le  voisinage  d'un  de  ses  points. 

Dans  le  mouvement  général  d'une  figure,  j'ai  insisté,  plus 
qu'on  ne  le  fait  habituellement,  sur  la  question  intéressante  du 
roulement  des  courbes  gauches  dans  l'espace. 

Enfin,  les  déplacements  à  plusieurs  paramètres  ont  acquis 
dans  ces  derniers  tem])s  une  telle  importance,  que  j'ai  cru  de- 
voir leur  consacrer  tout  un  chapitre. 

La  théorie  des  mécanismes  est  généralement  méconnue  en 
France.  On  en  est  (mcore  ou  à  très  peu  près  à  la  classification 
empirique  de  Monge.  Cependant  le  beau  traité  de  Reuleaux, 
publié  en  1877,  contient  les  germes  d'une  théorie  scientifique, 
devant  laquelle  les  mathématiciens  purs  ne  sauraient  rester  in- 
différents. Adoptant,  avec  quelques  modifications,  les  principes 
de  Reuleaux,  j'ai  développé  en  premier  lieu  la  théorie  des  sys- 
tèmes articulés,  puis  celle  des  mécanismes,  et  comme  applica- 
tions je  me  suis  occupé  des  engrenages,  cames  et  excentriques. 

Quelques  Notes  terminales  sont  consacrées  à  des  questions 
qui  ne  pouvaient  trouver  place  dans  le  corps  même  de  l'Ou- 
vrage. 

J'aurais  voulu  faire  précéder  ce  Livre  d'une  histoire  de  la 
Cinématique;  mais  le  temps  m'a  manqué  pour  les  nombreuses 
recherches  auxquelles  j'aurais  été  entraîné.  La  Cinématique  a 
des  aspects  multiples;  les  uns  géométriques,  les  autres  méca- 
niques, et  mémo  d'ordre  industriel.  A   ce  dernier  point  de  vue 
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j*ai  cité  Reuleaux;  pour  les  questions  géométriques  tout  le 
monde  connaît  les  travaux  de  M.  Resal. 

11  serait  injuste  d'oublier  ce  que  l'enseignement  de  la  Ciné- 
matique doit  à  mes  vénérés  maîtres  :  Bouquet,  Darboux, 
Tan^iery.  Ils  ont  apporté  dans  l'étude  des  questions  cinéma- 
tiques  cette  rigueur  et  cette  précision  inséparables  de  toute 
véritable  science.  M.  Tannery  notamment,  par  un  enseigne- 
ment de  plusieurs  années  à  la  Faculté  des  Sciences,  a  exercé 
la  plus  salutaire  influence.  Il  a  montré  le  vrai  parti  que  l'on 
peut  tirer  de  l'étude  des  accélérations  dans  la  théorie  des 
courbures,  et  bien  mis  en  relief  ce  fait,  qu'on  parait  trop  dis- 
posé à  perdre  de  vue,  que  le  temps  en  Cinématique  n'est 
qu'une  variable  auxiliaire  quelconque,  en  sorte  que  la  Ciné- 
matique n'est,  à  proprement  parler,  que  la  Géométrie  du  dépla- 
cement. 

Je  me  fais  un  plaisir,  en  terminant  cette*  introduction, 
d'adresser  mes  aiïectueux  remerciements  à  deux  de  mes  élèves 
de  l'École  Normale,  MM.  Cotton  et  Marijon,  qui  ont  bien 
voulu  m'aider  dans  la  rédaction  des  premiers  Chapitres;  mes 
remerciements  à  mon  excellent  ami  M.  Hermann,  qui  a  apporté 
à  la  publication  de  ce  Livre  un  empressement  et  un  soin  tout 
particuliers.  G.  Koenigs. 


ExEttcicES  d*Arithmétique.  Enoncés  et  solutions, 
par  J .  FilZ'Patrick,  ancien  j)rofesseur  de  Mathéma- 
tiques, et  Georges  Ches^vel,  directeur  de  l'institution 
Charleniagne  à  Tours,  avec  une  Pri^face  de  M.  Jules 
Tannery,  sous -directeur  des  études  scientifiques  à 
l'Ecole JNonnale  supérieure.  Paris,  A.  Hermann^  iSgS. 
Grand  în-S**,  de  ix-490  pages.  Prix  :  lo***. 

L'Ouvrage  que  M.  Hermann  vient  de  publier  n'a  pas  de  simi- 
laire dans  notre  littérature  scientifique.  Il  existe  un  grand 
nombre  de  recueils  de  problèmes  d'Arithmétique  avec  ou  sans 
solutions,  mais  ces  recueils,  dont  plusieurs  ne  manquent  pas 
d'intérêt,  se  rapportent  à  l'Arithmétique  pratique.  Le  recueil 
que  publie  M.  Hermann  renferme  un  certain   nombre  de  pro- 
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blêmes  numériques,  mais  surtout  des  exercices  théoriques  sur 
les  différentes  parties  de  l'Arithmétique. 

L'Ouvrage  contenant  près  de  cinq  cents  exercices,  il  est  dif- 
ficile de  donner  en  quelques  mots  un  aperçu  de  ce  qu'il  ren- 
ferme, mais  nous  pouvons  dire  avec  M.  Tannery  que,  dans 
chacun  des  seize  Chapitres  qui  composent  l'Ouvrage,  les  exer- 
cices sont  parfaitement  gradués  et  les  solutions  simples  et  élé- 
gantes. Les  auteurs  ne  se  sont  pas  bornés  à  faire  un  choix  de 
problèmes  et  à  reproduire  les  solutions  publiées  dans  divers 
recueils  scientifiques;  la  plupart  des  solutions  leur  sont  per- 
sonnelles, et,  ce  qui  est  excellent  dans  un  livre  d'enseigne- 
ment, la  plupart  des  questions  sont  résolues  à  l'aide  d'un  petit 
nombre  de  méthodes,  toujours  par  la  voie  la  plus  simple  et  la 
plus  naturelle.  On  a  évité  avec  grand  soin  ces  solutions  qu'on 
pourrait  appeler  artificielles,  qui  conduisent  au  but  à  l'aide  de 
transformations  inattendues  et  bizarres,  et  qui,  par  cela  même 
que  leur  point  de  départ  ne  peut  être  pressenti  et  prévu,  ne 
sont  véritablement  que  des  demi-solutions. 

Les  deux  derniers  Chapitres  ont  une  étendue  plus  considé- 
rable que  les  autres.  Le  Chapitre  XV,  intitulé  :  Questions  di- 
verses, renferme  la  solution  des  diverses  questions  qui  n'au- 
raient pu  trouver  leur  place  dans  les  Chapitres  précédents  : 
problèmes  de  concours,  notions  sur  les  nombres  figurés,  les 
nombres  triangulaires,  quadrangulaires,  pentagones,  etc.  Le 
Chapitre  XVI  est  intitulé  :  Notions  élémentaires  sur  la 
théorie  des  nombres;  c'est  une  véritable  introduction  à  la 
théorie  des  nombres  encore  assez  étendue,  qui  facilitera  la  lec- 
ture des  ouvrages  et  mémoires  parus  sur  le  même  sujet. 

En  résumé,  l'ouvrage  de  MM.  Fitz-Patrick  et  Chevrel  est 
un  ouvrage  destiné  à  rendre  les  plus  grands  services  aux  can- 
didats aux  Écoles,  aux  professeurs  à  qui  il  fournira  une  source 
presque  inépuisable  d'exercices  à  proposer.  Ceux  qui  voudront 
se  faire  une  idée  plus  complète  du  Livre  pourront  consulter  le 
remarquable  article  que  lui  a  consacré  M.  Kœnigs  dans  le 
Bulletin  des  Sciences  mathématiques  de  M.  Darboux. 
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PUBLICATIONS  RÉCENTES. 


Note  sur  les  Approximations  numériques,  par  M.  Guyou,  capi- 
taine de  frégate,  examinateur  d'admission  à  TÉcoIe  navale,  a*  édition. 
Paris,  Gauthier- Villars  et  fils;  1891.  In-8»  de  32  pages.  Prix  :  o'%75. 

Problèmes  d'Électricité  pratique,  par  le  D»  FUippo  Cintolesi, 
professeur  de  Physique  à  l'Institut  royal  technique  de  Livourne.  Tra- 
duits de  l'italien  par  Félix  Leconte.  Paris,  Gauthier-Villars  et  (ils; 

1892.  In-i8  Jésus  de  160  pages,  avec  une  planche.  Prix  :  3''. 
Théorie  méganique  de  la  Chaleur,  par  /?.  Clausius.  2*  édition, 

refondue  et  complétée,  traduite  sur  la  3*  édition  de  l'original  allemand, 
par  F.  Folie  et  E.  Ronkar,  chargés  de  cours  à  l'Université  de  Liège. 
Tome  premier  :  Développement  des  formules  qui  se  déduisent  des 
deux  principes  fondamentaux,  avec  différentes  applications.  Tome 
deuxième  :  Théorie  mécanique  de  l'Électricité,  y  compris  l'appli- 
cation DES  principes  FONDAMENTAUX  DE  LA  THÉORIE  MÉCANIQUE   DE  LA 

CHALEUR.  Mons,  Hector  Manceaux.  Paris,  Gauthier-Villars;  1893. 
In-S®  de  vii-5oo  pages  et  de  11-472  pages.  Prix  :  20''. 

Les  COURANTS  polyphasés,  par  /.  JRodet  et  Busquet,  ingénieurs 
des  Arts  et  Manufactures.  Paris,  Gauthier-Villars  et  fils;  1893.  Gr.  in-8*» 
de  182  pages,  avec  71  figures  dans  le  texte.  Prix  3'',  5o. 

Cours  élémentaire  de  Machines  a  vapeur,  par  V.  Fouloriy  ingé- 
nieur des  Ponts  et  Chaussées.  Paris,  Gauthier-Villars  et  fils;  1898. 
In-S"  de  243  pages,  avec  216  figures  dans  le  texte.  Prix  :  5''. 

Cours  de  Calcul  différentiel  et  intégral,  par  PaM/^aa^,  ingé- 
nieur en  chef  des  Ponts  et  Chaussées,  professeur  à  l'École  des  Ponts 
et  Chaussées,  répétiteur  à  l'École  Polytechnique.  Paris,  V'*  Ch.  Dunod  ; 

1893.  Gr.  in-8»  de  viii-612  pages,  avec  figures  dans  le  texte.  Prix  :  12''. 
Cours  de  Mécanique  rationnelle,  par  Paul  Haag,  ingénieur  en 

chef  des  Ponts  et  Chaussées,  professeur  à  l'École  des  Ponts  et 
Chaussées,  répétiteur  à  l'École  Polytechnique.  Paris,  V^«  Ch.  Du- 
nod et  P.  Vicq;  189^.  Gr.  in -8»  de  viii-552  pages,  avec  figures  dans 
le  texte.  Prix  :  12''. 

Cours  de  Calcul  différentiel  et  intégral,  par  J.'A,  Serret, 
membre  de  l'Institut  et  du  Bureau  des  Longitudes.  Quatrième  édition, 
augmentée  de  Notes  sur  la  théorie  des  fonctions  elliptiques,  par 
M.  Ch,  Hermite.  Tome  premier  :  Calcul  différentiel.  Tome  second  : 
Calcul  intégral.  Paris,  Gauthier-Villars  et  fils;  1894.  In-8»  de  xiv- 
618  pages  et  de  xiv-904  pages,  avec  figures  dans  le  texte.  Prix  :  26''. 
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Leçons  sur  la  Théorie  générale  des  surfaces  et  les  applica- 
tions GÉOMÉTRIQUES  DU  CALCUL  INFINITÉSIMAL,  par  GcLSton  Darhoux^ 
membre  de  l'Institut,  doyen  de  la  Faculté  des  Sciences.  Troisième 
Partie  :  Lignes  géodésiques  et  Courburk  géodésique.  Paramètres 
DIFFÉRENTIELS.  DÉFORMATION  DES  SURFACES.  Paris,  Gauthicr-Villars 
et  fils;  189^.  Grand  in-S"  de  viii-5iî  pages,  avec  81  figures  dans  le 
texte.  Prix  :  i5''. 
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SUR  LES  PODAIRES  SUCCESSIVES  DTNE  COURBE; 

Par  m.  le  cai»itaine  E.  BARISIEN, 

du  Service  géographique  de  l'Armée. 


Le  but  de  celle  Noie  esl  de  donner  quelques  formules 
permellanl  de  irouver  Taire,  le  rayon  de  courbure  et  la 
rectification  des  podaires  successives  d'une  courbe,  sans 
avoir  besoin  de  connaître  les  équations  de  ces  podaires. 
Nous  étudierons  aussi,  accessoirement,  quelques  courbes 
dérivées  de  ces  podaires. 

^îre  de  la  m'^'"^  podaire,  —  Soit  O  le  point  d'émis- 
sion des  podaires,  que  nous  prenons  pour  pôle  des  coor- 
données polaires,  et  désignons  par 

Téquation  polaire  de  la  courbe  fondamentale. 

Etudions  d'abord  la  première  podaire.  Si  P|  est  le 
point  de  la  première  podaire  correspondant  au  point  M 
de  la  courbe  et  si  r^  et  6<  sont  les  coordonnées  polaires 
de  ce  point  V\ ,  on  aura  pour  la  différentielle  de  l'aire  U< 
de  celte  première  podaire 

Nous  allons  calculer  i\  et  6|  en  fonction  de  8.  Pour 
cela,  désignons  par  V  l'angle  du  rayon  vecteur  OM  avec 
la  tangente  à  la  courbe  en  M,  nous  avons 

(2)  tangV  = 


Ann.  de  Mathémat.,  3»  série,  t.  \IV  (Mars  i8()5).  7 


(  9^  ) 
et 

V  =  Oi  -  0  H-  - 


•À 


Ëii  difierentiant  cette  dernière  équation  par  rapport 
à  9,  il  vient 

En  difierentiant  (2)  par  rapport  à  0,  on  obtient 

flW        \dC))  "''t^O* 


i 


/O  .       /dr\^ 


-(S) 


Si,  pour  abréger  l'écriture,  on  pose 

^  -  ,.'  ^  _  ,." 

on  a  alors 

et,  par  suite,  en  portant  cette  valeur  dans  (3), 


dfi  r^-hr'^  r^-\-r'^ 

D'autre  part,  le  triangle  OMP^  donne 

/'2 

ri=  r  sin  V  =  -  • 

v/;'2  ^_  ,.'2 

La  formule  (i)  devient  alors 

^^^  l/T   ~    '2'''    ^0     ~    9.  (7-2+  /''2N2 

Pour  avoir  Taire  U|  on  n'aura  donc  qu'à  intégrer  une 
fonction  de  0,  et,  le  plus  souvent,  lorsque  la  courbe 
/•  =  /'(O)  aura  une  aire  Uo  intégrable,  telle  que 


^1  =  ' ,.. 

d(l         9. 


(9»  ) 
la  podaîre  aura  aussi  une  aire  intégrable.  On  obtiendra 
donc  l'aire  U<  sans  avoir  besoin  de  connaître  Téquation 
de  la  podaire,  laquelle  peut  être  d*un  degré  fort  élevé  et, 
par  cela  même,  rendre  diflScîle  la  recherche  directe  de 
l'aire  de  la  podaire. 

Pour  avoir  le  point  P2  de  la  seconde  podaire,  corres- 
pondant au  point  P<  delà  première,  on  prend  le  milieu  C 
de  OM  et  l'on  joint  P<  C  qui  est  la  normale  à  la  pre- 
mière podaire  en  P<  :  on  n'a  donc  qu'à  abaisser  de  O  la 
perpendiculaire  sur  la  tangente  en  Pj  pour  avoir  le 
point  P2. 

Il  est  à  remarquer  que  l'angle  PaOPi  est  [égal  à 
l'angle  P«  OM  dont  la  valeur  est  (6|  — 0).  Si  62  et  r,  sont 
les  coordonnées  du  point  P2,  on  a 

0j  =  2(0i  — 0)-hO 
et 

/'2=  ri  sinV  =  /'sin*V. 

D'une  manière  plus  générale,  si  /•,„  et  ^m  sont  les  coor- 
données du  point  P;;,  de  la  m*®™®  podaire,  on  aura 

e,„  =  m(Oi  — o)-+-o  =  /?i  (y—  -)  -f-o, 

d'où,  en  différentiant  par  rapport  à  6, 

D'autre  pari, 

(/•       \'^ 

Or,  la  différentielle  de  Taire  U^  de  la  m**'"*'  podaire 
est 

Par  conséquent,  en  y  portant  les  valeurs  (5)et(6),  il 


(  9'^  ) 
vient 

Rayon  de  courbure  de  la  m^^"^*^  podaire,  —  Si  R 
désigne  ce  rayon  de  courbure,  on  a 

3 

/r'  -4-  r'*^» 

I    O  ^  I\/;|  J ^Tj J-   9 


m^^  ^'  m        '  m  '  m 


formule  dans  laquelle 


,    _  dr,n  „  __  d^r,n 


Or,  d'après  (6), 

'''«  =  m  • 

(/'î-+-r'î)2 

En  difTérentiant  par  rapport  à  ^m  et  tenant  compte 
de  (5),  on  obtient 


db    dbfti 

Par  suite, 

(9) 

r»  -4-  r'*  — 

m 


(r2-+-r'«)» 

pi  m 


in 


(r2-i-r'«)2 
Au  lieu  de  calculer  rj^,  remarquons  que 

rm  _  r 
r'     ~~  r'* 

et  difFérentîons  par  rapport  à  O;,,,  il  vient 

r^-nnr'ln  ^  r'i—rr"    db 

D'où 

/,n\        ,.'2 ,.     r"    —  '        V  "y 


(r2-H  r'*)'»-i[7'2-+-  (m  -h  i)r'2—  mr/-"] 
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En  ajoutant  (9)  et  (10),  on  obtient  la  valeur  du  dé- 
nominateur de  R„,.  On  a  donc  ainsi  pour  R„, 

(II)  R,„-  ^3j  yf.t^r'^^(^rn-\-i){r'^—rr^)y 

(rî-i-r'*)   * 

Pour  /?i  =  I ,  on  a 

expression  que  Ton  peut  écrire 

R ^ 


r*  H-  2  r'*  —  rr' 


Or,  le  rayon  de  courbure  R©  de  la  courbe  fondamen- 
tale a  pour  valeur 

(r2-+-r'»y2 


rirt  —   — r jz m 

r*  +  2  r  *  —  rr 
On  a  aussi 

r 


sin  V  = 


Donc 

(r«-h/''2) 


Ro  sinV  =  r 


r*-f-2r'î— rr" 


Il  en  résulte  donc  la  formule  suivante  pour  le  rayon 
de  courbure  de  la  première  podaire 


2  r  —  Rq  sin  V 


C'est,  aux  notations  près,  la  formule  démontrée  par 
M.  Husquin  de  Rhéville  {Nouvelles  Annales,  p.  i4i; 
1890). 

On  peut,  du  reste,  généraliser  cette  formule  pour  le 
rayon  de  courbure  R,„.  Rq  peut  s'écrire 


(  94  ) 
et  comme 


on  en  déduit 


,.2 

•sin*  V 


r'^-,v*=^'^''-'^»^'"^> 


Rosiii»V 

Portant  ces  valeurs  de  (/'2-f-/'2)  et  (/•'- — //•'')  dans 
Téquation  (ri),  on  obtient 

D  •   m    ,^r[^r—'{m—i)Ros{n\'\ 

R,n=  /-sin'w-iV     ; \ 4j — r-^.     . 

L(/n  H-  i)/*  —  /7iKo  sinVJ 

On  a  donc 


•2/'  —  Ro  sinV 

R2=rsinV 5 — ^^ 

L3r  —  2R0  sinVJ 

u  •   «\^  rSr  — aRosinV'l 

R3=  /sin^V     T^ ^^r — ^-^\ 

[4^  —  3Ro  sinVJ 


et,  pour  le  produit  des  m  premiers  rayons  de  courbure, 
on  obtient  la  formule  simple  suivante 

m  (m  —  1  ) 
1  n2  ri3  .  . .  \\„i  = 


(m-h  i)r —  /nRosinV 

On  remarquera  aussi  que  la  valeur  (1 1)  de  R;»  permet 
d'obtenir  par  la  diflërence  des  rayons  de  courbure  aux 
extrémités  d'un  arc,  la  rectification  de  la  développée  de 
la  m^^"'-^  podalre. 

Rectification  de  la  m^^^^  podaire.  —  En  désignant 
par  Sm  Tare  de  cette  w'^™^  podaire,  on  a 


D'où,  en  tenant  compte  de  (5)  et  de  (9), 

(12)  ^    =    _^[,.2^.,.'2+,;,(,.'2_,.,.^)]. 

(,.2u_,/2)      2 

(A  suivre.) 
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THÉORIE  GÉNÉRALE  DU  PLUS  GRAND  GOMNDN  DIVISEUR  ET 
DU  PLUS  PETIT  MULTIPLE  COMMUN  DES  NOMBRES 
GOMMENSURABLES; 

Par  m.  p.  BARRIEU, 

Professeur  au  lycée  de  Périgueux. 


I. 

Nous  nous  proposons  d'établir  la  théorie  du  plus 
grand  commun  diviseur  et  du  plus  petit  multiple  com- 
mun sur  des  raisonnements  généraux,  qui  s'appliquent 
indistinctement  à  tous  les  nombres  commensurables, 
entiers  ou  fractionnaires. 

La  méthode  suivie  nous  permettra  de  mettre  en  lu- 
mière les  liens  qui  unissent  le  plus  grand  commun  di- 
viseur au  plus  petit  multiple  commun  et  le  parallélisùie 
complet  qui  existe  entre  les  propriétés  de  ces  deux 
fonctions. 

Nous  dirons  qu'un  nombre  quelconque,  entier  ou 
fractionnaire,  est  multiple  d'un  autre  lorsqu'il  est  égal 
au  produit  de  cet  autre  par  un  nombre  entier. 

Ainsi  -^  est  un  multiple  de  ^,  parce  que  l'on  a 

12--    4    >•  t  r. 

Nous  représenterons  par  les  notations 

D(a,  6,  c,  . . ., /),        m(a,  ^,  c,  . . ., /) 

le  plus  grand  commun  diviseur  et  le  plus  petit  multiple 
commun  des  nombres  a,  è,  r,  .  .  . ,  /. 
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Décomposition  d'un  nombre  f l'actionnaire  en  fac- 
teurs premiers,  —  On  sait  que  tout  nombre  entier  est  un 
produit  de  facteurs  premiers  affectés  d^exposants  entiers 
et  positifs. 

Il  en  résulte  immédiatement  que  tout  nombre  frac- 
tionnaire est  un  produit  de  facteurs  premiers  affectés 
d^exposants  entiers,  positifs  ou  négatifs.  Ainsi 

-rz  =  Tn — p  =  2*  X  3-»  X  5->  X  7. 

Pour  qu'un  nombre  soit  entier,  il  faut  et  il  suffit  qu'il 
soit  égal  à  un  produit  de  facteurs  premiers  affectés 
d'exposants  entiers  et  positifs. 

CONVENTION    FONDAMENTALE. 

Tout  facteur  premier  qui  n'entre  pas  dans  un  nombre 
sera  considéré  comme  y  entrant  avec  V exposant  zéro . 

D'après  cette  convention,  n  nombres  donnés  quel- 
conques, entiers  ou  fractionnaires,  pourront  toujours 
être  considérés  comme  composés  des  mêmes  facteurs 
premiers,  de  telle  façon  qu'un  facteur  premier  quel- 
conque p  entrera  toujours  dans  ces  nombres  avec  n  expo- 
sants entiers,  positifs,  négatifs  ou  nuls,  que  nous  dé* 

signerons  par 

«1,     «2,     as,     ...,     a,|. 

Quand  nous  dirons  que  ces  exposants  sont  rangés  par 
ordre  de  grandeur  croissante,  cela  signifiera  que  chacun 
d'eux  est  inférieur  ou  égal  à  celui  qui  le  suit,  et  que 
l'on  a 

Lkmme.  —  Pour  qu\in  nombre  entier  ou  fraction^ 
naire  A  soit  divisible  par  un  nombre  entier  ou  frac^ 
tionnaire  B,  il  faut  et  il  suffit  que  chaque  facteur  pre- 
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niier  entre  dans  A  a^^ec  un  exposant  supérieur  ou  égal 
à  celui  qu'il  a  dans  B. 

En  effet,  soit  p  un  facteur  premier  quelconque,  et 
soient  a  et  ^  les  exposants  entiers,  positifs,  négatifs  ou 
nuls,  avec  lesquels  ce  facteur  entre  respectivement  dans 
A  et  B. 

Le  facteur  p  entrera  dans  le  quotient  A  :  B  avec  Tex- 
posant  entier  a  —  j3.  Donc,  pour  que  ce  quotient  soit 
un  nombre  entier,  il  faut  et  il  suait  que  Uexposant 
a  —  p  soit  positif  ou  nul,  ou,  en  d'autres  termes,  que  a 
soit  supérieur  ou  égal  à  ^.  c.  q.  f.  n. 

ThÉOBÊME     I.     —    Loi     DE     FORMATION.     —      1®    Pour 

former  le  plus  grand  commun  div^iseur  de  n  nombres, 
entiers  ou  fractionnaires,  on  fait  le  produit  de  tous 
les  facteurs  premiers  qui  entrent  dans  ces  nombres,  en 
affectant  chacun  de  ces  facteurs  de  son  plus  faible 
exposant. 

2°  Pour  former  le  plus  petit  multiple  commun  de 
n  nombres,  entiers  ou  fractionnaires,  on  fait  le  produit 
de  tous  les  facteurs  premiers  qui  entrent  dans  ces 
nombres,  en  affectant  chacun  de  ces  facteurs  de  son 
plus  fort  exposant. 

(Il  demeure  entendu  que  les  facteurs  premiers  qui 
n  entrent  pas  dans  un  nombre  doivent  y  être  introduits 
auec  l'exposant  zéro.  ) 

Soient 

rt,     b,     c,     . . . ,     / 

n  nombres  donnés,  entiers  ou  fractionnaires. 

Soit  p  un  facteur  premier  quelconque,  et  soient 

les  exposants  positifs,  négatifs  ou  nuls,  rangés  par  ordre 
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de  grandeur  croissante,  avec  lesquels  le  facteur/;  entre 
dans  les  nombres  donnés. 

Considérons  un  nombre  entier  ou  fractionnaire  X,  et 
désignons  par  x  l'exposant  positif,  négatif  ou  nul,  avec 
lequel  le  facteur  p  entre  dans  le  nombre  X  : 

1°  Pour  que  le  nombre  X  soit  un  codiviseiir  des 
nombres  donnés,  il  faut  et  il  suffit,  d'après  le  lemme, 
que  Ton  ait 

Le  nombre  X  sera  donc  le  plus  grand  codiviseur  des 
nombres  donnés  lorsqu'on  aura 

37  =  ai,  c.  Q.  F.  D. 

1^  Pour  que  le  nombre  X  soit  un  comultiple  des 
nombres  donnés,  il  faut  et  il  suffît,  d'après  le  lemme, 
que  l'on  ait 

Le  nombre  X  sera  donc  le  plus  petit  comultiple  des 
nombres  donnés  lorsqu'on  aura 

X  =  a,t,  c.  Q.  F.  D. 

Exemple  de  formation.  —  Trouver  le  plus  grand 
commun  diviseur  des  nombres 


On  a 


d'où 


I,    63,     - 


I  =  a^x  30x  50X  7®, 
63  =  ^ox  32x  50X  7, 

^  =22x3-1x5-1x7; 
i:) 


D  =  20  X  3-1  X  5-1  X  70  =:  -V  » 

I  ) 

m.  =-.  i>.2  X  '^2  X  ')"  X  7  =  2')'?.. 
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Remarque,  —  Lorsqu'il  entre  parmi  les  nombres 
donnés  un  ou  plusieurs  nombres  fractionnaires,  il  ne 
serait  plus  exact  de  dîre  que  le  plus  grand  commun  di- 
viseur se  compose  des  facteurs  premiers  communs  affec- 
tés de  leur  plus  faible  exposant,  puisqu'il  entre  généra- 
lement dans  sa  composition  des  facteurs  premiers  non 
communs;  tels  sont  les  facteurs  3  et  5  dans  Texemple 
précédent.  C'est  ce  qui  nous  a  conduit  à  formuler  une 
loi  de  formation  plus  générale  que  l'ancienne  et  qui, 
d'ailleurs,  renferme  Tancienne  comme  cas  particulier 
quand  tous  les  nombres  sont  entiers. 

Corollaire.  —  On  déduit  aisément  de  la  loi  de  for- 
mation que  le  plus  grand  commun  diviseur  de  n  frac- 
tions irréductibles  est  une  fraction  irréductible  qui  a 
pour  numérateur  le  plus  grand  commun  diviseur  des 
numérateurs  et  pour  dénominateur  le  plus  petit  mul- 
tiple commun  des  dénominateurs. 

De  même,  le  plus  petit  multiple  commun  de  n  frac- 
tions irréductibles  est  une  fraction  irréductible  qui  a 
pour  numérateur  le  plus  petit  multiple  commun  des  nu- 
mérateurs et  pour  dénominateur  le  plus  grand  commun 
diviseur  des  dénominateurs. 

Théorème  IL  —  Loi  de  corrélation.  —  Etant  don- 
nées deux  séries  de  nombres,  entiers  ou  fractionnaires. 

Ai,     A„     As,     ...,     A^      (i"»  série), 
Bi,     Bj,     B3,      ...,     B„       (2*   série), 
si  Von  a 

(i)  A, Bi  =  A2B2  =  A3B3  = . . .  =  A„  B;,  =  C, 

le  nombre  C  est  égal  au  produit  du  plus  grand  com- 
mun dis^iseur  des  nombres  de  l'une  des  séries  par  le  plus 
petit  multiple   commun  des  nombres   de  l'autre,    et 


■>*•••■  *-\  V*  ;*s.  ''• 


(    '^o  ) 
ron  a 

(I)  D(Ai,Aî,  .,.,A«)m(Bi,B„  ...,B«)=G, 

(H)  /n(Ai,  A„  ...,A«)D(B„B„  ...,B«)=C. 

En  effet,  soit  p  un  facteur  premier  quelconque,  qui 
entre  dans  G  avec  un  exposant  positif,  négatif  ou  nul, 
que  nous  désignerons  par  y. 

Si  nous    remarquons    que,  d'après  Tégalité  (i),   les 

nombres   de    la    deuxième    série    sont  respectivement 

égaux  à 

CGC  G 
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nous  voyons  que,  si  le  facteur  premier  p  entre  dans  les 
nombres  de  la  première  série  avec  les  exposants 

rangés  par  ordre  de  grandeur  croissante,  ce  même 
facteur/?  entrera  dans  les  nombres  de  la  deuxième  série 
avec  les  exposants 

—  «i  +  Y»     —  «î+ï,     —«3-+- Y»     ...,     —  a«H-Y, 

qui  se  trouveront  naturellement  rangés  par  ordre  de 
grandeur  décroissante. 

D'où  il  résulte  que  le  facteur  p  entrera  dans 

D(Ai,  A2,  A3,  .. .,  A,t) 

avec  Texposant  minimum  a,,  et  dans 

m(^\^  Bj,  B3,  . . .,  Brt) 

avec  l'exposant  maximum  —  ai  +  y. 
Il  entrera  donc  dans  le  produit 

D(Ai,  A2,  ...,  A«).m(Bi,  B2,  B3,  . ..,  B„) 

avec  l'exposant 

«i  — a,H-  Y  =  Y- 
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c'est-a-dire  avec  le  même  exposant  que  dans  C.  On  a 
donc 

D(Ai,A2,A3,  ...,  A„).m(B,,B,,B3,  ...,B„)  =  G.      (I) 
On  a  de  même 

m(A„  Aj,  A3,  . . .,  A„).D(B,,  B^,  B3,  . . .,  B«)  =:.  C.     (Il) 

c.    Q.    F.    D. 

Ce  théorème  est  fondamental.  Il  renferme  implici- 
tement toutes  les  propriétés  essentielles  du  plus  grand 
commun  diviseur  et  du  plus  petit  multiple  commun, 
comme  nous  le  verrons  tout  à  Theure. 

Mais  nous  devons  auparavant  examiner  un  cas  parti- 
culier très  intéressant.  (^  suivre.) 


NOTE  DE  GEOMETRIE; 

Par  m.  F.  FARJON. 


1.  Soient  deux  points  a  et  i  distincts  Tun  de  l'autre, 
ils  déterminent  une  droite.  Nous  dirons  que  tout  point 
de  cette  droite  est  un  centre  concourant  du  réseau  {ab). 
Chacun  de  ces  centres  concourants  forme  sur  la  droite 
deux  segments  dont  la  différence  est  égale  à  la  longueur 
ab, 

2.  Soient  trois  points  a,  £,  c,  non  situés  en  ligne 
droite,  ils  déterminent  un  plan.  Marquons  un  centre 
concourant  m  du  réseau  (ai)  et  un  centre  concourant  n 
du  réseau  (ic),  les  deux  droites  cm  et  an  se  coupent  en 
un  point  0| ,  et  la  droite  bo^  détermine  sur  ca  un  centre 
concourant  q  du  réseau  {ca)  que  nous  nommerons  cor- 
respondant des  deux  centres  arbitrairement  choisis  ni 
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et  n.  Nous  dirons  que  le  point  o,  est  un  centre  concou- 
rant du  réseau  (oBc).  Inversement  tout  point  0|  du  plan 
peut  être  pris  pour  centre  concourant  du  réseau  (abc) 
et  détermine  Irais  centres  correspondants  des  réseaux 
dérivés  (ne),  (bc)  ei(co).  Ces  trois  centres  forment  sur 
les  côtés  du  triangle  (abc)  six  segments  qui  ont  entre 
eux  une  re)atioD  connue. 

3.  Soient  quali^  points  a,  h,  c,  d  non  situés  sur  un 
même  plan.  Ils  forment,  pris  trois  à  trois,  quatre  réseaux, 
et,  pris  deux  à  deux,  six  réseaux  dérivés.  Prenons  trois 
de  ces  derniers  tels  que  (ai),  (èc),  {cd)  ne  formant  pas 
un  même  réseau  de  irois,  et  marquons  arbitrairement 
sur  chacun  d'eux  un  centre  concourant  ne,  n,  p.  Le» 
droites  ctn  et  an  déterminent  un  centre  concourant  Oi  de 
{abc)  et  bo^  un  centre  concourant  ç  de  (ca).  Les  droites 


bp  et  dn  déterminent  un  centre  concourant  Oj  de  (bcd) 
et  ap  cldq,  un  centre  concourant  03  de  (acd)  ;  nous  di- 
rons que  Os  et  oj  sont  correspondants  de  o,  dans  le  ré- 
seau (abcd). 

La  droite  coj  détermine  un  centre  r  de  (bd),  et  la 
droite  coa  un  centre  s  de  (da).  Les  deux  droites  do,  et 
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aos,  situées  dans  le  plan  adn  se  coupent  en  un  point  O, 
par  lequel  passe  également  bo^.  Tirons  cO,  cette  droite 
perce  le  plan  abd  en  un  point  04,  et  Ton  reconnaît 
sans  peine  que  les  droites  dm,  ai'  et  bs  passent  par  ce 
point  qui  est  donc  aussi  correspondant  de  0|,  Oo,  03, 
dans  le  réseau  (abcd). 

Nous  dirons  que  le  point  O  est  centre  concourant  du 
réseau  (abcd). 

Inversement,  un  point  quelconque  O  de  l'espace  peut 
être  pris  pour  centre  concourant  du  réseau  (abcd).  En 
effet,  en  joignant  ce  point  à  chacun  des  points  a,  A,  c, 
rf,  on  détermine  sur  les  plans  bcd,  cda^  abd^  cab  des  centres 
concourants  0|,  O2,  03,  04,  et  Ton  vérifie  sans  difficulté 
que  ces  centres  sont  correspondants. 

Si  les  quatre  points  donnés  sont  dans  un  même  plan^ 
la  construction  du  centre  concourant  se  fera  exactement 
de  même^  il  suffit,  pour  le  démontrer,  de  considérer  la 
figure  plane  comme  la  perspective  d'une  figure  de  l'es- 
pace; mais  la  construction  inverse  est  indéterminée  :  en 
joignant,  par  exemple,  le  centre  concourant  O  au  point  rf, 
on  peut  prendre  pbur  centre  o^  du  réseau  (abc)^  un 
point  quelconque  de  cette  droite,  car  on  peut  toujours 
supposer  que  ce  point  est  la  perspective  d'un  point  situé 
dans  le  plan  du  triangle  dont  abc  est  la  perspective. 

On  sait  qu'il  existe  une  relation  analytique  entre  les 
positions  de  quatre  points  donnés.  Notre  construction 
endonneune  interprétation  géométrique  des  pi  us  simples. 
De  plus,  on  peut  l'étendre  à  des  réseaux  d'un  nombre 
quelconque  de  points. 

4.  Considérons,  en  effet,  cinq  points  «,  A,  c,  rf,  e, 
ils  forment  cinq  réseaux  dérivés  de  quatre  points,  dix 
de  trois  et  dix  de  deux.  Prenons  quatre  de  ces  derniers 
ne  faisant  point  partie  d'un  même  réseau  de  quatre,  par 
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exemple  («A),  {bc)^  (cd)  et  (ac)  et  marquons  arbitrai- 
rement sur  chacun  d'eux  un  centre  concourant  m^n,  p^ 
q,  La  construction  qui  précède  donnera  un  centre  con- 
courant 0|  du  réseau  (aicrf)^  joignons  cO<.  On  obtien- 
dra ensuite  un  centre  concourant  correspondant  Of  du 
réseau  (deab)^  et  si  Ton  tire  cOa,  on  reconnaîtra 
que  cette  droite  coupe  eO|  en  un  point  û,  puisque  CO2 
et  eO|  sont  dans  le  môme  plan  cote  [oi  étant  le  centre 
concourant  du  réseau  commum  (airf)].  On  verra  de 
même  que  les  centres  correspondants  Os  de  {bcde)  et 

04  de  (cdea)  sont  respectivement  en  ligne  droite  avec 
le  point  Û  et  les  points  a  et  i,  et,  finalement,  que  si 
Ton  joint  rfû,  cette  droite  rencontrera  en  un  même  point 

05  les  droites  qui,  dans  le  réseau  (abce)  joignent  chaque 
point  au  centre  concourant  déterminé  des  trois  autres, 
que  ce  point  O5  est  donc  un  dernier  correspondant  de 

Oi,  02,03,04. 

Et  nous  dirons  que  Q  est  un  centre  concourant  du  ré- 
seau (abcde). 

On  peut  continuer  ainsi  de  proche  en  proche,  et, 
généralement,  on  conclura  de  la  construction  du  centre 
concourant  du  réseau  de  N  points  à  celle  du  centre  d'un 
réseau  de  N  +  i . 

5.  Revenons  au  réseau  de  cinq  points.  Si,  comme 
dans  les  cas  précédents,  on  veut  suivre  une  marche  in- 
verse, c'est-à-dire  prendre  comme  point  de  départ  un 
point  quelconque  de  l'espace  pris  pour  centre  concou- 
rant du  réseau  et  en  déduire  les  centres  concourants  cor- 
respondants des  réseaux  dérivés  de  quatre,  de  trois  et 
de  deux  points,  le  problème  est  indéterminé,  et  l'on 
peut  prendre  pour  centre  concourant  du  réseau  (abcd), 
par  exemple,  un  point  quelconque  de  la  droite  eÛ. 

Le  cas  est  entièrement  analogue  à  celui  de  quatre 
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points  pris  dans  un  même  plan.  Quatre  points  suffisent 
en  effet,  pour  déterminer  un  espace  à  trois  dimensions, 
et  le  problème  ne  sera  déterminé  que  si  les  cinq  points 
sont  pris  dans  l'hyperespace  à  quatre  dimensions,  car  il 
est  évident  que,  daus  Tliyperespace,  une  droite  ne  peut 
rencontrer  un  espace  à  trois  dimensions  qu'en  un  seul 
point,  sans  quoi  elle  serait  tout  entière  dans  celui-ci. 
Donc,  dans  ce  cas,  la  droite  eu  rencontrera  Tespace  dé- 
terminé par  les  points  a,  A,  c,  d  en  un  point  qui  sera  le 
centre  concourant  de  leur  réseau,  et  le  reste  de  la  con- 


struction s'ensuivra. 


On  raisonnera  de  même  pour  un  nombre  quelconque 
de  points,  et,  d'une  manière  générale,  la  construction 
inverse,  permettant  de  remonter  du  centre  concourant 
d'un  réseau  de  N  points  aux  correspondants  dérivés  de 
n  —  ï ,  n — 2, ...,  3,  2  points,  ne  sera  déterminée  que  si 
les  N  points  donnés  sont  pris  dans  un  espace  à  N  —  i 
dimensions. 

6.  Ces  considérations,  d'une  simplicité  tout  élémen- 
taire, nous  paraissent  donner  une  notion  assez  nette 
des  hyperespaces.  Notre  esprit  éprouve  tout  d'abord 
quelque  difficulté  à  concevoir  ces  espaces,  par  la  raison 
bien  simple  que  nous  sommes  nous-mêmes  des  êtres  à 
trois  dimensions  et  que,  par  hérédité  comme  par  édu- 
cation, nos  sens  et  notre  cerveau  ne  se  représentent  a 
yr77*iori  l'espace  autrement  qu'à  trois  dimensions.  L'espace 
à  deux  dimensions  est  déjà  une  conception  tout  idéale, 
qui  exige  un  effort  de  notre  part,  mais  lorsqu'il  s^agit 
d'aller  au  delà  de  trois  dimensions,  la  difficulté  est  bien 
plus  grande  encore,  d'autant  plus  que  les  moyens  de 
représenter  graphiquement  les  figures  nous  font  défaut. 
Il  faudrait,  pour  les  figures  à  quatre  dimensions,  qu'un 
nouveau  Monge  imaginât  une  géométrie  descriptive  où 
Ann,de  Mathémat.,  S^scrie,  t.  XIV.  (Mars  i8()5.)  8 
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les  plans  (le  projeclioii  fussent  remplacés  par  des  espaces 
à  (rois  dimensions.  Remarquons,  en  passant,  que  ceUx- 
ci  doivent  se  couper  suivant  des  plans,  sans  quoi   ils 
coïncideraient. 

Il  arrive  parfois  que  les  propriétés  d'une  figure  à  N 
dimensions  ne  peuvent  s'établir  avec  toute  leur  clarté 
géométrique  que  par  la  considération  de  figures  à  plus 
de  N  dimensions.  Habituellement,  on  esquive  la  diffi- 
culté par  l'emploi  des  imaginaires,  mais  c'est  là  un  pro- 
cédé qui  garde  quelque  chose  d'artificiel  et  ne  nous 
semble  pas  satisfaire  entièrement  l'esprit.  On  sait  de 
quelle  façon,  à  la  fois  simple  et  ingénieuse,  Cliasles  a 
interprété  par  une  figure  à  trois  dimensions  les  pro- 
priétés du  cercle  imaginaire  :  nous-même  avons  indi- 
qué l'application  de  cette  théorie  à  l'extension  de  quel- 
ques propositions  de  Géométrie  plane  (*).  Nous  eu 
citerons  ici  un  autre  exemple  qui  nous  semble  plus  con- 
cluant encore. 

7.  Les  imaginaires  s'introduisent  en  Géométrie  plane 
par  la  recherche  de  l'intersection  d'une  droite  et  d'un 
cercle,  ou  plus  généralement  de  deux  cercles  et  l'on  donne 
]e  nom  d'axe  ladical  à  la  droite,  toujours  réelle, qui  joint 
les  deux  points  d'intersciction,  réels  ou  imaginaires 
conjugués,  di^s  deux  cercles. 

Or,  si  l'on  considère  les  deux  cercles  résultant  de  la 
section  d'une  mènje  sphère  par  deux  plans,  l'inter- 
section de  ces  plans  jouit,  par  rapport  aux  deux  cercles, 
des  propriétés  de  l'axe  radical,  et  inversement,  si  l'on 
considère  deux  cercles  situés  dans  un  mèine  plan  comme 
situés  dans  des  plans  distincts,  momentanément  con- 
fondus, l'axe  radical  est  la  charnière  autour  de  laquelle 


(')  Nouvelles  Annales,  année  1888;  p.  288. 
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on  peut  faircî  loiiriier  Puii  de  ces  plans  tViin  angle  quel- 
conque, sans  que  les  deux  cercles  cessent  d'être  situés 
sur  une  même  sphère. 

Il  eu  est  de  même  de  deux  coniques  dont  les  plans 
coïncident^  leurs  cordes  communes  sont  les  droites  au- 
tour desquelles  on  peut  faire  tourner  le  plan  de  Tune 
d'elles  sans  qu'elles  cessent  d'être  situées  toutes  deux  sur 
un  cône  du  second  degré. 

Cette  façon  de  raisonner  dispense  de  recourir  aux  soi- 
disant  points  d'intersection  imaginaires. 

Elevons  maintenant  les  dimensions  de  nos  figures 
d'un  degré.  On  délinit  le  plan  radical  de  deux  sphères 
le  plan  de  l'inteiseclion  réelle  ou  imaginaire  de  ces 
sphères.  Rien  n'empêche  de  concevoir  l'existence  dans 
l'hyperespace  d'une  sphère  à  quatre  dimensions  que  l'on 
définira  une  figure  dont  tons  les  points  sont  à  égale  dis- 
tance d'un  point  nommé  centre.  L'intersection  de  cette 
hypersphère  par  un  espace  à  trois  dimensions  donne 
nécessairement  une  sphère  ordinaire.  Un  second  espace 
à  trois  dimensions  donnera  une  seconde  sphère,  et  le 
plan  d'intersection  de  ces  deux  espaces  jouira  des  pro- 
priétés du  plan  radical  des  deux  s|)hères.  Inversement, 
si  l'on  considère  deux  sphères  situées  dans  le  même 
espace,  comme  situées  dans  deux  espaces  distincts  mo- 
mentanément confondus,  le  plan  radical  est,  nous  ne 
dirons  plus  la  charnière,  mais  Vappui  autour  duquel  on 
peut  faire  tourner  l'un  des  espaces  d'un  angle  quelcon- 
que, sans  que  les  deux  sphères  cessent  d'être  situées  sur 
une  même  hypersphèie. 

On  peut  continuer  à  raisonner  de  la  sorte  et  arriver  à 
la  notion  d'un  espace  à  N  dimensions,  radical  de  deux 
sphères  à  N  H-  i  dimensions. 

8.    Il  nous  parait  donc  acquis  que  le  domaine  de   la 
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Géométrie  pure  s^étend  bien  au  delà  des  limites  que  notre 
imperfection  physique  lui  fait  assigner  au  premier  abord. 
Et  cela  admis,  l'esprit  se  rend  compte  de  l'existence  pos- 
sible de  mondes  et  de  vies  infiniment  supérieurs  aux 
nôtres.  Quel  champ  ouvert  à  Testhétique,  par  exemple, 
elimagine-t-on  ce  que  serait  une  hjperstatuaire  à  quatre 
dimensions,  ou  plus  encore  ! 

On  est  aussi  conduit  dans  cette  voie  à  une  notion  nou- 
velle de  l'infini  ;  nous  ne  connaissons  ellectivement  que 
l'infini  de  la  droite,  du  plan,  ou  de  l'espace  à  trois  di- 
mensions. Mais  envisageons  l'espace  à  un  nombre  de 
dimensions  de  plus  en  plus  grand,  et  nous  nous  élèverons 
à  l'infini  de  l'espace  à  un  nombre  infini  de  dimensions. 
Nous  bornerons  là  ces  réflexions  qui  s'écartent  du  mo- 
deste sujet  que  nous  avons  voulu  aborder. 


SUR  QUELQUES  PROPRIÉTÉS  DES  CUBIQUES  GAUCHES; 

Pau  m.  André  GAZAMJAN. 


Un  certain  nombre  de  théorèm<îs  relatifs  aux  cubiques 
unicursales  conduisent  très  facilement  à  des  pioposi- 
tions  correspondantes  concernant  les  cubiques  gauches, 
si  l'on  fait  usage  de  cette  remarque  que  la  projection 
conique  d'une  cubique  gauche  sur  un  plan  est  une  cu- 
bique unicursale.  Par  exemple,  M  désignant  le  point 
de  vue,  aux  trois  tangentes  infiexionnelles  de  la  cubique 
plane  correspondent  les  trois  plans  osculateurs  menés 
par  M  à  la  cubique  gauche,  et  de  ce  que  les  trois  points 
d'inflexion  sont  en  ligne  droite,  on  déduit  que  les  trois 
points  de  contact  des  plans  osculateurs  sont  dans  un 
mèm(^  plan    avec   le  point   M.   Cette  propriété,   due  à 
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Chasles,  est  très  connue.  La  suivante  Test  peut-être 
moins.  De  ce  que  le  pôle  de  la  droite  des  inflexions 
d'une  cubique  unicursale  par  rapport  au  triangle  formé 
par  les  tiois  tangentes  inflexionnelles  est  le  point  double 
de  la  cubique,  on  déduit  ce  tliéorcme  : 

La  sécante  tfoublc  issue  d' un  point  M  de  V espace  à 
une  cubique  gauche  est  la  polaire  du  plan  défini  par 
les  trois  points  de  contact  des  plans  osculateurs  menés 
par  M  à  la  cubique,  relativement  au  trièdre  formé  par 
ces  trois  plans  osculateurs  (*). 

Mais  nous  nous  proposons  surtout  de  transformer  des 
propositions  relatives  aux  points  conjugués  sur  les  cu- 
biques unicursales,  propositions  établies  par  M.  Astor 
(Noui^elles  ylnnales,  juillet  1892)  et  par  nous-mc-me 
(résultats  démontrés  d'abord  pour  la  stroplioïde  et  éten- 
dus à  toutes  les  cubiques  unicursales  dans  notre  JNote  : 
Sur  les  cubiques  unicursales). 

Considérons  une  cubicpie  gauche  et  un  point  M  de 
l'espace.  La  perspective  de  la  cubique  sur  un  plan  P  en 
prenant  le  point  M  pour  point  de  vue  est  une  cubique 
unicursale.  A  deux  points  conjugués  de  la  cubique 
plane,  c'est-à-dire  à  deux  points  tels  que  les  dioites  les 
joignant  au  point  double  forment  un  faisceau  harmo- 
nique avec  les  tangentes  en  ce  point,  correspondent 
deux  points  de  la  cubique  gaucbe  tels  que  les  plans 
passant  par  la  sécante  double  issue  de  M  et  chacun  d'eux 
formcMit  un  faisceau  harmonique  avec  les  plans  définis 
par  la  sécante  double  et  les  tangentes  à  la  cubique 
gauche  aux  points  où  elle  est  rencontrée  par  cette  sé- 


(')  La  définition  de  la  polaire  d'un  plan  passant  par  le  sommet 
d'un  trièdre,  relativement  à  ce  trièdre,  étant  la  même  que  celle  de 
la  polaire  d'un  plan  passant  par  le  sommet  d'un  cùne,  relativement 
à  ce  cône 


(   "o) 
caille  double.  Nous  appellerons  ces  points  :  points  con- 
jugués relativement  au  point  de  l'espace  M.  Cela  posé, 
on  a  les  propositions  suivant(;s  : 


L'enveloppe  des  droites  joi- 
gnant deux,  points  conjugués 
d'une  cubique  unicursalc  est 
une  conique  touchant  les  tan- 
gentes au  point  double. 


Deux  pointsconjuguésd'une 
cubique     unicursale     ont     le 


même  tangentiel. 


Réciproquement,  si  par  un 
point  d'une  cubique  unicur- 
sale on  lui  mène  les  deux  tan- 
gentes, les  points  de  contact 
sont  conjugués. 

Le  collinéaire  de  deux 
points  conjugués  d'une  cu- 
bique unicursale  est  conjugué 
de  leur  tangentiel. 


# 

Etant  donnés  une  cubique 
gauche  et  un  point  M  de  l'es- 
pace, A  et  B  désignant  deux, 
points  conjugués  quelconques 
de  la  cubique  (relativement  au 
point  M),  l'enveloppe  des  plans 
MAB  est  un  cône  du  second 
ordre  touchant  les  plans  défi- 
nis par  la  sécante  double  issue 
de  M  et  les  tangentes  à  la  cu- 
bique aux  points  où  elle  ren- 
contre cette  sécante. 

Les  plans  passant  par  un 
point  M  de  l'espace,  et  tou- 
chant une  cubique  gauche  en 
deux  points  conjugués  relati- 
vement à  M,  ont  le  même 
tangentiel  ('). 

Béciproqucmenl,  si  par  un 
point  d'une  cubique  gauche  et 
le  point  M  on  mène  à  la  cu- 
bique les  deux  plans  tangents, 
les  points  de  contact  sont 
conjugués  relativement  à    M. 

Le  plan  défini  par  un  point 
M  de  l'espace  et  deux  points 
d'une  cubique  gauche  conju- 
gués relativement  à  M  ren- 
contre la  cubique  en  un 
troisième  point  qui  est  le  con- 


(')  Une  cubique  gauche  et  un  point  M  de  Tespace  étant  donnés, 
on  peut  appeler  tangentiel  d'un  point  A  de  la  cubique  le  point  où 
le  plan  défini  par  M  et  la  tangente  à  la  cubique  au  point  A  ren- 
contre cette  dernière. 


(  ' 


Si  Ton  joint  un  point  fi\e 
d'une  cubique  unicursale  à 
tous  les  couples  de  points 
conjugués,  on  forme  un  fais- 
ceau involutif  dont  un  des 
rayons  doubles  est  la  droite 
joignant  le  point  M  au  point 
double. 


N 


Étant  donnés  sur  une  cu- 
bique unicursale  deux  couples 
quelconques  de  points  conju- 
gués (AB),  (A'B'),  les  droites 
AA',  BB'  se  coupent  en  I  sur 
la  cubique,  les  droites  AB', 
BA'  se  coupent  en  î'  sur  la 
cubique,  et  les  points  I  et  I' 
sont  conjugués. 


••  ) 

jugiié  du    tangcnlicl  commun 
des  deux  premiers. 

M  étant  un  point  de  l'es- 
pace, A  un  point  fixe  d'une 
cubique  gauche,  les  plans  pas- 
sant par  la  droite  M\  et  par 
tous  les  couples  de  points 
conjugués  forment  un  faisceau 
involutif  dont  Tun  des  plans 
doubles  est  le  plan  défini  par 
MA  et  la  sécante  double  issue 
de  M. 

Etant  donnés  sur  une  cu- 
bique gauche  deux  couples 
(AB),  (A'B')  de  points  con- 
jugués relativement  à  un  point 
M  de  l'espace,  les  plans  MAA', 
MBB'  se  coupent  en  1  sur  la 
cubique,  les  plans  MAB', 
iMBA'  se  coupent  également 
en  r  sur  la  cubique,  et  les 
points  I  et  1'  sont  conjugués 
relativement  à  M. 


SUR  LE  CEHRE  DE  COURBIRE  DES  PODAIRES; 

ExTR.viT  d'une  lktthe  DE  M.  Malrice  D'O'CAGNE. 


En  répondant  à  la  question  295  de  V Intermédiaire 
des  Mathématiciens,  je  nie  suis  trouvé  amené  à  donner 
une  variante  de  l'énoncé  de  ceilain  théorème  que 
j*avaîs  fait  connaître  en  i8i)o  dans  le  Journal  de  Ma- 
thématiques spéciales,  pour  en  déduire  la  construction 
indiquée,  en  1891,  d^ms  les  Noui^elles  Annales  par 
M.  HusquindeRliéville  pour  le  centre  de  courbure  des 
conclioïdes. 

Ce  lliéorème  général,  susceptible  de  nombre  d'autres 


(  l'o 

applications,  fournit,  en  particulier,  une  construction 
très  simple  du  centre  de  courbure  des  podaires,  qui 
peut  s'énoncer  ainsi  : 

Soh  p  la  podaire  de  la  courbe  w  par  rapport  au  point 
O5  abaissant  du  point  O,  sur  la  normale  MN  en  M  à  la 


nv 


courbe  m,  la  perpendiculaire  ON,  nous  avons  en  PN  la 
normale  en  P  à  la  podaire  p. 

Gela  posé,  si  nous  élevons  en  N  à  PN  la  perpendicu- 
laire NQ  qui  coupe  OP  en  Q,  /e  centre  de  courbure  10 
de  la  podaire  p  est  sur  la  droite  qui  joint  le  point  Q 
au  milieu  K  de  la  droite  unissant  le  point  O  au  centre 
de  courbure  y  de  la  courbe  m. 

Vous  pourriez  proposer  aux  lecteurs  des  Nouv^elles 
Annales  de  chercher  une  démonstration  directe  de  ce 
théorème. 


SOLUTION  GÉOHÉTRIQIE  DE  L4  QUESTION  PROPOSÉE 
AU  CONCOURS  D'ADMISSION  A  L'ÉCOLE  CENTRALE  EN  1889; 

Par  m.  g.  LEmp:KUGEL. 


On  considère  les  paraboles  (P)  qui  passent  par  un 
point  fixe  O  du  plan  et  qui  admettent  comme  direc- 
trice nîie  droite  ^  fixe  : 

1"  Lieu  des  foyers  et  des  sommets. 
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2"  Pnr  un  point  M  du  plan  passent  detu:  de  ces  pa- 
raboles; ifuelle  est  la  région  du  plan  oit  doit  se  trouver 
ce  point  pour  qutt  ces  deux  paraboles  soient  réelles  et 
distinctes,  confondues  ou  imaginaires. 

3"  Lieu  S  du  point  M  pour  lequel  les  paraboles  qui 
y  passent  se  coupent  à  angle  droit  à  l'origine  O. 
Quand  le  point  M  se  trouue  sur  le  lieu  S,  la  droite  qui 
joint  les  deuœ  foyers  des  paraboles  correspondantes 
passe  par  an  point  Jîxe. 

I.  Le  lieu  des  foyers  de  ces  paraboles  {  P)  est  évidem- 
ment le  cercle  (G)  de  centre  O  et  tangent  à  i.  Quant 
au  lieu  des  sommets,  il  se  déduit  du  lieu  des  foyers  en 
prenant  sur  une  parallèle  FF'  à  la  perpendiculaire  à  la 
directrice  menée  de  O  les  milieux  S,  S'  des  segments 
F  f\  Vf.  Ce  lieu  est  par  suiie  une  conique,  puisqu'il  n'y 
a  que  deux  points  du  lieu  sur  FF'. 

Fis.  '■ 


On  peut  d'ailleurs  le  montrer  de  celte  n 
sur  U/ig.  I 

or 

/F  =  H  — 'iSs,        /F'=  R  -i-'-,S 

4Ï^'  +  ÏTi'==  R', 
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car  . 

qui  représente  Tellipse  (R)  inscrite  dans  ABCD. 

Cette  ellipse  (E)  est  cVai Heurs  la  projection  sur  le 
plan  de  la  figure  de  l'intersection  du  cylindre  de  base(C) 
dont  lc;s  génératrices  de  front  sont  inclinées  sur  le  plan 
du  tableau  de  45",  avec  le  plan  de  section  droite  pas- 
sant par  la  ligne  de  terre  A. 

II.  Pour  con  itruire  les  deux  paraboles  passant  par  O, 
M  et  admettant  A  pour  directrice,  nous  décrivons  le 
cercle  (M)  tangent  à  A  et  de  centre  M;  les  deux  points 
communs  à  (O),  (M)  sont  les  deux  foyers  des  deux  pa- 
raboles chercliécs. 

Ces  deux  paraboles  seront  réelles  et  distinctes,  ima- 
ginaires ou  confondues,  suivant  que  ces  deux  cercles 
auront  deux  points  réels  et  distincts,  imaginaires  ou 
confondus. 

Si  nous  clierclions  le  lieu  des  centres  des  cercles  (M) 
tangents  à  (O)  et  à  A,  nous  aurons  évidemment  la  ligne 
séparant  les  portions  du  plan  pour  les(|uelles  les  deux 
paraboles  (P)  correspondantes  sont  distinctes  et  réelles 
de  celles  où  elles  sont  imaginaires. 

Si  nous  considérons  la  droite;  A'  pai*allèle  à  A  et  dis- 
tante de  celle-ci  de  la  longueur  R,  rayon  du  cercle  (C), 

ou  voit  que  Ton  a 

MO  =  MiN, 

pour  un  point  M  du  lieu,  N  étant  le  pied  de  la  perpen- 
diculaire abaissée  de  M  sur  A'.  Le  lieu  de  M  est  donc  la 
parabole  (Q)  de  foyer  O  et  de  directrice  A'.  Pour  les 
points  du  plan  de  <ette  parabole  (Q)  contenant  Taxe, 
deux  paraboles  (P)  distinctes  et  réelles^  pour  les  points 
sur  la  parabole  (Q),  deux  paraboles  confondues,  et  enfin 
dans  l'autre  région  deux  paraboles  imaginaires. 
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III.  Il  résulte  de  la  propriété  connue  de  la  tangente 
à  la  parabole  qu(»,  si  les  tangentes  en  O  sont  rectangu- 
laires, les  deux  fojers  t\  F'  des  paraboles  correspon- 
dantes sont  les  extrémités  d'un  diamètre  de  (O). 

Le  lieu  des  points  M  pour  lesquels  les  deux  para- 
boles (P)  qui  passent  en  O  se  coupent  à  angle   droit, 

Fig.  2. 


s'obtiendra  donc  en  chercliant  le  lieu  des  centres  des 
cercles  tangents  à  A  et  qui  rencontrent  O  en  deux  points 
extrémités  d'un  même  diamètre. 

Il  suffit,  pour  construire  un  point  du  lieu,  de  mener 
par  O  une  droite  FF'N,  de  prendre  N|W==N<N  et 
d'élever  en  N|  et  en  O  des  perpendiculaires  à  A  et  à 
FF';  leur  point  d'intersection  M  est  un  point  du  lieu.  On 
remarque  que  {fig»  2) 

0M  =  2  0îVIi 

(Mi  est  le  point  de  rencontre  de  OM  avec  la  perpendi- 
culaire élevée  en  Ni  à  A).  Or  M^  décrit  une  parabole, 
puisque,  dans  le  triangle  M^ON^,  on  a 


=  2^-)0m,; 


— s      1  /PN 

OP  =Mimi   =2M,P(  — J 


d'où  Ton  déduit  que  M  décrit  une  parabole  S,  liomo- 
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tliéti(|ue  à  la  [>récéd<!nte  S|,  de  soininot  O  et  de  direc- 
trice A'. 


AGRÉGATION  DES  SCIENCES  MATIIÉMATIQIIES 
(CONCOURS  DE  1893). 


PROGRAMME    DES    QUESTIONS    D  ANALYSE    ET    DE    MECANIQUE 
d'où  sera  tiré  le  sujet  d'une  des  compositions  ÉCRITES. 


Analyse. 

Notions  générales  sur  les  intégrales  abéliennes  relatives  à 
une  question  algébrique  de  degré  m  représentant  une  courbe  0,n, 
qui  n'a  d'autres  points  singuliers  que  des  points  doubles  ou  des 
points  de  rebroussement  de  première  espèce.  Genre  de  la 
courbe.  Nombre  des  intégrales  de  première  espèce  linéaire- 
ment indépendantes.  Intégrales  de  deuxième  et  de  troisième 
espèce.  Périodes  cycliques,  périodes  polaires. 

Théorème  d'Abel  pour  les  intégrales  de  première  espèce, 
pour  les  intégrales  de  deuxième  espèce  avec  un  pôle  simple, 
pour  les  intégrales  de  troisième  espèce. 

Application  de  ce  théorème  à  la  recherche  des  conditions 
nécessaires  et  suffisantes  pour  que  niq  points  de  la  courbe 
donnée  C,n  soient  situés  sur  une  courbe  d'ordre  q. 

On  étudiera  plus  généralement  ces  conditions  et  leurs  con- 
séquences géométriques  dans  les  deux  cas  suivants  : 

1°  La  courbe  G,«  est  unicursale.  [Consulter  le  Mémoire  de 
Glebsgh  Sur  les  courbes  planes  dont  les  coordonnées  sont 
des  fonctions  rationnelles  d\in  paramètre  {Journal  de 
Crelle,  t.  64,  p.  43;  traduction  française  de  M.  Durand,  chez 
Hermann,  éditeur,  rue  de  la  Sorbonne,  Paris); 

2°  La  courbe  Cm.  est  une  courbe  du  troisième  ordre  ou  une 
courbe  du  quatrième  ordre  du  genre  un. 

Nota.  —  On  pourra  se  borner  aux  propriétés  générales  des  inté- 
grales abéliennes  indispensables  aux  applications  géométriques  indi- 
quées. 
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Ainsi  on  pourra  laisser  de  côlé  ce  qui  concerne  les  intégrales  nor- 
males, les  périodes  normales. 

On  pourra  admettre  que  le  problème  à* inversion  de  Jacobi,  dans 
le  cas  le  plus  général,  définit  des  fonctions  uniformes. 

Mécanique, 
Dynamique  du  corps  solide.  Frottement  de  glissement. 


SUJETS   DE   LEÇONS. 

Mathématiques  élémentaires, 

1.  Supposant  connus  les  principes  de  la  théorie  des  nombres 
premiers,  établir  la  formule  qui  fait  connaître  combien  il  y  a 
<le  nombres  inférieurs  à  un  nombre  donné  et  premiers  avec 
lui.  Théorème  de  Fermât.  Généralisation  de  ce  théorème. 
Théorème  de  Wilson. 

2.  Racine  carrée.   Racine  carrée   à   moius   d'une    unité;    à 

moins  de  —  •  (Indiquer  quelques  méthodes  abrégées.) 

3.  Polygones  réguliers,  convexes  et  concaves. 

4.  Calcul  de  tt. 

5.  Transformation  par  rayons  vecteurs  réciproques.  Appli- 
cations. 

6.  Figures  symétriques  dans  l'espace. 

7.  Figures  homothétiques  dans  l'espace.  Centre  d'homo- 
thétie.  Axe  d'homothétie.  Plan  d'homolhétie.  Application  à 
un  système  de  quatre  sphères. 

8.  Sphères  tangentes  à  quatre  plans. 

9.  Pôle  et  polaire  par  rapport  à  un  cercle  tracé  sur  une 
sphère.  Axe  radical  de  deux  cercles,  centre  radical  de  trois 
cercles  tracés  sur  une  sphère.  Applications. 

10.  Démontrer  que  toute  conique  peut  être  considérée, 
comme  le  lieu  des  points  d'intersection  des  rayons  homolo- 
gues de  deux  faisceaux  homographiques.  Réciproque.  Insister 
sur  l'application  de  ce  mode  de  génération  à  la  démonstration 
de  quelques  propriétés  des  coniques.  (Ouvrages  à  consulter  : 
CiiASLES,  Traité  des  Coniques;  Rolcué  et  de  Coaiuerolsse, 
Traité  de  Géométrie.) 


11.  Involution  sur  une  droite.  Faisceaux  en  involution.  In- 
volution  sur  une  conique.  Applications. 

12.  Propriétés  générales  des  polyèdres.  Théorème  d'EuIer. 
Applications. 

13.  Décomposition  du  trinôme  x'^-^-p.r^-^-q  en  un  produit 
de  facteurs  réels  du  second  degré;  application  à  la  résolution 
de  l'équation  bicarrée.  (On  ne  supposera  pas  que  l'équation  bi- 
carrée ait  été  résolue  par  une  autre  méthode.) 

14;.  Résoudre  et  discuter  :  ro  l'équation  P-i-v/Q  =  o,  où  F 
est   un   polynôme    du    premier  degré  et  Q  un   polynôme   du 

second  degré;  a*  l'équation  y/P  -H  V^Q  =  a,  où  P  et  Q  sont  des 
polynômes  du  premier  degré  et  a  une  constante.  Exemples  tirés 
de  la  Géométrie. 

15.  Théorèmes  des  projections.  Établir  les  formules  relatives 
à  l'addition  des  arcs. 

16.  Vitesse.  Étude  de  la  vitesse  dans  quelques  mouvements. 
Représentations  graphiques. 

17.  Composition  des  mouvements.  Composition  des  vitesses. 
Composition  de  deux  mouvements  rectilignes  et  uniformément 
variés. 

18.  Théorie  des  couples.  Réduction  à  une  force  et  à  un 
couple  d'un  système  de  forces  appliquées  à  un  corps  solide. 
Conditions  d'équilibre. 

19.  Équilibre  d'un, cpr4>s  pesant  sur  un  plan  incliné  dépoli, 
en  supposant  le  corps  soumis  à  l'action  d'une  force  passant 
par  son  centre  de  gravité. 

20.  Balances.  Balance  ordinaire,  balance  romaine,  balance 
de  Roberval. 

21.  Systèmes  articulés.  Appareils  de  Peaucellieret  de  Hart. 
Parallélogramme  de  Watt. 

22.  Principes  de  la  théorie  des  engrenages  cylindriques. 
Exemples  simples. 

23.  Enoncé  du  principe  général  des  forces  vives.  Application 
aux  machines. 

24.  Définition  et  détermination  de  la  latitude  et  de  la  lon- 
gitude d'un  lieu  soit  sur  terre,  soit  sur  mer. 

2o.  Cartes  géographiques. 

26.  Principes  des  projections  cotées.  Résolution  de  quelques 
problèmes  relatifs  à  la  ligne  droite  et  au  plan. 

27.  Première  leçon  de  perspective. 
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Mathématiques  spéciales, 

1.  Première  leçon  sur  les  délerminants. 

2.  Résolution  d'un  système  de  n  équations  du  premier  degré 
à  p  inconnues. 

3.  Fractions  continues  illimitées:  fractions  continues  pério- 
diques; développement  des  irrationnelles  du  second  degré. 

4.  Première  leçon  sur  les  séries. 

5.  Définition  et  étude  de  la  fonction  a*  pour  une  valeur  po- 
sitive de  a. 

6.  Série  de  Taylor.  Application  au  développement  de 
arc  tanga?.  Calcul  de  ir. 

7.  Application  de  la  théorie  des  dérivées  à  l'étude  des  varia- 
tions d'une  fonction  d'une  seule  variable.  Exemples. 

8.  Définition  de  l'intégrale  définie.  Exemples, 

9.  Elimination  d'une  inconnue  entre  deux  équations  algé- 
briques entières  et  rationnelles. 

10.  Calcul  des  fonctions  symétriques  des  racines  d'une  équa- 
tion algébrique.  Applications. 

11.  Transformation  d'une  équation  algébrique  dans  le  cas 
où  chaque  racine  de  l'équation  cherchée  doit  être  une  fonction 
rationnelle  d'une  ou  de  deux  racines  de  l'équation  donnée. 
Exemples. 

12.  Théorème  de  Sturm.  Applications. 

13.  Méthode  de  M.  Ilermite  pour  déterminer  le  nombre  des 
racines  réelles  d'une  équation  algébrique  qui  sont  comprises 
CMtre  deux  limites  données.  (Consulter  le  Cours  cl\4.lgèbre 
supérieure  de  Serret,  t.  J,  4*  éd.,  p.  985.) 

14f.  Invariants  de  la  forme  cubique.  Application  à  la  résolu- 
tion de  l'équation  du  troisième  degré. 

1.^.   Résolution  algébrique  de  l'équation  du  quatrième  degré. 

16.  Équations  binômes.  Racines  primitives.  Polygones  régu- 
liers. 

17.  Génération  des  surfaces. 

18.  Exposer  sur  des  exemples  simples  la  marche  à  suivre 
pour  étudier  une  courbe  algébrique  dans  le  voisinage  d'un  de 
ses  points. 

19.  Asymptotes  d'une  courbe  définie  par  son  équation  en 
coordonnées  rertilignes.  (Première  leçon.) 
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20.  Réduclion  simultanée  de  deux  formes  quadratiques  à 
trois  variables  x,  y,  z  à.  des  sommes  de  trois  ou  d'un  nombre 
moindre  de  carrés.  Triangle  conjugué  commun  à  deux  coni- 
ques. Discussion  et  exemples. 

21.  Invariants  simultanés  de  deux  formes  quadratiques  à 
trois  variables.  Triangles  inscrits  ou  circonscrits  à  une  pre- 
mière conique  et  conjugués  par  rapport  à  une  seconde  conique. 
Triangles  inscrits  dans  une  conique  et  circonscrits  à  une  autre. 
Propriétés  analogues  des  cônes  du  second  degré.  Applications 
et  exemples. 

22.  Classification  des  quadriques   en   coordonnées    tangen- 
tielles.  (On pf^endra  comme  première  base  de  la  classifica- 
tion les  caractères  qui  restent  invariables  par  une  trans- 
formation  homo graphique,  caractères   qui  sont  du  reste 

immédiatement  fournis  par  la  décomposition  en  carrés; 
on  complétera  ensuite  cette  classification  en  ayant  égard 
aux  propriétés  métriques,) 

23.  Enveloppe  d'un  cercle  dont  le  centre  décrit  une  conique 
à  centre  donnée,  en  restant  orthogonal  à  un  cercle  fixe. 
Trouver  les  modes  de  génération  analogues  dont  la  courbe 
enveloppe  est  susceptible.  Inversions  et  symétries  {par  rap- 
port à  des  axes)  qui  laissent  la  courbe  invariable. 

24.  Figures  polaires  réciproques  dans  l'espace.  Applica- 
tions. 

25.  Un  plan  P  coupe  une  quadrique  suivant  une  conique  à 
centre,  former  les  équations  des  axes  de  cette  conique  et  cal- 
culer les  longueurs  de  ces  axes.  (On  supposera  que  la  qua- 
drique est  rapportée  à  des  axes   rectangulaires  quelconques.) 

26.  Intersection  de  deux  quadriques  quand  cette  intersec- 
tion se  décompose. 

27.  Une  surface  étant  définie  par  les  équations 

étudier  les  propriétés  infinitésimales  du  premier  et  du  second 
ordre  de  cette  surface  autour  d'un  de  ses  points.  Théorème 
de  Meusnier.  Lignes  asymptotiques.  Lignes  de  courbure. 

28.  Intersection  d'un  cône  et  d'un  cylindre  dans  le  cas  où 
cette  intersection  a  des  branches  infinies.  (Géométrie  descrip- 
tive.) 
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CONCOURS  D'ADMISSION  A  L'ÉCOLE  NAVALE  EN  1894. 


COMPOSITIONS   ECRITES. 


Arithmétique  et  Algèbre  (3  heures  et  demie), 

i*  Dérivées.  Définition.  Théorèmes  relatifs  aux  variations 
d'une  fonction  à  une  variable. 

•2"  On  donne  deux  droites  indéfinies  OM,  OP,  faisant  un 
angle  de  60**,  et,  sur  OM,  deux  segments  positifs  OA  =  a  et 
OB  =  b.  On  demande  de  trouver  sur  OP  un  point  X,  0X  =  ^, 
tel  que,  si  l'on  mène  la  circonférence  passant  par  ce  point  et 


tangente  à  OM  en  A,  et  si  l'on  joint  au  point  B  le  point  X 
et  le  second  point  X'  oii  la  circonférence  coupe  OP,  le  pro- 
duit XB  X  X'B  soit  égal  à  p  fois  le  produit  ab\  p  est  un 
nombre  positif  quelconque.  On  pourra,  dans  le  cours  de  la 
discussion,  employer  comme  paramètre  auxiliaire  la  quantité  q 

ci-après 

a        b 


^=6    ■    a 

3'  Déterminer  l'approximation  avec  laquelle  on  peut  ob- 
tenir l'angle  B  d'un  triangle  ABC,  rectangle  en  A,  connaissant 
à  0,1  près  les  valeurs  suivantes  des  côtés  6  et  c  : 

b  =  64'",6;         c=i57"»,5. 
Ann.  de  Mathémat.^  3«  série,  t.  XIV.  (Mars  1895.)  9 
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Géométrie  cotée  (à  heures  et  demie). 

Un  cône  olblique,  à  base  circulaire,  a  pour  base  une  circon- 
férence G  et  de  rayon  égal  à  JS™"",  située  dans  le  plan  hori- 
zontal de  cote  zéro.  Son  sommet  S  est  déterminé  par  sa  pro- 
jection «,  située  à  une  distance  05  =  So™"  du  point  O,  et  par 
sa  cote  égale  à  log""*;  a  est  la  projection  horizontale  d'un 
point  A  de  cote  égale  à  3o™™.  âa  distancera  au  plan  vertical  O^ 
est  égale  à  40™"*,  et  la  distance  Oa  égale  à  60""". 

Mener  par  le  point  A  un  plan  qui  détermine  dans  le  cône 
donné  une  section  antiparallèle  G'.  Gonstruire  la  projection 
horizontale  de  cette  section;  déterminer  ses  axes  et  les  points 
qui  se  trouvent  sur  le  contour  apparent  du  cône. 

Construire  les  projections  des  sphères  passant  : 

I**  Par  la  base  G  et  le  sommet  S; 

2°  Par  la  circonférence  G'  et  le  sommetS; 

3°  Par  les  deux  circonférences  G  et  G'. 

Les  plans  des  intersections  de  ces  trois  sphères  prises  deux 
à  deux  se  coupent  suivant  une  même  droite  :  la  déterminer. 


Calcul  trigonom,étrique  (i  heure). 

Trouver  les  valeurs  de  x  comprises  entre  o"  et  180"  données 
par  la  formule 

sin3(/î  X9o"H-ar)  =  ^ ^— -^ -^ ^^-^^ — p^  • 

cos(?.77°oo'32")^  X  (0,181725)5 

n  est  un  nombre  entier  quelconque  positif  ou  négatif. 


Géométrie  et  Géom,étrie  analytique  ("^  heures  et  demie). 

I.  Géométrie.  —  Propriétés  des  centres  de  similitude  de 
deux  circonférences. 

Gas  où  l'une  des  circonférences  se  réduit  à  une  droite. 

Application  aux  deux  problèmes  de  mener  une  circonférence  : 

1°  Passant  par  un  point  donné  et  tangente  à  deux  circon- 
férences données  ; 

2°  Passant  par  un  point  donné  et  tangente  à  une  circonfé- 
rence donnée  et  à  une  droite  donnée. 
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II.  Géométrie  analytique.  —  Ox  et  Oy  étant  deux  axes 
rectangulaires,  on  décrit  de  0  comme  centre  une  circonfé- 
rence de  rayon  a  qui  coupe  l'axe  des  a?  en  A  cl  A'.  Soit  B  un 


point  situé  sur  Taxe  des  x,  0\l  =  by  et  soit  M  un  point  va- 
riable sur  la  circonférence.  On  considère  la  parabole  cir- 
conscrite au  triangle  MAB  et  dont  l'axe  est  parallèle  à  A'M. 
Démontrer  géométriquement  que  l'axe  de  cette  parabole  est  la 
droite  OP  menée  par  O  parallèlement  à  A'M. 

i"  Équation  de  cette  parabole  en  prenant  pour  paramètre 
variable  l'angle  <p  que  fait  A'M  avec  l'axe  des  x]  lieu  du 
deuxième  point  d'intersection  avec  le  rayon  OM. 

a**  Déterminer  sur  l'axe  OP  de  cette  parabole  les  distances 
du  point  O  au  sommet  S  et  au  foyer  F.  En  conclure,  en  coor- 
données polaires,  le  lieu  du  sommet  et  le  lieu  du  foyer. 


CONCOURS  GENERAL  DE  1891 


MATHEMATIQUES   SPECIALES. 


Math  énx  atiques. 
On  donne  un  triangle  ABC   dont  les  côtés  ont  respcclivc- 


ment  pour  équations 

X  =  o,         Y  =  o, 


Z  —  o: 


une  conique  S  touchant  en  A  et  B  les  côtés  GA,  CB,  de  l'angle 
AGB,  et  dont  l'équation  est 

XY  =  7J. 
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Sur  cette   conique  S   on    prend   le  point   fi,    défini  par  les 

équations 

X  =  Y  =  Z, 

et  un  point  variable  M;  enfin  on  désigne  par  v  le  point  où  la 
droite  G(x  rencontre  la  corde  de  contact  AB. 

Gela  posé)  on  joint  le  point  M  à  Tun  des  deux  points  m 
de  la  droite  AB,  qui  ont  même  polaire  par  rapport  aux  deux 
angles  AMB,  fxMv. 

1°  Démontrer  que,  le  point  M  décrivant  la  conique  S,  la 
droite  Mm  enveloppe  une  courbe  2  du  quatrième  ordre  et 
de  la  troisième  classe,  dont  l'équation  en  coordonnées  tan- 
gentielles  est 

M»  -f-  ç^3  =  uçw, 

2°  Aux  points  où  une  droite  D  rencontre  la  courbe  2,  on 
mène  à  cette  courbe  les  tangentes  Ti,  T2,  T3,  T4,  et  Ton 
considère  la  conique  Ci  inscrite  dans  le  pentagone  formé  par 
ces  quatre  tangentes  et  la  droite  AB;  démontrer  que,  si  Ton 
assujettit  la  conique  G]  à  passer  par  un  point  donné  P,  la 
droite  D  enveloppe  une  conique  Gj. 

3°  Montrer  que  la  conique  Gj  se  réduit  à  deux  points  y,  y 
quand  le  point  P  est  sur  une  certaine  conique  G3;  trouver 
dans  ces  conditions  l'enveloppe  2'  de  la  droite  //'  et  le  lieu 
des  points/,/'. 

Physique. 

I.  Mesure  des  températures. 

II.  En  admettant  comme  démontré  :  1®  que  le  coefficient 
de  dilatation  cubique  est  le  triple  du  coefficient  de  dilatation 
linéaire;  2°  que  la  dilatation  d'une  enveloppe  est  exactement 
celle  qu'elle  subirait  si  elle  faisait  partie  d'une  masse  solide 
et  continue  de  la  même  substance,  on  pourrait  obtenir  le 
coefficient  de  dilatation  absolue  du  mercure  par  l'expérience 
suivante  : 

Deux  tubes  de  même  verre,  de  i"  de  longueur  et  de  20""" 
de  diamètre  environ,  sont  placés  côte  à  côte  dans  une  même 
étuve,  qu'on  peut  porter  à  diverses  températures.  L*un  est  en 
communication  avec  un  manomètre  et  constitue  une  espèce 
de  thermomètre  à  air.  On  connaît  le  volume  V  du  réservoir 
à  o"  et  le  volume   très    petit   ç  du    tube   de  jonction  jusqu'au 
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repère  a  de  la  petite  branche  du  tube  manométrique.  Ce  tube 
porte  vers  ses  extrémités  deux  traits,  dont  on  a  mesuré  la 
distance  ^o  à  zéro.  Un  appareil  micrométrique  extérieur  per- 
met de  relever  la  variation  de  distance  de  ces  deux  traits 
aux  diverses  températures;  l'autre  tube,  dont  le  volume  à  o° 
est  V,  est  rempli  de  mercure  et  constitue  un  thermomètre  à 
poids. 

Une  expérience  consiste,  l'étuve  étant  à  une  température 
T  :  i"  à  relever  la  variation  de  distance  des  deux  traits;  2°  à 
mesurer  la  pression  H'  indiquée  par  le  manomètre;  3"  à  peser 
le  mercure  sorti  de  l'appareil. 


Application  numérique. 
V  =  V  =  3oo«. 

t  température  extérieure  =  0°. 
l  —  Iq  1 


j|-  =  1,5407. 

On    prendra   Do  =  i3,59(). 

I 
a  = 


/o  774  I  273 

Chimie. 

I.  Cyanogène.  —   Acide  cyanhydrique. 

II.  Deux  gaz  différents,  occupant  le  même  volume  dans 
les  mêmes  conditions  de  température  et  de  pression,  sont  mé- 
langés dans  un  vase  A;  la  densité  du  mélange  par  rapport  à 
l'hydrogène  est  7,5.  Le  vase  A  est  séparé  d'un  vase  B,  primi- 
tivement vide,  par  une  cloison  mince  percée  d'un  très  petit 
trou.  Celui-ci  ayant  été  débouché  pendant  un  temps  très 
court,  une  certaine  quantité  des  deux  gaz  s'est  répandue  dans 
le  vase  B  et  y  forme  un  mélange  ayant  une  densité  par  rap- 
port à  l'hydrogène  égale  à  /i4' 

On  demande  : 

1°  Quel  est  le  poids  de  chacun  des  gaz  occupant  le  même 
volume  qu'un  poids  d'hydrogène  égal  à  2? 

2°  Quels  peuvent  être  ces  deux  gaz? 

3°  D'indiquer  une  expérience  permettant  de  lever  toute 
ambiguïté  sur  la  nature  des  deux  gaz  qui  forment  le  mélange 
primitif. 
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MATHEMATIQUES   ELEMENTAIRES. 


Mathématiques . 


On  donne  une  ellipse  E,  et,  dans  le  plan  de  cette  ellipse,  on 
prend  une  droite  II  perpendiculaire  à  l'un  des  axes  de  Tel- 
lipse.  On  se  propose  de   faire  correspondre  à  la  droite  H  un 

cercle  que  nous  désignerons  par  la  notation  (h^,  situé  dans  le 

plan  de  l'ellipse  et  assujetti  aux  conditions  suivantes  :  son 
centre  est  sur  celui  des  axes  de  l'ellipse,  qui  est  perpendicu- 
laire à  la  droite  H,  et  le  rapport  entre  la  puissance  d'un  point 

M  de  l'ellipse  par  rapport  au  cercle  ^h)  et  le  carré  de  la  di- 
stance du  même  point  M  à  la  droite  H  est  indépendant  de  la 
position  du  point  M  sur  l'ellipse. 

1°  Déterminer  la  position  du  centre  du  cercle  (h)  ainsi  dé- 
fini, la  grandeur  de  son  rayon,  et  la  valeur  du  rapport  qui  est 
indépendant  de  la  position  du  point  M  sur  l'ellipse.  Donner 
les  conditions  de  possibilité  du  problème  et,  quand  ces  condi- 
tions   sont   remplies,    reconnaître,   d'après  la   position  de   la 

droite  H,  comment  le  cercle  (h)  qui  lui  correspond  est  situé 
par  rapport  à  l'ellipse  E  et  par  rapport  à  la  droite  H.  En  par- 
ticulier,  indiquer  dans  quels  cas   le  cercle  (h)  ou  n'a   aucun 

point  en  dehors  de  l'ellipse,  ou  n'a  aucun  point  à  l'intérieur 
de  l'ellipse. 

2"  Soient  H  et  K  deux  droites  perpendiculaires,  l'une  à  l'un 
des  axes  de  l'ellipse,  l'autre  à  l'autre;  soit  P  le  point  de  con- 
cours de  ces  deux  droites,  et  soient  (h)  et  (k)  les  cercles  qui 
correspondent  à  ces  deux  droites. 

Démontrer  que  la  ligne  des  centres  des  cercles  (h)  et  (k) 
passe  par  le  point  P. 

Trouver  le  lieu  des  positions  que  doit  occuper  le  point  P 

pour  que  les  cercles  (H^  et  (k)  soient  tangents. 

Trouver  le   lieu   des   positions  que  doit  occuper  le  point  V 

pour   que   l'axe  radical   des    cercles  (h)   et   (Q    passe   par   le 
point  P. 
3"   Soient  II,   ir  deux   droites  perpendiculaires    au   grand 
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axe  (le  l'ellipse;  et  soient  ^^,  i^  les  deux  cercles  que  l'on 

fait  correspondre  à  ces  droites. 

Démontrer  que,  si  un  point  M  se  déplace  sur  Tellipse  E,  la 
somme  ou  la  différence  des  longueurs  des  tangentes  menées 
du  point  M  aux  deux  cercles  est  constante,  selon  que  l'arc 
d'ellipse  parcouru  par  ce  point  M  est  ou  n'est  pas  compris 
entre  les  droites  H  et  H'. 

Modifier  comme  il  convient  Ténoncé  de  cette  propriété, 
pour  le  cas  où  les  droites  H  et  H'  seraient  perpendiculaires 
au  petit  axe  de  l'ellipse,  au  lieu  d'être  perpendiculaires  au 
grand  axe. 

PREMIÈRE-SCIENCES  (ENSEIGNEMENT   MODERNE). 

Mathématiq  ues. 

Étant  données  deux  droites  X,  Y,  qui  se  coupent  en  O,  un 
point  A  sur  X  et  un  point  B  sur  Y, 

1°  Construire  l'arc  de  parabole  tangent  à  ces  droites  aux 
points  A,  B,  et  compris  entre  ces  points. 

2**  Donner  la  condition  géométrique  pour  que  le  sommet  de 
la  courbe  soit  sur  l'arc  AB. 

3**  Le  point  G  étant  le  milieu  de  la  corde  AB,  on  représente 
par  c  la  longueur  OC  et  par  m,  v  les  angles  AOG,  COB;  cal- 
culer en  fonction  de  ces  données  le  paramètre  de  la  parabole 
et  étudier  la  variation  de  cette  quantité  quand,  le  point  A  res- 
tant fixe,  le  point  B  parcourt  la  droite  illimitée  Y;  examiner 
les  cas  limites. 

4°  Construire  a  priori  (sans  faire  usage  des  éléments  de 
la  courbe)  une  tangente  à  l'arc  considéré  parallèle  à  une  di- 
rection donnée;  conditions  de  possibilité. 

RHÉTORIQUE. 

Géométrie  et  Cosmographie. 

On  donne  deux  cônes  de  révolution  égaux  SAB,  S'A'B', 
placés  de  façon  que  les  plans  des  cercles  de  base  AB,  A'B', 
sont  parallèles,  et  que  le  sommet  de  chacun  des  concs  est  dans 


(   >^8) 

le  plan  du  cercle  de  base  de  l'autre.  On  coupe  ces  deux  cônes 
par  un  plan  P  parallèle  aux  plans  des  deux  bases,  cl  situé 
entre  ces  plans;  ce  plan  P  coupe  le  premier  cône  suivant  un 
cercle  CD,  et  le  second  cône  suivant  un  cercle  CD'. 

On  désigne  par  r,  /,  h  le  rayon  de  base,  l'arête,  la  hauteur 
de  chacun  des  cônes,  par  x  la  distance  du  sommet  S  au  point 
de  rencontre  du  plan  P  et  de  l'arête  SA,  et  par  j^  la  distance 
du  sommet  S  au  plan  P. 

1°  Déterminer  x  de  façon  que  le  rapport  de  la  somme  des 
surfaces  latérales  des  deux  troncs  de  cône  ABGD,  A'B'C'D' 
à  la  surface  latérale  du  cône  SAB  soit  égal  à  un  nombre 
donné  X.  —  Discuter. 

2®  Déterminer  ^  de  façon  que  le  rapport  de  la  somme  des 
volumes  des  troncs  de  cône  ABGD,  A'B'G'D'  au  volume  du 
cône  SAB  soit  égal  à  un  nombre  donné  fx.  —  Discuter. 

3°  Au  lieu  de  supposer  les  surfaces  latérales  des  deux  cônes 
limitées  au  sommet  et  au  cercle  de  base  de  chaque  cône,  on 
suppose  ces  surfaces  latérales  prolongées  indéfiniment  dans 
les  deux  sens,  et  on  suppose  que  le  plan  P,  parallèle  aux  plans 
des  deux  bases,  au  lieu  d'être  nécessairement  compris  entre 
ces  deux  plans,  peut  se  déplacer  dans  tout  l'espace. 

Dans  ces  conditions  nouvelles,  indiquer  pour  chacun  des 
deux  problèmes  quelles  conventions  il  faut  faire  sur  la  valeur 
de  l'inconnue  et  sur  la  façon  d'entendre  l'énoncé,  pour  que 
l'équation  obtenue,  quand  on  suppose  le  plan  P  compris  entre 
les  plans  des  bases  des  deux  cônes,  convienne  encore  quand 
cette  condition  n'est  pas  remplie. 

Gompléter  la  discussion  de  chacun  des  deux  problèmes  ainsi 
généralisés. 

SECONDE   CLASSIQUE. 

Algèbre  et  Géométrie. 

1.    On  considère  le  système  d'équations  simultanées 

5ix  —  34j^  —  z  -\-  ga  =  o, 
4937  —  Z\y  —  3  .s — b  =o, 
"Mdx  —  •:>.^y  -^z-h'àa-\-ib  =  o^ 

dans  lesquelles  a  ci  b  désignent   des    entiers   positifs  donnés, 
et  Xy  y,  z  des  inconnues. 
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Résoudre  ces  équations,  et  ehercher  quelles  doivent  être 
les  valeurs  des  entiers  positifs  a  et  b^  pour  que  les  valeurs  des 
inconnues  soient  positives,  et  que,  en  outre,  la  valeur  de  Tin- 
connue  X  soit  la  plus  petite  possible. 

II.  On  considère  un  tétraèdre  OABG,  dont  on  suppose 
les  arêtes  prolongées  indéfiniment  dans  les  deux  sens,  et  un 
plan  F  parallèle  au  plan  de  la  face  ABC;  le  plan  P  coupe  les 
arêtes  OA,  OB,  OC,  ou  leurs  prolongements,  respectivement 
aux  points  A',  B',  G'.  On  désigne  par  a  le  milieu  du  côlé  BC, 
par  p  le  milieu  du  côté  AG,  et  par  y  ïe  milieu  du  côté  AB. 

1°  Trouver  pour  quelle  position  Pj  du  plan  P  les  droites 
A'a,  B'p,  G' Y  sont  parallèles. 

2°  Démontrer  que,  pour  toute  position  du  plan  P,  difFérenle 
de  la  position  Pi,  les  droites  A'a,  B'p,  G'y  se  coupent  en  un 
même  point  M. 

3**  Trouver  le  lieu  géométrique  du  point  M,  lorsque  le  plan 
P  se  déplace,  en  restant  toujours  parallèle  au  plan  de  la  face 
ABG. 

c 

SKC0NDI5   MODRRXK. 

Mathématiq  ues. 

I.  On  considère  une  pyramide  régulière  à  base  carrée 
dans  laquelle  le  rapport  de  la  surface  totale  à  l'aire  de  la  base 
est  2,56.  Galculer  l'angle  d'une  face  latérale  avec  le  plan  de 
base,  l'angle  de  deux  faces  latérales  et  l'angle  de  deux  arêtes 
latérales. 

Galculer  la  plus  courte  distance  d'une  arête  latérale  et  d'une 
arête  de  la  base  dans  le  cas  particulier  où  le  volume  de  la  py- 
ramide est  543  décalitres. 

(On  fera  usage  des  tables  à  cinq  décimales.) 

II.  On  donne  la  projection  horizontale  a6c<a?e,  «i  61  C|  âfi  «1 
d'un  prisme  pentagonal  dont  les  bases  sont  ABGDE  et 
A]BiGiDiËi;  on  donne  de  plus  les  projections  verticales  des 
sommets  AiBiGi. 

1°  Gonstruire  les  projections  verticales  des  sommets  D,  E. 
2°  Gonstruire  le  pentagone  ABGDE  au  moyen  d'un  rabatte- 
ment sur  le  plan  de  front  du  point  A. 


(  ,:io  ) 

3"  Construire  la  projection  vferticale  tlu  prisme  en  suppo- 
sant  sa  hauteur  donndc. 
i'  Donner  la  ponctuation  des  deu\  projections. 

TROISIÉUE  CLUBSIQUE- 

Arithmétique,  Algèbre  et  Géométrie. 

I.  Démontrer  que  si  l'on  divise  par  m  les  nombres  en- 
tiers a  et  looofi,  on  trouve  le  même  reste. 

Déduire  de  là  que  les  nombres 

A  =io«"+*-i-io>''+'+[,        B  =  io«''-^'  +  io"'+ï-i-i 
sont  divisibles  par  m,  et  que  le  nombre 

G  =  io«"  +  io>"  +  i 

est  égal  à  un  multiple  de   m   plus  3.  La  lettre  n  désigne  un 
nombre  entier  quelconque. 

II.  On  donne  un  triangle  ABC,  et,  sur  le  côte  BG  pro- 
longé, on  porte  de  part  et  d'autre  du  point  B  des  longueurs 


BB'  et  BB'  égales  à  une  longueur  donnée  p,  et,  de  part  c 
d'autre  du  point  C,  des  longueurs  CC  et  CC  égales  à  une  Ion 
{;ueur  donnée  y- 
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En  menantpar  B'  et  B''  des  parallèles  au  côté  AB,  et  par  G' 
et  G'  des  parallèles  au  côté  AG,  on  forme  un  parallélogramme 
MNPQ;  de  même,  en  menant  par  B'  et  B"  des  parallèles  au 
côté  AG,  et,  par  G'  et  G*  des  parallèles  au  côté  AB,  on  forme 
un  deuxième  parallélogramme  M'N'P'Q'. 

i**  Trouver  les  lieux  géométriques  des  sommets  du  parallé- 
logramme MNPQ,  lorsque  P  et  y  varient  de  manière  que  le 

rapport  ^  reste  égal  à  un  nombre  donné  m, 

2?  Trouver,  dans  la  même  hypothèse,  les  lieux  géométriques 
des  sommets  du  parallélogramme  M'N'  P'Q'. 

3°  Pour  quelle  valeur  de  m  le  parallélogramme  MNPQ 
est-il  un  losange?  Résoudre  la  même  question  pour  le  parallé- 
logramme M'N'P'Q'. 


TROISIEME   MODERNE. 

Mathéma  tiq  ues. 

On  donne  deux  circonférences  qui  se  coupent  aux  points  A 
etB;  par  le  point  B  on  mène  une  sécante  quelconque,  qui 
rencontre  l'une  des  circonférences  en  G  et  l'autre  en  D;  on 
joint  ces  points  au  point  A  et  l'on  détermine  :  i°  le  centre  M 
du  cercle  inscrit;  2**  les  centres  Mi,  Mj,  M3  des  cercles  ex- 
inscrits au  triangle  GAD. 

Gela  posé,  on  demande  : 

i''  Quel  est  le  lieu  géométrique  que  décrit  le  centre  M,  quand 
la  sécante  GBD  tourne  autour  du  point  B? 

2**  Quels  sont  les  lieux  géométriques  que  décrivent  les  cen- 
tres Ml,  Mj,  M3? 

3°  Quel  est  le  lieu  géométrique  que  décrit  le  point  G,  point 
de  rencontre  des  médianes  du  triangle  mobile  GAD? 

4"  On  suppose  que  l'on  place  la  sécante  mobile  dans  la 
position  KBH,  pour  laquelle  l'aire  du  triangle  est  maximum. 
—  Dire  quelle  est  cette  position,  et,  en  supposant  que  l'on 
joigne  les  points  fixes  K  et  H,  respectivement  aux  points  mo- 
biles G  et  D,  trouver  le  lieu  géométrique  du  point  où  se  ren- 
contrent les  droites  GK  et  DU. 
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CONCOURS  D'ADMISSION  A  L'ÉCOLE  SPÉCIALE  MILITAIRE 

EN  1891. 


Mathématiques  (3  heures). 

I.  On  inscrit  un  cylindre  dans  une  sphère  donnée;  étudier 
la  variation  du  volume  du  solide  formé  par  ce  cylindre  sur- 
monté, à  l'une  de  ses  bases,  par  rhémisphère  de  même  rayon 
que  cette  base. 

II.  On  donne  une  circonférence  0  et  la  droite  TAT'  tan- 
gente en  A  à  cette  circonférence.  On  considère  une  seconde 
tangente  qui  rencontre  la  première  en  C  et  qui  touche  la  cir- 
conférence en  B.  La  première  tangente  étant  fixe,  et  la  seconde 
variable,  on  demande  :  i"  le  lieu  géométrique  du  centre  du 
cercle  inscrit  au  triangle  ABC;  i°  le  lieu  du  centre  du  cercle 
circonscrit;  3°  le  lieu  du  point  de  rencontre  des  hauteurs; 
4°  le  lieu  du  point  de  rencontre  du  rayon  OB  avec  la  perpen- 
diculaire en  C  à  la  tangente  TAT'. 

(Les  solutions  par  la  Géométrie  étant  simples,  il  leur  sera 
donné  la  préférence.) 

Calcul  trigonojnétrique  (i  heure\ 

Calculer,  à  l'aide  de  Tables  à  5  décimales  seulement,  les 
angles  et  la  surface  d'un  triangle  ABC,  connaissant  les  3  côtés 

a  =  3'2|5,         6  =  5879,         0  =  5783. 

Épure  (2  heures  et  demie). 

Une  droite  oS  de  l'espace  a  pour  trace  horizontale  o;  la 
cote  de  son  point  S  égale  20*="*;  sa  pente  est  i;  sa  projection  os 
est  parallèle  au  bord-inférieur  de  la  feuille,  o  est  à  i4*""  àti 
bord  inférieur,  et  à  9*=™  du  bord  de  gauche. 

Le  point  S  est  le  sommet  d'un  cône  ayant  pour  base  dans 
le  plan   horizontal  le  cercle  de  rentre  o,   de  rayon  égal  à  8* 


[cm 
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La  projection  horizontale  os  de  la  droite  oS  coupe  la  circon- 
férence o  en  deux  points  m  et  n,  le  point  n  étant  entre  o  et  s. 
Par  une  droite  de  l'espace,  de  pente  9.,  ayant  sa  trace  horizon- 
tale au  milieu  de  om  et  coupant  la  verticale  de  o  au-dessus  du 
plan  horizontal,  passent  2  plans  P  et  Pi  de  pente  4-  Parallèle- 
ment à  cette  même  droite  et  par  les  horizontales  perpendicu- 
laires k  on  en  o  et  en  w,  on  mène  les  deux  plans  Q  et  Qi.  Les 
traces  horizontales  de  ces  4  plans  déterminent  un  trapèze 
isoscèle  qui  est  la  base  d'un  prisme  dont  les  4  plans  forment 
les  faces  latérales. 

Représenter  la  projection  du  corps  opaque  commun  à  ce 
cône  et  à  ce  prisme. 

Mener  à  la  projection  horizontale  des  sections  du  cône  par 
les  plans  P  et  Pi  les  tangentes  parallèles  aux  côtés  du  trapèze 
de  base  du  prisme. 

Coter  à  Tencre  rouge  les  points  de  contact  de  ces  tangentes, 
et  les  autres  points  remarquables. 

Inutile  de  tracer  à  l'encre  les  lignes  de  construction  d'un 
point  quelconque  de  la  section. 


SUR  LA  COMBINAISON  DES  ÉCARTS; 

Par  m.  m.  d  OGAGNE, 
Répétiteur  à  l'Ecole  Polylccliniquc. 


Le  but  (le  la  présente  Note  est  de  donner  une  dé- 
monstration rigoureuse  du  théorème  fondamental  relatif 
à  la  combinaison  des  écarts,  une  fois  admise  la  loi  de 
probabilité  sous  la  forme  que  lui  a  donnée  Gauss, 

I.  It appel  de  définitions.  —  On  admet ,  d'après 
Gauss  que,  pour  une  série  d'observations,  les  écarts 
entre  le  résultat  vrai  et  le  résultat  constaté  obéissent  à 
la  loi  suivante,  où  P(a:)  désigne  la  probabilité  pour  que 
l'écart  soit  compris  entre  —  x  et  x, 

\TZ  «/-  X  V^  «/) 

Ann.de  Mathémat,,  3'série,  t.  XIV.  (Avril  1895.)  lo 
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//étant  une  constante  à  déterminer  expérimentalement. 
Si  Ton  pose,  d'une  manière  générale, 

(2)  e(o  =  -f  f  e-^^dt, 

la  formule  précédente  peut  s'écrire 

(3)  P(a7)  =  e{Ax). 

On  voit,  d'après  cela,  que,  pour  une  même  valeur  de 
la  probabilité  P,  hx  sera  le  même  et,  par  suite,  que 
l'écart  X  correspondant  «  celte  probabilité  P  sera  d'au- 
tant plus  petit  que  h  sera  plus  grand,  c'est-à-dire  que, 
suivant  Tidée  commune,  la  précision  sera  d'autant  plus 
grande  que  h  sera  plus  grand.  C'est  pourquoi  h  est  pris 
comme  mesure  de  la  précision. 

On  appelle  écart  probable  celui  t^  dont  la  probabi- 
lité est  ^.  Il  est  donné  par  la  formule 

(4)  ^^-—h-' 

h^ écart  moyen  quadratique  s  est  celui  dont  le  carré 
est  la  moyenne  des  carrés  des  écarts  constatés.  Il  est 
donné  par 

(5) 


h)/ 9. 


Ëniin,  V écart  moyen  [jl,  ou  la  moyenne  des  valeurs 
absolues  des  écarts,  est  donné  par 


(6)  11=      ' 


hyi: 
Des  formules  (4)  et  (5)  on  tire 
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environ,  eldes  formules  (5)  et  (6) 


fJl*  '2 


Les  formules  (4),  (5),  (6)  montrent  qu'il  suffit  de 
connaître  Tune  des  quantités  //,  r,,  e,  iji  pour  que  les 
trois  autres  s'en  déduisent. 

II.  Proposons-nous  maintenant  de  rechercher  la  loi 
de  probabilité  des  écarts  résultants.  Prenons  d'abord  le 
cas  de  deux  causes  d'erreurs,  indépendantes  l'une  de 
l'autre,  auxquelles  correspondent  respectivement,  d'a- 
près Gauss,  les  lois  de  probabilité 


et 

«   —   ^*  ^-^>\^^ 

Pour  qu'un  écart  compris  entre  Xs  eta*i  -j-  dx\  d'une 
part,  et  un  écart  compris  entre  x^  et  Xj  -t-  dx^  de 
l'autre,  se  produisent  simultanément,  la  probabilité  est, 
en  vertu  du  principe  des  probabilités  composées, 

el,  puisqu'il  y  a  indépendance  des  causes,  ces  écarts 
s'ajoutent  et  l'on  a  un  écarl  résultant  compris  entre 
X  ^=  x^-\-  Xiiii  X  -{-  dx. 

Donc,  en  vertu  du  principe  des  probabilités  totales, 
on  aura  la  probabilité  d'un  tel  écart  résultant  en  faisant 
la  somme  de  toutes  les  probabilités  élémentaires  telles 
que  la  précédente,  pour  lesquelles 

a?  ^  a?!  -h  ir j  S  a:  -H  dx. 


(  '3(5) 
Celto  somme  peut  s'écrire 


«  •^jf— .r 

00 


^bh.dxf  e-f':-"; -'•'."•— ''irfx.. 

*^  —  00 

Représenlaiit   par    J    rintégrale    définie   du   second 
membre,  nous  avons 


=/ 


^-W  4- A!) x\-'ih\ .r,  .r  4-  h\ .r«]  ^^ 


«>'—  00 

OU,  en  faisant  sortir  du  signe  /  la  partie  constante  rela- 
tivement à  la  variable  d'intégration  x^, 

,       lùJ^  r-  -Mitât.,-  -iL^V  . 


Posons 


/AJ  -h  A|  xx — ^ =  w. 


V^Af  -h  AI 
L'intégrale  s'écrit  alors 

A?  Al 


/iîAl 


-^  VAf  +  A 

Dès  lors  la  valeur  de  p  devient 


h\h\ 
?"==   "1= 


e    ^'î-^^î      ^^. 


v/t:v''A;-+- A| 
Si  nous  posons 
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elle  s'écrit 

(  8  )  Z'  =  "7=  ^"^'  *  '  ^*^' 

Ainsi,  nous  trouvons  pour  Técart"  résultant  une  loi 
(le  probabilité  de  la  forme  de  Gauss,  et  nous  voyons  que 
la  formule  (7)  peut  s'écrire 

Dès  lors,  si  nous  avons  un  nombre  quelconque  de  lois 
d'écarts,  correspondant  à  des  causes  indépendantes  les 
unes  des  autres,  nous  voyons  qu^en  composant  d^abord 
ensemble  deux  d'entre  elles,  puis  la  résultante  obtenue 
avec  une  troisième,  et  ainsi  de  suite,  nous  obtenons 
finalement  encore  une  loi  de  la  forme  (8),  où  la  con* 
stante  h  est  donnée  par  (*) 

Les  formules  (4),  (5),  (6)  montrent  dès  lors  que 
l'on  a 


y^    --  ""i  i  -H  r^  j  -*-...  -f-  r^ ,, , 


(10)  {  £*  =  £j  -t- e|  ^-.  .  .-h  ej. 

expressions  analytiques  qui  conduisent  à  cet  énoncé  : 

!  probable  \ 

moyen  quadratique  /    rcsul- 
moyen  ) 

tant    est    égal  à   la    somme  des   carrés    des   écarts 
probables  \ 

moyens  quadratiques  j  composants, 
moyens  ) 


(*)  J'ai  fait  connaître  la  formule  qui,  dans  le  cas  des  écarts  non 
plus  linéaires,  mais  dans  le  plan,  correspond  à  celle-ci  {Comptes 
rendus  de  l'Académie  des  Sciences ^  t.  CXVIII,  p.  517). 
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SUR  LE  RAYON  DE  COURBURE  DE  LA  PROJECTION 

*    D'UNE  COURBE; 

Par  m.  J.  CARON. 


1.  Etant  donnée  une  droite  tangente  à  une  surface 
du  second  degré,  en  un  point  du  contour  apparent 
horizontal  dans  l'espace^  si,  par  cette  droite,  on  mène 
une  série  de  plans  sécants,  toutes  les  sections  en  pro- 
jection horizontale  sont  osculatrices. 

Soit  en  effet  MT  la  droite  donnée,  tangente  à  la  sur- 
face S  au  point  M  du  contour  apparent  horizontal  dans 
l'espace  A.  Menons  par  MT  deux  plans  arbitraires  P,  P| . 
Les  deux  sections  se  projettent  horizontalement  suivant 
deux  coniques  c,  Ci,  bitangentes  chacune  d'elles  au  con- 
,tour  apparent  en  projection  a. 

L'ensemble  des  deux  coniques  C,  C^  peut  être  consi- 
déré comme  l'intersection  de  la  surface  du  second 
degré  S  avec  une  autre  surface  du  second  degré  com- 
posée du  système  des  deux  plans  P,  P^. 

Dans  ces  conditions,  cherchons  la  ligne  des  points 
doubles  en  projection;  c'est  Tintersection  des  plans  des 
contours  apparents  horizontaux,  ou  des  plans  diamé- 
traux conjugués  des  cordes  verticales  dans  les  deux 
surfaces. 

Or  :  i"  le  plan  du  contour  apparent  horizontal  de  la 
surface  S  passe  par  M;  2"  le  plan  diamétral  conjugué 
des  cordes  verticales  du  système  des  deux  plans  PP| 
passe  par  leur  inlrrbcclîon  Mï;  elle  passe  donc  aussi 
par  INI. 

Ainsi   donc,   l'une  des  cordes   communes  aux   deux 
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courbes  c,  c^  passe  par  m;  d'ailleurs  une  autre  corde 
commune  est  la  tangente  mt^  puisque  c  et  C|  sont  tan- 
gentes au  contour  apparent  en  projection  a.  Finalement 
les  deux  courbes  c,  Ct  sont  osculatrices  en  m. 

Les  plans  P,  P|  étant  choisis  arbitrairement,  la  pro- 
priété est  vraie  pour  toutes  les  sections  planes  menées 
par  la  droite  MT. 

2.  Considérons  maintenant  une  courbe  gauche  quel- 
conque r  tracée  sur  la  surface  S  et  coupant  le  contour 
apparent  horizontal  dans  l'espace  A  au  point  M.  Soit, 
de  plus,  MT  la  tangente  à  cette  courbe  gauche.  Le  plan 
osculateur  de  la  courbe  gauche  F  passe  parMTet  coupe 
la  surface  S  suivant  une  conitjue  C  qui  est  osculatrice  à 
la  courber,  et  dont  la  projection  horizontale  c  est  aussi 
osculatrice  à  la  projection  horizontale  y  de  F. 

Donc,  pour  trouver  le  cercle  de  courbure  au  point  m 
de  la  courbe  y,  il  suffit  de  mener  par  MT  un  plan  abso- 
lument arbitraire  P  qui  coupe  la  surface  S  suivant  une 
courbe  C  dont  on  cherchera  le  cercle  de  courbure  de  la 
projection  c  en  m. 

Il  suffira,  par  exemple,  de  déterminer  trois  points  de 
la  courbe  c,  car  on  sait  trouver  directement  le  cercle  de 
courbure  en  un  point  m  d'une  conique  définie  par  ce 
point  m,  la  tangente  mt  et  trois  points  «,  o,  p, 

3.  La  propriété  précédente  (2)  a  été  démontrée  pour 
une  surface  du  second  degré,  elle  est  vraie  aussi  quand 
la  surface  S  est  de  degré  supérieur,  car  on  peut  rem- 
placer la  surface  donnée  au  point  M  par  une  autre  sur- 
face du  second  degré  ayant  les  mêmes  rayons  de  cour- 
bure principaux  que  la  surface  S  au  même  point  m, 

A.  Proposons-nous,  comme  application,  de  trouver  le 
cercle   de  courbure  en  un  point  quelconque  de  la  pro- 
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jectioii  horizonlale  de  rintersection  de  deux  surfaces  du 
second  degré. 

Soît  M,  m  le  poiut  considéré.  Par  l'interseclîon  des 
deux  surfaces  f=o,  îp  =  o,  on  peut  faire  passer  une 
infinité  de  surfaces  du  second  degré  dont  les  équations 
sont  de  la  forme  /-h  "k'f  =  o.  Parmi  toutes  ces  surfaces, 
il  en  existe  une  A  =  o  pour  laquelle  le  plan  tangent  au 
point  M  est  vertical^  ce  sera  précisément  le  plan  ver- 
tical MT. 

Le  point  M  appartenant  au  contour  apparent  hori- 
zontal de  la  surface  A,  la  construction  (2)  du  cercle  de 
courbure  sera  applicable  en  ce  point. 

Il  n'est  pas  nécessaire,  d'ailleurs,  de  construire  com- 
plètement la  surface  ^,  il  suffit  de  trouver  trois  points 
d'une  section  par  un  plan  passant  par  MT. 

Nous  déterminerons  d'abord  deux  points  quelconques 
de  l'intersection  des  deux  surfaces,  soit  D,  E.  Puis,  par 
les  trois  points  M,  D,  E  on  mène  un  plan  Q;  il  coupe 
les  deux  surfaces  y*  =  o,  cp  =  o  suivant  deux  coniques 
dont  on  connaît  déjà  trois  points  communs  et  dont  on 
sait  trouver  le  (juatrième  point  commun  F. 

La  surface  ^  est  donc  coupée  par  le  plan  Q  suivant 
une  conique  A  dont  on  connaît  les  points  M,  D,  E,  F 
ainsi  que  la  tangente  en  M,  laquelle  est  l'intersection  du 
plan  Q  avec  le  plan  vertical  MT. 

Ceci  fait,  par  MT  et  par  un  point  quelconque  H  de 
l'intersection,  on  mène  un  plan  P  qui  coupe  les  deux 
surfaces  suivant  deux  courbes  tangentes  en  M,  passant 
par  H  et  par  un  autre  point  Hj  que  l'on  sait  trouver.  Ce 
plan  rencontre  aussi  la  conique  A  en  un  point  K. 

En  résumé,  M,-  H,  H^,  K  sont  quatre  points  d'une 
conique  osculatrice  à  rinlerscclion  au  point  JVI, 

Toutes  ces  constructions  se  simplifient  considérable- 
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ment  dans  le  cas  particulier  où  les  surfaces  sont  des 
cônes,  ou  plus  généralement  quand  on  a  à  sa  disposition 
des  plans  coupant  les  deux  surfaces  suivant  des  courbes 
faciles  à  construire,  des  sections  rectilignes,  ou  liomo- 
thétiqucs  par  exemple. 

Dans  le  cas  de  deux  cônes,  on  choisira  comme  plan  Q 
un  plan  quelconque  passant  par  M  et  par  le  sommet  du 
premier  cône,  et  comme  plan  P  le  plan  passant  par  la 
tangente  MT  et  par  le  sommet  du  deuxième  cône. 

Cette  façon  de  procéder  donne  lieu  à  des  construc- 
tions plus  simples  que  celle  qui  consisterait  à  rendre  la 
tangente  MT  de  bout,  et  à  appliquer  la  construction  qui 
donne  les  tangentes  de  rebroussement.  De  plus,  toutes 
ces  constructions  peuvent  s'effectuer  dans  une  seule 
projection. 


NOTE  RELATIVE  A  LA  THÉORIE  MATHÉMATIQUE 

DE  L  ÉLASTICITÉ; 


Par  m.  L.  BOSSUT, 

Capitaine  du  Génie. 


1.   Un  ellipsoïde  rapporté  à  ses  axes  ayant  pour  équa- 
tion 

on  sait  que  les  coordonnées  d'un  point  M  de  sa  surface 
peuvent  être  représentées  par  les  expressions 

(2)  a:  =  acosX,         ^  =  ^cos|Jl,         ^  =  ccosv, 

les  angles  X,  [x,  v  étant  ceux  qu'une  droite  convenable- 
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ment  choisie  fail  avec  les  axes  de  coordonnées^  ce  qui 
entraine  la  relation  connue 

(3)  COS*X  -+- COS*{JL -4- COS*V  =  I. 

Les  quantités  X,  [jl,  v  sont  appelées  ordinairement 
coordonnées  angulaires  ou  paramètres  circulaires  du 
point  M;  elles  ont,  comme  on  va  le  voir,  une  interpré- 
tation mécanique  remarquable. 

2.  On  sait,  d'autre  part,  que,  si  à  partir  d'un  point 
d'un  solide  et  sur  les  différentes  directions  qui  en  éma- 
nent on  porte  des  longueurs  proportionnelles  aux  va- 
leurs de  la  force  élastique  suivant  chacune  de  ces  direc- 
tions, le  lieu  des  extrémités  des  droites  ainsi  obtenues 
est  un  ellipsoïde  connu  sous  le  nom  A^ ellipsoïde  d^ élas- 
ticité, et  qui  a  pour  équation 

x^        y^        z^  __ 

ses  axes  étant  les  axes  de  coordonnées  et  les  quantités  N| , 
N2,  N3  étant  les  valeurs  des  tensions  principales;  ces 
tensions  sont  les  seules  forces  élastiques  qui  soient  nor- 
males aux  élémenls-plans  sur  lesquels  elles  agissent  et 
qui  produisent  des  déplacements  suivant  leur  propre 
direction. 

Or  on  sait  que  les  équations  qui  donnent  les  valeurs 
des  composantes  de  la  force  élastique  qui  s'exerce  sur 
un  plan  dont  Taxe  fait  avec  trois  axes  de  coordonnées 
rectangulaires  quelconques  des  angles  X,  jjt.,  v  sont 

IX  =  N'i  cos  X  -+■  T3  cos  [X  H-  Tj  cos V, 
Y  =  T'3  cosX4-Nj  cosfjL-i-Ti  cosv, 
Z  =  Tg  cosX  -i-T,  cosfi-f-  N3  cosv, 

T', ,  T'j^,  T'3  étant  les  composantes  langentielles  des  forces 
élastiques  (jui  s'exercent  sur  les  trois  plans  coordonnés 
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et  N'^,   N[j,  Nj   les  composantes  normales   des  mêmes 
forces. 

Sî  les  axes  de  coordonnées  se  confondent  avec  lies  di- 
rections des  tensions  principales,  ïj,  T^,  T'g  s'annulent 
et  les  équations  précédentes  deviennent 

(6)        X  =  NiCosX,        Y  =  NiCos(i,        Z  =  N3Cosv. 

Si  Ton  compare  ces  relations  aux  relations  (2),  on 
voit  qu'elles  deviennent  identi((nes  en  posant 

(    X  =  x,         Y=j^,  Z  =  z, 

Donc  : 

Les  paramètres  circulaires  d'un  point  M  d'un  ellip- 
soïde peuv^ent  être  regardés  comme  étant  les  angles 
que  fait  a^ec  les  directions  des  tensions  principales 
Vaxe  d'un  élément-plan  sur  lequel  agit  une  force  élas- 
tique dont  les  composantes  suivant  les  mêmes  directions 
sont  précisément  les  coordonnées  cartésiennes  du 
même  point. 

De  ce  rapprochement  résulte  une  série  de  démons- 
trations très  simples  des  propriétés  connues  des  forces 
élastiques  autour  d^un  point;  nous  en  ferons  connaître 
seulement  quelques-unes. 

3.   Au  plan 

(8)  ar  cosX -H  j^  cos(JL -f-^  cosv  =  o 

correspond  une  force  élastique  dont  Tintensité  est 

(9)  T=  /a^cos^X  -h^2cos2{xH-  c^cos^v; 

mais  on  sait  que  l'équation  du  plan   tangent  à  Tellip- 
soïde  parallèle  au  plan  (8)  est 

!x  cos  \  -^-  y  COS  \L-\-  Z  COS  V 
. _ — 
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donc  : 

La  longueur  de  la  perpendiculaire  abaissée  du  centre 
de  V ellipsoïde  d^ élasticité  sur  un  plan  tangent  parai- 
lèle  à  un  élément-plan  passant  par  son  centre  est,  en 
valeur  absolue,  égale  à  V intensité  de  la  force  élas- 
tique  qui  s'exerce  sur  cet  élément, 

4.  Imaginons  par  le  centre  de  relllpsoïde  trois  élé- 
ments-plans rectangulaires  \  les  angles  que  font  leurs  axes 
avec  les  directions  des  tensions  principales  sont  don- 
nés par  le  Tableau  suivant  : 

Ox.  Oy.  Oz. 

OM X  fx  V 

OM' X'  [jl'  v' 

OM' X"  fx'  v" 

Cela  posé,  faisons  la  somme  des  carrés  des  tensions  su  r 
ces  trois  éléments-plans;  il  vient 

T2-+-T',-+-T;=  a2(cOS2X  -+-  COS2X'  -h  C0S2X''  ) 

-I-  ^^(cOS*  JJL  4-  COS*  (Jl'-I-  C0S2  IJl"  ) 
-r  C2(C0S2V    H-COS^v'   -h  COS^v")  =rt2-f- Ô^-h  C^, 

la  réduction  s'opérant  parce  que  les  axes  ox,  oy^  oz 
sont  rectangulaires  deux  à  deux  ;  donc  : 

La  somme  des  carrés  des  tensions  qui  s'exercent  sur 
trois  éléments-plans  quelconques  formant  un  trièdre 
trirectangle  est  constante  et  égale  à  la  somme  des  car- 
rés des  tensions  principales . 

5.  Si  X,  jjL,  v;  )/,  [Jl',  v';  V,  ^\  v"  sont  les  paramètres 
circulaires  de  trois  points  d'un  ellipsoïde,  les  diamètres 
qui  passent  par  ces  points  forment  un  système  de  dia- 
mètres conjugués  si  les  paramètres  satisfont  à  la  condi- 
tion connue  de  pcrpendicularité  de  deux  droites.  Mais 
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cette  condition, 

COSX  COsX'-h  COSfJl  COS[Jl'-f-  cosv  cosv'=  o, 

exprime  que  les  axes  des  plans  et,  par  suite,  ces  plans 
sont  perpendiculaires  deux  à  deux*,  donc  : 

Les  directions  des  forces  élastiques  qui  s'exercent  sur 
trois  éléments-plans  formant  un  trièdre  trirectangle 
forment  un  système  de  trois  diamètres  conjugués  dans 
V ellipsoïde  d'élasticité, 

6.  Appelons  p  Tintensité  de  la  force  élastique  qui 
agit  sur  un  élément-plan  dont  Taxe  fait  avec  les  axes  de 
coordonnées  des  angles  \  [x,  v  et  a,  p,  y  les  angles  que 
sa  direction  fait  avec  les  mêmes  axes  :  on  aura 


acosX  r^       bcosu. 

>  cosp  =  -j  cosy  = 


c  cosv 
cosa  = 


P  P  P 

Gela  posé,  exprimons  que  sa  direction  est  parallèle  à 
celle  d'un  plan  dont  Taxe  fait  avec  les  axes  de  coordon- 
nées des  angles  X',  [jl',  v',  ce  qui  revient  à  écrire  qu'elle 
est  normale  à  l'axe  du  plan  ;  on  aura 

a  cosX  cosX'-4-  b  cosfJi  cos[ji'-4-  c  cosv  cosv'  =  o; 

maïs  cette  relation  est  symétrique  en  X,  [jl,  v  et  V,  [x',  v'5 
donc  : 

Si  la  force  qui  s^ exerce  sur  un  élément-plan  P  est 
parallèle  à  un  autre  élément  P',  réciproquement,  la 
force  élastique  qui  s'exerce  sur  l'élément  P  est  paral- 
lèle à  P. 

Les  forces  élastiques  qui  satisfont  à  cette  condition 
sont  dîtes  conjuguées. 
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GÉNÉRALISATION  ET  SOLUTION  DE  LA  QUESTION  PROPOSÉE 
AU  CONCOURS  D'ADMISSION  A  L*RGOLB  NORMALE  EN  1889; 

Par  m.  g.  LEINEKUGEL. 


On  considère,  dans  un  plan,  une  parabole  (P)  et 
une  ellipse  (E)  représentées  respectivement  par  les 
deux  équations 

(P)       j'»— 8x  =  o,        (E)       y^-^-^x^-^  =  o, 

et  un  point  M  de  coordonnées  (a,  P).  On  demande  de 
trouver  sur  la  parabole  (V)  un  point  Q  tel  que  le  pôle 
de  la  droite  MQ,  par  rapport  à  l^ ellipse  (E),  soit  si- 
tué sur  la  tangente  en  (^  à  la  parabole.  Trouver  te 
nombre  de  solutions  réelles  du  problème,  suivant  la 
position  du  point  M  dans  le  plan. 

Solution  géométrique,  —  Considérons  deux  coniques 
quelconques  (E)  et  (P)  et  un  point  M  du  plan  fixe;  îl 
s'agit  de  trouver  un  point  Q  sur  Tune  des  coniques,  (P) 
par  exemple,  tel  que  le  pôle  de  MQ  par  rapport  à  Taulre 
conique  (E)  soit  sur  la  tangente  en  Q  à  (P). 

Menons  par  M  une  droite  quelconque  MAB,  son  pôle 
m  par  rappoit  à  (E)  décrit  une  droite  A.  Si  nous  con- 
sidérons la  polaire  de  m  par  rapport  à  (P),  elle  passera 
par  un  point  M'  fixe,  pôle  de  A  par  rapport  à  (P),  et 
rencontrera  MAB  en  Q  dont  le  lieu  (Q),  quand  la  sé- 
cante pivotera  autour  de  M,  contiendra  évidemment  les 
points  clierchés. 

Or,  d'après  la  construction  du  point  Q,  il  résulte  qu'à 
une  droite  MAB  correspond  une  et  une  seule  droite 
M'Q  et  inversement.  Les  rayons  MQ  et  M'Q  sont  donc 
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Iiomographîques,  le  lieu  de  Q  est,  par  suite,  une  conique 
passant  par  les  points  M,  M' sommets  des  deux  faisceaux. 
Cette  conique  passe  aussi  par  les  trois  sommets  R,  S,  T 
du  triangle  autopolaire  commun  aux  deux  coniques  (E) 
et  (P).  En  eflet,  soit  S  un  des  sommets,  la  droite  MS  a 
pour  pôle,  par  rapport  à  (E),  le  point  de  rencontre  de 
RT  et  de  A,  et  ce  point  a  pour  polaire,  par  rapport  à  (P), 
une  droite  passant  par  M',  puis  par  le  pôle  de  RT,  par 
rapport  à  (P),  c'est-à-dire  par  S. 

Cette  conique  est  bien  déterminée  puisqu'on  en  con- 
naît cinq  points  M,  M',  R,  S  et  ï.  Les  quatre  points 
communs  à  cette  conique  (Q)  et  à  la  conique  (P)  sont 
les  points  répondant  à  la  question.  Quelle  que  soit  la 
position  du  point  M  dans  le  plan,  on  peut  dire  qu'il  y  a 
toujours  deux  points  réels,  car  dans  le  triangle  RST,  il 
y  a  toujours  un  des  sommets  intérieurs  à  (P). 

Solufion  analytique,  —  Désignons  les  équations  de 
(P)  et  de  (E)  par 

(P)       /(^,r,^)=o, 
(E)        (p(a7,/,  z)=o, 

et  par  X,  Y,  Z  les  coordonnées  d'un  point  Q  du  lieu  sur  P 

(i)  /(X,Y,Z)=o; 

l'équation  de  la  tangente  en  ce  point  est 

Elle  rencontre  la  polaire  A  de  M  par  rapport  à  (E)  au 
point  m(j:,j>^)  défini  par  les  deux  équations  suivantes 

Pour  que    le  point  Q  satisfasse  aux  conditions  de 
l'énoncé,  il  faut  que  la  polaire  de  ce  point  m  par  rapport 
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à  (E)  passe  en  Q,  ce  qui  donne  comme  condition 

L'élimination  de  x,  j^,  z  donne  comme  relation  à  la- 
quelle doivent  satisfaire  des  coordonnées  de  Q 

/k  A  fi. 

?'x      "ÎY       ?'z 


('■) 


(Q) 


ce 


ra     ??     ?y 


=  o. 


Cette  équation,  où  Ton  regarde  X,  Y,  Z  comme  les 
coordonnées  courantes,  représente  une  conique  (Q), 
passant  par  M,  car  en  substituant  à  X,  Y,  Z  les  coordon- 
nées a,  p,  y,  le  déterminant  a  deux  lignes  identiques. 
Elle  passe  également  par  le  pôle  M'  de  A  par  rapport 
h  (P),  dont  les  cooixlonnées  sont  définies  par  les  rela- 
tions 

J  X  J  y  __    J_z  ^ 

?a         ?p  ?V  " 

L'équation  de  (Q)  pouvant  s'écrire 


/k+^^?k      /'y+>^?ï     f'i-^^T 
?X  ?Y  ?Z 

?a  ?'^  ?'y 


=  O, 


on  voit  que,  les  trois  sommets  du  triangle  autopolaire 
commun  aux  coniques  (P),  (E)  vérifiant  les  trois  équa- 
tions suivantes  : 

ces  trois  points  appartiennent  à  cette  conique  (Q). 

11  y  a  donc  toujours  deux  points  réels  d'intersection 
des  coniques  (Q)  et(P)^  pour  que  les  deux  autres  points 
soient  réels,  il  faut  que  les  trois  racines  de  l'équation 
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en  X,  relative  aux  coniques  (Q)  et  (P),  ait  ses  trois  ra- 
cines réelles. 

Si  nous  supposons  que  les  équations  de  (P)  et  de  (E) 
soient  rapportées  au  triangle  autopolaire  commun  à  ces 
deux  coniques 

/=  a^2_^_  a>2-l-  a" z'^=  o, 
cp  =  Aa72  4-  A'js  _i_  yz'^  =  o, 

l'équation  de  Q  devient 


P  = 


a  a  a" 

A  A'  A" 

A?^  A'ê  A-ï 

X  y  z 


—  o, 


ou,  en  développant, 


,? 


(  Q)     A*  (A'a'— a'A')-l-A'-£  (Aœ"— A'a)-)-A'J^(A'a— <3('A)=o- 


a? 


L'équation  en  X  des  deux  coniques  (P)  et  (Q) 


/-h9.XQ  =  o 


est 


l^îa^YAA'A^CA'a'— a"A')(Aa''— A''a)(A'a  — a'A) 

—  X«[a«aA2(AV— a''A')î-f-p«a'A'2(Aa''— A"a)î-4-Y2a''A''î(A'a— Aa')î] 


-+-  aa'a''=  o; 


') 


la  condition  de  réalité  des  racines  de  cette  équation  est 

'lyoi't^^^^aa' a" K'^k'^K"^{k'' a'—a" k'y{Ka''--\.''aY{Pi.' a-  a' k)^ 
--[a^aA^CAV— a''A')»+P*a'A'2(Aa''— A''«)2-f-Y2a^V''2(A'a— Aa')2]3£o. 

En  égalant  ce  premier  membre  à  zéro  et  en  considé- 
rant a,  j5,  Y  comme  des  coordonnées  courantes,  nous 
aurons  Téq nation  de  la  courbe  (C)  partageant  le  plan  en 
régions;  lorsque  le  point  M  sera  dans  les  régions  posi- 
tives, deux  points  d'intersection  de  (P)  et  de  (Q)  seront 
réels,  dans  les  autres,  tous  les  quatre  seront  réels.  Cette 

Ann.  de  Mathémat.,  3*  série,  t.  XIV  (Avril  1896).  1 1 
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courbe  du  sixième  ordre  admet  six  points  de  rebrousse- 
ment  situés  sur  les  côtés  du  triangle  et  sur  la  conique 

««aA^CA'a'-  a* A')» H-  p»a'A'«(Aa'— A^a)» 

4-  Y2a''A'2(A'a  —  Aa')'=  o, 

qui  admet  le  triangle  de  référence  comme  triangle  aulo- 
polaire.  Les  tangentes  de  rebroussement  sont  les  trois 
côtés  du  triangle.  Parmi  ces  six  points,  quatre  seulement 
sont  toujours  réels.  Cette  courbe  (C)  est  encore  le  lieu 
des  points  M  pour  lesquels  les  coniques  (Q)  correspon- 
dantes sont  tangentes  à  (P). 

Pour  appliquer  ce  qui  précède  au  cas  particulier  de 
renoncé,  nous  remarquons  que  les  équations  de  (P)  et 
de  (E)  peuvent  s'écrire 

(?)  y^-^ii{x-^  iY—'ii{x—  i)^=o, 

(E)  ^2_^   2(37-+- i)2-t-    2{x-—iy^=Oj 

ce  qui  revient  à  supposer,  dans  les  équations  de  (Q)  et 
de  (C), 

a  =  X  -\-  i^  a  =  ii.f  A  =  2, 

?=JK,  a'=\,  A'  =  i, 

y  =  X  —  ly         a= — ic^         A   =2; 

Téquation  de  (Q)  devient 

^x^'—xy{i-+-  a)-+-7(a  — i)-h  p=o, 

celle  de  (C) 

2yy^(x^-hi)^  =  ('ix^-^y^^2)^, 

symétrique  par  rapport  aux  deux  axes  5  il  n'y  a  ici  que 
deux  points  de  rebroussement  réels,  car  deux  des  côtés 
du  triangle  autopolaire  commun  aux  coniques  (P)  et 
(E)  sont  imagiuaires.  Les  termes  du  sixième  degré  sont 

27/2  x'*  =  (  2  X^  -h  y^  y . 

Posons 

y 


m  ; 

X 
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l'équalion    auK    cottliicit-iits    aiigulaires  dus   directions 
as;^mpto tiques  est  alors 

ou 

(ni'-.)[{/M"-i)i+3(»i'-i)-i-3(».'-i)3'-3']  =  o, 


(m._,)t+3o(/«'-i)-27  =  o, 

ia  seconde  équation  en  (m' — i)  admettant  une  racine 
positive;  la  courbe  (C)  admet  quatre  directions  asym- 
ptotiques  réelles  et  simples.  Comme  l'origine  est  centre 
de  la  courbe,  les  asymptotes  passent  par  ce  point.  Elle 
rencontre  l'axe  des  y  en  deux  points  seulement,  car 
l'équation 

en^'  admet  une  seule  racine  positive.  La  courbe  (C) 
présente  donc  la  forme  ci-dessous  et  les  régions  portant 


des  hachures  sont  celles  où  doit  se  trouver  le  point  M 
pour  qu'il  y  ait  quatre  points  réels  répondant  à  la  ques- 
tion. 


(  '5a  ) 


DES  €0.\DrnO\'S  POIR  QUE  L'ÉCHELLE  D'UNE  SUITE 
RÉCURRENTE  SOIT  IRRÉDUCTIBLE; 

Par  m.  Ed.  MAILLET, 

Ingénieur  des  Ponts  et  Chaussées  (*). 


I. 

Dans  son  «  Mémoire  sur  les  suites  récurrentes  », 
M.  M.  d'Ocagne  énonce  le  résultat  suivant  (^)  : 

L^ échelle  d'une  suite  récurrente  d'ordre  p  est  ou 
n  est  pas  réductible,  suivant  que  les  équations  4>(x)  =  o 
et  ^ p^\  (J^)=  o  ont  ou  n'ont  pas  de  racine  commune. 

En  reprenant  les  raisonnements  de  M.  M.  d'Ocagne, 
et  les  développant  un  peu,  on  peut  dire  aussi  : 

Théorème.  —  La  condition  nécessaire  pour  que 
V échelle  d'une  suite  récurrente  d'ordre  p  soit  réduc- 
tible à  une  d'ordre  p  —  q  est  que  les  équations  ^  (x)  =  o 
et  ^*^_4(x)=  o  aient  q  racines  communes.  Cette  con- 
dition est  suffisante  quand  les  racines  de  V équation 
4>(x)  =  o  sojit  distinctes. 

En  effet,  soit  une  suite  récurrente  satisfaisant  à  la  loi 
(a)  Y«H-D,Yrt_i-4-...-f-  D,;,Y„-,„  =  o 


(*)  Le  manuscrit  de  cet  article  était  déjà  déposé  à  la  date  du 
10  décembre  i8().'|,  date  à  laquelle  M.  Perrin  a  fait  une  Communica- 
tion il  l'Académie  des  Sciences. 

(M  Journal  de  l'École  Polytechnique;  \^\)\^  p.  i5i.  Pour  les 
définitions  des  polynômes  ^{x)  et  M'  _, (jc),  nous  renvoyons  à  ce 
Mémoire.  <1>(J7)=  o  esl  l'équation  génératrice  de  la  suite. 


(  '53) 
d'équation  génératrice 

On  voit  facilement  que  cette  suite  satisfait  à  la  loi 
ayant  pour  équation  génératrice 

(C)  4'(^)(^  -h  X,).  .  .(37  -h  Xy)=  o, 

où  )w|,  ^2?  . .  . ,  5^,7  sont  arbitraires. 

Une  loi  d^ ordre  m  est  dite  irréductible  pour  une 
suite  donnée  satisfaisant  à  cette  loi  quand  cette  suite 
ne  satisfait  pas  à  une  loi  d^ ordre  plus  petit. 

Que  la  loi  («)  soit  irréductible  ou  non,  la  suite  sa- 
tisfait à  une  infinité  de  lois  d'ordre  w-|-<7(^>o), 
d'après  (c),  puisque  Ai,  X2,  .  .  • ,  X^  sont  arbitraires. 

Inversement,  si  une  suite  satisfait  à  deux  lois  de 
même  ordre  k, 

(d)  Y;,-i-B,Y«_,h-...-4-Ba.Y„-a  =  o, 

(e)  Y„-f- C|  Yrt_i-h. .  .H- GA-Ya-Zf  =  o, 

ces  lois  sont  réductibles  pour  la  suite  considérée,  car 
cette  suite  satisfait  à  la  loi  d'ordre  ^/r — i  obtenue  en 
retranchant,  membre  à  membre,  (d)  et  (e). 

Enfin,  toute  équation  génératrice  pour  la  suite  con- 
sidérée est  de  la  forme  (c),  si  la  loi  {a)  à  laquelle  elle 
satisfait  est  irréductible  pour  cette  suite. 

En  effet,  supposons  que  la  suite  satisfasse  à  la  loi  (rf), 
avec /f^ m,  puisque  la  loi  (a)  est  irréductible  pour  la 
suite. 

Si  k  =  m,  (d)  et  (a)  sont  identiques,  et  Téquation 
génératrice  de  (d)  est  ili(a:)=o,  c'est-à-dire  de  la 
forme  (c). 

Si  A  >>  m,  prenons  q  =^k  —  m  :  on  peut  choisir  la 


(  '54) 

Joi  (c)  de  façon  que  la  suite  y  satisfasse,  que  son  équa- 
tion  génératrice  soit  de  la  forme   (c)  et  que  B|^C<. 
En  retranchant  membre  à  membre  (/^)  et  (e),  on  voit* 
que  la  suite  satisfait  à  la  loi 

(/)  (B,-C,)Y„_i-h...-+-(BA— GA-)Y«_;t=o 

d'ordre  k  —  i .  Si  à  cette  loi  correspond  une  équation 
génératrice  de  la  forme  (c),  c'est-à-dire  ici 

on  aura 

x^ -h  Bicr^-^ -h. .  .-h  Bk 

=  ^{x)[(x-{-li). .  ,(x-^lg)~h{Bi—Gi)(x-hl\), .  '{3^-^Kj-i)]' 

Le  dernier  membre,  étant  le  produit  de  ^{jo)  par  un  po- 
lynôme de  degré  A^  où  le  coefficient  de  x*  est  l'unité,  est 
de  la  forme  (c). 

On  voit  aussi  que,  si  toute  loi  d'ordre  k  —  i  a  son  équa- 
tion génératrice  de  la  forme  (c),  il  en  est  de  même  de 
toute  loi  d'ordre  k.  Or  toute  loi  d'ordre  m  a  son  équa- 
tion génératrice  de  la  forme  (c),  d'après  ce  qu'on  a  vu; 
il  en  est  donc  de  même  de  toute  loi  d'ordre  m  -h  i,  par 
suite  de  toute  loi  d'ordre  m  +  2,  etc. 

Ces  indications  sommaires  suffisent  pour  établir  le 
résultat  annoncé  :  si  une  suite  donnée  satisfait  à  une  loi 

(i)  Y„-h  AiY„_i  +  . .  .4-  ApYn-p=o 

réductible,  son  équation  génératrice  ^(x)=  o  est  de  la 
forme  (c),  où  )h,  ^2?  .  .  . ,  ^^  sont  déterminés,  et  l'on 
peut  toujours  choisir  une  loi  d'ordre  p  —  i 

(2)  Y,i-+-  aiY„_i-i-. .  .H-  ap-iYft-p+i  =  o, 

de  laçon  que  son  équation  génératrice  soit r-  =  o, 

A/  étant  une  quelconque  des  quantités  \{^  .  .  . ,  X^. 


(  «55  ) 
On   en  conclut  avec  les  notations  et  les  calculs  de 
M.  M.  d'Ocagne  (*), 

avec 

(ll(x)=  xi-r-  Al  37'-» -h.  .  .H-  A,. 

On  en  tire  d'abord  le  crîteriura  deréductibilité  d'une 
loi  pour  une  suite  donnée,  indiqué  par  M.  M.  d'Ocagne. 
Mais  ce  n'est  pas  tout. 

On  voit  que  X^,  X21  .  .  . ,  X^  sont  des  racines  com- 
munes à  4>(ar)=:  o  et  T^_,  (.r)=  o,  et,  par  suite,  quand 
X|,  Xa?  •••)  Absout  distincts,  ces  deux  équations  au- 
ront q  racines  communes. 

Quand  certaines  des  quantités  X< ,  X21  ...,  \  de- 
viennent égales,  on  pourra  choisir  une  loi  analogue 
à  (i),  de  même  ordre,  à  laquelle  satisfait  la  suite  consi- 
dérée, et  pour  laquelle  les  racines  X'^ ,  Xg .  .  . ,     X'^  de 

,      =  o  sont  distinctes,  mais  diffèrent  d'aussi  peu  que 

Ton  veut  de  Xj,  Xo,  ...,  X^,  respectivement,  puisque, 
dans  (c),  on  peut  choisir  q  quantités  X  arbitrairement. 
Les  quantités  X'^,  Xg,  ...,  X'  sont  alors  des  racines 
communes  aux  équations  (^'(x)=  o  et  ^' _^  (x)=  o  cor- 
respondant respectivement  ici  k<^(x)=  o  et  Wq_i(x)=  o. 
Ces  équations  conserveront  toujours  ces  q  racines  com- 
munes quand  X'^,  Xg,  . .  . ,  X'^  varient  et  tendent  respec- 
tivement vers  X<,  X2,  .  .  . ,  X^  tout  en  restant  distinctes; 
à  la  limite,  ^(x)=  o  et  ^p-\  (•^)=  o  auront  q  racines 
communes,  et  dès  lors  : 

Pour  que  P échelle  d'une  suite  récurrente  d' ordre  p 
soit  réductible  à  une  d'ordre  p  —  q  pour  cette  suite, 

(')  )^   désignant  ici  ce  que  M.  d'Ocagne  appelle  [x. 


(  '56) 
il  faut  que  les  équations  ^(x)  =  o  et  Wy,_|  (x)  =  o 
aient  q  racines  communes. 

Quand  ces  deux  é({ualionsont  une  racine  commune  Xy, 
on  voit  immédialement,  comme  l'a  indiqué  M.  M. 
d'Ocagne,  qu'il  existe  pour  la  suite  une  loi   analogue 

à  (2)  dont  Téquation  génératrice  est y"  =0;  il  en 

résulte  que  la  loi  (i)  est  réductible  pour  la  suite. 

Supposons  que  les  deux  équations  <P{x)  =  o  et 
^'p-i  (x)  =  o  aient  r  racines  communes  [i.,,  [JL2.  ... ,  [x,. 
et  que  les  p  racines  de  ^{x)  =  o  soient  distinctes.  La 
suite  satisfaisant  à  une  loi  d'équation  génératrice 

=  o. 


d'après  ce  qu'on  a  vu  antérieurement,  — ^^ — —  est  dîvi- 

sible  par  4'(^)-  ^(ï*)  est  alors  divisible  par  ^(x){x — [xy), 
quel  que  soit  y,  par  suite  par 

et  par  le  pins  petit  commun  multiple  de  ces  quantités; 
puisque  toutes  les  racines  de  4>(a:)  =  o  sont  distinctes, 
ce  plus  petit  commun  uiultiple  sera 

il  en  résulte  que  la  loi  (i)  est  réductible  pour  la  suite 
considérée  à  Tordre  />  —  r. 

Elle  ne  pourrait  d'ailleurs  être  réductible  à  un  ordre 
moindre  que  si  les  deux  équations 

<ï>(a?)  =  o         et         ^'p_i(a7)  =  o 

avaient  plus  de  r  racines  communes.  Donc  : 

Quand  V équation  génératrice  d^une  suite  récurrente 
d'ordre  p^  <I>(x)  =  o,  n'a  que  des  racines  distinctes, 


(  >57) 
la  condition  nécessaire  et  suffisante  pour  que  la  loi  cor- 
respondante  soit  réductible  à  l'ordre  p  —  q  est  que  les 
deux  équations  ^(x)  =  oet  ^p-i  (x)  =  o  aient  exacte^ 
ment  q  racines  communes. 

On  obtient  ainsi  le  théorème  que  nous  avons  annoncé 
au  début.  (^  suivre,) 


SUR  LES  PODAIRES  SUCCESSIVES  D  UNE  COURBE  [suite  (>)]; 

Par  m.  le  capitaine  E.  BARISIEN. 


^ire  des  anti-podaires  successives  de  la  courbe 
donnée,  —  Si  nous  désignons  sous  le  noui  Hianti- 
podaire  une  courbe  telle  que  sa  podaire  soit  la  courbe 
donnée,  nous  voyons  que  pour  construire  le  point  P_| 
de  la  première  anti-podaire,  il  suffit  de  mener  en  O  une 
droite  faisant  avec  OM  le  même  angle  que  OM  fait 
avec  0P|  et  d*élever  en  M  une  perpendiculaire  à  OM. 
Le  point  de  rencontre  de  ces  deux  droites  donne  le 
point  P_< .  Si  r_t  et  6_<  sont  les  coordonnées  polaires  de 
ce  point,  on  a 


e-ô_,=  Oi  — 0  =  V  — - 

9. 


et. 

par  suite, 

d^-i 
d^ 

— 

I 

f/0 

=  I  — 

r'i      rr" 

/'«-f-/'2 

On 

a  aussi 

r. 

-1 

, 

sinV 

=  V/r2 

-h  r'^ . 

(*)  Voir  même  Tome,  p.  89. 


(  >58) 

Donc,   on  a  pour  la  différentielle  de  l'aire  U_i   de  la 
première  anli-podaire 

Généralisons  cette  formule  et  cherchons  Taire  de 
la  m^^"®  anti-podaire.  Si  ^_m  et  r_m  sont  les  coordonnées 
du  point  correspondant  de  la  m'*"^  anti-podaire,  on  a 

0-;n=6  — m(ô,  — e)  =  e  — /n/^V-  ^V 

D'où 


=  1  —  m  —nr  =1  —  i^i 


rr''\ 


db  rfO  V  r^-h 

De  plus, 

"'"  sinV    ""  sin'^'V  ~      \      r^      ) 

On  a  donc,  pour  Taire  \]_my 

<■"    ^r  =  J-(^)'"[--(3^)]- 

Rayon  de  courbure  de  la  m}^"^^  anti-podaire,  —  En 
conduisant  le  calcul  comme  pour  le  rayon  de  courbure 
de  la  m'*^"®  podaîre,  on  trouve 


m-f-l 


_  ( 7-2-1- r^2)    1     r      r^^r'^-^rn{r"^—ri^)      l 

En  fonction  de  Tangle  V  et  de  Rq,  on  a  aussi 

P       _         r         r(m -f- i)Rosin  V  —  7??r"| 
"'"  -  sin'«+iV  [/^iKosinV  — (/H-i)rJ' 

On    en    déduit   les    formules    analogues   à    celles    de 


(  '59) 
M.  Husquin  de  Rhévîlle 


P      __       r      /SRosinV  —  2r\ 
"^~  ïh^V\  2KosinV  — /•  /' 

R_   =       ^      /4Ro^inV  — 3r 
~^       sin^V  \3Ho  sin  V  —  2/' 


On  a  donc  aussi 

R_,R_2R_3...R-m= (;„_!., ;»-2)     [(^-HO^osinV  — mr], 

Rosin        ^         V 

et,  par  suite,  pour  le  produit  des  rayons  de  courbure 
des  m  premières  podaires  et  des  m  premières  anti- 
podaîres, 

(  Ri  Rj  R3 . . .  R,„  ) (  R_i  R_j  R_3 . . .  R_,„  ) 

_  r»'«+i  sin'«-iV  H  m  -4- i)  R,,  sin  V  — //ir] 
Ro  \^{m  -h  \)r  —  /yiKosinVj 

Rectification  de  la  /ti'^"'^  anti-podaire, —  On  trouve 

m  —  \ 


Si  maintenant  nous  construisons  le  quatrième  som- 
met Q_j  du  rectangle  dont  les  trois  autres  sommets  sont 
les  points  O,  M  et  P_<,  et  si  nous  abaissons  la  perpen- 
diculaire 0Q^  sur  la  diagonale  MQ_<,  les  courbes  lieux 
des  points  tels  que  Qi  et  Q_<  seront  intéressantes  à 
étudier  au  point  de  vue  de  la  détermination  de  leurs 
aires. 

La  courbe  décrite  par  Q,  est  la  podaire  de  la  déve- 
loppée de  la  courbe  fondamentale  et  la  courbe  lieu  du 


(  '6o  ) 

point  Q_,  est  la  podaire  de  la  développée  de  la  pre 
mière  anti-podaire. 


Cherchons  donc  les  aires  de  ces  deux  genres  de 
courbes. 

Aire  de  la  podaire  de  la  déi^eloppée  de  la  courbe,  — 
Soient  Pi  et  o)|  les  coordonnées  du  point  Qi,  Wi  Taire 
de  cette  courbe.  Alors 


Or, 


I       2  dMi 


lui  = 


1  —  "1 


9.- 31. 
1 


En  différentiant  par  rapport  à  8  et  tenant  compte 
de  (3),  il  vient 

^toi  __  û?Oi  _  ^    _  r'  -h  2 r'^  —  rr" 


(  '6.  ) 
D'autre  part 

pi  =  —  r  cos  V  =  — 


Par  suite, 

^  '  a6  2  ( /'*  -^  r^ )* 

-^^z/'e  de  la  podaire  de  la  développée  de  la  (m  —  i  y^"^^ 
podaîre.  —  On  trouve,  en  appelant  pm  et  tùm  les  coor- 
données du  point  Qm  et  W^  Taire  de  la  courbe  Q^, 

dW,n  _  i    ,  do},„ 
d^     "  9.  P'"    rfO   ' 
Or, 

d(x},n  _  dQ.,i 

'df  ~~  ~w 

p,n  —  —  rcosV  sin''»-*  V. 
Par  conséquent, 

j^i/'e  f/e  /a  podaire  de  la  déi^eloppée  de  la  m'^'"* 
anti-podaire.  —  Si  W_to  est  l'aire  de  cette  courbe  et 
si  p_OT  et  (!)_;„  sont  les  coordonnées  du  point  Q-m^  on  a 


Mais 


Donc 


De  plus 


di)      ~  •!  ^-'"     ^0 


w_„e  =  0_{„|_i)  —  - 


,,  /'cosV 


(  16'^  ) 
Par  conséquent 

En  faisant  m  =  i  dans  cette  formule,  on  a 
(20)  ,.      =  -r». 

Il  est  à  remarquer  aussi  que  Ton  a 


APPLICATIONS. 

Nous  allons  appliquer  ces  formules  à  des  cas  particu- 
liers et  en  déduire  quelques  résultats  intéressants. 

I.  —  Application  a  l'ellipse  et  a  ses  podaires 

DU    CENTRE. 

Si  l'on  prend  pour  équation  de  l'ellipse 

''  ~  a2sin2Ô-H62cos2e' 
on  trouve 

,2_      rt2èîc*sin^ecos2  0 

^^  "        (a^sin^Ô -H  62cos2e)3        ' 

,,       rt2^2(«Vsin2ÔH-6*cos2e) 

^2  _|_  /-'2  — ^___ : 

(a2  siii2  0  -i-62cos2  0)3 


r^-h  ir^—rr'  = 


(a2  sin2  0  -^  62cos2  0)3 


^i/e  (i<?  la  première  podaire.  —  On  sait  que  cette 
podaire  a  pour  équation 

r\  =  a2cos2ei-h  i>2sin2  0, 


I 


(  «63  ) 
et  pour  aire 

Néanmoins  recherchons  cette  aire  par  le  procédé  que 
nous  avons  indiqué,  afin  de  la  généraliser  pour  la  po- 
daîre  d'ordre  ni. 

L'emploi  de  la  formule  (4)  donne 

d\}x  _  a*6*    (a«sin«9H-6»cos«e) 
'W  "  "~2~  (a*sin2ÔH-6*cos*e)2' 

Donc,  l'aire  totale  est 

Afin  d'intégrer  facilement,  remarquons  que,  si  Ton 
pose  pour  abréger 

a*  sin^ô  -H  6*  cos*6  =  A, 
on  a  ridentité 

a'  sin*6  H-  6'  cos*6  =  — j—-  • 

«2  4-  62 

Il  vient  donc 

En  posant  tangO  =  w,  on  est  ramené  k  des  intégrales 

connues  de  la  forme   /      .    .    ., — ji—rr 
On  a  ainsi 


7t 

00 


1^      A'~Jo     «*w2-+-6*  ~  2a*63' 


TC 


r^d^_  r*  ^a(i-f-f^') 


_  _  Tira» -4- 6^) 

)2   ~         4  «6^6"" 


(  '64) 
On  trouve,  par  suite,  après  réduction  facile, 


U,=  -(a«+6«). 


Aire  de  la  m'^"'*^  podaire  de  l'ellipse,  —  On  trouve 
par  l'application  de  la  formule  (7) 


TT 


«  (  a*  sinî  0  -f-  62  cos«  8  )«'«->    ,. 


Il  -.IL    /"'(«'s'n'O  +  é» 


0 

7C 


Ces  intégrales,  comme  pour  le  calcul  de  U^  sont  tou- 
jours ramenables  à  des  intégrales  de  la  forme 


/ 


du 


En  posant  successivement 

b^ 

on  a 

r*       du        _      1       r»     j  _j 

_         I  1 .3.5. .  .(2/?  —  3)  TT 

~~  a^'b'^P-^  2.4.6. ..(2/?  — 2)  2' 

On  trouve  ainsi  pour  les  quatre  premières  podaires 

(Ellipse). 
Uo=  Tzaby 

Ui=  !!(a2-+.62), 


ir  ,     ^  ,^.  TZC 


U2=  -(a2+62)-H- — , 

2^  ^       4(a2H-62) 

U-i=  -(a2-H62)H ^^ 1 , 

^       2^  ^       i()(aM-6^j      4(a^+6-^)3' 

Ui=  -(a'-t-o2)H ^ 1 1 , 

*       2^  ^       32(a24-62)^2(a2-H62)3^2(a2^-ô2)s' 

(y4  suivre). 


(  '65) 


TflÉORIE  GÉNÉRALE  DU  PLIS  GRAND  COMMUN  DIVISEUR  ET 
DU  PLUS  PETIT  MULTIPLE  COMMUN  DES  NOMBRES 
COMNENSURABLES  ('); 

Par  m.  p.  BARRIEU, 
Professeur  au  lycée  de  Périgueux. 


(jAs  particulier.  —  Formules  de  corrélation. 
Appliquons  le  théorème  II  aux  deux  séries  {^)  '• 


abc  l 


Nous  aurons 

(   D(a,6,c,  ..., /).m^-,^. -,  .  . .,  j  j  =1,        (III) 

I  m{a,b,c,  --mO-D^^,!,^,  ...,  jj  =  i,       (IV) 

ce  qui  donne  le  théorème  suivant  : 

JLe  produit  du  plus  grand  commun  diviseur  de  n 
nombres  par  le  plus  petit  multiple  commun  de  leurs 
inv^erses  est  égal  à  V unité. 

Nous  donnons  aux  formules  (Ifl)  et  (IV)  le  nom  de 

formules  de  corrélation  parce  qu'elles  permettent  de 

passer  d'une  propriété  du  plus  grand  commun  diviseur 

à  une  propriélé  correspondante  du  plus  petit  multiple 

commun,  et  réciproquement. 


(  »  )   Voir  même  Tome,  p.  ^S. 

(«)  Il  demeure  entendu,  une  fois  pour  toutes,  que  les  lettres  a,  A, 
c, ,  /  désignent  des  nombres  quelconques  entiers  ou  fractionnaires. 

Ann,  de  Mathéniat.y  3«  série,  t.  XIV.  (Avril  1895.)  I2 
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Ces  deux  formules  peuvent  être  mises  sous  la  forme 
suivante  : 

l    m(  ->  j-j  -f  •.•»•=-)=    r— 7 —y  (III)' 

\        \a    O    C  1/        m(a,  o,  c,  . . ., /) 

d*où  il  résulte  que  : 

Le  plus  petit  multiple  commun  des  inverses  de  n 
nombres  est  égal  à  l'inverse  du  plus  grand  commun  di- 
viseur de  ces  nombres,  et  réciproquement. 

Ces  formules  sont  d'un  usage  fréquent  dans  les  trans- 
formations. 

Nous  allons  maintenant  tirer  du  théorème  II,  par 
voie  de  corollaires,  toutes  les  propriétés  essentielles  du 
plus  grand  commun  diviseur  et  du  plus  petit  multiple 
commun. 

Corollaire  I.  —  Si  Ton  multiplie,  ou  si  Ton  divise 
n  nombres  entiers  ou  fractionnaires  par  un  même 
nombre  entier  ou  fractionnaire  k,  le  plus  grand  commun 
diviseur  et  le  plus  petit  multiple  commun  de  ces  nom- 
bres sont  multipliés  ou  divisés  par  k. 

En  effet,  d'après  le  théorème  II,  les  deux  séries 

ak,    bkj     ckj     . . . ,     Iky 


III  I 

a       à        C  L 


donnent 


1    D  (  aky  bk,  . . .,  lk).m(  -y  —9  -y  -  •  '  y  j)  =  k, 
I  m(ak,  bk,  . . .,  Ik).  D(->t>->**'>t)  =  kj 
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d'où,  en  appliquant  les  formules  de  corrélation, 

(  m{ak,  bk,...,  M).  _^_j-i___^-  =  k, 

d'où  enfin 

l    D(ak,bk,ck,..,,lk)=k.D{ayb,c,...,l)  (V 

(  m(ak^  bk,  ck,  .  .,j  Ik)  =  k,m(a,bjCj  . .,,  l)        (VI) 

C.    Q.    F.     D. 

Corollaire  II.  —  i°  Pour  qu'un  cod i viseur  de  n 
nombres  soît  leur  plus  grand  commun  diviseur,  il  faut 
et  il  suffît  qu'en  divisant  chacun  de  ces  nombres  par  ce 
codiviseur  les  quotients  obtenus  soient  premiers  entre 
eux. 

2®  Pour  qu'un  comultiple  de  n  nombres  soit  leur  plus 
petit  multiple  commun,  il  faut  et  il  suffît  qu'en  divisant 
ce  comultiple  par  chacun  de  ces  nombres,  les  quotients 
obtenus  soient  premiers  entre  eux. 

Soient  n  nombres  entiers  ou  fractionnaires 

et  soient  8  et  jji  un  codiviseur  et  un  comultiple  de  ces 
nombres. 
I®  On  a  identiquement,  d'après  le  corollaire  I, 

(i)  D(a,  6,  c,  ...,  /)  =  8.D  ^g-,  g  ,  ^,  .  . .,  -  j  . 

Donc  pour  que  S  soit  égal  à  D(a,  i,  c,  .  .  . ,  /),  il  faut 

et  il  suffît  que  les  nombres  entiers  Tr>  t>  tn>  •  •  •  soient 

premiers  entre  eux.  c.   q.   f.   d. 

2^  Appliquons  le  théorème  II  aux  deux  séries 


l^  l^  l^  f^ 

abc  l 
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Nous  aurons 

(2)        m{a,  6,  c,  ...,  /).D  ^^,  ^,  ^,  ...,  ^j  =  jx. 

Donc,  pour  que  tx  soil  égal  k  m(a,  b^  c^  ...,/),  il  faut 

et   il  suffit  que  les  nombres   entiers  ->  t  >->•••>  ^ 

^  a    0     c  l 

soient  premiers  entre  eux.  c.  q.  f.  d. 

Remarque.  —  Les  formules  (1)  et  (a)  montrent  que 
S  est  un  diviseur  de  D  (a,  i,  c,  ...,/)  et  que  |jl  est  un 
multiple  de  Tn{a^  i,  c,  . . . ,  /).  Donc  : 

Tout  codiviseur  de  plusieurs  nombres  divise  leur 
plus  grand  commun  diviseur  ; 

Tout  comultiple  de  plusieurs  nombres  est  un  mul- 
tiple de  leur  plus  petit  multiple  commun. 

Corollaire  III.  —  1°  Le  produit  de  n  nombres  en- 
tiers ou  fractionnaires  est  égal  au  produit  du  plus 
grand  commun  diviseur  de  ces  nombres  par  le  plus 
petit  multiple  commun  des  produits  obtenus  en  combi* 
nant  ces  nombres  n  —  i  à  n  —  1 . 

2°  Le  produit  de  n  nombres  entiers  ou  fractionnaires 
est  égal  au  produit  du  plus  petit  multiple  commun  de 
ces  nombres  par  le  plus  grand  commun  diviseur  des  pro- 
duits obtenus  en  combinant  ces  nombres  n  —  i  kn  —  i . 

Soient  a,  è,  c,  .  • . ,  /  les  nombres  donnés,  et  P  leur 
produit. 

Le  théorème  II,  appliqué  aux  deux  séries 


abc                     l 

donne 

m(a,b^Cj  »..jl),u{  —»  t>  —  y  •  '  *>  -r  ) 

^                                \a    b     c             1 1 

-p, 

TM       i.                7^        P    P    P              P\ 

abc              l  J 

-p, 
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d'où  les  formules  connues 


(VII)        m{a,  b,c,  .,.,  l)  = 


/P    P    P  P\ 

(VIII)       D(a,  6,  c,  ...,5)  = 


m 


/P    P    P  P\ 

\a' b ' c^        '  l ) 


Corollaire  IV.  —  Le  produit  de  n  nombres,  entiers 
ou  fractionnaires,  est  égal  au  plus  grand  commun  divi- 
seur des  produits  obtenus  en  combinant  ces  nombres  r 
à  /',  multiplié  par  le  plus  petit  commun  multiple  des 
produits  obtenus  en  les  combinant  n  —  r  kn  —  ;*. 

Soient  a,  &,  c,  . . .  9  /  les  /i  nombres  donnés,  et  P  leur 
produit. 

Désignons  par 

(l)  TT,       TZ',       7C% 


•     •     • 


les  divers  produits  obtenus   en  combinant  /*  à  /*  les 
nombres  donnés. 

Les  produits  obtenus,  en  les  combinant  n  —  rkn  —  r, 
seront 

.   .  P       P      P 

TC  1C  TT 

Si  maintenant  nous  appliquons  le  théorème  II  aux 
séries  (i)  et  (2),  nous  aurons 

/P    P    P  \ 

(IX)  D(7r,7c',7r%...)./n(^-,^,^,...j  =  P. 

/P     P    P  \ 

(X)  m(ir,'7r',7r",  ...).D    -  , ->,  — „,  .  .  .  )  =  P. 

\TZ      TZ      TZ  I 

C.    Q.     F.    D. 

Remarque  sur  les  corollaires,  —  Dans  la  démonstra- 


\.. 
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lion  des  corollaires,  nous  avons  établi  directement  les 
propriétés  du  plus  grand  commun  diviseur  et  du  plus 
petit  commun  multiple.  Nous  aurions  pu,  pour  les  co- 
rollaires (I),  (III)  et  (IV),  nous  contenter  de  faire  la  dé- 
monstration pour  le  plus  grand  commun  diviseur  et  en 
déduire  la  propriété  correspondante  du  plus  petit 
commun  multiple,  au  moyen  des  formules  de  corréla- 
tion. 

Reprenons,  par  exemple,  le  corollaire  I,  et  supposons 
démontré  directement  que  si  l'on  multiplie,  ou  si  l'on 
divise,  plusieurs  nombres  par  un  même  facteur,  leur 
plus  grand  commun  dii^iseur  est  multiplié,  ou  dii^ise\ 
par  ce  facteur. 

Appliquons  ce  théorème  aux  nombres  -'  t>  -^  •  *  •  et 

au  facteur  y  •  Nous  aurons 
k 

d'où,  en  appliquant  les  formules  de  corrélation, 

I  I  _  I 

k  m(af  ù,  Cj  . . .)        m(ak,  bk,  ckj  . . .) 

d'où 

k  m(aj  b,  c,  . , .)  =  m{ak,  bk,  ck,  . . .),    • 

formule  qui  donne  la  propriété  corrélative  du  plus 
petit  commun  multiple. 

On  suivrait  la  même  marche  pour  les  corollaires  (III) 
et  (IV). 

Cet  emploi  des  formules  de  corrélation  met  bien  en 
évidence  les  liens  qui  unissent  le  plus  grand  commun 
diviseur  au  plus  petit  commun  multiple,  et  explique  le 
parallélisme  complet  qui  existe  entre  les  propriétés  de 
ces  deux  fonctions. 
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Nous  rencontrerons  plus  loin  un  emploi  analogue  des 
mêmes  formules. 

Théorème  III.  —  Loi  de  transformation.  —  On  peut, 
sans  changer  le  plus  grand  commun  diuiseur  [ou  le 
plus  petit  commun  multiple)  de  n  nombres,  grouper 
arbitrairement  ces  nombres,  et  remplacer  ensuite  cha- 
cun des  groupes  par  le  plus  grand  commun  diviseur 
{ou  le  plus  petit  commun  multiple)  des  nombres  qui 
le  composent ,  et  réciproquement. 

Un  même  nombre  peut  entrer  dans  plusieurs  groupes, 
et  un  ou  plusieurs  nombres  peuvent  être  laissés  en  de- 
hors  des  groupes. 

Soient  n  nombres  donnés,  entiers  ou  fractionnaires  : 

iw*     "^    ^)      *    *    *  9 

Groupons  arbitrairement  ces  nombres  et  formons  le 
plus  grand  commun  diviseur  des  nombres  de  chaque 
groupe.  Ainsi,  par  exemple,  soient  : 

dj  le  plus  grand  commun  diviseur  des  nombres  «,  rf,  g^,  i\ 
d^  le  plus  grand  commun  diviseur  des  nombres  «,  i, 

rfa  le  plus  grand  commun  diviseur  des  nombres /*,  jf,  k\ 
et  soient  c,  A,  /,  les  nombres  laissés  en  dehors  des 
groupes  ;  on  aura 

En  effet,  soit  p  un  facteur  premier  quelconque,  et 
soit  a  Texposant  minimum  de ^  dans  les  nombres  donnés. 
Il  résulte  de  la  loi  de  formation  que  le  facteur  p  se  re- 
trouvera avec  son  exposant  minimum  a  dans  Tun  des 
plias  grands  communs  diviseurs  d^^  d^,  ^35  ou  dans  Tun 
des  nombres  restants  c,  A,  /. 

L'exposant  minimum  de  p  sera  donc  le  même  dans 


.(  >7^  ) 
(a,  h^  c^  . .  ,^  l)  et  dans  (rf|,  rfa»  ^s?  ^î  A?  0*  P^*^  con- 
séquent, le  facteur  p  entrera  avec  le  même  exposant 

dans 

D(a,  6,  c,  ...,/) 

et  dans 

et  l'on  aura 

(XI)  D(«,  byCj  ...,/)  =  D(efi,  fi?2,  û?3,  c,  /t,  /). 

c.   Q.  r.   D. 
On  démontrerait  de  même  que 

(XII)  m(a,  bf  Cj  , , .,  /)  =  m(mi,  m%,  rriz,  c,  A,  /). 

Exemples  : 

D(a,  6,  c,  d,  e)  =  D[D(a,  6),  c,  û?,  e] 

=  D[D(a,  6),  D(a,  c),  â?,  c] 

=  D[D(a,^c),D(ef,e)], 

m(a,  6,  c,  û?)  =  m[m{a^  b,  c),  û?] 

=  /7ijm[m(a,  6),  c],efj. 

Corollaire.  —  Si,  dans  une  série  de  nombres  donnés^ 
il  entre  en  même  temps  un  nombre  et  des  multiples  ou 
des  diviseurs  de  ce  nombre,  on  peut,  dans  la  formation 
du  plus  grand  commun  diviseur,  supprimer  tous  les 
multiples,  et,  dans  la  formation  du  plus  petit  commun 
multiple,  supprimer  tous  les  diviseurs. 

En  effet,  soient  a,  b^  c^  . . . ,  /  des  nombres  donnés 
entiers  ou  fractionnaires,  et  k  un  nombre  entier;  on  a 

D(a,  ak,  h,  c,  . . .)  =  D[D(a,  ak),  byC,  . . .] 

=  D[a.D(i,  k),  byC,  . . .] 
=  D(a,  6,  c,  . . .), 

puisque,  k  étant  entier,  on  a 

D(i,  A:)  =  i. 


(.  >73  ) 
De  même, 

m(a,  ak,  b,  e,  . . .)  =  m\m(a^  aA),  6,  c,  . . .] 

=  m[a.m(iy  k),  b,c^  . . .] 
=  m(ak^  b,c,  . . .), 

puisque,  k  étant  entier,  on  a 

/n(i,  k)  =  k.  (A  suivre), 


0  9 


NOTE  DE  GEOMETRIE; 

Par  m.  g.   LEINEKUGEL. 


Une  parabole  variable  a  son  foyer  au  centre  d'une 
conique  donnée  y  deux  des  tangentes  communes  à  cette 
conique  et  à  l'une  des  paraboles  se  coupent  en  un  point 
qui  décrit  une  droite  fixe;  démontrer  que  les  deux 
autres  tangentes  communes  sont  constamment  tangentes 
à  un  cercle  fixe. 

Si  l'on  transforme,  en  effet,  la  propriété  précédente 
par  polaires  réciproques,  le  centre  du  cercle  par  rapport 
auquel  on  transforme  étant  le  centre  de  la  conique,  on  a 
la  propriété  suivante  : 

Un  cercle  variable  passe  par  le  centre  d'une  conique 
et  l'une  de  ses  sécantes  communes  auec  la  conique  passe 
par  un  point  fixe ^  l'autre  sécante  commune  enveloppe 
une  parabole  dont  le  foyer  est  à  l'origine. 

Cette  propriété  se  démontre  directement  par  des 
considérations  simples.  Je  vais  montrer  que  le  lieu  du 
pied  de  la  perpendiculaire  abaissée  du  centre  de  la  co- 
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nique  sur  la  seconde  sécante  commune  est  une  droite. 
La  propriété  sera  par  suite  démontrée. 

Il  suflSt  de  prouver  que,  sur  toute  droite  passant  par 
l'origine,  il  n*y  a  qu'un  point  du  lieu.  Nous  remarquons 
de  suite  que  l'origine,  c'est-à-dire  le  centre  de  la  conique, 
ne  peut  évidemment  pas  faire  partie  du  lieu.  Cela  posé, 
menons  une  droite  quelconque  OAparle  centre,  la  droite 
OB  également  inclinée  sur  les  axes  et  la  droite  CD  pas- 
sant par  le  point  fixe  P  et  perpendiculaire  à  OB.  Nous 
considérons  alors  le  cercle  circonscrit  au  triangle  OCD, 
qui  coupera  la  conique  en  deux  points  E,  F  réels  ou 
imaginaires,  la  corde  qui  les  joindra  EF  sera  toujours 
réelle,  elle  est  également  inclinée  sur  les  axes  que  CD 
et  par  suite  sera  perpendiculaire  à  OA.  D'après  la  con- 
struction, on  voit  qu'à  une  droite  OA  correspond  une  et 
une  seule  droite  EF^  le  lieu  du  point  d'intersection  de 
ces  droites  est  par  suite  une  droite.  On  voit  évidemment 
qu'elle  sera  perpendiculaire  à  OP  qui  est  également 
inclinée  sur  les  mêmes  axes  que  OP,  car  dans  ce  cas  les 
droites  (E'F',  OF')  sont  parallèles. 

La  seconde  proposition  donne  lieu  à  la  suivante,  qui 
est  plus  générale  : 

Etant  données  une  droite  IJ,  son  pôle  O  par  rap- 
port à  une  conique  (E),  on  considère  toutes  les  coniques 
circonscrites  au  triangle  OU  (I,  J  deux  points  de  la 
droite  fixe)  et  coupant  la  conique  (E)  en  des  points 
tels  que  Vune  des  sécantes  communes  d'un  système 
passe  par  un  point  fi^xe  :  l'autre  sécante  commune 
enveloppe  une  conique  tangente  à  IJ. 

La  propriété  corrélative  est  la  suivante  : 

On  considère  un  triangle  dont  l'un  des  sommets  a 
pour  polaire  par  rapport  à  une  conique  (E)  fixe  le 
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côté  opposé  y  et  les  coniques  inscrites  dans  ce  triangle 
assujetties  à  ce  que  deux  de  leurs  tangentes  communes 
as^ec  (E)  se  coupent  sur  une  droite  fixe  :  le  second  om- 
bilic du  couple,  dont  V.un  d'eux  décrit  la  droite  fixe  y 
décrit  une  conique. 


BIBLIOGRAPHIE. 


Le  calcul  simplifié  par  les  procédés  mécaniques  et 
GRAPHIQUES,  par  M.  Maurice  d'Ocagne,  ingénieur  des 
Ponts  ef.  Chaussées,  répétiteur  à  TEcole  Polytechnique. 
Paris,  Gauthier-Villars  et  fils,  1894.  Prix  :  9^%y5. 

Cet  intéressant  Ouvrage  est  la  reproduction  de  trois  brillantes 
conférences  faites  par  M.  d'Ocagne  au  Conservatoire  national 
des  Arts  et  Métiers.  C'est  une  œuvre  de  vulgarisation,  mais  con- 
çue dans  un  esprit  vraiment  scientifique. 

Chacun  sait  combien  il  est  malaisé  de  rester  clair  et  précis 
dans  l'exposition  d'une  question   de  Mathématiques  appliquées 
lorsqu'on  s'impose  la  condition  de  se  priver    du  secours  des 
symboles  algébriques;  il  y  a  là  une  difficulté  presque   insur- 
montable dont  M.  d'Ocagne  est  cependant  parvenu  à  triompher 
avec  un  succès  que  nous  nous  plaisons  à  reconnaître  et  à  pro- 
clamer. Le  savant  ingénieur  a  su  charmer   son  auditoire  sans 
se  départir  un  moment  de  la  rigueur  qui  convenait  à  son  sujet; 
pour  s'en  convaincre,  le  lecteur  n'a  qu'à  se  rapporter  à  l'exposé 
des  notions  fondamentales   relatives  à   l'anamorphose   et    aux 
points  isoplèthes  ;  il  constatera  le  soin  que  met  toujours  l'au- 
teur à  indiquer  le  point  où  doit  intervenir  l'Analyse  mathéma- 
tique et  les  motifs  de  cette  intervention. 

C'est,  croyons-nous,  dans  cet  Ouvrage  qu'apparaît  pour  la 
première  fois  une  classification  rationnelle  et  complète  des 
procédés  de  simplification  du  calcul.  Le  savant  auteur  range 
ces  procédés  en  deux  catégories  :  à  la  première  appartiennent 
ceux  dont  le  but  est  d'effectuer  une  ou  plusieurs  opérations  par 
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un  moyen  emprunté  au  graphique  ou  à  la  Mécanique;  à  la  se- 
conde se  rattachent  ceux  qui  ont  pour  but  de  fournir  en  bloc 
et  d'enregistrer  les  résultats  d'une  même  formule  pour  un 
grand  nombre  d'états  différents  des  données. 

Les  procédés  de  la  première  catégorie  sont  répartis  en  trois 
groupes  : 

Le  premier  groupe  concerne  les  instruments  et  les  machines 
arithmétiques  effectuant  mécaniquement  les  opérations  de 
TArithmétique,  les  uns  (instruments)  sans  transformation  de 
mouvement,  les  autres  (machines)  avec  transformation  de 
mouvement. 

Le  second  groupe  est  constitué  par  les  règles,  les  cercles, 
les  cylindres  et  les  hélices  à  calcul,  c'est-à-dire  par  les  instru- 
ments dits  logarithmiques. 

Enfin  au  troisième  groupe  se  rapportent  le  calcul  par  le  trait, 
la  statique  graphique,  et  les  épures  de  tout  genre  remplaçant 
les  opérations  arithmétiques  par  des  constructions  géomé- 
triques. 

Les  procédés  de  la  seconde  catégorie  sont  divisés  en  deux 
groupes  : 

Au  premier  se  rapportent  les  Tables  numériques  ou  barèmes 
accompagnés  de  l'indication  de  l'emploi  du  calcul  des  diffé- 
rences. 

Au  second  appartiennent  les  Tableaux  graphiques  ou  abaques 
dont  le  principe  paraît  avoir  été  énoncé  avec  précision  pour 
la  première  fois  par  Terquem  dans  le  Mémorial  de  V Artillerie 
en  i83o,  et  dont  la  théorie,  perfectionnée  par  Lalanne,  puis  déve- 
loppée avec  un  remarquable  talent  par  MM.  Lallemant  et 
d'Ocagne,  constitue  aujourd'hui  un  véritable  corps  de  doctrine 
auquel  M.  d'Ocagne  a  donné  le  nom,  aujourd'hui  accepté,  de 
Nomographie  (voir  Nouvelles  Annales,  1891). 

Puisse  cette  analyse  sommaire  inspirer  à  nos  lecteurs  le  désir 
d'étudier  un  livre  à  la  fois  attrayant  et  instructif,  et  qui 
renferme,  n'oublions  pas  ce  détail  important,  la  première  des- 
cription complète  de  la  machine  si  curieuse  de  Tchébychef. 

E.  R. 
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SUR  DEUX  THÉORÈMES  CLASSIQUES  DE  CINÉMATIQUE  ('); 

Par  m.  Emile  PICARD. 


1.  Commençons  par  le  mouvement  d'un  plan  sur 
un  plan.  Nous  supposons  démontrée  l'existence  du  centre 
instantané  de  rotation,  et  nous  voulons  prouver  que  le 
mouvement  revient  au  roulement  d'une  courbe  sur  une 
autre. 

Deux  remarques  doivt:nt  être  rappelées  avant  de  com- 
mencer la  démonstration.  En  premier  lieu,  si  les 
coordonnées  d'un  point  M  sont  des  fonctions  de  f,  et 
que  M'  désigne  la  position  du  point  au  temps  ^-f-  Af, 
la  distance  MM'  sera  de  l'ordre  de  At  pour  une  valeur 
arbitraire  de  f . 

Je  rappelle  en  second  lieu  que,  si  l'on  a  un  segment 
de  droite  AB  de  longueur  variable  /,  se  déplaçant  avec 
le  temps,  et  étant  en  A'  B'  au  temps  t  -f-  dt^  on  a  pour 
la  différentielle  dl 

dl^—  [kk!  cos  (A' AB)  -4-  BB'  cos  (B'BA)], 

Cela  posé,  considérons  le  système  S  au  temps  t\  il 
occupe  une  position  S,  et  il  y  a  un  certain  point  I  dont 
la  vitesse  est  nulle.  Je  marque  ce  point  1  sur  le  plan  fixe. 
Au  temps  t^j  S  occupe  une  autre  position  Sj  ;  le  centre 
instantané  marqué  sur  le  plan  fixe  est  alors  l^.  Nous 
aurons  de  même  I2  comme  position  du  centre  instantané 

(»)  Je  reproduis  ici  la  démonstration  des  deux  théorèmes  fonda- 
mentaux de  la  cinématique  des  systèmes  invariables,  telle  que  je  la 
donnai  en  1881  dans  mon  cours  de  la  Faculté  et  que  je  la  donne  main- 
tenant dans  mon  cours  de  l'Ecole  Centrale. 

Ann,  de  Afathémat.,^'  série,  t.  XIV.  (Mai  1896.)  l3 
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pour  le  temps  t2,  et  nous  formons  ainsi  avec  les  points 
I,  Ii ,  I2,  ...  une  courbe  C  qui  est  le  lieu  des  centres  in- 
stantanés sur  le  plan  fixe. 


Au  temps  ï| ,  le  système  S  était  en  Si .  Marquons  alors 
sur  S|  la  position  I|  du  centre  instantané  à  cet  instant, 
et  ramenons  S  de  la  position  St  à  la  position  S  qu'il 
occupait  au  temps  t.  Le  point  Ii  vient  alors  en  I'^  ;  de 
même  en  ramenant  S  de  S2  en  S,  le  point  I2  viendra  en 
l'g,  et  de  cette  manière  nous  construisons  une  seconde 
courbe  C  lieu  des  points  I,  l'i,  Ig?  •  •  •  5  qui  est  le  lieu 
des  centres  instantanés  dans  le  plan  mobile  quand  on 
a  ramené  ce  plan  à  la  position  S. 

Il  faut  démontrer  que  les  courbes  C  et  C  roulent 
Tune  sur  Tautre  pendant  le  mouvement,  ce  qui  revient 
évidemment  à  montrer  qu'elles  sont  tangentes  au  point 
I,  et  que,  t^  —  t  tendant  vers  zéro,  on  a 

,.      arclli 

Il^n  résultera  en  etiet  que  les  arcs  II^,  U\  et  pareil- 
lement les  arcs  Iil2,  I^  Ig»  et  ainsi  de  suite,  difléreront 
d'une  quantité  infiniment  petite  par  rapport  à  eux- 
mêmes,  et  par  suite  sur  les  courbes  C  et  C  deux  arcs 
finis  quelconques,  comptés  à  partir  de  I  jusqu'à  deux 
points  correspondants  des  deux  courbes,  seront  égaux. 
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J'envisage  un  point  quelconque  M  du  système  S 
quand  il  occupe  la  position  S  5  M  sera  en  M'  quand  S 
sera  venu  en  S|,  et  la  droite  M'I,  est  normale  en  M'  à 
la  trajectoire  de  ce  point.  On  a  d'ailleurs 

Mi;=M'I, 

puisque,  quand  S  passe  de  S  en  Si,  M  vient  en  M'  et 
I'^  en  I| .  La  diflerentielle  du  segment  M'I,  est  donc 
nulle,  et  Ton  a 

(2)  MM'cos(MM'I,)H-i;ii  cos(T;IiM')  =  o, 

égalité  qu'il  faut  bien  entendre;  d'après  son  origine 
même,  elle  est  exacte  aux  infiniment  petits  près  du 
second  ordre. 

Or  MM'  est  infiniment  petit  du  premier  ordre  et  il 
en  est  de  même  de  cos(MIVI'I|  )5  d'autre  part  1\  I|  a  une 
limite,  inconnue  pour  nous  actuellement,  mais  que 
nous  pouvons  supposer  n'être  pas  perpendiculaire  à  MI, 
puisque  M  est  arbitraire. 

De  là  résulte  que  cos(r^I|M')  n'est  pas  infiniment 
petit,  et  l'égalité  (2),  entendue  comme  nous  l'avons  dît. 
montre  que  I<rj  est  un  infiniment  petit  du  second 
ordre. 

La  démonstration  va  s'achever  maintenant  bien  aisé- 
ment. Formons  le  petit  triangle  lit  l\.  On  aura  dans  ce 

triangle 

î  f 
sinl  =  sini,  -=7-^- 

Or,  dans  le  second  membre,  le  second  facteur  est  le 
quotient  d'un  infiniment  petit  du  second  ordre  par  un 
infiniment  petit  du  premier.  On  a  donc 

lim  sinl  =  o. 
et,  par  suite,  C  et  C  sont  tangentes  en  I. 


(  i8o  ) 
Le  même  triangle  nous  donne 


I, ];' =  Ii;* -f.  Ilf— 2lIi.IIi  cosi, 


égalité  qu'on  peut  écrire 


Tf    ci'nl  i . 


i.i;  =(ir,-ir,)«+4n,.ir,  sin«i; 

d^où  se  conclut  immédiatement  que  la  différence 

ÏÏÏ-Tf, 

est  du  second  ordre,  et  la  relation  (i)  est  par  suite 
établie, 

2.  Nous  allons  suivre  une  marche  analogue  pour 
établir,  relativement  au  mouvement  général  d'un  solide 
invariable,  le  théorème  concernant  les  deux  surfaces 
réglées  qui  remplacent  la  base  et  la  roulette. 

Nous  supposons  démontrée  l'existence  de  l'axe  in- 
stantané de  rotation  et  de  glissement,  et  par  suite  à  un 
moment  déterminé  les  vitesses  d'un  point  quelconque 
du  système  résultent  d'une  rotation  autour  de  cet  axe 
et  d'un  glissement  le  long  du  même  axe. 

Considérons  le  système  S  au  temps  t]  il  occupe  une 
position   S    et    nous    avons   Taxe    instantané  D.    Au 
temps  ff ,  S  est  venu  en  S|  et  nous  avons  Taxe  instan- 
tané Di .  Nous  formons  donc  une  première  surface  ré- 
glée lieu  des  droites  D|,  D2,  • . .,  c'est-à-dire  des  axes 
instantanés  dans  l'espace,  comme  nous  formions  tout  à  _ 
l'heure  la  courbe  C.  Pareillement,  ramenons  21  de  Si    ^ 
en  S  en  fixant  D^  dans  S^  ;  celte  droite  viendra  en  D'^,^. 
et  nous  aurons  une  seconde  surface  lieu  des  droites  D,^- 
D'f,    ...   qui  est  le  lieu  des  axes   instantanés  dans  1 
système  mobile  quand  on  a  ramené  ce  système  à  la  po 
sillon  S. 


(  «8'  ) 
Sur  la  première  surface  traçons  une  courbe  C  ren- 
contrant D,  Di,  ...   en  I,  If,  ....  Dans  le  transport 
de  Di  en  D',  le  point  I^  vient  en  1\  et  nous  avons  alors 


Fig.  Q. 


sur  la  seconde  surface  une  courbe  C  correspondant  à  C 
et  coupant  D  au  même  point  I. 

Cela  posé,  soit  M  un  point  arbitraire  de  S  quand  ce 
système  est  en  S  et  soit  M'  sa  position  quand  D  est 
en  S|.  Ou  a  manifestement 

Mi;  =  M'I„ 

et,  en  supposant  f|  =  ^  +  rf/,  le  théorème  sur  la  diflTé- 
rentlelle  d'un  segment  nous  donne 

(3)  MM'  cos(M'Mi;  )4-  i;  Il  cos(Ii i;  M)  =  o. 

Le  premier  terme  représente  la  projection  de  MM' 
sur  MI^'  et  à  la  limite  sur  MI,  c'est-à-dire  le  produit  par 
dt  de  la  projection  de  la  vitesse  de  M  sur  la  direction  MI. 
IVïais  la  projection  de  la  vitesse  de  M  sur  MI  se  réduit  h 
la  projection  de  la  vitesse  de  translation  Vie  long  de  D, 
car  la  vitesse  due  â  la  rotation  est  perpendiculaire 
à  MI.  Quant  au  second  terme  de  (3),  il  représente  la 
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projection  de  1^14  sur  T,  M  ou,  ce  qui  revient  au  même, 
sur  la  direction  IM. 

Nous  allons  maintenant  faire  coïncider  successive- 
ment IM,  qui  est  une  direction  arbitraire,  avec  les  direc- 
tions des  axes  des  coordonnées.  Soient  a,  p,  y  les  co- 
sinus directeurs  de  la  vitesse  de  translatiou  V  dirigée 
suivant  D,  et,  en  désignant  par  x^y^  z  les  coordonnées 
de  I,  appelons  x  +  dx^  y  H-  dy^  z  -hdz  les  coordon- 
nées de  J| ,  et  x-h  Sx,  y  -f-  ùy,  z  4-  8^  celles  de  l\ . 
L'égalité  (3)  donne,  en  meuant  successivement  IM  pa- 
rallèle aux  axes  des  x,  des  y  et  des  z, 

—  \  co s  OL  dt  -^^  dx  —  oo;  =  o, 

—  V  cos  ^  dt-h  dy  —  5;^  =  o, 

—  V  cos  -^dt  -h  dz  —  8^  =  o  ; 

le  premier  terme  est  précédé  du  signe  moins,  car  la  di- 
rection MI  est  opposée  h  la  direction  IM. 

Les  relations  (4)  donnent  les  propriétés  essentielles 
des  deux  surfaces  réglées.  On  voit  d'abord  immédiate- 
ment que  les  deux  courbes  C  et  Cne  sont  pas  tangentes 
en  I,  car  on  ne  peut  avoir 

dx       dy       dz 

">     —  ">     —  ?ï    * 
ùx        ty        ùz 


Mais  les  deux  surfaces  réglées  seront  tangentes  en  I, 
car  les  trois  directions 

dx,     dy,     dz, 

•N  <>  "N 

ox,      ùy,      03, 
cosa,     cosp,     cosy 

sont  dans  un  môme  plan,  comme  le  montrent  les  rela- 
tions (4).  Ainsi,  les  deux  surfaces  réglées  considérées 
sont  tangentes  tout  le  long  de  D. 

3.    Pour  achever  d'indiquer  les  propriétés  essentielles 
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de  ces  deux  surfaces,  définissons  le  glissement  de  deux 
surfaces.  Prenons  une  surface  fixe  S  ;  une  seconde  sur- 
face S'  se  déplace  en  restant  constamment  en  contact 
avec  S,  le  nombre  des  points  de  contact  étant  quel- 
conque. Soit,  au  temps  ?,  A  un  point  de  contact.  Re- 
gardons-le comme  appartenant  à  S';  il  occupera  alors 
au  temps  t-\-  dt  la  position  A'.  La  grandeur  géomé- 
trique 

dt 

sera  dite  le  glissement  moyen  des  deux  surfaces,  et  à 
la  limite  nous  aurons  le  glissement  des  deux  surfaces 
au  temps  ù  et  au  point  A. 

Nous  allons  évaluer  le  glissement  au  point  I  de  nos 
deux  surfaces  réglées.  A  cet  effet,  envisageons  les  deux 
surfaces  au  temps  «  +  dt-^  I)\  est  alors  en  D|  etl',  enl^ . 
A  Tinstant  t -\- dt  —  dt^  c'est-à-dire  f,  nous  avons  la 
position  dessinée  du  système.  Le  glissement  sera  le 
quotient  de  la  grandeur  géométrique  !<!',  divisée  par 
—  dtj  et  par  suite  ses  projections  seront 

ox  —  d.T  oy  —  dy       oz  —  dz 

—  de  —  dt    '        —dF^ 
c'est-à-dire 

Vcosa,  Vcosp,     VcosY» 

Nous  pouvons  donc  énoncer  qu'e/z  tous  les  points  de 
la  génératrice  commune  D,  le  glissement  des  deux 
surfaces  l'une  sur  l'autre  est  dirigé  suivant  cette  gé- 
nératrice et  est  représenté  par  la  vitesse  de  transla^ 
lion  V  du  mouvement  hélicoïdal. 
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SDR  LE  THÉORÈME  DE  LA  CONSERVATION  DES  AIRES; 

Par  m.  a.  de  SAINT-GERMALN. 


On  sait  couiinent,  au  mois  de  novembre  i894)  M.  Ma- 
rey  appela  rattention  de  TAcadémie  des  Sciences  sur 
les  conséquences  du  théorème  de  la  conservation  des 
aires  :  contrairement  à  une  opinion  exprimée  par 
Delaunay  et  tacitement  admise  par  les  géomètres , 
MM.  Guyou,  Maurice  Lévy,  Appell,  Picard  montrèrent 
que,  sans  l'intervention  de  forces  extérieures,  un  être 
animé,  un  système  déformable  peuvent  tourner  d'un 
angle  fini  autour  d'un  certain  axe,  grâce  h  des  mouve- 
ments intérieurs  j\  la  suite  desquels  leurs  diverses  par- 
ties reprennent  leurs  positions  relatives  initiales.  Je  me 
propose  d'indiquer  une  disposition  qui  permet  d'établir 
ce  fait  d'une  manière  extrêmement  simple,  susceptible 
d'être  exposée  dans  les  Cours  les  plus  élémentaires; 
puis,  à  l'aide  d'un  calcul  très  facile,  j'exprimerai  la  loi 
analytique  du  mouvement  d'un  système  auquel  le  pré- 
cédent se  rattache  comme  cas  particulier  et  qui  est  tout 
à  fait  analogue  à  un  appareil  imaginé  par  M.  Lévy. 

Considérons  un  disque  horizontal,  très  mince,  parfai- 
tement mobile  dans  son  plan  et  présentant  un  centre  de 
symétrie  O  :  du  point  O  comme  centre,  décrivons  sur 
le  disque  une  circonférence  de  rayon  /'  et  supposons 
2/7  animaux,  de  même  masse  m,  placés  deux  à  deux  en 
des  points  diamétralement  opposés  sur  la  circonférence. 
Le  système  étant  d'abord  en  repos,  imaginons  que,  à  uu 
instant  donné,  les  2./?  animaux  se  mettent  à  marcher 
dans  le  même  sens  sur  la  circonférence,  de  manière  que^ 
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au  bout  du  temps  ty  chacun  d'eux  ait  parcouru  un  même 
arc,  de  longueur  a/\  Le  centre  de  gravité  O  restera 
immobile,  mais,  par  rapport  à  des  axes  fixes,  le  disque 
tournera  dans  le  sens  opposé  à  celui  du  mouvement  re- 
latif des  animaux  :  soient  Q  l'angle  dont  il  aura  tourné 
au  bout  du  temps  t  et  inik^  son  moment  d'inertie  rela- 
tivement au  point  O.  La  somme  des  moments  des  quan- 
tités de  mouvement  du  système  par  rapport  au  point  O 
devant  rester  constamment  nulle,  nous  aurons 

l'intégration  donne  un  résultat  presque  aussi  intuitif 
que  Téquation  différentielle,  savoir  : 

imk^^  —  ^pmr^(a  —  0)=  o. 

On  voit  que  0  croit  proportionnellement  à  a  :  quand 
a  sera  devenu  égal  à  air,  les  animaux  seront  revenus  à 
leurs  places  initiales  sur  le  disque^  mais  celui-ci,  sans 
l'intervention    de    forces    extérieures,   aura  tourné  de 

1  angle  -rr- -«  • 

Le  résultat  précédent  peut  suggérer  diverses  disposi- 
tions au  moyen  desquelles  un  homme  pourrait  se  don- 
ner un  mouvement  de  rotation  sans  faire  intervenir  de 
force  extérieure  :  en  voici  une  assez  simple.  Supposons 
riiomme  debout  sur  un  sol  excessivement  poli  ou  au 
fond  d'un  baquet  rond  qui  flotte  sur  l'eau  ^  il  porte,  en 
guise  de  ceinture,  la  moitié  inférieure  d'un  tore  coupé 
suivant  le  plan  de  son  équateur,  supposé  horizontal  : 
enfin,  dans  cette  sorte  de  gouttière,  plaçons  des  boules 
que  Tobservateur,  à  l'aide  de  ses  mains,  fera  rouler  dans 
le  même  sens  :  lui-même  tournera  en  sens  contraire  et 
par  le  seul  jeu  de  ses  muscles.  II  arriverait  à  un  résultat 
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analogue  eu  faisant,  par  exemple,  tourner  ses  bras  dans 
le  même  sens  autour  de  sa  tête. 

Considérons  maintenant  le  système,  analogue  à  l'ap- 
pareil de  M.  Maurice  Lévy,  dont  j'ai  parlé  et  dont  le 
mouvement  est  moins  simple  que  le  précédent.  Repre- 
nons notre  disque  et,  à  sa  surface,  traçons  deux  circon- 
férences de  rayon  r,  dont  les  centres  A,  A'  sont  symé- 
triques par  rapport  au  centre  O  du  disque,  OA,  OA' 
étant  égaux  à  a  :  aux  deux  points  des  circonférences  qui 
sont  les  plus  éloignés  du  point  O,  plaçons  deux  animaux 
M,  M'  de  même  masse  m.  Le  système  étant  d'abord  en 
repos,  les  deux  animaux  se  mettent  à  marcher  sur  leurs 
circonférences,  de  manière  que,  sur  le  disque,  les 
rayons  AM,  A' M' tournent  avec  une  vitesse  constante  co 
dans  le  sens  opposé  à  celui  dans  lequel  on  comptera 
l'angle  6  dont  le  disque  tournera  lui-même  par  rapport 
à  des  axes  fixes  OX,  OY.  Au  bout  du  temps  f,  les  coor- 
données du  point  M,  rapporté  à  ces  axes,  sont 

X  =  acosG  -h  rcos(6  —  a>r),  y  =  a  sinO  -h  r  s\n(B  —  to^); 

le  moment  de  sa  quantité  de  mouvement  autour  du 
point  O  sera 

/    dy  dx\ 

r     dO       /   dO  \  ,/dO         \1 

pour  le  point  M',  le  moment  est  le  même.  La  somme 
des  moments  des  quantités  de  mouvement  du  système 
devant  rester  nulle,  ou  trouve,  après  avoir  divisé  par  27«, 

//,        ,x^0  /    dB         \  ,  /db  . 

(A:.+  a^)_+a,.(^^_--cojco5co^-t-r2(^.^--<o)  =  o, 

dB  {r^-\-  ar  cos Oit) Lu 

dt  ~~  k^  -'.-  a^ -i-  /'-  -h  xar  costo  t  ' 


(  i87) 
0  élant  nul  pour  t  =  o,  rintégratîon  donne 

0  =  -  CI)  /  H — .  arc  tang    ,  tang  -  co  ^ 

^  V'CX:»  H-  a2  —  r2  )î  -f-  4  A:^  /-s  y/;t» -+- (  a -f- r  )«  ^ 

Soit  a  le  plus  petit  arc  positif  dont  le  cosinus  est : 

quand  dit  croit  de  zéro  à  a,  0  augmente,  pour  diminuer 
quand  (ùt  ira  de  la  valeur  a  à  27:  —  ol,  puis  augmenter 
ensuite.  Quand  (of  est  égal  k  277,  les  mobiles  M,  M'  ont 
repris  sur  le  disque  leurs  positions  initiales,  mais  le 
disque  a  tourné  de  Tangle 

I Tz  ; 

v/(A-2H-aï  — r«)2H-4A:*r«J 

cet  angle  serait  insensible  si  k  était  très  grand  ou  très 
petit,  comme  Ta  indiqué  M.  Lévy  pour  son  appareil. 


LE  PROBLEME  DES  LABYRINTHES; 

Par    m.   g.  TARRY. 


Tout  labyrinthe  peut  être  parcouru  en  une  seule 
course,  en  passant  deux  fois  en  sens  contraire  par  cha- 
cune des  allées,  sans  qu'il  soit  nécessaire  d*en  connaître 
le  plan. 

Pour  résoudre  ce  problème,  il  suflSt  d'observer  cette 
règle  unique  : 

JVe  reprendre  l* allée  initiale  qui  a  conduit  à  un  car- 
refour pour  la  première  fois  que  lorsqu^on  ne  peut  pas 
foire  autrement. 

Nous  ferons  d'abord  quelques  remarques. 

A  un  moment  quelconque,  avant  d'arriver  à  un  car- 
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refour  ou  après  Tavoîr  quitté,  tout  carrefour  autre  que 
celui  du  point  de  départ  contient  nécessairement  un 
nombre  pair  d'allées  parcourues  une  seule  fois,  et  le 
nombre  de  ces  allées  suivies  dans  le  sens  de  l'arrivée  est 
égal  au  nombre  de  celles  suivies  dans  le  sens  inverse  de 
la  sortie.  Cela  est  évident,  puisque  le  nombre  des  en- 
trées est  égal  à  celui  des  sorties,  et  qu'une  allée  peut 
être  parcourue  deux  fois  au  plus  et  en  sens  contraire. 
Par  suite,  au  moment  d'une  arrivée  dans  ce  carrefour, 
le  nombre  des  allées  parcourues  une  seule  fois  et  dans 
le  sens  de  l'arrivée  surpasse  d'une  unité  le  nombre  des 
allées  parcourues  une  seule  fois  et  dans  le  sens  de  la 
sortie.  S'il  n'existe  qu'une  allée  parcourue  une  seule 
fois,  ce  ne  peut  être  que  Tallée  initiale,  et  nécessaire- 
ment toutes  les  autres  allées  ont  été  inexplorées  ou  par- 
courues deux  fois  en  sens  contraire.  On  ne  peut  donc 
être  arrêté  à  ce  carrefour,  et  Ton  sera  forcé  de  reprendre 
l'allée  initiale  dans  le  cas  seulement  où  toutes  les  autres 
allées  auront  été  parcourues  deux  fois. 

Ainsi,  en  suivant  la  règle,  on  ne  peut  être  arrêté 
qu'au  point  de  départ,  et  Ton  ne  reprend  l'allée  initiale 
d'un  carrefour  qu'après  avoir  parcouru  deux  fois  toutes 
les  autres  allées  du  carrefour. 

Considérons  maintenant  le  carrefour  du  point  de  dé- 
part. Au  moment  d'une  arrivée  à  ce  carrefour,  le  nombre 
des  allées  parcourues  une  seule  fois  et  dans  le  sens  de 
l'arrivée  est  égal  au  nombre  des  allées  parcourues  une 
seule  fois  et  dans  le  sens  de  la  sortie.  Par  conséquent, 
on  ne  peut  être  arrêté  que  s'il  n'existe  ni  allées  inex- 
plorées, ni  allées  parcourues  une  seule  fois. 

Donc,  au  moment  de  l'arrêt  forcé  au  carrefour  du  dé- 
part, toutes  les  allées  de  ce  carrefour  ont  été  parcourues 
deux  fois. 

Cela  posé,  soient  A,  B,  C,  D,  . . . ,  Z  le  carrefour  du 
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■ 

départ  et  les  autres  carrefours,  désignés  dans  Tordre  de 
leurs  découvertes  successives  pendant  l'exploration. 

Si  l'on  a  exécuté  rigoureusement  l'application  de  la 
règle  unique,  toutes  les  allées  aboutissant  aux  carrefours 
B,  C,  D,  •  • . ,  Z  ont  été  parcourues  nécessairement 
deux  fois  en  sens  contraires,  comme  les  allées  du  carre- 
four du  départ  A. 

En  effet,  l'allée  initiale  AB  du  carrefour  B,  qui  abou- 
tit au  carrefour  A,  ayant  été  parcourue  deux  fois  en 
sens  contraires,  toutes  les  allées  du  carrefour  B  ont  été 
parcourues  deux  fois  en  sens  contraires.  De  même,  toutes 
les  allées  du  carrefour  C  ont  été  parcourues  deux  fois, 
puisque  son  allée  initialq  BG  (ou  AC  si  AB  est  une  im- 
passe), qui  aboutît  au  carrefour  B  (ou  A)  a  été  parcou- 
rue deux  fois.  Enfin,  un  carrefour  quelconque  T,  dont 
l'allée  initiale  aboutit  nécessairement  à  un  carrefour 
précédent  (ou  A,  ou  B,  . . .,  ou  S),  a  été  entièrement 
exploré,  puisque  son  allée  initiale  a  été  parcourue  deux 
fois.  C'est  ce  qu'il  fallait  démontrer. 

Supposons  qu'en  prenant  une  allée  pour  la  première 
fois  on  dépose  à  l'entrée  deux  marques  et  à  la  sortie  une 
ou  trois  marques,  suivant  que  cette  allée  débouche  dans 
un  carrefour  déjà  visité  ou  dans  un  carrefour  nouveau, 
et  qu'en  prenant  une  allée  où  se  trouve  une  marque  à 
l'entrée,  et  la  suivant  par  conséquent  une  seconde  fois 
en  sens  contraire,  on  se  contente  d'ajouter  une  deuxième 
marque  à  l'entrée.  A  l'arrivée  dans  un  carrefour  on 
saura  toujours  distinguer  les  allées  nouvelles  qui  n'ont 
aucune  marque,  l'allée  initiale  qui  a  trois  marques  et  les 
autres  allées  parcourues  une  seule  fois  et  dans  le  sens  de 
l'arrivée  qui  ont  une  seule  marque. 

La  règle  unique  s'énoncera  alors  sous  cette  forme  : 

En  arrwant  à  un  carrefour,  prendre  à  volonté  une 
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allée  qvi  rCà  pas  de  marque  ou  bien  une  allée  qui  a 
une  seule  marque,  et  s* Un  en  existe  pas  prendre  l'al- 
lée qui  a  trois  marques. 

En  suivant  cette  marche  pratique,  un  voyageur  perdu 
dans  un  labyrinthe  ou  dans  des  catacombes,  retrouvera 
forcément  Tentrée  avant  d'avoir  parcouru  toutes  les 
allées  et  sans  passer  plus  de  deux  fois  par  la  même 
allée. 

Ce  qui  démontre  qu'un  labyrinthe  n'est  jamais  inex- 
tricable, et  que  le  meilleur  fil  d'Ariane  est  le  fil  du  rai- 
sonnement. 

Remarque.  —  La  règle  générale  permet  de  toujours 
rétrograder  en  arrivant  à  un  carrefour  déjà  exploré  par 
une  voie  nouvelle.  Si  l'on  s'impose  cette  obligation, 
quand  on  arrivera  à  un  carrefour  par  une  voie  antérieu- 
rement suivie,  on  ne  trouvera  qu'une  allée  parcourue 
une  seule  fois,  l'allée  initiale,  et  il  ne  sera  permis  de 
prendre  cette  allée  qu'à  défaut  de  voie  qui  n'aurait  pas 
été  parcourue.  Il  est  clair  que,  dans  ce  cas,  il  devient 
inutile  de  distinguer  par  une  marque  spéciale  le  débou- 
ché d'une  allée  initiale.  Cette  solution  particulière  a  été 
trouvée  par  M.  Trémaux  (voir  les  Récréations  mathé- 
matiques de  E.  Lucas )^ 


GONSTRIIGTIONS  DU  CENTRE  DE  COURBURE  D'UNE  PODAIRE; 

Par  un  ancien  élève  de  Mathématiques  spéciales. 


Le  point  fixe  que  Ton  projette  sur  les  tangentes  à   la 
courbe  donnée  {tu)  est  o.  Sur  la  tangente  wp,  on  a  le 
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point  p  de  la  podaire  (/?).  La  projection  de  o  en  c  sur 
la  normale  en  m  à  (m)  conduit  à  la  normale  pc  k  (p). 


TTV 


^ 

\. 

7 

'  d^ 

v> 

^\ 

l 

y 

^ 

CL 


C/ 


Substituons  à  (m)  une  conique  ayant  pour  foyer  le 
point  o  et  pour  rayon  de  courbure  en  m  le  rayon  de 
courbure  m[x  de  {jn), 

La  podaire  de  cette  conique  relative  à  son  foyer  o  est 
un  cercle  qui  n'est  autre  que  le  cercle  osculateur  de  (/?). 
Le  centre  de  ce  cercle  podaire  est  celui  delà  conique  et, 
en  vertu  d'une  construction  connue  du  centre  de  cour- 
bure d'une  conique,  on  le  détermine  ainsi  :  on  projette 
UL  en  e  sur  oni  et  l  ^on  projette  ce  point  e  en  d  sur  ni  [jl  : 
la  droite  od  coupe  pc  au  centre  cherché  o). 

Passons  à  une  autre  construction  de  ce  centre  de  cour- 
bure de{p)» 

On  peut  obtenir  ce  point  co  en  construisant  dt  au  moyen 
des  points  mi  et  [jL|,  milieux  de  om  et  de  o[x,  comme  on 
a  fait  pour  déterminer  d.  Ce  point  dt  peut  s'obtenir 
aussi  en  projetant  [jl^  en  g  sur  nuc  et  en  projetant  ce 
point  g  en  d^  sur  nii  [jl^  . 
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Élevons  cf  perpendiculairement  à  cp.  Les  triangles 
di  \Lig  et  o/c  sont  homothëtiques,  donc  la  droite /"[x, 
contient  w.  Le  point  w  est  donc  aussi  à  la  rencontre  de 
pc  et  de  la  droite  qui  joint  f  au  point  [X| ,  milieu  de  o  jx. 

Celte  dernière  construction  est  celle  donnée  par 
M.  d'Ocagne,  p.  112  de  ce  Volume,  et  dont  il  deman- 
dait une  démonstration  directe. 


SUR  LES  APPLIC4TI0XS  DES  PROPRIÉTÉS 
DE  LA  STROPHOIDE  ('); 

Par  m.  André  GAZAMIAN. 


Les  propriétés  si  intéressantes  des  points  conjugués  de 
la  stroplioïde  sont  très  utiles  à  connaître  dans  l'étude 
d*un  grand  nombre  de  questions  et  servent  à  généraliser 
des  résultats  connus. 

On  trouve  la  stroplioïde  comme  lieu  géométrique  dans 
plusieurs  problèmes  importants.  En  général,  les  points 
dont  on  cherche  le  lieu  se  présentent  par  groupes  de 
deux,  qui  sont  précisément  les  groupes  de  points  con- 
jugués, ce  que  Ton  reconnaît  facilement.  Il  en  est  ainsi, 
par  exemple,  dans  les  problèmes  suivants  : 

Lieu  des  points  de  contact  des  tangentes  menées  à  des 
coniques  homofocales  par  un  point. 

Lieu  des  foyers  des  coniques  bitangentes  à  une  co- 
nique fixe  en  deux  points  fixes. 

Lieu  des  foyers  des  coniques  inscrites  dans  un  qua- 
drilatère  cîrconscriptible,  etc. 


(')  Cette  Note  est  le  complément  de  celle  parue  en  octobre  1893 
dans  les  Nouvelles  Annales  'f^ow?»  ce  titre  :  Sur  un  lieu  géométrique 
et  ses  applications. 
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En  appliquant  les  propriétés  de  la  stroplioïde,  ou 
pourra  alors  énoncer  immédiatement  diverses  proposi- 
tions. 

Ainsi,  puisque  l'enveloppe  des  droites  joignant  les 
groupes  de  points  conjugués  est  une  parabole  dont  la 
directrice  passe  par  le  point  double,  on  voit  que  l'enve- 
loppe des  polaires  d'un  point  relativement  à  des  coni- 
ques liomofocales,  Tenveloppe  des  axes  des  coniques 
bitangentes  à  une  conique  en  deux  points  fixes,  l'en- 
veloppe des  axes  des  coniques  inscrites  dans  un  qua- 
drilatère circonscriptible,  Tenveloppe  des  axes  des  co- 
niques tangentes  à  deux  droites  données  et  ayant  pour 
directrice  une  droite  donnée,  etc.,  sont  des  paraboles. 

Puisque  la  projection  du  point  double  sur  la  droite 
joignant  deux  points  conjugués  appartient  à  la  stro- 
phoïde,  on  voit  que  le  lieu  des  projections  d'un  point 
sur  ses  polaires  par  rapport  à  des  coniques  liomofocales 
est  la  même  strophoïde  qui  est  le  lieu  des  points  de 
contact  des  tangentes,  ou,  en  d'autres  termes,  que  la  pro- 
jection d'un  point  sur  sa  polaire  par  rapport  à  une  co- 
nique est  le  point  de  contact  d'une  conique  liomofocale 
tangente  à  cette  polaire.  On  voit  de  même  que  le  lieu 
des  projections  d'un  point  O  sur  les  axes  des  coniques 
bitangentes  à  une  conique  aux  points  de  contact  des 
tangentes  issues  de  O  est  la  même  stroplioïde  que  le  lieu 
de  leurs  foyers,  etc. 

Puisque  le  cercle  circonscrit  au  triangle  formé  par  le 
point  double  et  deux  points  conjugués  quelconques 
passe  par  un  point  fixe,  on  peut  dire  que,  si  d'un  point 
on  mène  les  tangentes  à  une  conique,  le  cercle  circon- 
scrit au  triangle  formé  par  le  point  donné  et  les  points 
de  contact,  passe  par  un  point  fixe  quand  la  conique  se 
déforme  en  gardant  les  mêmes  foyers,  etc. 

Voici  maintenant  des  ihcorèiues  obtenus  en  utilisant 

Ann.  de  Mathémat.,  3«  série,  t.  XIV  (Mai  iSpS).  i4 
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celte  remarquable  propriété  de  la  strophoïde  :  La  droite 
joignant  un  point  quelconque  de  la  courbe  au  point 
double  est  bissectrice  de  Tangle  des  droites  joignant  le 
même  point  à  deux  points  conjugués  quelconques. 

a.  Si  d'un  point  P  on  mène  les  tangentes  à  deux 
coniques  homofocalcs,  les  droites  joignant  un  point  de 
contact  M  sur  une  conique  aux  points  de  contact  sur 
l'autre  ont  pour  bissectrice  la  droite  MP. 

h.  Lorsque  fi  eux  coniques  sont  bilan  gentes,  les 
droites  joignant  un  foyer  F  de  l'une  aux  deux  foyers 
de  Vautre  ont  pour  bissectrice  la  droite  joignante  au 
point  de  concours  O  des  tangentes  communes. 

Supposons  que  les  deux  points  de  tangence  des  co- 
niques se  réunissent  en  un  seul,  M;  les  deux  coniques 
sont  alors  surosculatrices  au  point  M;  le  point  O  est 
aussi  venu  en  M  et  Ton  a  ce  théorème  : 

c.  Lorsqu  une  conique  S  est  surosculatrice  à  une 
conique  S  au  point  M,  la  droite  joignant  un  foyer  F 
de  S  au  point  M  est  bissectrice  de  V angle  des  droites 
joignant  le  même  foyer  F  aux  deux  foyers  de  S. 

Par  suite,  en  appliquant  le  théorème  fondamental 
qui  permet  de  reconnaître  qu'un  lieu  est  une  strophoïde  : 

Le  lieu  des  foyers  des  coniques  surosculatrices  à 
une  coîiique  donnée  en  un  point  donné  est  une  stro- 
phoïde ayant  ce  point  pour  point  double. 

On  pourrait  ajouter  que  l'enveloppe  des  axes  est  une 
parabole,  que  le  cercle  circonscrit  au  triangle  formé  par 
le  point  de  surosculation  et  deux  foyers  d'une  conique 
passe  par  un  point  6xe,  etc. 

d.  Si  Vo*i  considère  une  conique  inscrite  dans  un 
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quadrilatère  circonscriptible,    la  droite  joignant  un 
foyer  de  cette  conique  au  centre  dû  cercle  bissecte  les 
droites  joignant  le  même  foyer  aux  deux  foyers  de 
l'une  quelconque  des  autres  coniques  inscrites. 

On  pourrait  multiplier  ces  exemples  d'élégantes  pro- 
positions obtenues  en  appliquant  les  propriétés  de  la 
strophoïde.  Nous  préférons  montrer  comment  elles  per- 
mettent de  généraliser  certains  lieux  connus. 

Ainsi,  on  sait  que  le  lieu  des  foyers  des  coniques  bi- 
tangentes  k  une  conique  en  deux  points  fixes  est  une 
strophoïde,  mais  le  théorème  est  susceptible  de  plus  de 
généralité. 

Considérons  une  famille  de  coniques  homofocales  et 
un  point  O.  Menons  les  tangentes  OA,  OB  a  une  co- 
nique 2  de  la  famille,  et  considérons  une  conique  quel- 
conque bitangente  à  S  aux  points  A  et  B.  On  voit  faci- 
lement que  ses  fojers  appartiennent  à  la  strophoïde, 
lieu  des  points  de  contact  des  tangentes  menées  aux 
coniques  S  par  le  point  O.  Ainsi  : 

Etant  donnée  une  famille  de  coniques  homofocales 
S,  51  par  un  point  fixe  O  on  mène  les  tangentes  à  une 
conique  quelconque  de  la  famille^  le  lieu  des  foyers 
de  toutes  les  coniques  bitangentes  à  chacune  des  coni^ 
ques  S  aux  points  de  contact  des  tangentes  issues  de  O 
est  la  même  strophoïde  (  *  ). 

Voici  deux  autres  exemples  de  ces  généralisations  : 
I  **  Etant  donné  un  quadrilatère  circonscriptible  à 

(')  Ce  système  formé  de  coniques  bitangentes  à  des  coniques  ho- 
mofocales aux  points  de  contact  des  tangentes  menées  par  un  point 
O  du  plan  est  celui  que  Ton  obtient  en  coupant  un  système  de  qua- 
driques  homofocales  par  un  plan. 

Le  point  O  est  le  point  de  contact  de  la  quadrique  tangente  au 
plan  de  section. 
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un  cercle»  le  lieu  des  points  de  contact  des  tangentes 
(ou  des  pieds  des  normales)  menées  par  le  centre  du 
cercle  à  toutes  les  coniques  homofocales  à  chacune  des 
coniques  inscrites  dans  le  quadrilatère  est  la  même 
strophoïde. 

C'est  la  strophoïde  qui  est  eu  môme  temps  le  lieu  des 
foyers,  etc.  (Voir  Sur  un  lieu  géométrique  et  ses  ap- 
plications,) A  tout  quadrilatère  cîrconscriptible  se 
trouve  ainsi  associée  une  strophoïde  S  qui  j<mit  de  pro- 
priétés extrêmement  remarquables. 

2**  Le  lieu  des  points  de  rencontre  des  tangentes  me- 
nées par  deux  points  fixes  à  une  série  de  cercles  con- 
centriques est  une  strophoïde  ayant  son  point  double 
au  centre  des  cercles,  ei  les  deux  points  donnés  pour 
points  conjugués.  Mais  ce  lieu  peut  être  généralisé  bien 
davantage  : 

On  considère  une  famille  de  coniques  homofocales 
(S),  et  une  série  de  cercles  concentriques  (C)  ayant 
pour  centre  un  point  quelconque  O  du  plan.  On  mène 
les  tangentes  communes  à  un  cercle  G  et  à  une  conique 
S.  Quelle  que  soit  la  conique  de  la  famille  et  quel  que 
soit  le  cercle  de  la  série,  le  lieu  des  points  de  rencontre 
des  tangentes  communes  est  la  même  strophoïde. 

Elle  a  son  point  double  en  O  et  les  deux  foyers  des 
coniques  S  sont  deux  points  conjugués  (les  points  du 
lieu  se  partagent  d'ailleurs  en  couples  de  points  conju- 
gués, d*où  renoncé  de  diverses  remarques  intéres- 
santes). 

Rectification.  —  Dans  ma  Noie  Sur  l' hyperbole  équilatère  et 
ses  inverses,  j'ai  dit,  par  inadvertance,  que  le  point  fixe  H  par 
lequel  passent  les  coitIcs  circonscrits  aux  triangles  formés  par  le 
point  double  et  deux  points  conjugués  quelconques  était  le  milieu 
de  la  distance  du  pr)int  double  au  conjugué   du   point  réel   à  l'infini 
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(qui  est  le  foyer  singulier  de  la  strophoïde).  C'est  le  symétrique  du 
point  double  par  rapport  au  foyer  singulier  qu'il  faut  lire.  Même 
rectification  doit  être  faite  dans  les  théorèmes  où  figure  le  point  R 
(p.  273  et  276). 


DES  CONDITIONS  POUR  QUE  L'ÉCHELLE  D'UNE  SUITE 
RÉCURRENTE  SOIT  IRRÉDUCTIDLE  ; 

Par  m.  Ed.  MAILLET, 

Ingénieur  des  Ponts  et  Chaussées  (■). 


IL 

Autre   manière  d'établir   un  critérium  pour  la   ré- 

DUCTIBILITÉ    d'une    LOI    POUR    UNE     SUITE     RÉCURRENTE 
DONNÉE. 

Supposons  que  la  loi  (i)  soit  réductible  h  la  loi  (2), 
pour  la  suite  considérée  ;  ou  aura 


•  •  • 


(3) 


Y^, -T-  ai\f,—i  -H. . 


<^/?-i  Yo 
«/>-j  Yi 


o, 
o. 


Y2/i-2~f~  ^1  ^2/>— 3  +  «  •  •"+"  ^/>-l  Y;,_i  — 


et,  par  suite, 


(4) 


Yy>- 1  ï/>-2 


Y, 


Y 


/>-! 


2/> 


^  2/>— 3 


Yo 
Y, 

•        • 

Yp-i 


=  O. 


Cette  condition  est  nécessaire^  on  aurait  même  plus 


(')   Foi/' même  Tome,  p.  i52. 
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géuéralement  (*)  : 


(5) 


'^n-t-p-t        ^n-hp-i 


n-\-p 


n-i-p—t 


•  •  •  •  • 

^n-hp-l 


=  o. 


Aemarquons  que  le  dëtermiuant  (4)  est  symétrique 
par  rapport  à  la  diagonale  Yq,  . . . ,  Yj^.j. 

Supposons  maintenant  que  la  suite  considérée  satis- 
fasse à  une  loi  d'ordre  p  —  2 

(6)  Y/j-h  biY n^i-h . .  .-h  bp^tY n-p-\-t=  o. 

On  aura 

Yp-j      Yp_5      ...     Yo 

Yp-i      Yp-_j      ...     Yj 


(7) 


p-i 


=  o, 


d'après  ce  qui  précède. 

Considérons  le  mineur  principal  du  premier  ordre  du 
déterminant  (4) 


(S) 


a.= 


p-i 


Yp-M-î 

Y  p-\-i 


i-i-l 


0/ 


*S/>-2  •  •  •         */>-H/ 

D'après  (6),  on  aura 

OlY  p—^-T-  .    .    .-f-    t>y,_2Yl 


Y/_, 

•    •     •    • 

Y1/-J 
Y„ 


Yp-4-i-j 


.  .  Yq 

*  .  *  . 

•  •  Y/_i 

• .  Y/4.t 


..     Y 


P-i 


bp-iYi 
bp—i  Y/4-2 


bi  Yjp_3  -}-...  -f-  bp—2  Y  p 


Y/-1-1  Y/_i 

•  •••  •••• 

Yii  \  2/-2 

Yîi-t-2  Yji 


Yp-^-i     Y^H-i-j 


Yo 

•      • 

Y/_. 
Y/+, 

•      •      •      • 

Y,,-. 


(»)  Toutes  les  iois,  la  loi  (i)  par  exemple,  donnent  lieu  à  des  re- 
lations analogues. 
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Ce  déterminanl  peut  être  décomposé  eu  /;  —  2  autres 
dont/; —  3  sont  nuls  comme  ayant  leurs  colonnes  pro- 
portionnellesy  eu  sorte  que 


0, 


-bi 


Y/ 


Y^-, 


Yi-i-1      Y/_i 


•   •    •  • 


Yj/-i        Yp4.|-3 
Yî/-i-i        Yp-f./_4 


Yp-f-z-i     Y 


i/>— 3 


Yît  Y,/_j 

Yi/--+-j  Yi4 

•••••  ••• 

Y^+t  Yp_^/__2 


Y, 

•       • 

Y.-, 

Y/+I 

•  •  •  • 

Yp-. 


Le  déterminant  qui  multiplie  bi  dans  le  deuxième 
membre  est  au  signe  près  un  mineur  du  premier  ordre 
du  déterminant  (4)  qui  est  compris  dans  les  mêmes 
colonnes  de  (4)  que  le  mineur  (7),  et  qui,  par  suite,  est 
nul,  d'après  un  théorème  connu,  puisque  le  détermi- 
nant (4)    est   symétrique  par  rapport  à   la  diagonale 

Il  en  résulte  qu'un  mineur  quelconque  du  premier 
ordre  de  (4)  est  nul. 

La  démonstration  aurait  pu  d'ailleurs  s'opérer  de 
même  en  partant  d'un  mineur  quelconque  du  premier 
ordre  de  (4),  directement. 

Ainsi,  quand  pour  la  suite  considérée  la  loi  (1) 
d'ordre  p  est  réductible  à  Tordre  p  —  2,  le  détermi- 
nant (4)  et  ses  mineurs  du  premier  ordre  sont  nuls. 

La  propriété  est  d'ailleurs  générale  et  s'établit  par 
des  procédés  analogues. 

Supposons  que  la  loi  soit  réductible  à  l'ordre  p  —  (/ 
pour  la  suite  considérée,  laquelle  satisfera  alors  à  la  loi 

(9)       Y,iH- ciY;i_i -h. .  .-i- Cp_y  Y,i_y,4-y  =  o,         <7>i. 

D'après  ce  qu'on  a  vu  au  début,  la  suite  satisfera  à 
des  lois  d'ordre  p  —  i,/>—  2,  ...,  /7-f-</-f-i;  nous 
savons  que  le  déterminant  (4)  et  ses  mineurs  du  premier 
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ordre  sont  tous  nuls  ;  admettons  qu^il  en  soit  de  même 
pour  tous  les  mineurs  d'ordre  ^y  —  2  et  montrons  qu'il 
en  est  de  même  des  mineurs  d'ordre  q  —  i,  en  remar- 
quant que  le  mineur  d'ordre  q  —  i 

*■  p—q  '^  p—q—l  •  •  •  *0 


^HP-q) 


^p-q 


»2(p-y)-l        ••' 

à  cause  (  *  )  de  Texisteuce  de  la  loi  (9  ). 

Supposons  {|U*il  y  ait  des  mineurs  d'ordre  q  — i  qui 
soient  différents  de  zéro;  parmi  ceux  d'entre  eux  qui 
sont  contenus  dans  les  mêmes  (p  —  ^  "^  0  J^gï^^s  arbi- 
trairement choisies  de  (4)^  de  la  forme 


(II) 


$  = 


Y.. 


où  l'on  suppose  que,  comme  dans(4)î  les  colonnes  soient 
ordonnées  de  façon  que  dans  chaque  ligne  les  indices 
aillent  en  décroissant,  et  que 


(12) 


r>. .  .>  5, 


''l  >•  •  •  •  ^  •<'l  ; 


choisissons  celui  5  pour  lequel  les  indices  de  la  première 
colonne  sont  le  plus  petit  possible  :  il  suffit  d'ailleurs 
que  cette  condition  soit  remplie  pour  une  ligne  de  5,  la 
première  par  exemple,  pour  qu'elle  ait  lieu  pour  les 
autres  lignes.  Par  hypothèse  0  ^  o-,  par  suite,  on  aura 
/•  —  s'^  p  —  </,  sans  quoi,  à  cause  des  conditions  (12), 
8  serait  contenu  dans  les  mêmes  colonnes  que  (10),  et 
serait  nul,  puisque  (4)  est  symétrique  par  rapport  à  la 
diagonale  Y©,  . . .,  ^2p-2' 

La  relation  (9)  permettra  alors  de  remplacer  chaque 


(')  Il  suffit,  pour   le  voir,  d'écrire  les  équations  analogues  ù  (3) 
résultant  de  la  loi  (9). 
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élément  de  la  première  colonne  de  8  en  fonction  linéaire 
homogène  d'éléments  d'indices  respectivement  plus 
petits  compris  dans  la  même  ligne  de  (4)-  Le  mineur  S 
sera  donc  égal  à  une  fonction  linéaire  homogène  de  dé- 
terminants mineurs  de  (4)  d'ordre  q  —  i  ;  si  dans  chacun 
de  ces  déterminants  on  ordonne  les  colonnes  de  la  même 
manière  que  pour  S,  les  indices  de  la  première  colonne 
seront  respectivement  plus  petits  que  les  indices  de  la 
première  colonne  de  S  compris  dans  les  mêmes  lignes. 
D'après  l'hypothèse  que  nous  avons  faite  sur  8,  ces  dé- 
terminants seront  tous  nuls,  et  dès  lors  il  en  sera  de 
même  de  8. 

On  ne  peut  donc  supposer  8  ^z^  o. 

On  en  conclut  pour  y  =  3  que  le  déterminant  (4)  et 
ses  mineurs  des  deux  premiers  ordres  sont  nuls;  par 
suite,  pour  ^  =  4>  'e  déterminant  (4)  et  ses  mineurs  des 
trois  premiers  ordres  sont  nuls 5  et  ainsi  de  suite.  D'où 
l'on  tire  : 

Pour  que  la  loi  (i)  d'ordre  p  soit  réductible  pour  la 
suite  considérée  à  l'ordre  p  —  q,  il  est  nécessaire  que 
le  déterminant  (4)  ^^  ^ous  ses  mineurs  jusqu'à  l'ordre 
q  —  I  soient  tous  nuls. 

Remarquons  que  l'on  aurait  pu  raisonner  identique- 
ment de  même  sur  le  déterminant  (5)  :  il  aurait  suffi 
d'augmenter  partout  les  indices  de  la  quantité  n. 

Remarquons  également  qu'on  pourrait  ne  pas  invoquer 
les  propriétés  des  déterminants  symétriques.  Il  suffirait 
pour  cela  d'opérer  à  l'aide  des  lois  (6)  et  (9)  sur  les  élé- 
ments de  chaque  colonne  de  8/  et  8  qui  ont  dans  cette 
colonne  les  plus  forts  indices,  et  qui  sont  d'ailleurs  com- 
pris dans  une  même  ligne,  comme  nous  l'avons  fait  sur 
les  éléments  de  la  première  colonne  de  8/  et  3.  On  sup- 
poserait de  plus  que  5/  est  un  mineur  quelconque  du 
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premier  ordre.  En  répétant  au  besoin  C(;tte  opération  sur 
les  nouveaux  mineurs  obtenus,  on  (inirait  par  voir  que  8/ 
et  8  sont  proportionnels  respectivement  aux  mineurs  (7) 
et  (10),  et  par  suite  nuls. 

Je  dis  maintenant  que  la  condition  nécessaii*e  que 
nous  venons  de  trouver  est  suffisante. 

Supposons  que  le  déterminant  (4)  et  ses  mineurs 
jusqu'à  Tordre  r  —  i  soient  nuls,  mais  qu'un  mineur 
d'ordre  r  soit  ^  o. 

Si  Ton  pose  un  système  analogue  «  (3) 

/     \  j  ^o^p      -T-^iY;,_j  -h. .  .H- a^—iYi      =0, 

\  «0  Yï^_j  -h  a  t  Yjp_8  H- ...  H-  ap-i  Yp-t  =  o, 

on  sait  que  Ton  peut  y  satisfaire  par  des  valeurs  de  aoj 
fl< ,  . . .,  ap_^ ,  doutât;  —  r  ^  celles  qui  correspondent  aux 
colonnes  du  mineur  d'ordre  r  ditlérent  de  zéro,  sont  dé- 
terminées en  fonction  des  r  autres  choisies  arbitraire- 
ment. 

D'ailleurs,  multiplions  les  deux  membres  de  ces 
p  équations  respectivement  par  A^,  A^-m  •••?  A|  et 
ajoutons  membre  à  membre;  il  vient 

(Al Yj^_jH-. .  .H- XpYp^i) aQ-^.  . . 

-h  (  Al  Yp_i-r-. .  .-h  \pYQ)ap-.i  =  o, 

ou,  d'après  (1), 

(i3)  «0  Yjp— 1-4- . . . -i- «p— 1  Yp  =  o. 

En  opérant  sur  les  p  —  i  dernières  équations  (la)  et 
sur  (î3)  comme  nous  venons  de  le  faire  sur  les  p  équa- 
tions (12),  puis  continuant  de  la  sorte,  on  aura  évidem- 
ment 

(i4)  «oY,i-^a,  Y,i_,-f-. . .-+- a^^,  Y^-y^+i  =  o; 
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c'est-à-dire  que  la  suite  satisfait  à  la  loi  (i4)  où  r  des 
coefficients  convenablement  places  sont  arbitraires. 

Dès  lors,  parmi  les  rapports  des  quantités  Aq,  ^i,  ..., 
^p-\  à  la  première  d'entre  elles  qui  ne  s'annule  pas  (et 
l'on  sait  qu'il  y  en  a),  il  y  en  aura  r  —  i  arbitraires,  et 
l'équation  génératrice  de  la  loi  (i 4)  renfermera  r — i 
coefficients  arbitraires  :  on  pourra  donc  fixer  arbitraire- 
ment la  valeur  de  r— - 1  racines  de  cette  équation  géné- 
ratrice qui  est  au  plus  de  degré  p  —  i ,  et,  d'après  ce  que 
nous  avons  vu,  d'après  la  relation  (c)  en  particulier, 
l'équation  génératrice  de  la  loi  irréductible  à  laquelle 
satisfait  la  suite  est  de  degré ^(/7  —  i)  —  (/* — ^)=p — 'S 
ainsi  qu'on  le  montre  facilement.  La  suite  satisfait  à  une 
loi  d'ordre  p  —  r  :  elle  ne  peut  satisfaire  à  une  loi 
d'ordre  moindre,  d'après  ce  qui  précède,  puisqu'il  y  a 
un  mineur  d'ordre  r  différent  de  zéro.  Donc  (*)  : 

Théorème.  —  La  condition  nécessaire  et  suffisante 
pour  que  la  loi  (i)  d'ordre  p  soit  réductible  à  l'ordre 
p  —  (j  pour  une  suite  récurrente 

satisfaisant  à  cette  loi,  est  que  le  déterminant 

ï  p —  1  A  p — 2         ...        X  0 

soit  nul  ainsi  que  tous  ses  mineurs  d^ ordre  £  r/  —  i  • 

On  obtient  ainsi  sous  forme  explicite,  et  sans  avoir 
d'élimination  à  faire^  les  conditions  nécessaires  et  suffi- 


(»)  M.  Kronecker  est  arrive  à  c^  théorème  par  une  méthode  sem- 
blable, quoique  légèrement  différente  {Monatsberichte  der  Bert. 
Akad.^  i6juini88i.) 
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saules  pour  que  la  loi  (i)  soit  réductible  à  l'ordre  p  —  q 
pour  la  suite  considérée,  puisque  Ton  peut  toujours 
exprimer  Yj,,  . . . ,  Y2P-2  à  l'aide  de  Yy,_i,  .  . . ,  Y©  qui 
sont  donnés  et  des  coefficients  A«,  .  • . ,  A^,. 

En  particulier,  la  condition  nécessaire  et  suffisante 
pour  que  la  loi  soit  réductible  pour  la  suite  considérée, 
ou  pour  que  les  équations  ^{x)  =  o  et  Wp^\{x)  =  o 
aient  une  racine  commune,  est  que  le  déterminant  (4) 
soit  égal  à  zéro. 

On  déduit  de  ce  théorème  et  de  la  Section  II  du  Mé- 
moire de  M.  M.  d'Ocagne  le  corollaire  suivant  : 

Corollaire,  —  La  condition  nécessaire  et  suffisante 
pour  que  chaque  terme  général  d'une  suite  du  p^^^^ 
ordre,  quelconque,  soit  une  fonction  linéaire  homogène 
de  p  termes  généraux  consécutifs  d'une  suite  donnée  de- 
même  échelle  est  que  réchelle  considérée  soit  irréduc- 
tible pour  celte  dernière  suite. 

Cette  propriété  a  d'ailleurs  été  établie  et  utilisée  par 
M.  M.  d'Ocagne,  quand  la  suite  donnée  est  ce  qu'il  a 
appelé  la  suite  fondamentale, 

III. 

APPLICATIONS. 

1°  L'équation 

Wp_,(^)  =  Y,,_,+  Qi(a:)  Y^_2H-.  .  .-I-  Qp-i(:r)Yo=  o 

est  de  la  forme 

On  pourra  toujours  déterminer  Yp^\,  .  .  . ,  Yq  de  fa- 
çon que  a,,  .  .  ,,  ay,_,  aient  des  valeurs  choisies  arbi- 
iraircmeiil,  ou  que  (  1 5  )  soit  une  équation  quelconque  de 
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degré  p 

—  I ,  car  on  est  conduit  au  système 

[  Yo                                                     =r, 

(i6) 

1a,Yo-+-Yi                                        -ai, 
i   , 

A;,_i  Yo  -h  A^_j  Yj  -!-...  -h  \ i,—\  =  ^p—i  y 

où  ]e  déterminant  des  coefficients  est  égal  h  Tuuité. 

La  condition  nécessaire  et  suffisante  pour  que  les 
équations  ^{x)  =  o  et  ^p-i  (x)  =  o  aient  une  racine 
commune  est  que  le  déterminant  (4)  soit  nul.  On  pourra 
donc  exprimer,  en  égalant  â  zéro  un  déterminant  ana- 
logue à  (4),  de  côté  p  —  i,  la  condition  nécessaire  et 
suffisante  pour  qu'une  équation  de  degré  p  et  une  de 
degré  p  —  i  aient  une  racine  commune. 

Si,  en  particulier,  on  prend 

ai=Ai  >      •••»      a;  =  A / =- ,      •••?      a,,_i  =  A„_i  —  > 

P  P  P 

le  polynôme  ^p_i(j:)  sera  égal  à  la  dérivée  de  ^(.r) 
divisée  par  p,  La  condition  nécessaire  et  suffisante  pour 
(jue  ^(x)  =  o  ait  une  racine  double  sera  donc  que  le 
déterminant  ^4)  soit  nul.  On  en  conclut  : 

Théorème.  —  ha  condition  nécessaire  et  suffisante 
pour  que  l'échelle  (A<,  . . .,  A^,)  soit  irréductible  pour 
la  suite  qui  y  satisfait  et  qui  est  définie  par  les  p  va- 
leurs des  termes  initiaux  Yq,  . . .,  ^p-\  telles  que 

Yo  =1, 

A,Yo-4-Yi  =X^ILZ1, 

P 

AîYo+AiYi-hY,  =  Aî^— ^, 


A^_i  Yo  -f-  Ay>_2  1 1  -h .  . .  4-  Y^;_i  =  A^,  _i  —  j 


/ 


> 


-j 


(  aof)  ) 
est  que  V équation  génératrice 

nait  pas  de  racine  double, 

a®  M .  M.  d'Ocagne  a  énoncé (  *  )  la  propriété  suivante  : 
Les  puissances  ^*^"««  des  nombres  entiers 

oM-,     iH-,     2l*,     ...,     ne-,     ... 

forment  une  suite  récurrente  qui  admet  pour  polynôme 
générateur  irréductible  (x  —  1)1*+^ 

En  formant  pour  ces  suites  le  déterminant  analogue 
de  (5),  on  en  conclut  l'identité 


(ar-f-i)!* 

(x-¥-i)V- 
{x-hiy 

(x -h  [L  "h  i)V- 
(x -h  IL -{- ^)V' 

. .     (a?-f-2  fjt-h2)l* 

=  0, 


qui  a  lieu  quel  que  soit  (x). 

Il  nous  suffira  de  signaler,  dès  lors,  que  cet  autre  théo- 
rème de  M.  M.  d'Ocagne  (2) 

Toute  fonction  algébrique  et  entière  des  termes  de 
même  rang  de  plusieurs  suites  récurrentes  engendre 
elle-même  une  suite  récurrente, 

donnera  lieu  à  une  foule  d'identités  analogues. 

Si  f(jc)  est  un  polynôme  entier  en  x  de  degré  [x  +  i , 
on  aura 


fi^-^i) 


fi^-^^) 
f{x-\-i) 


...     f{x  -^  K-^  i) 
...     f{x-^\t.-\-i) 


f{x-\-  \i-h\)     f{x-^  \X-\-l)      ...      f{x-^1\l-\'l) 

quel  que  soit  x. 


=  o, 


(M  Loc.  cit. 
(=')  Loc.  cit. 
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SUR  LES  PODAIRES  SUCCESSIVES  D'UNE  COURBE  [suite  (')]; 

Par  m.  le  capitaine  E.  BARISIEN. 


R,= 


Rayon  de  courbure  de  la  première  podaire.  —  On 
trouve  sans  difficulté,  en  faisant  ni  =  i  dans  la  for- 
mule (il)  et  tenant  compte  des  valeurs  de  r,  /'',  z*^, 

a»  6» 


V'a»  sin«0  -h  6«  cos^O  [«2(26»—  a*)  sin«6  4-  6«(2a«—  6*)  cos>6] 

L'examen  du  dénominateur  montre  que  Rj  ne  peut 
devenir  infini  que  si 

a  >6v/2, 

auquel  cas  la  podaire  a  des  points  d'inflexion.  Dans  ce 
cas,  il  est  inutile  de  chercher  la  longueur  de  la  déve- 
loppée de  la  première  podaire,  puisqu'elle  a  des  branches 
infinies.  Mais,  lorsque 

on  a  pour  la  longueur  S|  de  la  développée  de  la  pre- 
mière podaire 

Si  =  4[Ri]^^,    =  (.^a^^b^)Cib^^-an 

Rayon  de  courbure  de  la  ni^^'^^  podaire,  —  On  a 
de  même 

^            ,  (a«  sin«e  H-  6«  cos«e)"~î~ 
R;„  =  ab 


m  —  \_ 

(a^sin^e  -4-  ô*cos«e)    « 


X 


r   a^sin^e -t- 6»cos»e -h  me» (à^cos^Q  — g»  sin» 6)    1 
[a*sin2e-+-6^cosîe-h(wn-i)c2(62cos*Ô  — aSsin^O)] 


(*)  Voir  même  Tome,  p.  107, 


(  iio8  ) 
Et  si 

la  développée  de  la  m*'"'"*'  podaire  est  nue  courbe  fermée 
d'aire  S  m 

Pour  7«  =  o,  ou  retrouve  bieu  la  longueur  de  la  déve- 
loppée de  la  courbe 


Sn  = 


ab 


Aire  de  la  première  anti-podaire  de  l'ellipse,  —  La 
formule  (i3)  douue 


Doue 


•2        (a2sin20  4-62cos20)3 


_  r2(^4sin20-H6^cos20)6/ 

U_i-  2a-^  J^       (a2sin20  +  62cos20)3 


7t 

2(^2cos2e  — a2sin20)rfO 


y^       (a=«sin20-h^2cos26/ 


Ces  intégrations  s'effectuent  facilement,  comme  dans 
le  cas  des  poJaires,  et  l'on  trouve 


TT  /        '^^* 


Donc 


L'aire  de  la  première  anti-podaire  du  centre  de 
V ellipse  est  égale  à  l'aire  de  l'ellipse  diminuée  du 
tiers  de  Paire  de  la  développée  de  l' ellipse. 


(  209  ) 
Aire  de  la  m^^^^  anti-podaire  de  V ellipse,  —  Ou 
obtient  par  la  formule  (i4) 


t: 


TZ 


Rayon  de  courbure  de  la  première  anti-podaire,  — 
On  a  par  la  formule  (i5) 


R-.= ^ 


(a^sin«e-f-6*cos2  0)2 

X  [a2('2a«—  />«)  sin*e  +  ^»î('2Z»«—  a^)  cos^O]. 

R_,   n'est  jamais  infini,  quel  (jue  soit  le  rapport  de  a 
à  b. 

La  développée  de  la  première  anti-podaîre  est  donc 
toujours  une  courbe  fermée  qui  a  pour  longueur 

Rayon  de  courbure  de  la  ni^^"^^  anti-podaire. —  On 
a  de  même 

_  ab(a''  sin2e  -+-  6*  cos^e)""*"" 


2  m  H-  » 


X 


(a«sin2e4-6«cos2e)     « 

r/*  sin^O  H-  b*  cos'O  — /nr2/'^î  cos^O  —  a*  sin«0) 


[r/>  sin^O  -h  6*  cos'6  —  mcM b^  co 
a*sin«ô-!-6*cos*6— (m  — i)c>(6* 


cos«e--a«sin2ô) 

Si  donc 

b^  c  \/m  —  I , 

la  développée  de  la  m'^"®  auti-podaire  n'aura   pas  de 
brandies  infinies  et  sa  longueur  S_m  sera 

_  Ma—  b)\m^'C'*-hab(n^'-^ab  -4-  b'^)] 
"'"■"  («2  —  mc^ ){ b-^ -{-  me*  ) 

Ann.  de  Mathémat.,  3"  série,  t.  XIV.  (Mai  1895.)  ID 


(  2«o  ) 
Aire  de  la  podaire  de  la  développée  de  l'ellipse.  — 
La  formule  (17)  donne 


7t 


w  =     *Av  *  r* sin«ecos«erfe 

*      ^^  X     («*sin«e-t-6ïcos«6)(a*sin«6H-6*cos«6)« 

La  comparaison  des  aires  U|  ei  W|  donne  lieu  a  la  rela- 
tion suivante  : 

U,-  W,  =  7ca6, 

c'est-à-dire  que  la  différence  des  aires  de  la  première 
podaire  de  Tellipse  et  de  la  podaire  de  la  développée 
de  Tellipse  est  égale  à  Taire  de  Tellipse. 

A  ire  de  la  podaire  de  la  développée  de  la  (m  —  lyème 
podaire, — On  trouve  par  application  de  la  formule  (18) 


ir 


,^,  ,  rSinîecosîe(a»sin«e-+-6«cos«e)«"'-3rfe 

\V,«  =  2/na*6*C*    /        .      .      .     ^> TT ^-rr ; 


9 


•  /•    i    r    sin28cos«0(a«sin«0-t- 6«cos*e)«'»-3^( 

—  2(//?  — l)rt*6'C^    /  ^^— :^ 7- 

^  J^  (rt>sinîO-4-^>*cos2e)'" 

En  posant  tangO=://,  on  eiï'ectuerait  ces  intégrales 
comme  pour  les  aires  des  podaires  et  anti-podaires,  en 
les  ramenant  aux  intégrales  connues  de  la  forme 

du 


I 


Aire  de  la  podaire  de  la  dés^eloppée  de  la  m^^^^  an- 
ti-podaire  de  V ellipse.  —  La  formule  (19)  donne 


W_„,=  ima'^b'^c^  j 


71 


_  sin^e  cos^Q(a*  sin»e  4-  6»  cos^O)^-* 


•0 

2 


—  7.im  —  I  )a'-*h'*c''  I 


sin^O  ros»0(a*  sin^O  -h  b^  cos^ô)"»-* 
(a^  sin^O  h-  b^  cos«0^«'«  +  » 


0 


(  2..  ) 

En  particulier,  pour  m  =  i ,  on  a 


s 


^,.   ,    r  sin2ecos«erf6  Tzc^ 

En  comparant  U_|  etW_i,  on  a  la  relation 

U-i-hW_i  =  7ra6. 

Donc  l'aire  de  la  première  anti-podaire  de  V ellipse 
augmentée  de  l'aire  de  la  podaire  de  la  développée 
de  cette  anti-podaire  est  égale  à  l'aire  de  l'ellipse. 

Nous  avons  donc  aussî  pourTellipse 

U,-Wi=U_i^-W_i. 

De  quelques  autres  propriétés  des  podaires  de 
l'ellipse,  —  Voici  d'autres  propriétés  sur  les  podaires 
d'ellipse  qui  sont  faciles  à  démontrer  et  qu'il  suffit  de 
signaler  : 

i"  L'aire  de  la  podaire  d'un  point  (àt,  ^)  du  plan  d'une 
ellipse  est 

A  =  !l(aî_h62)-h  -(a^H-  Qs); 

2  1 

2°  L'aire  du  lieu  des  projections  du  point  (a,  P)  sur 
les  normales  à  l'ellipse  a  pour  expression 

3°  Comme  conséquence  des  doux  premières  proposi- 
tions, on  a 


TT 


2  A' —  A  =  -(a2_|_  ^2 —  ^ab)=  const., 


2 


quel  que  soit  le  point  (a,  P); 

4°  La  somme  des  aires  des  podaires  des  quatre  som- 
mets d'une  ellipse  est  égale  à  six  fois  l'aire  de  la  podaire 
dix  centre. 


(  ''-''>'  ) 


II.  —  Application   a  la  pakabole   kt   a  ses  podaibes 

DU    SOMMET. 

Il  est  facile  de  démontrer  que  réquation  de  la  para- 
bole étant 

celle  de  sa  première  podaire  du  sommet  est 

j_ ^5!_ 

Q.X  -^  p 

C'est  Téquatiou  d'une  cissoïde  de  Dioclès  ayant  pour 
asymptote  la  directrice  de  la  parabole.  Cette  cissoïde  est 
en  même  temps  la  transformée  par  rayons  vecteurs  réci- 
proques de  la  parabole. 

Si  Ton  prend  le  sommet  de  la  parabole  pour  pôle  et 
pour  axe  polaire  Taxe  de  la  parabole,  cette  parabole  a 

pour  écjuation 

cosO 

L'aire  de   la  cissoïde    comprise  entre  la  courbe  et  son 

asymptote  est  finie  et  a  pour  expression  — ^^  • 

La  seconde  podaire  du  sommet  de  la  parabole  ou  pre- 
mière podaire  de  la  cissoïde  est  une  courbe  fermée  ayant 
pour  aire 


4 


On  trouve  aussi  pour  la  troisième  podaire  delà  parabole 
ou  deuxième  de  la  cissoïde 


r. 


(2l3) 

Ces  aires  deviennent  de  plus  en  plus  petites  et  tendent 
à  se  rapprocher  de  zéro. 

Première  anti-podaire  de  la  parabole, —  Cherchons 
directement  l'équation  de  cette  anti-podaire  qui  eSt  une 
courbe  à  branches  infinies  et  dont  l'aire  ne  présente  au- 
cun intérêt. 

M  étant  un  point  de  la  parabole  et  O  son  sommet,  il 
suffit  de  chercher  Tenveloppe  de  la  droite  perpendicu- 
laire eu  M  à  MO  pour  avoir  Téquation  de  T anti-podaire. 

Si  y  est  l'ordonnée  du  point  M,  l'équation  de  la  per- 
pendiculaire en  M  à  MO  est 

Cette  équation  ordonnée  par  rapport  à  y  peut  s'écrire 

y^-\-ip{7.p  —  X)^  —  4/^*  Y  =  o. 

Si  nous  exprimons  que  cette  équation  en  ^  a  une  racine 
double,  nous  avons  immédiatement  pour  l'équation  de 
l'enveloppe 

27/? 

C'est  une  courbe  de  forme  analogue  à  la  développée  de 
la  parabole. 

Les  autres  courbes  anti-podaires  de  la  parabole  ou 

podaires  de  développées  n'otï'rent  rien  d'intéressant. 

{A  suivre.) 


(  ^«4) 


THÉORIE  GÉNÉRALE  DU  PLUS  GRAND  COMMUN  DIVISEUR  ET 
DU  PLUS  PETIT  MULTIPLE  COMMUN  DES  NOMBRES 
COMMENSURABLES  ('); 

Par   m.  p.  BARRIEU, 

Professeur  au  lycée  de  Périgueux. 


APPLICATIONS.     PRODUITS.     ÉLÉVATIONS      AUX     P.UISSANCES. 

TRANSFORMATIONS . 

Produits,  —  Pour  simplifier  le  langage,  au  lieu  de 
(lire  que  D(a,  A,  c,  . . .)  est  le  plus  grand  commun  divi- 
seur des  nombres  «,  i,  c, ...,  nous  dirons  qu'il  est  le  plus 
grand  commun  diviseur  de  T expression  (a,  i,  c,  . . .).  De 
même,  pour  le  plus  petit  commun  multiple. 

Nous  appellerons  produit  de  deux  expressions 

(a,  6,  c,  . . .)  X  {a\  6',  c',  . . .), 

le  résultat  obtenu  en  ell'ectuant  la  multiplication  comme 
si  les  virgules  étaient  des  signes  -+-,  mais  sans  effectuer 
la  réduction  des  termes  semblables.   Ainsi 

(a,  b)  X  (c,  d)  =  {aCj  6c,  ad^  bd), 
(a^b)  X  (a,  b)  =  (a-,  aby  aby  b^). 

Dans  ces  conditions,  nous  aurons  le  théorème  sui- 
vant : 

Le  produit  des  plus  grands  coinniuïis  diviseurs  (ou 
des  plus  petits  communs  multiples)  de  deux  expressions 
est  égal  au  plus  grand  commun  div^iseur  (^ou  au  plus 
petit  commun  multiple)  du  produit  de  ces  deux  ex- 
pressions. 


(')    Voir  même  lomo,  p.  9'). 


(  2i5  ) 
Eli  effet,  on  a  successivcmenl 

D(a,  6,  c)  D(a',  b')  =  D[a  D(a',  6'),  b  D(a',  ^»'),  c  D(a',  6')] 

=  D[D(aa',  66'),  D(ba',  bb'),  D{ca\  cb')] 
=  D(aa',  66',  6a',  66',  ca',  cb') 
=  D[(a,6,c)(a',6')]. 

c.    Q.    F.     D. 

On  aurait  de  même 

m{a,  6,  c)m{a' ,  b')  =  m[(ay  6,  c)(a',  6')]. 

Le  théorème,  démontré  pour  deux  facteurs,  s'étend, 
par  le  procédé  ordinaire,  à  un  nombre  quelconque  de 
facteurs. 

Elévation  aux  puissances,  —  Nous  désignerons  par 

D'*(a,  by  Cj  . . .),     m'^{af  by  c,  . , ,) 

les  n^^^^^  puissances  du  plus  grand  commun  diviseur  et 
du  plus  petit  commun  multiple  des  nombres  a^b^  c^  .... 
Si  Ton  élève  plusieurs  nombres  à  la  même  puissance, 
tous  leurs  facteurs  premiers  sont  élevés  à  cette  puis- 
sance, donc  leur  plus  grand  commun  diviseur  et  leur 
plus  petit  commun  multiple  sont  aussi  élevés  à  cette 
même  puissance,  et  l'on  a 

(Xni)  D«(a,  6,  c,  ...)  =  D(a«,  6«,  c«,  ...), 

(XIV)  /n«(a,  6,  c,  . . .)  =  /w(a«,  6«,  c",  . .  .)• 

D'après  ce  théorème,  on  a 

D3(a,  6)=:D(a3,  63). 

Mais,  d'après  le  théorème  sur  les  produits,  on  a 

D3(a,6)  =  D[(a,6)3] 

=  D(a3,  aî6,  a62,  63). 
On  a  donc 

D(a3,  63)  =  li{a^,a'^b,ab^,  63). 
Ce  qui  montre  que,  dans  le  (léveloppemenl  de  (^,  6)', 


(  ^'6  ) 
les  termes  a^bal  ab^  peuvent  être  négligés  en  présence 
des  termes  a',  b^. 

D'une  façon  générale,  dans  le  développement  de 
(a,  i)'*  tous  les  autres  termes  peuvent  être  négligés  en 
présence  de  a",  i'*  quî  doivent  seuls  rester. 

On  peut  se  rendre  compte  de  ce  fait  par  la  considéra- 
tion des  facteurs  premiers,  en  observant  (jue  le  déve- 
loppement de  (rt,  i,  c,  .  .  .)"  est  une  fonction  entière  et 
homogène  du  degré  n. 

Transformat  Lotis,  —  Nous  allons  donner  un  exemple 
des  transformations  que  l'on  peut  opérer  à  Taide  du 
théorème  III. 

Exemple  :  Transformer  le  produit 

D(a,  6)D(a,  c)D(^>,  c). 

En  désignant  ce  produit  par  P2,  on  a  successivement 

Pj=  D(a,ô)D(a,c)D(6,c) 

=  D(a*6,  a62,  abc,  b^c,  a^c,  abc,  ac^,  bc^) 

=  D{a^bj  ab^,  abc,  b^c,  a^c,  abc,  ac^,  bc^,  abc) 

=  D[D{a^b,abi,abc),  D{a^c,  ac^,  abc),  D(b^c,  bc^.abc)] 

=  D[ab  D(a,  b,  c),  ac  D{a,  b,  c),  bc  D(a,  b,  c)] 

—  D(a,  b,  c)  D{ab,  ac,  bc). 

Mais  le  corollaire  III  du  théorème  II  donne 

m(a,  b,  c)  D(ab,  ac,  bc)  =  abc. 

On  a  donc 

abc  D{a,  b,  c  ) 

m  (a,  b,  c) 

De  cette  formule,  on  tire 

abc  D(a,  b.  c) 


mia,  b,  c)  = 


D(a,  b)D(a,  c)D{b,  c) 


formuKî  qui  répond  à  un  cas  particulier  d'un  théorème 
plus  général  que  nous  allons  dénionlrcr  tout  à  l'heure. 


(  ^^'7  ) 
Les  propriélés  du  plus  petit  commun  multiple  étant 
les  mêmes  que  celles  du  plus  grand  commun  diviseur, 
les  égalités  précédentes  subsisteront  si  Ton  y  permute 
les  signes  D  et  m.  On  a  donc 

^,       ,       .  (tbc  m(a,  h,  c) 

U{a,  bj  c)  = 


m{a,  b)  m{a,  c)  fn{b,  c) 

Cet  exemple  suffira  ici  ;  nous  donnerons  à  la  fin  de 
cette  étude  quelques  exercices  que  le  lecteur  pourra  ré- 
soudre. 

II. 

Définitions  et  notations  nouvelles,  —  i  °  Nous  appelle- 
rons   produit  alterné  de  n  fadeurs  un  produit  de  la 

forme 

Al  X  Aï»  X  A3 X  A71  X ...  X  A'-*'""^'. 

2°  Suivant  Tiisage  adopté,  nous  désignerons  parP^  le 
produit  des  plus  grands  communs  diviseurs  des  groupes 
formés  en  combinant  r  à  r  les  n  nombres  donnés  a,  i, 
c,  ...,/.  D'après  cette  notalion,  on  a 

Pj=  D(a,  6)D(a,  c)...D(A,  /). 

P3=  D(a,  6,  c)  D(rt,  ^>,âf)...D(A,X:, /), 

et  ainsi  de  suite  jusqu'à  P//=  D(rt,  è,  c,  ...  /). 

Il  y  aurait  pour  P|  une  exception  que  nous  lèverons 
en  convenant  de  dire  que  le  plus  grand  commun  diviseur 
d'un  nombre  est  ce  nombre  lui-même,  de  telle  sorte  que 
l'on  aura  :  D  (a)  =  a.  11  y  a  là  une  extension  de  sens 
analogue  à  celle  que  l'on  a  introduite  quand  on  a  dit 
que  la  première  puissance  d'un  nombre  est  ce  nombre 
lui-même. 

Avec  cette  convention,  on  aura 

\\=D(a)\y{b)\){r)..,D(l)rr^abc,,.l  ^V. 
Ktendantles  mômes  conventions  au  plus  petit  commun 


(    2.8    ) 

mulliple,  nous  désignerons  par  P^  le  produit  des  plus 
petits  communs  multiples  des  groupes  formés  en  com- 
binant r  k  r  les  nombres  donnés. 

3**  Nous  conviendrons  de  désigner  par  les  notations 

D(Ur\         m{Ur) 

le  plus  grand  commun  diviseur  et  le  plus  petit  commun 
multiple  des  divers  produits  que  Ton  obtient  en  com- 
binant /•  à  ries  n  nombres  donnés. 
D'après  cette  notation,  on  a 

D(Tri)  =  D(a,ô,c,  ...,  /), 
DCtij)  =  D(abj  acj  . . .,  kl), 
0(1:3)  =  D(abCj  abd,  . . .,  hkl), 

et  ainsi  de  suite. 

De  même  pour  le  plus  petit  commun  multiple. 

Théorème  IV.  —  Etant  donnés  n  nombres  entiers 
ou  fractionnaires  a^  h^  c,  , ,  .  ^  I,,  on  a 

(XV)  m(a,b,c,  ...,i)  =  PiP^'  P3P-4»  ...P<-*>"^\ 

(XVI)       D(a,  ô,  c, ...,/)  =  p;  p'r» p; p;-» . .  .pr"""\ 

i"  Proposons-nous  de  démontrer  la  formule  (XV), 
dans  laquelle  le  second  membre  est  le  produit  alterné 
des  plus  grands  communs  diviseurs  des  groupes  formés 
en  combinant  successivement  i  à  i,  2  à  2,  .  .  . ,  w  à  72, 
les  nombres  donnés. 

Considérons  un  facteur  premier  quelconque  p  arbi- 
trairement choisi,  et  désignons  par 

les  nombres  donnés  disposés  dans  un  ordre  tel  que  les 
exposants 


^^i'     5^2?     5(3,      .  .  .,     a/,     a/_^i, 


•«5 


(  2*9  ) 
dont  le  facteur  p  est  affecté  dans  ces  nombres,  se  trou- 
vent rangés  par  ordre  de  grandeur  croissante. 

Cela  fait,  cherchons  d'abord  Texposant  e/  dont  le 
fsicteur  p  est  affecté  dans  le  produit  alterné  des  plus 
grands  communs  diviseurs  des  groupes  qui  commencent 
par  ai. 

Pour  cela,  remarquons  que  les  plus  grands  communs 
diviseurs  des  groupes  qui  commencent  par  ai  renferment 
tous  le  facteur  premier  p  avec  V exposant  minimum  a/; 
de  telle  sorte  que  la  question  se  trouve  lamenée  à 
chercher  combien  il  y  a  de  groupes  commençant  par  ai 
dans  chacun  des  facteurs  Pi ,  P2,  P3,  . . .,  P^. 

Or,  dans  P^  où  tous  les  groupes  sont  composés  de  r 
termes,  le  nombre  des  groupes  commençant  par  a,  est 
évidemment  égal  au  nombre  des  combinaisons  que  Ton 
peut  former  en  prenant  r  —  i  à  r  —  i  les  n  —  i  nombres 
qui  suivent  a/,  c'est-à-dire  égal  à  C^lJ . 

Ainsi  donc,  le  nombre  des  groupes  qui  commencent 

par  ai  est 

I      dans  Pi, 

Ci_/     »      P„ 

Gî_,      »      F,, 

O  »         P/»-/-f-2, 


O  Pn. 

L'exposant  de  p  dans  le  produit  alterné  des  plus 
grands  communs  diviseurs  des  groupes  qui  commencent 
par  ai  est  donc  : 

(I)  ^/=  a/(i  -  Gi.,-f-  G«_,.-  GJ_,-f-. .  .±  GSz{). 

Mais,  pour  avoir  l'exposant  e  du  fadeur  p  dans  le  pro- 
duit alterné  P,P-*PsP;^..PL-^""',  il  suffit  de  faire  la 


(    220    ) 

somme  des  valeurs  que  prend  ei  quand  on  attribue  suc- 
cessivement à  i  les  valeurs  i ,  2,  3,  . . .,  /j ;  on  a  donc 


i  =  /i 


(2)  e=2^' 


i  =  \ 


Or,  dans  Tégalité  (i),  le  coefficient  de  a/ est  la  somme 
alternée  des  coefGcîents  du  binôme  et  Ton  sait  que  cette 
somme  est  toujours  nulle. 

Le  coefficient  de  a/  dans  l'égalité  (i)  est  donc  nul 
quand  on  attribue  à  i  les  valeurs  i,  2,  3,  ...,n —  i, 
tandis  que  ce  coefficient  prend  la  valeur  1  pour  i  =  n. 
On  a  donc 

i:=  n 

\  e,=  oai  -+-  ooL^-h  oacs-i-. .  .-f-  01,^^^-+- 1  a^, 

Donc 

Le  facteur  p  entre  donc  dans  le  produit  alterné 
P^  P^^  PsP"*. . .  P^*'"^'  avec  l'exposant  ^n\  mais  a^  est 
précisément  Texposant  maximum  de  p  dans  les  nombres 
donnés^  c'est  donc  aussi  l'exposant  avec  lequel  p  entre 
dans  m.[a^  h,c^  . . .,  /),  et  l'on  a 

m(a,  6,  c,  ...,/)  =  P,P2iP3P7i...P^7*'"^'  c.  Q.  F.  D. 

2°  La  démonstration  de  la  formule  (XVI)  se  ferait 
absolument  de  la  même  manière,  en  disposant  les  nom- 
bres dans  un  ordre  tel  que  les  exposants  de  p  aillent  eu 
décroissant,  et  en  substituant  l'exposant  maximum  à 
l'exposant  minimum. 

On  peut  d'ailleurs  déduire  la  formule  (XVI)  de  la 
formule  (XV)  au  moyen  des  formules  de  corrélation. 

En  effet,  appliquons  la  formule  (XV)  aux  nombres  -, 
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-,  -,  . . . ,  _.  JMous  aurons 
oc  L 

Mais 

D'autre  part,  P^  est  un  produit  de  facteurs  de  la  forme 

\j  I  — >  •=-  >  -  »  •  •  •  I  ) 

\a     6     c  / 

mais 

d/^I,  i.I,  .  ..^  =  ——!——. 

\a    6'  c'         /        /n(a,  6,  c,  . . .) 

On  a  donc 

p  — -L  —  p'-i 

*  r 

et  la  formule  (i)  devient 

\ _  p'-l  P'  p'-l  P'  p'(— D» 

d'où 
D  (a,  6,  c,  . . . ,  /)  =  p;  Pi"!  P'3  p;-! . . .  p;^*)"^*         C.  Q.  F.  D. 

Remarque.  —  Le  théorème  IV  était  déjà  connu  pour 
les  nombres  entiers;  nous  Tavons  étendu  aux  nombres 
fractionnaires  et  nous  en  avons  donné  une  démonstration 
nouvelle.  L'introduction  des  produits  alternés  nous  a 
permis  d'en  préciser  Ténoncé.  Ce  théorème  n'est  d'ail- 
leurs qu'un  corollaire  d'un  théorème  plus  général  qui 
n'avait  pas  encore  été  formulé  et  par  lequel  nous  allons 
terminer  cette  étude. 

Théorème  V.  —  Etant  donnés  n  nombres  y  entiers  ou 
fractionnaires  y  a,  b^  c,  . .  ,^  l;  si  l'on  désigne  par  w,, 
W25  <*>3  5  ...  les  nombres  Ji g urés  successifs  de  l'ordre 
Ann.de  Mathémat.,  3'série,  t.  XIV.  (Juin  1895.)  16 
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r  —  I ,  ou  a 


(XVIII)      P';.+  i  =--  m^r{T.n-r)  m^^tiT.n-r-l)  /nW,(Ttrt_r-j  ).  .  .  W««-r( 

I**  Établissons  d'abord  la  formule  (XVII),  et,  pour 
plus  de  précision,  supposons  /•  =  3.  On  verra  bien 
d'ailleurs  que  le  raisonnement  est  tout  à  fait  général  et 
s'applique  à  une  valeur  quelconque  de  /•. 

La  formule  à  démontrer  devient  alors 

et  Ci>4,  0)2,  0)3,  . . .  représentent  les  nombres  figurés  suc- 
cessifs du  deuxième  ordre. 

Cela  posé,  considérons  un  facteur  premier  quel- 
conque p  et  désignons  par 

«1,     a2,     «3»      •  •  •>     ^n 

les  nombres  donnés  disposés  dans  un  ordre  tel  que  les 
exposants 

dont  le  facteur/;  est  affecté  dans  ces  nombres,  soient 
rangés  par  ordre  de  grandeur  décroissante,  c'est-à-dire 
que  l'on  ait 

(l)  °^l=^i=(^i  =  "  '=OLn' 

Le  facteur  p  entrera  dans  le  produit 

D«t(7r„_3)D«»(7r„_4)Dw3(7r;,_5)Dw4(ir„_6)  ...  D<^^^{tzi) 
avec  un  exposant  de  la  forme 

e  =  SiOii-h  S20L2-h  S3(x.i-^. .  .H-f^a,-H.  .  .H-  SnOinj 

et  dans  le  produit  P4  avec  un  exposant  de  la  forme 
et  tout  revient  à  démontrer  que  e  =  e'. 


(  >»3  ) 

Pour  cela  il  suffit  de  démontrer  d'une  façon  générale 
que  Si=  ti. 

Occupons-nous  d*abord  de  e.  On  voit  immédiatement 
que  l'exposant  de  p  dans  le  plus  grand  commun  divi- 
seur 0(71^)  des  produits  obtenus  en  combinant  les  nom- 
bres kkk  n'est  autre  que  l'exposant  de  p  dans  le  produit 
fourni  par  la  dernière  combinaison,  puisque,  en  vertu 
de  l'inégalité  (i),  ce  produit  est  celui  où  la  somme  des 
exposants  de  p  est  la  plus  faible. 

L'exposant  de  p  sera  donc  : 

Dans 


Di-Kn-i) ...  «2 -H  as  -H  a; -h  «3 -h  ac -h.  .  .-f-  a,,, 
D(7r;,_2)...  a3-h  a^-f- «3-+- ajH-. .  .-h  a,,, 


Dans 


Ty(TZn-z)'" 

«4  -+-  «5 -H  «c  "•"  •  .  •  ~^  *«> 

D(TZn-k)  .  •  • 

«5  -}-  ag  -H-  •  .  .  -h  OLfij 

D(TZn.5)... 

agH- . .  .  -t-  (Xfii 

D(lti)... 

•  » 

Ctn- 

il  résulte  de  ce  Tableau  que  les  exposants  ai,  a2,  ol^ 
n'entreront  pas  dans  le  produit 

D«i(7C;,-3)  Dw.(7t„_4)  D<«>3(7r„_6)  D««(Tt^_6)  . . .  Dw»-3('ir,). 

L'exposant  a4  y  entrera  avec  le  coefficient  (0^  qui  est 
l'exposant  de  D  dans  D***i('it,j_3)  : 

L'e&posant  as  y  entrera  avec  le  coefficient  0)1-4-  wj, 

»  ttg  »  »  a>i-h  0)2-1- Ws, 

»  «7  »  »  0)1 -h  0)2  H- 0)3  H- 0)4. 

D'une  façon  générale,  l'exposant  a/  y  entrera  avec  un 
coefficient  égal  à  la  somme  des  (i  —  3)  premiers  nombres 
figurés  du  deuxième  ordre  ;  ou,  ce  qui  revient  au  même, 
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avec  un  exposant  égal  au  (i  —  syème  nombre  figuré  du 
troisième  ordre. 

Maïs  on  sait  que  le  i'^™®  nombre  figuré  de  Tordre  n 
est  GJJ^.,_|.  Eu  remplaçant  dans  cette  formule  i  par  i  —  3 
et  n  par  3,  on  voit  que  le  (i  —  3yème  nombre  figuré  du 
troisième  ordre  est 

Le  coefficient  de  a/  dans  e  est  donc 

Passons  maintenant  à  l'exposant  e'  avec  lequel  le  fac- 
teur premier^  entre  dans  P4,  c'est-à-dire  dans  le  pro- 
duit des  plus  grands  communs  diviseurs  des  groupes  obte- 
tenus  en  combinant  quatre  à  quatre  les  n  nombres 
donnés. 

Pour  cela,  remarquons  que  les  plus  grands  communs 
diviseurs  des  groupes  qui  se  terminent  par  ai  renfer- 
ment tous  le  facteur /7  avec  Texposant  a^qui  est  Texpo- 
sanl  minimum  de  p  dans  les  nombres  de  chacun  de  ces 
groupes;  tandis  que  les  plus  grands  communs  diviseurs 
des  groupes  qui  ne  se  terminent  pas  par  ai  contien- 
nent p  avec  un  exposant  minimum  qui  est  dillërent 
de  a/. 

Le  nombre  des  facteurs  du  produit  P4  dans  lesquels 
le  facteur  premier  p  entrera  avec  l'exposant  a/ est  donc 
égal  au  nombre  des  groupes  de  quatre  termes  qui  se 
terminent  par  a/.  Or  ce  nombre  est  évidemment  égal  au 
nombre  des  combinaisons  que  l'on  peut  former  en  pre- 
nant trois  à  trois  les  (i  —  i)  nombres  qui  précèdent  a/. 

Le  facteur  p  entrera  donc  avec  l'exposant  a/  dans 
C?_,  facteurs  de  P4. 

Le  coefficient  de  a/  dans  e'  est  donc 

(3)  ti^dtx' 
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Mais  nous  avons  déjà  trouvé 

(2)  Si=  Cl,. 

Donc  on  a 

Si  =  ti, 

et  le  théorème  est  démontré. 

On  démontrerait  de  la  même  manière  la  formule 
(XVIII).  On  peut,  d'ailleurs,  la  déduire  de  la  formule 
(XVII),  au  moyen  des  formules  de  corrélation,  en  applî- 

<}uant  la  formule  (XVII)  aux  inverses  -y  t>  ->  •••>  y» 

Cv     oc  V 

^t  en  remarquant  que  le  plus  grand  commun  diviseur 
Jes  inverses  de  n  nombres  est  égal  à  l'inverse  dii  plus 
2>lus  petit  multiple  commun  de  ces  nombres. 

Corollaire.  —  En  attribuant  successivement  à  /•  les 
"valeurs  i,  2,  3,  ...,  n  —  1,  la  formule  (XVII)  donne 

P,  =  D(7r„_i)  D(Tr«_î)   D(Tr„_3)  D(7r„-4)   D(7r„_5). . . 
P3  =  D(7r„_,)  D»(^«-3)  D3(7r„-4)  D*(ir«-5). . . 

P4  =  D(7r„_3)  D3(ir;,_0  D6(Tr„_6). .  • 

P6=  D(7r„_4)D*(7r«-6)... 

P6=  DCir^.g)... 


P/i=  D(7ri), 

['où,  en  faisant,  membre  à  membre,  le  produit  alterné 

<:  :i)  P,P3iP4P7*...Pir'^'*=D(7r„-0. 

-^Vlais  on  sait  que 

p 

m{a,by  c,  . . . ,  0  =  — yp — p — p p-^ 

<^   ^)  _  

l^(ira-i) 

Pi 

D(ir„_,) 
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On  a  doue 

m(aAc,. .  .,0  =PiP2*  P3P;* . .  .Pir*'""^', 
et  l'on  retrouve  ainsi  la  formule  du  théorème  IV, 


m. 

NOTE    SUR    LES    CODIVISEURS    ET    LES     COMULTIPLES 
DES    NOMBRES    IRRATIONNELS. 

Étant  donnés  n  nombres  irrationnels,  ou  n  nombres 
dont  quelques-uns  sont  irrationnels,  nous  supposerons 
toujours  que  tous  ces  nombres  ont  été  réduits  au  même 
indice. 

Décomposition  d'un  nomhj^e  irrationnel  en  facteurs 
premiers.  —  Tout  nombre  réel  irrationnel  est  un  pro- 
duit de  facteurs  premiers  affectés  d'exposants  entiers 
ou  fractionnaires,  positifs  ou  négatifs.  Ainsi 

2        \_ 

v/36o  =  v^23  X  32  X  5  =  2  X  3^  x?5'* , 


Multiples,  —  En  conservant  le  sens  attribué  au  mot 
multiple  pour  les  nombres  commensurables,  nous  dirons 
qu'un  nombre  irrationnel  est  multiple  d'un  autre  quand 
il  est  égal  au  produit  de  cet  autre  par  un  nombre  entier. 

Ainsi  y^i44  ^st  un  multiple  de  4  /  - 


3    /- 

>  car 


^=v/l 


3    /- 

X  6. 


Lemme.  — Pour  quun  nombre  irrationnel  s/Â.  soit 

divisible  par  un  nombre  irrationnel  s/ \^y  il  faut  et  il 
suffit  que  cha (pie  facteur  premier  entre  dans  A  a^'ec  un 


(  ^-^7  ) 
exposant  supérieur  ou  égal  à  celui  qu'il  a  dans  B,  et 
que  la  différence  de  ces  exposants  soit  un  multiple  de 
V  indice  q . 

En  effet,  soît  p  un  facteur  premier  quelconque,  et 
soient  a  et  p  les  exposants  entiers,  positifs,  négatifs  ou 
nuls  avec  lesquels  ce  facteur  entre  dans  les  nombres 
positifs  commensurables  A  et  B.  Le  facteur  p  entrera 

dans  le  quotient  \/h.  \  y/B  avec  l'exposant Donc, 

pour  que  ce  quotient  soît  un  nombre  entier,  il  faut  et  il 

suffit  que  l'exposant soit  un  nombre  entier,  positif 

ou  nul,  ou,  en  d'au|res  termes,  que  a  soit  supérieur  ou 
égal  à  p,  et  que  la  différence  a -^  ^  soit  un  multiple  de  q, 

c.  Q.  F.  D. 

Corollaire.  —  Condition  pour  que  n  nombres  irra- 
tionnels 

î^,  yi,  yi,  ■■■,  V'i 

aient  un  codi viseur  ou  un  comultiple. 

Soit  p  un  facteur  premier  quelconque,  et  soient 

ai,     aj,     ...,     a« 

les  exposants  entiers,  positifs,  négatifs  ou  nuls,  rangés 
par  ordre  de  grandeur  croissante,  dont  le  facteur  p  est 
affecté  dans  les  nombres  positifs  commensurables 

C£}        &•       C^        •  «  •  j        £• 

Considérons  maintenant  un  nombre  irrationnel  y/'X, 
et  désignons  par  x  l'exposant  entier,  posiiif,  négatif  ou 
nul  avec  lequel  le  facteur/?  entre  dans  le  nombre  positif 
conimensurable  X. 

Pour  que  y^X  soit  un  codiviseur  des  nombres  irra- 
tionnels donnés,    il  faut  et  il  suflit,  d'après  b;  lemnie, 
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que  l'on  ait 

2°  a:  =  «1  =  aj  =  23  = . . .  =  a„         (  mod  q  ). 

La  dernière  condition  exige  que  les  exposants,  avec 
lesquels  un  facteur  premier  quelconque  /centre  dans  les 

nombres  placés  sous  le  signe  y/  ,  soient  congrus  entre 
eux,  par  rapport  à  Tindice,  ce  qui  n'arrivera  que  dans 
des  cas  tout  à  fait  exceptionnels. 

On  peut  donc  dire  que,  généralement  y  n  nombres 
irrationnels  n'ont  pas  de  codiviseur.  On  verrait  de  même 
que  généralement,  ils  n'ont  pas  de  comultiple. 

Toutefois,  lorsque  la  condition  de  congruence  est 
remplie  par  les  exposants  de  chacun  des  facteurs  pre- 
miers qui    entrent   dans   la   composition   des  nombres 

placés  sous  le  signe  yj  ,  les  conditions  pour  que  ^X 
soit  un  codiviseur  des  nombres 

Va,     Vb,     Vc,     ...,     /7, 

se  réduisent  aux  suivantes 


1°  a^  =  a, 


> 


2°  x==  oLx  (mod^). 

Ces  conditions  étant  satisfaites,  le  codiviseur  ^X  aura 
sa  valeur  niaxima  lorsque  x  sera  égal  à  ai,  c'est-à-dire 

quand  on  aura  -  =  —  • 

Il  résulte  de  là  que,  lorsque  les  exposants  satisferont 
à  la  condition  de  congruence,  on  formera  le  plus  grand 
commun  diviseur  de  n  nombres  irrationnels  en  formant 
le  produit  de  tous  les  /acteurs  premiers  qui  entrent 
dans  ces  nombres  et  en  affectant  chacun  de  ces  facteurs 
de  son  plus  faible  exposant. 
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Dans  le  môme  cas,  on  formera  le  plus  petit  commun 
multiple  en  faisant  le  produit  de  tous  les  facteurs  pre- 
miers  et  en  affectant  chacun  d  *eux  de  son  plus  fort 
exposant. 

Ainsi  donc,  dans  ce  cas,  la  loi  de  formation  du  plus 
grand  commun  diviseur  et  du  plus  petit  commun  mul- 
tiple est  la  même  pour  les  nombres  irrationnels  et  pour 
les  nombres  commensurables,  d*où  il  résulte  que  les  pro- 
priétés sont  aussi  les  mêmes.  Mais,  aidant  d'appliquer 
ces  propriétés  aux  nombres  irrationnels^  il  faudra 
toujours  s'assurer  que  les  exposants ,  dont  chaque 
facteur  premier  est  affecté  dans  les  nombres   placés 

sous  le  signe  y/     ,  sont  congrus  entre  eux  par  rapport 
à  l'indice. 

On  peut  lever  cette  restriction  en  élargissant  le  sens 
donné  au  mot  multiple. 

Au  lieu  de  dire  qu'un  nombre  est  multiple  d'un  autre 
quand  il  est  égal  au  produit  de  cet  autre  par  un  nombre 
entier,  il  suffirait  de  dire  qu'un  nombre  est  multiple 
d'un  autre  quand  il  est  égal  à  cet  autre  multiplié  par 
un  produit  de  facteurs  premiers  affectés  d'exposants  po- 
sitifs. 

Cette  nouvelle  définition  est  acceptable,  car,  appliquée 
aux  nombres  commensurables,  elle  conduit  à  Tancienne 
qu'elle  renferme  ainsi  comme  cas  particulier. 

En  effet,  si  un  nombre  comme nsurable  A  est  égal  à 
un  nombre  commensurable  B  multiplié  par  un  produit  C 
composé  de  facteurs  premiers  affectés  d'exposants  po- 
sitifs, ces  exposants  sont  nécessairement  entiers,  car 
chacun  d'eux  est  égal  à  la  différence  des  deux  exposants 
entiers  avec  lesquels  un  même  facteur  premier  entre 
dans  les  nombres  commensurables  A  et  B.  Le  produit  C 
est  donc  un  nombre  entier.  c.  q.  f.  d. 
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Si  l'on  accepte  cette  nouvelle  définition  du  mot  mul- 
tiple, on  voit,  en  se  reportant  à  la  démonstration  du 

lemme,  que,  pour  que  y/A  soit  divisible  par  y/B,  il  faut 
et  il  suffit  que  Texposant soit  positif  ou  nul,  ou, 

ce  qui  revient  au  même,  que  —  soit  supérieur  ou  égal 

a  -• 

Donc,  avec  la  nouvelle  définition,  pour  que  y/ A.  soit 

divisible  par  y/B,  il  faut  et  il  suffit  que  chaque  facteur 

premier  entre  dans  y/A  avec  un  exposant  supérieur  ou 

égal  à  celui  qu'il  a  dans  y/B. 

La  condition  de  la  divisibilité  d'un  nombre  par  un 
autre  est  alors  la  même  pour  les  nombres  commeiisu- 
rables  <'t  pour  les  nombres  irrationnels,  et  l'on  a  le 
lemme  général  : 

Lemme.  —  Pour  qu!iin  nombre,  commens arable  ou 
irrationnel,  soit  divisible  par  un  autre  nombre,  coînmen- 
surable  ou  irrationnel,  il  faut  et  il  suffit  que  chaque 
facteur  premier  entre  dans  le  premier  nombre  ai^ec  un 
exposant  supérieur  ou  égal  à  celui  qu'il  a  dans  le 
second. 

Le  lemme  étant  ainsi  généralisé,  toutes  les  propriétés 
(|ui  en  découlent  le  sont  aussi  du  même  coup  et  s'ap- 
pliquent aussi  bien  aux  nombres  irrationnels  qu'aux 
nombres  commensurables.  11  faut  en  excepter  toutefois 
celles  qui  exigent  que  les  quotients  obtenus  en  divisant 
des  nombres  par  leur  plus  grand  commun  diviseur  (ou 
un  plus  petit  commun  multiple  par  les  nombres)  soient 
des  nombres  entiers.  Tel  est  le  cas  du  deuxième  co- 
rollaire du  théorèm(î  II. 

On   i(;niar(jurra  que  la   loi  de  formation  déduite  du 


(  23.  ) 
leinmc,  donue  pour  les  nombres  irrationnels 

m{ya,  1/h^  . . .,  v^/)  =  ym{a,  6,  . . .,  /). 


EXERCICES. 

Dans  tous  ces  exercices,  les  lettres  a,  6,  c,  . . .,  /  représen- 
tent des  nombres  quelconques  entiers  ou  fractionnaires.  Quel- 
ques-unes des  identités  proposées  deviendraient  immédiate- 
ment évidentes  si  les  nombres  étaient  entiers. 

Exercice  /.  —  Dans  les  formules  du  théorème  II,  on  peut 
permuter  deux  lettres  de  même  indice,  Aj  et  Bj  par  exemple, 
et  écrire 

D(Ai,  Bî,  A3,  . . .,  Art).m(Bi,  Aj,  B3,  . . .,  B„)  =  C. 

Exercice  II.  —  Si  l'on  a 

Al  Bi  =  A2 B2  =  . . .  =  A/iB,i, 
on  a 

D(Ai,  A2,  . . .,  A;i,  Bi,  Bj,  . . .,  B„) 

X  /n(Ai,  Aj,  . . .,  A,i,  Bi,  Bî,  . . .,  B„) 
=  i^(Ai,  Aj,  . . .,  A„)./n(Bi,  B2,  . . .,  Bn)' 

Exercice  III,  —  Si  l'on  a 

on  a 

D(a,  6,  c',  . . .,  /)   __    m{a^b,c,  ,  ,,^l)    _  ^  _  ^   _ 
D(a',6',c',  ...,Ô  "■  m{a',b\c\  ...,/')  ~  â'  ~  V 

Exercice  IV,  —  Si  les  nombres  a,  b,  c,  d  forment  une  pro- 
portion, les  nombres  D(a,  6),  m{a,b),  D(c,  t/),  m(c,c?),  for- 
ment aussi  une  proportion. 

Exercice  V.  —  Si  les  nombres  a^  b,  c,  . ,  .^  l  sont  en  pro- 
gression géométrique,  on  a 

D(a,  6,  c,  . . . ,  l).m(a,  bf  Cy  ...,/)=  al. 


(  a32  ) 


Exercice   VI ,  —  On  a 


D(i,flf,a»)  =  D*(i,rt). 


En  généralisant,  on  a 


on  a  de  môme 


D(i,  a,  fl*,  . ..,  a»)  =  D«(i,  a); 
m{\ja,  a',  .. .,  a'»)  =  /n'«(i,  a). 


Exercice  VIL  —  Si  les  trois  côtés  et  les  trois  hauteurs  d'un 
triangle  ont  une  commune  mesure,  on  a 


S  =  iD(a,  6,  c).m(/i,  h',  h'). 


Exercice  VIII ,  —  On  a 


/     a    b 


m {a, h) 
m  (a,  h) 


Exercice  IX,  —  On  a 


m\ay  b,  c) 

m.{a,  b,  c) 
'\){a~b~i:) 


D  r  'M^^^^O^    D(^,c)     0(^,0)1 
I  //i(^f,/>)'  fA{ayC)'  /n{byC)]' 

[/}t(a,b)     in(a^c)  _  w(^,  c)"l 


Exercice  A',  —  En  transformant 


D(r7^c,  a6^/,  acd^  bcd)y 


on  obtient 


D(a^c,  abd,  acdj  bcd)  —  0(^7,  b).D{c,  d).D[m  (a,  b)^m(Cj  d)]. 

En  conlinuant  les   transformations,    on  arrive  à  la  formule 
connue 

(fbcd 


m  (a,  b,  r,  d)  — 


DiabCy  abd,  acd^  bcd) 
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SUR  LES  PODAIRES  SUCCESSIVES  DTNE  COURBE  [fin  (')]; 

Par  m.  le  capitaine  E.  BARISIEN. 


III.  —  Application  au  cercle  et  a  ses  podaires  par 

RAPPORT  A  UN  POINT  DE  LA  CIRCONFÉRENCE  DU  CERCLE. 

En  prenant  pour  pôle  le  point  de  la  circonférence  et 
pour  axe  polaire  le  diamètre  passant  par  le  point,  Téqua- 

lîon  du  cercle  est 

r  =  acosô, 

a  désignant  le  diamètre  du  cercle. 
Nous  avons  donc 

/''  =  — asinO,         r^  =  —  acosO, 
Aire  de  la  m}^"^^  podaire.  —  On  trouve 

f^^   =   --(m-|-l)cOSÎ'«-^-2  0. 

Donc 


7 

Or,  on  sait  que 


/ 


2.4.D...(2/n-+-2)   2 

Par  suite 

_  ira'   1 .3.5  . .  .(2/?? -h  I  ) 

4  2 .  4  . 6  .  .  .  2  /?l 

(»)  Voir  même  Tome,  p.  207. 


(  •■*34  ) 
ou  encore 


Donc 


(Cercle)     Uo=  -% 

4 

(Limaçon  de  Pascal)     U|  =  — ^—  > 

o 

"'  =  —32"  ' 

3i57ra' 

5l2 


U4  = 


Sî  Ton  veut  avoir  Téquation  de  la  w*^™®  podaire,  îl 
suffît  d'éliminer  6  entre  les  deux  équations 

0,„  ^-  (/n-hi)0, 
r,„  =r  acos'«+ïô, 
ce  qui  donne 

\  /?l  -+-  I  / 

Rayon  de  courbure  de  la  in}^^^  podaire 

^  a(m-\-\)  ^ 

^'«=         rr.^.         COS^^Q- 

On  trouve  par  suite,  pour  la  longueur  de  la  développée 
de  la  m^^"^*"  podaire, 

S;;,  =  ia  l^-±l)(cos'«0)'^ï7, 

c'est-à-dire 

2a(m-hi) 

^m  =  ^ — ■ • 

m  -h  2 
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Rectification  de  la  m}^^^  podaire,  —  On  a 


"^  =  a(m  ■+- 1)  cos'«6. 


•m 


dH 
Donc 

5,„  =  2a(m-hi)  /     cos'wOc^O. 

Jo 

Si  m  est  pair,  on  aura 

.  1 .3.5  . . .  (m  —  i)  7c 
^  2.4.6...  m        2 

Si  m  est  impair,  on  aura 

^  2.4.6. .  .(m  —  1) 
5;„  =  2a(/n  H-i) 5—;: 

On  a  donc 

(Cercle)     Sq  =  iza, 
(Limaçon  de  Pascal)     5i  =  4^* 

3'ira 


*s  =  ^-. 


55  = 


i6a 
"T" 

i5ira 
~8~" 

32a 


^nti'podaires,    —  Pour  la  première  anti-podaire, 

on  trouve 

6-1  —  o,        U_i  =  o. 

C'est  qu'en  effet  la  première  anti-podaire  se  réduit 
alors  à  l'autre  extrémité  P_i  du  diamètre  passant  par  O. 
La  seconde  anti-podaire  donne 


cosO 
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Son  équation  est  par  suite 


a 


cos  6_i 

Elle  représente  la  droite  tangente  à  rextrémîté  P.* 
du  diamètre  passant  par  O. 

Pour  la  troisième  anti-podaire,  on  a 


e_a--ae, 

a 

Son  équation  est  donc 

t*  .  ^— 

a 

~-s 

cos»-^ 

Elle  représente  une  parabole  ayant  pour  sommet  le 
point  P_j  et  pour  foyer  le  point  O.  On  sait,  en  effet,  que 
le  lieu  des  projections  du  foyer  d'une  parabole  sur  ses 
tangentes  est  la  tangente  au  sommet. 

Les  autres  anti-podaires  successives  sont  alors  les 
anti-podaires  du  foyer  de  la  parabole. 

yllre  de  la  podaire  de  la  déy^eloppée  de  la  courbe, 
—  La  courbe  primitive  étant  un  cercle,  sa  développée 
n'est  autre  chose  que  le  centre  du  cercle  :  par  suite,  la 
podaire  de  ce  point  est  le  lieu  des  projections  du  point 
sur  les  droites  passant  par  le  centre  du  cercle.  Ce  lieu 

est  le  cercle  de  rayon  -  dont  Taire  est 


Wi  = 


"76" 


Aire  de  la  podaire  de  la  dés^eloppée  de  la  {ni —  i)'^'"^^ 
podaire,  —  On  a 

—  — ^ cos2  0sin2/wO. 


^0 


'1 


(a37) 
Donc 


>2 


c'esl-à-dire 


ira*  1 .3.5  . .  .(5i/n  —  i) 
-  2 .  .1 . 6  ...  2  m 


4  ^  •  4 

Par  conséquent 


2/n  -f- 1 


Rayon  de  courbure  de  la  podaire  de  la  dés^eloppae 

de  la  (ni —  ly^me  podaire,  —  Nous  n'avons  pas  donné  de 

formule  générale  pour  ce  rayon  de  courbure  M.rn}  parce 

cjxi'elle  serait  trop  compliquée.  Dans  le  cas  présent,  nous 

avons 

p,„  =  a  sin6  cos'»6. 

Or  on  a 
En  posant 

,     __   dp  m  „     _  d^pni 

o»:^  a  donc 


_     (p^^-Hp;^)' 

P//I  ^^  -*?/«      PwP/i 


pj^  =  acos»»-»0(cos*0  — msin^e) 


dtUff, 
cos''*-*6(cosî6  —  //i  sin*6). 


m  -h  I 
^n  calculerait  de  même  p^,^.  On  a  enfin 


'^  ^^^  = 


a  cos'«-ïO  (m*  sin^e  -+-  cos^O)*. 


m  -+- 1      /yi2siii2  6  —  AWsin^O  cos2  0-l-cos*6(i  +cos='0) 

longueur  de  la  développée  de  la  podaire  de  la  dé- 
^^^oppée  de  la  (m  —  lyème  podaire.  —  On  a 

0=?  a 


S,„  =  -^.(Jl„i)o^5  = 


nn.  de  Mathemat.j  3"  série,  l.  XIV.  (Juin  'Sgô.)  ly 


(  ^38) 

IV.   —  Application   a  la  lemmscate  de  Berkoulli 

ET    A    SES    POn AIRES    DU    CENTRE. 

L'équation  cartésienne  de  la  leniniscate  de  Bernoulli 

devient  en  coordonnées  polaires 

/•ï  =  a'  cos'iO. 

On  trouve  pour  Taire  Uo  de  la  courbe 

Uo  =  a*.  ♦^ 

uiiire  de  la  m'^'"'  podaire,  —  On  trouve 

TJ,„  =  2a«(m-t-i)  f  cost«^»^-i)aetfe=       J^»4»6...am       ^^ 
Donc 


Uo 

-a», 

u, 

—  'Jta*, 

Us 

8a« 

Ua 

48a* 
=        -     y 

128  a» 

équation 

de  la 

Uv 

35    ' 

L 

^ième 

podaire  est 

/'2     - 

'  m  - 

=  a*  co 

..n.^J        ^Ô/« 

V  '1  m  -h  I 

Remarquons  que  Taire  U,»  peut  aussi  s'écrire 

Si  donc  on  compare  cette  aire  à  Taire  analogue  de 


la  m**'™*  podaire  du  cercle  (§  III),  on  a  la  propriété  sui- 
vante : 

Si  Ton  considère  une  lemniscate  de  cenlre  O  et  dont 
Tun  des  sommets  est  en  A,  tel  que  OA  =  a,  avec  le 
cercle  décrit  sur  AO  comme  diamètre,  le  produit  des 
aires  des  m'^™®*  podaires  relatives  à  la  lemniscate  et  au 
cercle  a  pour  expression 

—7—  \'xin-v- 1). 

On  en  déduit  l'identité  assez  curieuse 


OU 


(-0(-0(-0-( 


P  ' 


Rayon  de  courbure  de  la  podaire  d^ ordre  m,  — 
On  a 

R,«  =  :r- cos       226. 

2 //i-i-  i 

Longueur  de  la  déy^eloppée  de  la  podaire  d^ ordre  m. 
—  On  déduit  de  la  formule  précédente 

_  4a(2//t-f-i)  ^        -  ^        ■  — 

^m  — 


m \         4  =    

COS       *26  !  2/n  -+-  3 

/0=o 


2/W-H  3         \ 

Pour  771  =  o,  on  obtient  la  longueur  S©  de  la  déve- 
loppée ds  la  lemniscate 

4a 


^0  —  "■^^* 


^nti'podaires.  —  Ott  trouve  pour  l'équation  de  cette 
antî-podaire 


v/cos20_t 
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Rayon  de  courbure  despodaires,  —  On  trouve  pour 
le  rayon  de  courbure  de  la  première  podaîre 

Ri  =  a(cosmO)^/'  m-^i   \ 

'     \im-{-i  / 

ou 

R,  =  r 


•2  m  •+-  I 


Or,  le  rayon  de  courbure  de  la  courbe  primitive  a 
pour  expression 

Donc,  on  a 

/•  =  (/n  -m)  Ro  sin  V. 

C'est,  aux  notations  près,  la  formule  de  M.  du  Clia- 
tenet  rappelée  par  M.  de  Rlié ville  à  l'article  précité. 
Pour  la  /z**^"*®  podaire,  on  trouve 


'*  "~    a '"'«!'     lm(n  —  i)-r-  ij 


u4nti-pod aires.  —  On  trouve  pour  Téquatioii  de  la 
premièr(*  a iili -podaire 


m  m 

m 


-1  I  —  ni 


et  pour  celle  de  la  /z''^'"*'  podaire 


m 


,.l-/«/î  —  a^-'ftn  cos  Ô_,|. 

— «  1  —  mn 

Il  est  intéressant  de  voir  dans  quel  cas  Tune  des  po- 
daires  successives  peut  être  une  transformée  par  rayons 
vecteurs  réciproques  de  la  courbe  donnée. 

11  faut  déterminer  n  de  façon  que 

m 
r-_  —  ///  : 


mn  -h  I 
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d'où 

9. 


n  = 

m 


Cointue  r?i  doit  être  un  nombre  entier,  il  faut  donc 
que  m  soit  égal  à  ±i,  rba,  ou  fi  une  fraction  de 
Tunité.  Dans  ce  cas  la  courbe  aura  parmi  l'une  de  ses 
podaires  ou  antî-podaires  sa  propre  transformée  par 
rayons  vecteurs  réciproques. 

Si  m  =  d:  1 ,  on  a  /i  =  zp  2,  l'une  des  courbes  est  un 
cercle  et  sa  transformée  est  la  droite  qui  est  en  même 
temps  la  seconde  anti-podaire  du  cercle  par  rapport  à 
un  point  de  sa  circonférence. 

Si  m  =  ±:  2,  il  en  résulte  «  =  zp:  i,  et  l'on  obtient 
les  mêmes  courbes  que  précédemment. 

Si  rn  =  —  ^,  on  a  /z  =  4^  ce   qui   veut  dire   que    la 

courbe 

n 


r 


V 


6 
cos- 

'2 


a  pour  transformée  par  rayons  vecteurs  réciprof|ues  sa 
quatrième  podaire. 

Si  /n  =  H- J,  71= —  18  :  c'est  donc  la  dix-huitième 
anti-podaire  qui  est  la  transformée  de  la  courbe 


/• 


9/      Ô" 

=  al  /  cos-  • 
V  9 


Écrivons  maintenant   les  équations  des  podaires  et 
antî-podaires  des  courbes  de  la  famille 

/•"«  =  a"*  cos  m  6, 

dans  les  cas  particuliers  de  m  =  i  et  m  =  2  :  le  premier 
cas  correspond  au  cercle  et  le  second  à  la  lemniscate. 
Nous  avons  étudié  ces  deux  cas  particuliers  en  détail. 
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1  *"  /w  =  I  : 


a 


(  cos ^  ) 

\      /l  — 1/ 


Cl 

r_3  = -^  (Parabole), 

cos'-^ 


•2 


^-»  =  ^^.n  (Droite), 


cos 0-2 

I  0-t  =  o 

r  =  acos6  (Cercle), 


(Point), 


Ti  =  a  cos2  —  (Limaçon  de  Pascal), 


'1 


r^:=  a  cos3  — - , 


2°  /n  =  2  : 


/         0«    \«+» 


1  — 2AI 


■-«^«Hrir^''-»)  "  ' 


r_i  =  (Hyperbole  équilalère), 

v/cos  >.0_i 

.1 
r  =  ( cos 2 0 )2  (  Lemniscate  de  Bernoulli  ), 

rj  =  af  cos  — j    5 

y 

rn  —  a  (cos — -  0«  ) 

\  2/14-1  / 

Nos  formules  donnent  lieu  également  à  des  applica- 
tions intéressantes  relatives  à  la  cjcloïde  et  aux  déve- 
loppantes de  cercle. 


î/i-f-i 
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SUR  ME  APPLICATION  DE  LA  FORMULE  DE  MULTIPLICATION 

DES  ARCS; 

Par  m.  E.  GOURSAT. 


1.  La  formule  qui  donne  cos  ma  en  fonction  de  cos  a 
permet  de  déterminer  tous  les  arcs,  commensurables 
avec  la  circonférence,  pour  lesquels  cos- a  est  égal  à  un 
nombre  rationnel.  On  trouve  par  là  môme  tous  ceux  de 
ces  arcs  dont  une  des  lignes  trigonométriques  est  com- 
mensurable. 

La  formule  qui  donne  cos  ma  en  fonction  de  cos  «,  m 
étant  un  nombre  entier  positif,  peut  s'écrire 

.   l  acos  ma  =  (a  cos  a  )'«  — A  li( '2  cos  a  )'«--2_4_  A*  j(  2  cos  a)"*-* 
^^^  ^  '  (— i)''A2,(2cosa)"«-«'/-f-...; 


le  second  membre  est  un  polynôme  entier,  de  degré  m 
par  rapport  à  2cosa,  ne  contenant  que  des  termes  dont 
le  degré  est  de  même  parité  que  m,  et  tous  les  coefficients 
A^,  A^, . . . ,  A^,  . . .  sont  des  nombres  entiers.  La  loi  se 
vérifie  pour  les  premières  valeurs  de  m 

2Cos2a  =  (2Cosa)' —  2, 

2cos3a  =  (acosa)^ —  3  (acosa), 

2Cos4a  =  (acosa)* —  4  (acosa)*-f-  2, 

a  cos  5  a  =  (acosa)^ —  5  (2  cos  a)* -4-  5  (a  cos  a), 

on  démontre  ensuite  que  la  loi  est  générale  à  Taide  de 
la  relation  de  récurrence 

2C0S  (m  -h  i)a  =  4cosa  cos/wa  —  acos  (m  —  i)a. 
Cela  posé,  soit  a  un  arc  commensurable  avec  ir,  et  2^ 
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uu  nombre  pair  positif  tel  que  ipa  soit  un  multiple  dei:. 
Remplaçons  m  par  2/>  dans  la  formule  (i);  on  a 
cosa^a  =  dz  2,  et  la  formule  (i)  devient 

j  riz  2  =  (^cosa)*/' — AJp  (2cosa)'/'-*-4-. . . 
^^^  /  +(  — i)'7AJ,  (2cosa)«/'-î^-4-... 

ou,  en  posant 

4cos'a  =  X, 

On  voit  donc  que  x  est  racine  d'une  équation  algébrique 
h  coefficients  entiers,  le  premier  coefUcient  étant  égal 
à  Tunité.  Si  celte  équation  admet  une  racine  commen- 
surable,  on  sait  que  cetle  racine  est  égale  à  un  nombre 
entier.  Gomme  x  est  compris  entre  o  et  4î  l^s  seules 
valeurs  admissibles  sont  o,  i,  2,  3,  4  ^t,  par  conséquent, 
les  seules  valeurs  possibles  de  cosa  sont  : 

O,  in  -  î      _i_  — — :  )      zn — )     zn  I . 

On  voit  qu'en  se  bornant  au  premier  quadrant  les  seuls 
arcs  répondant  à  la  question  sont  les  arcs  de  o",  3o",  45°, 
60°,  90". 

2.  La  question  peut  être  généralisée.  Je  dirai,  pour 
abréger,  qu'un  nombre  x  est  une  irrationnelle  algébrique 
d'ordre  /',  lorsque  x  est  racine  d'une  équation  algébrique 
entière  d'ordre  /*,  irréductible,  à  coefficients  commensu- 
rables.  Proposons-nous  d'obtenir  tous  les  arcs,  commen- 
surables  avec  la  circonférence,  dont  une  des  lignes 
trigonométriques  est  une  irrationnelle  d'un  ordre  donné. 
Le  problème  sera  évidemment  résolu,  si  l'on  a  obtenu 
tous  les  arcs,  commensurabics  avec  ir,  pour  lesquels  le 
carré  du  cosinus  est  une  irrationnelle  d'un  ordre  /•  donné 
à  l'avance. 
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Soient  donc  a  un  arc  commensurable  avec  7t,  et  2^  un 
nombre  entier  tel  que  ^pa  soit  un  multiple  de  7:.  Le  pre- 
mier membre  de  Téquation  (3)  doit  admettre  un  divi- 
seur de  degré  r,  à  coefficients  commensurables.  S'il  en 
est  ainsi,  on  sait,  d'après  un  théorème  du  à  Gauss,  que 
f{x)  doit  être  le  produit  de  deux  polynômes  ^{x)  et 
'^{pc)  à  coefficients  entiers,  ©(x)  étant  de  degré  r  5  comme 
le  coefficient  de  xP  dansy(a:)  est  un,  le  coefficient  de 
X''  dans  y(jc)  doit  aussi  être  égal  à  l'unité,  et,  par  suite, 
X  doit  être  racine  d'une  équation  de  degré  /* 

dont  tous  les  coefficients  A,  B,  . . . ,  L  sont  des  nombres 
entiers.  Comme  toutes  les  racines  de  cette  équation 
doivent  être  comprises  entre  o  et  4?  on  a  immédiatement 
une  limite  supérieure  de  chacun  des  coefficients  A,  B, 
C,# . .  ,L.  Il  n'y  a  donc  qu'un  nombrey?/ii  d'arcs  répon- 
dant à  la  question,  en  ne  considérant  pas  comme  distincts 
deux  arcs  qui  diffèrent  par  un  multiple  de  tt. 

Il  résulte  aussi  de  là  qu'une  irrationnelle  donnée^  ne 
peut  être  le  cosinus  d'un  arc  commensurable  avec  tt  que 
si  ^y^  est  racine  d'une  équation  algébrique  irréductible 
à  coefficients  entiers,  le  premier  coefficient  étant  l'unité, 
ayant  toutes  ses  racines  positives  et  inférieures  à  4«  Par 
exemple,"  soit  A  un  nombre  rationnel,  qui  n'est  pas  égal 

au  cube  d'un  autre  nombre  rationnel  ;  y/A  ne  peut  pas 
être  égal  au  cosinus  d'un  arc  commensurable  avec  t:. 

Proposons-nous,  pour  donner  une  application,  do 
trouver  tous  les  arcs  commensurables  avec  ir,  pour  les- 
quels le  carré  du  cosinus  est  une  irrationnelle  du  second 
degré.  D'après  ce  qu'on  vient  de  voir,  x  =  ^cos'^a  doit 
être  racine  d'une  équation  du  second  degré 

x^ —  A;p  -1-  B  *-  o, 


(  M»  ) 

OÙ  A  et  6  sonl  des  nombres  entiers  positifs,  ayant  ses 
deux  racines  réelles  et  positives,  et  inférieures  à  4»  ce 
qui  exige  que  l'on  ait 

A<8,     B<iG,    A*— 4B>o,     i6h-B>4A. 

En  négligeant  les  équations  qui  admettent  des  racines 
entières,  on  ne  trouve  que  quatre  équations  satisfaisant 
à  ces  conditions 

x^ — ^x  -\-'i  =  o,    x^ — 5iF -4-5  =  0; 

les  seules  valeurs  possibles  pour  cos  a  sont  donc  les  sui- 
vantes : 

^  4  /s  di  /5          ±  I  ±  v/5 
cosa  =  ±^— g—     = -^ , 

Ts  ±v^±v/6 

COS. "'  '  — 


cosa  =  — ■- i 

'1 


4 


cosa  =  — - 


4 


Les  arcs  correspondants  sont  bien  commensurables  avec 
la  circonférence.  On^,  en  effet,  en  se  bornant  au  pre- 
mier quadrant, 


COS  — 
12 

COS   - 
5 

=       4       ' 

v/5h-i 
=       4      ' 

5  Tz       \/&  —  s/'i 

COS =   ' T-^ — y 

12                4 

2  TT           i/^  —  I 

cos-^  =  -. —  > 

3                     4 

7C 
COS    g 

2 

3  TT          1^2  —  v/'2 

^^^  ir  =  ^ — :: —  ' 

8                       2 

COS 

lO 

V  lo-h  2  v/5 
4          ' 

3t.       \/io—'1\/^ 
ros  —  —     ; 

lo              4 
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CONCOURS  POUR  LES  ROURSES  DE  LICENCE  EN  1894. 


I.  Par  chaque  point  M  d'un  plan  rapporté  à  des  coordonnées 
rectangulaires  Oa?,  Ojr  passent  deux  des  hyperboles  repré- 
sentées par  Téquation 

(i)  a^xy  ^ay -{- a:  =^  o, 

où  a  est  un  paramètre  variable.  Sur  quelle  courbe  (G)  le 
point  M  doit-il  se  trouver  pour  que  les  deux  hyperboles  se 
coupent  en  ce  point  à  angle  droit? 

En  combien  de  points  réels,  à  distance  finie  et  distincts  de 
Torigine,  la  courbe  (G)  rencontre-t-elle  l'hyperbole  définie 
par  l'équation  (i)? 

Quelle  relation  doit-il  exister  entre  a  et  6  pour  que  les 
deux  hyperboles  définies  par  les  équations 

a^xy -i- ay -\- X  =  o,        b^xy -h  by  ^^x  =  o 

se  coupent  à  angle  droit  en  un  point  autre  que  l'origine?  Gette 
relation,  si  l'on  y  regarde  a  el  b  comme  les  coordonnées  d'un 
point,  définit  une  courbe;  on  construira  cette  courbe  et  l'on 
cherchera  en  combien  de  points  réels,  à  distance  finie  et  dis- 
tincts de  l'origine,  elle  rencontre  la  courbe  (G). 

II.  Etant  donnés  trois  nombres  inégaux  a,  6,  c,  on  considère 
les  six  points  qui,  rapportés  à  un  système  de  coordonnées  rec- 
tangulaires OxyZj  ont  respectivement  pour  coordonnées  a,  b, 
c;  bj  c,  a;  c^  a,  b;  bya,c;  c,  b^a;  a,  c,  b.  Démontrer  que  ces 
six  points  sont  sur  un  cercle;  former  les  équations  du  plan  de 
ce  cercle  et  du  cône  qui  a  ce  même  cercle  pour  directrice  et 
l'origine  des  coordonnées  pour  sommet. 


(  a5o  ) 


CONCOURS  GENERAL  DE  I89S. 


Mathémaiiq lies  spéciales. 
Première  question.  —  On  considère  l'équation 

OJ?*  CUV  *^ 

1°  Les  constantes  réelles  a,  6,  r,  X,  jx  étant  données,  on 
demande  de  prouver  que  l'on  peut  choisir  la  constante  k,  de 
manière  que  l'équation  précédente  soit  vérifiée  par  un  poly- 
nôme _;^  =/(a7)  de  degré  donné  /i. 

2"  On  suppose  ensuite  que  le  trinôme 

a  x^-h  bx  -^  c 
a  ses  racines  a©?  ^i  réelles  et  distinctes  et  que,  dans  la  décom- 

position   de   — »— ^- en    fractions    simples   définie    par 

l'identité 

fix^-^  bx-\-  c       X  —  «0       X  —  a\ 

les  coefficients  ao,  «i  sont  positif  s  et  différents  de  zéro. 
Démontrer  que,  dans  ces  conditions,  l'équation 

a  toutes  ses  racines  réelles  et  comprises  entre  «o  et  a^. 

On  examinera  si  cette  équation  peut  avoir  des  racines  mul- 
tiples. 

Deuxième  question,  —  On  donne  une  courbe  du  troisième 
degré  G3  définie  par  les  équations 

37  —  6X*JJl,  ^=:6X(Jl',  ^  =  Xî-h  {JL*, 

où  X  cl  {JL  désignent  deux  variables  indépendantes  que,  pour 
abréger,  nous  appellerons  les  coordonnées  du  point  a  de  la 
courbe  G3. 
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1°  Trouver  la  relation  qui  doit  lier  les  coordonnées  de  trois 
points  ai,  aj,  a^  de  la  courbe  G3  pour  que  ces  points  soient 
en  ligne  droite. 

2®  Trouver  la  relation  qui  doit  lier  les  coordonnées  de  six 
points  «1,  a2,  «3,  «4,  «5,  «e  ^e  cette  courbe  pour  que  ces  points 
soient  sur  une  conique. 

Déduire  de  là  la  condition  nécessaire  et  suffîsante  pour  que, 
par  trois  points  «j,  «2»  ^3  <^fi  la  courbe  G3,  on  puisse  faire  pas- 
ser une  conique  Cj,  touchant  C3  aux  points  aj,  a;,  as.* 

Les  côtés  du  triangle  aiUia^  coupent  C3  en  des  points  bi,  bf, 
^3,  situés  sur  une  droite  D. 

Les  droites  qui  touchent  la  courbe  C3  aux  points  ai,  aj,  a^ 
la  coupent  en  des  points  Ci,  C2,  C3  situés  sur  une  droite  A. 

La  droite  D  étant  donnée,  quel  est  le  nombre  des  coniques 
Cj  qui  lui  correspondent? 

La  droite  A  étant  donnée,  quel  est  le  nombre  des  coniques 
Gj  qui  lui  correspondent? 


NOTE  SUR  UNE  FORMULE  BIEN  CONNUE 
DE  LA  GÉOMÉTRIE  IMAGINAIRE  ; 

Par  m.  B.  KAGAN. 


On  saît  bien  que  Taire  (A)  d'un  triangle  rectilîgne 
dans  l'espace  hyperbolique  est  proportion uelle  à  la  dif- 
férence 2d  —  (A-hB-hC),  A,B,  C  étant  les  angles 
de  ce  triangle.  Si  Ton  prend  pour  unité  l'aire  (o)  du 
triangle,  dans  lequel  cette  différence  est  égale  à  l'unité 
angulaire  (ce  qui  est  toujours  possible,  pourvu  que 
celle-ci  soit  moindre  que  arf),  on  tire  de  cette  relation 
Téquation  fond  a  me  nHi  le 

(1)  A^2^— A  — B  — G,' 

qui  ne  dépend  pas  du  choix  de  l'unité  angulaire,  parce 
que  celle  de  surface  lui  est  proportionnelle.   Pour  un 
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triangle,  rectangle  en  C,  cette  formule  devient 

Si  la  cathète  AG(=i)  reste  invariable,  tandis  que 
Tautre  cathète  AB(=  a)  augmente  infiniment,  <B  tend 
vers  o  et  <^  C  vers  n(i).  Donc 

(2)  lim  A  =  f/  — II(/;)        (a  =  oc). 

Pour  passer  de  la  géométrie  imaginaire  à  celle  d'Eu- 
clide,  il  ne  faut  que  poser 

11(37)  =  constante  =  d. 

Donc  la  formule  (2)  nous  donne  pour  l'espace  eucli- 
dien 

(va)  lim  A  =  o. 

Or,  on  sait  bien  que  cette  limite  est  égale  (dans  ce 
cas-ci)  à  GC.  Il  est  clair  que  ce  n'est  qu'une  contradiction 
apparente.  Dans  Téquation  (i),  A  désigne  la  mesure  de 
Taire  du  triangle,  c'est-à-dire  son  rapport  à  Taire  S. 
En  Texprimaiit  explicîtemcnl,  on  reçoit 

(3)  ^^-  2^  — A  — B  — G. 

0 

Dans  Tespace  euclidien,  le  triangle,  dont  Taire  est 
prise  pour  unité  ci-dessus,  n'existe  pas;  pour  unité  de 
surface  y  est  adoptée  la  double  aire  (20')  d'un  triangle 
rectangle,  dont  les  cathètes  sont  égales  à  T unité  de  lon- 
gueur. L'équation  (2  a)  n'exprime  que  la  proposition 
suivante  :  le  rapport  de  Taire  d'un  triangle  rectangle, 
dont  une  des  cathètes  est  constante  et  l'autre  augmente 
infiniment,  à  celle  d'un  triangle  (o),  pour  lequel 
9.(1 — A  —  B  —  C  est  égal  à  l'unité  angulaire,  tend 
vers  o  avec  la  courbure  de  Tespace.  La  contradiction 
apparente  ci-dessus  interprétée  convenablement  conduit 


(  ^-53  ) 
à  la  conclusion,  que  le  rapport  (t;)  augmente  infini- 
ment, quand  la  courbure  négative  de  l'espace  tend  vers 
zéro. 

II  s*agit,  en  premier  lieu,  de  constater  analytique- 
meut  cette  affirmation.  En  second  lieu,  nous  allons  pré- 
senter quelques  considérations  où  la  formule  (2)  trouve 
son  application. 

A,  B  et  G  étant  les  angles  d'un  triangle  rectiligne 
dans  l'espace  de  courbure  constante  négative,  a,  i  et  c 
les  côtés  opposés,  on  a 

(4)  sinn(a)  (cosA  -h  cosB  cosG)  =  sinB  sinC. 

D'autre  part, 

/    .    „/  X  sinIl(ir)sinTI(v) 

(cosîI(^-Hj.)=    cosII(^)^cosn(r) 
\  ^         -^  '       i4-cosn(a7)cosn(y) 

En  conséquence, 

sinn(ua7)  =  — ^777—,? 

(6)  <  ^ 

J  2cosn(a7) 

f  cosn(';i;r)  = „„/     • 

l  "^       ^       i-hcos«n(ar)' 

d'où  l'on  tire  sans  peine 

(7)  \  . .. -L 

°  \    I  —  sinn(ir) 

où  le  radical  doit  être  compté  positif  pour  les  valçurs 
positives  de  l'argument  x, 
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tin  combinant  les  formules  (4)  et(^),  on  rcçoîl 


ta 


"--"  (?)  " 


sin  H  sinC 


V 


A-hU-hC         B-+-G  —  A 

ros co*i 

•À  1 


ou  bien,  vn  vertu  de  la  relation  (3), 


tn 


..„(=). 


"""(")-.  /- 


siii  H  ^iii  C 


.     /i   A\     .     /  1   A\ 

sin     -   s     î^in     A  -+-  -  X  ) 

\  9.     0  /  \  -4     0/ 


sin  H  <inC 


sin  (  JJ  H -^  )  sin  (  C  -i —  -^  ) 

\  7.     0  /  \  V.     0  / 


C.es  formules,  conihinées  avec  celles  ([ue  Ton  en  tire 
par  analogie,  nous  donnent 

sinllf-  )rolIl(-   )rotn(-  )  =  -     —--  • 


Or,   ha  dési{j;nant  la  hauteur  Al)  du  trian{:;le  ABC, 
al)aissé(»du  sommet  A, on  tire  du  triaiii^le  leelanglir  ADC 

sin  C  —  col  Il(  h,i  )  laii^  ll(  h  ). 

Après  la  substilulion  de  eelle  expression,  la  formule 
précédente  devient 

sinll(  -  -À-^  sinll(  '-j  roi  II  (  ~  )  coi  11  (  -^'  )  taiip^IK  A  )  roi  II( //„  i. 

Or,  une  simple  eomhinaison  des  foiinules  (j)  donne 


(S) 


rul  II  (    n  lîiM-Ih  />  i         '   *iinll  [  M, 


(  ^5'"5  ) 

et  Ton  reçoit  iinaleinent 


( 


Dans  le  cas  où  le  triangle  est  rectangle  en  C, 

si  on  le  substitue  dans  l'équation  (())  et  que  Ton  y  ap- 
plique de  nouveau  la  relation  (8),  on  reçoit 

En  particulier, 

Oo)  sin|-  ^  )  =  sinllj  -  )  rotn(  -  )  coin  ( - 

OÙ  c'  désigne  Thypoténuse  du  triangle  rectangle  équi- 
latère,  dont  les  catliètes  sont  égales  à  Tunîté  de  lon- 
gueur. 

Comme  il  en  a  été  déjà  fait  mention,  les  équations  (i) 
et  (3)  ne  dépendent  que  du  choix  de  Tunité  angulaire. 
On  peut  donc  la  choisir  de  telle  manière  que  ar/  =  T:, 
ce  qui  revient  à  mesurer  Tangle  par  le  rapport  de  Tare 
correspondant  à  son  rayon  géodésique  sur  la  sphère 
limite.  Alors  il  est  permis  de  substituer  en  (9)  et  (10), 

au  lieu  de  sin(  -  -À*  l'argument  (  -  -Ay  celui-ci  devenant 

iniinimeut  petit.  Si  la  courbure  —  j^  de  l'espace  tend 
vers  o,  les  côtés  a,  i,  c  du  triangle  restant  finis,  les 
rapports  j^  jt  -,  deviennent  infiniment  petits.  Comme 
il  est   permis,  dans   ce  cas,  de    substituer  au  lieu  de 


(    '2j6    ) 

sinll(a),  tangn(a),  . . . ,  i  et  y  y-*-»  en  négligeant  les 
infiniment  petits  des  ordres  supérieurs,  on  voit  (9),  (10) 
que  les  rapports  «  et  -^  tendent  aussi  vers  o.  Donc  les 
équations  (9)  et  (10)  deviennent 

lia  ha 
fi       1  l    l 

En  divisant  ces  équations  Tune  par  l'autre,  on  reçoit 
la  formule  euclidienne 


,.       A         \  a  ha         ,  j         . 
20        211 


En  outre,  Téquation  (12)  prouve  que 


0' 

lim  ix    =0  (l=:cc).  C.Q.F.D. 

0 


11  est  évident  que  le  sens  de  cette  proposition  est 
purement  analytique.  C'est  seulement  dans  le  cas  où 
on  l'applique  à  des  ensembles,  dans  lesquels  on  peut 
passer  de  l'un  à  Tautrc  en  conservant  la  môme  unité  de 
longueur,  qu'elle  admet  une  interprétation  réelle. 

La  circonférence  (C)  et  Taire  (K)  du  cercle  s'expri- 
ment dans  la  géométrie  imaginaire  par  les  formules 
suivantes 

(i3)  C  =  2t:  colII(/'), 

Donc,  pour  la  surface  ('7)d'uii  secteur,  dont  l'arc  a  la 


(  =^57  ) 
longueur  5,  on  a  Tex pression  suivante  : 


_,  2  5C0t* 

sK 

d  = 


"(0 


G  lcotU(r) 

OU  bien,  en  la  transformant  au  moyen  de  la  formule  (8), 


=  -7  cosU  (  -  ) 


En  désignant  par  2  A  Taire  du  triangle  qui  est  formé 
par  les  deux  rayons  extrêmes  et  la  corde  (aX)  du  sec- 
teur, et  par  t  celle  du  segment,  on  reçoit 


=  ^^cosn(Q-'2A. 


Si  le  rayon  du  cercle  augmente  infiniment.  Parc  (s) 
s'approche  de  Tare  (s')  du  cercle  limite,  qui  correspond 
à  la  corde  (l'k).  Or 


s'  =  2/cotn(X); 
donc 

lim    ^  cosn  (  -  j     =  2cotII(X) 


(r  =  x). 


D'autre  part,  selon  la  formule  (2), 

lim(2A)  =  7r  — 2n(X)         (r  =  oo). 

La  démonstration  de  la  formule  (i4)  suppose,  essen- 
t.iellement,  que  les  arcs  du  cercle  sont  mesurés  par  leur 
x*apport  à  leur  rayon  géodésique,  ce  qui  nous  oblige 
ci'exprimer  2  d  par  -ït.  En  conséquence, 

x'  =  limT(r=:op)  =  2  cotn(X)-f-  2n(X) —  ir, 

"^^  désignant  l'aire  du  segment  d'un  cercle  limite,  dont 
1  a  corde  est  égale  à  2)w 
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Comme  la  mesure  de  cette  surface  est  toujours  posi- 
tive, on  a 

(i5)  •2cotn(X)-4-27:(X)>  H         (X>o). 

Or 

cotn(X)  = ,  laiig  -  II(X)  =  e    7. 

En  substituant  ces  expressions  dans  l'inégalité  (i5), 
on  reçoit 

_  A  A  _  A 

(i6)  i  arc  lange    ^ -\- e^  —  e    '^>  Il         (X>o) 

ou  bien 

).  A  _À 

(17)  4  arc  cote' -f- e'  —  e    '  >  II  (X>o). 

_X 
Si   l'on  pose  enfin   dans  (16)  e    ^=z  et  dans  (17) 

e^  =  z,  on  en  tire 

4  arc  tang.3  4-  -  —  ^  >  tt         (-5  <  i), 
4arccot^    -h:; >II         (5>i). 

Ces  inégalités  admettent  certainement  une  démon- 
stration analytique;  les  considérations  qui  précèdent 
leur  donnent  l'interprétation  géométrique. 


REMARQUE  SUR  LA  VALEUR  UE  i'; 

Par  iM.  Vladimir  VARIGAK, 
Professeur  à  Osijck  (Esseg),  en  Slavonie. 


La  vraie  valeur  de  celle  expression  a  été  déterminée 
déjà  par  Eiiler.  Prenant  pour  point  de  départ 


rosa  -T-  i  sin  X  =  c'^. 


(  ^^9  ) 
équation  fondamentale  dans  la  théorie  des  imaginaires, 
on  trouve 


l—  e^   . 


Élevant  de  côté  et  d'autre  à  la  puissance  i,  on  obtient 


Jusqu'à  ce  moment  jVstimai  ce  résultat  incontes- 
table-, maintenant  je  trouve  dans  la  Géométrie  de  po- 
sition de  Mouchot  (*)î  à  la  page  i46,  le  raisonnement 
que  voici  : 

Couiine  il  est  certain  que 


7t  . 
-  f 

i  =  e^    j 


Euler  ne  fait  pas  difficulté  d'en  conclure 

i^  =  e~  2 , 
et,  par  suite, 

Vallès  conteste,    non   sans  raison,    l'exactitude   des 
deux  dernières  formules,  puisqu'il  en  résulterait 

e    *  -h  e  *  —  o  ; 
d'oii 

^^  —  —  I , 

conséquence  absurde,  et  qui  ne  saurait  provenir  que 
d' une  fausse  lijpothèse. 


(')  A.  MoucnoT,  Z,e5  nouvelfes  bases  de  ta  Gcotnctrie  supérieure. 
PhtIs,  i8f)^. 
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Afin  de  donner  les  valeurs  exactes,  M.  Mouchot  évalue 
par  son  procédé  purement  géométrique  les  logarithmes 
de/*  et  de  —  i'.  A  la  page  i4i  de  l'Ouvrage  cité,  il 
donne  les  égalités 

t'  =  ±  e         et         —  /*'  =  qz  t  ; 

d'où  il  suit  que  i'  et  —  i'  ont  pour  logarithmes,  l'un 
zh  -  i,  l'autre  ^z  -  i.  Il  en  résulte 

et,  si  l'on  applique  à  ces  nouvelles  formules  le  raison- 
nement de  Vallès,  on  trouve 

d'où 

résultat  exact  (*). 

Tout  cela  m'étonnait  bien.  Je  lus  plusieurs  fois  ce 
passage;  cela  m'eût  coûté  beaucoup  d'admettre  que  la 
déduction  d'Euler  soit  erronée.  Celle  de  Mouchot- 
Vallès  me  semblait  l'être  du  moment  où  j'ai  lu  à  la 
page  189  de  l'Ouvrage  cité  «  qu'élever  une  vectrice  à 
la  puissance  i,  c'est  la  convertir  en  une  autre  vectrice 
ayant  pour  logarithme  le  sien  changé  de  mode  »,  et 
pourtant  quand  l'auteur  opère  avec  les  angles,  dont  la 
tangente  excède  l'unité,  il  ne  suit  pas  cette  règle  (-). 
Sur  cette  déduction  douteuse  s'appuie  la  détermination 
des  logarithmes  de  i'  et  de  —  i'. 

Je  regrette  que  M.  Mouchot  n'ait  pas  dit  où  se  trouve 


(')  Ouvrage  cité,  p.  i47- 

('')  Fo*>  les  quatre  dernières  lignes  de  la  page  lof). 
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la  remarque  de  Vallès  sur  Tin  exactitude  de  la  formule 
d'Euler,  car  je  voudrais  bien  connaître  son  anal^^se  et 
savoir  d'où  il  a  tiré  Tégalité 


7t 


Elle  est  évidemment  fausse,  et  c'est  bien  difficile  de 
croire  qu'elle  se  trouve  dans  Euler.  Après  tout,  il  me 
semble  qu'elle  dérive  d'un  lapsus  calanii. 

En  faisant 

cos  a  —  i  sin  a  =  g-'* 


et,  pour  CL=  -y 


—  i  =  e      '  , 


on  a,  élevant  à  la  puissance  i. 


TZ 


Si  l'on  oublie  de  mettre  la  base  — i  entre  paren- 
thèses, on  a  la  seconde  équation  en  question.  Au  moins 
j'ai  en  vain  tenté  de  la  déduire  d'une  autre  manière. 
Mais  il  n'est  pas  permis  d'omettre  les  parenthèses; 
( —  iy  n'est  pas  égal  à  —  i'. 

D'ailleurs  on  a 

<*t  enfin 


2E 


comme  la  seconde  équation.  Avec  elle  on  ne  peut  ti- 
i'er  aucune  conséquence  absurde,  mais  avec  celles  de 
3M.  Mouchol  on  le  peut  de  la  manière  suivante    :  nous 


(    2(V2    ) 

avons  vu  qu'il  est  arrivé  à  régalité 


prenons  les  logarilhnies  népériens,  nous  aurons 


et,  quand  Ton  supprime  le  facteur  i,  il  vient 


•2 


conséquence  absurde  et  qui  est  en  contradiction  avec 
Texpression  donnée  à  la  page  i46, 


li  =  (  -ik  -^ —  )  TÛ^ 


k  désignant  un  nombre  quelconque  ou  zéro 


SUR  LA  COURBURE  DU  CONTOUR  APPARENT  D UNE  SURFACE 

PROJETÉE  ORTHOGONALEMENT; 

Par  m.  m.  d'OGAGNE. 


Soient,  en  un  point  M  de  la  courbe  de  contact  C  de 
la  surface  S  et  du  cylindre  projetant  P,  MX  et  MY  les 
tangentes  aux  sections  principales  dont  les  rayons  de 
courbure  sont  Ro  t3t  R^,  Mm  la  génératrice  du  cylindre 
projetant,  m  étant  la  projection  de  M,  MT  la  tangente 
à  la  courbe  C,  MS  la  tangente  à  la  section  droite  du 
cylindre  P,  droite  perpendiculaire  à  M//z  en  M. 


(  .6;i  ) 

Appelons,  en  outre,  Rt  ^^^  I^/«  '^^  rayons  de  courbure 
en  M  des  sections  normales  de  la  surface,  menées  par 
JVrr  et  Mm,  /•  le  rayon  de  courbure  du  contour  appa- 
rent en  m,  égal  à  celui  de  la  section  droite  du  cylindre 
P  eu  M,  9,  (T,  [JL  les  angles  que  MT,  MS  et  Mm  font 
avec  MX,  a  Tangle  TMm. 

La  relation  d*Euler  donne,  lorsqu'on  l'applique  à  la 
surface  S, 

(I)  -  ^    '  ^ 


et  au  cylindre  P, 


cos" 


1 

\ 

51/ 

Rx 

r 

/•  — 

Rt 

sin*a. 

ou 

(a) 

Puisque,  d'après  le  théorème  de  Dupin,  les  droites 
MT  et  Mm  sont  deux  diamètres  conjugués  de  l'indica- 
trice au  point  M,  on  a,  par  application  des  théorèmes 
d'Apollonius 

(3)  RT-i-R,«  =  Ro+Ri, 

(4)  RxRmsin2a=RoR,. 


Des  formules  (2)  et  (3)  on  tire 

(5)  /•: 


RoRi 


R;w 

formule  qui  peut  se  traduire  par  ce  théorème  : 

Le  produit  de  la  courbure  en  M  de  la  section  nor- 
male faite  dans  la  surface  S  par  la  génératrice  M/7i, 
par  la  courbure  en  m  du  contour  apparent ^  est  égal  à 
la  courbure  totale  de  la  surface  S  en  M. 


(  ^^64  ) 

Au  moyen  de  la  formule  (3  ),  la  formule  (5)  peut  être 
transformée  en 

formule  qui  lie  la  courbure  du  contour  apparent  à  la 
courbure  normale  de  la  courbe  de  contact  de  la  surface 
et  du  cylindre  projetant. 

Enfin  la  formule  (5),  transformée  au  moyen  de  (i), 
donne 

r  =  Ri  cos'  [JL  H-  Ro  sin2  {jt 
ou 

(7)  r  =  Ro  cos^d -h  R,  sin'a. 

Cette  dernière  formule  est  celle  que  M.  Mannheîni 
obtient  dans  son  Cours  de  Géométrie  descriptive 
(2®  édit.,  p.  821),  en  faisant  intervenir  la  considération 
de  la  normalie  à  la  surface  S  le  long  de  la  courbe  C. 


CONCOURS  D'ADMISSION  A  L  ÉCOLE  POLYTECHNIQUE  EN  1893. 


Composition  de  Mathématiques . 

On  donne,  d'une  part,  deux  droites  D  et  D'  ne  se  coupant 
pas;  d'autre  part,  deux  autres  droites,  A  et  A'  ne  se  coupant 
pas.  On  considère  une  droite  variable  OA  passant  pai»  l'origine 
O,  et  située  dans  le  plan  de  coordonnées  xOy. 

1°  Former  l'équation  de  la  surface  du  deuxième  degré  S  qui 
contient  D,  D'  et  OA. 

2°  La  surface  S,  et  la  surface  analogue  ^  qui  contient  A,  A' 
et  OA,  se  coupent,  en  dehors   de   OA,    suivant   une  certaine 
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courbe.  Trouver  Ja  surface  lieu  géométrique  de  cette  courbe, 
lorsque  OA  décrit  le  plan  xOy, 

3"  Déterminer  les  droites  situées  sur  cette  surface. 

4®  Etudier  complètement  cette  surface  dans  le  cas  particulier 
oii  les  quatre  droites  D,  D',  A  et  A'  sont  quatre  génératrices  d'un 
même  système  d'un  hyperboloïde  tangent  en  O  au  plan  xOy\ 
et  montrer  que,  dans  ce  cas,  le  lieu  comprend  un  plan  qui 
demeure  invariable  lorsque  les  quatre  droites  décrivent  res- 
pectivement des  plans  passant  par  le  point  O. 

iV.  B,  On  conservera  les  notations  indiquées. 

Epure. 

Un  tore  à  axe  vertical  a  son  centre  :  i°  à  140™"  du  bord  droit 
de  la  feuille,  2°  à  180"*"*  du  bord  inférieur  en  projection  hori- 
zontale, et  à  3 10"™  du  même  bord  en  projection  verticale.  Le 
cercle  méridien  a  28™"  de  rayon,  et  son  centre  est  à  68"""  de 
distance  de  l'axe  du  tore. 

Une  sphère  de  24"'"  de  rayon  touche  l'axe  du  tore  à  40""" 
au-dessus  du  centre  de  celui-ci.  En  projection  horizontale  le 
centre  de  cette  sphère  est  sur  la  bissectrice  de  l'angle  de  deux 
droites  issues  du  centre  du  tore,  l'une  de  front  dirigée  vers  la 
gauche,  l'autre  debout  dirigée  vers  le  haut  de  la  feuille.  A  cette 
sphère  est  circonscrit  un  cône  dont  le  sommet  est  sur  l'axe  du 
tore,  à  93"""  au-dessus  du  centre  de  celui-ci. 

On  demande  de  représenter  par  ses  projections  la  partie  du 
tore  supposé  plein  qui  est  intérieure  au  cône.  La  courbe 
d'intersQCtion  des  deux  surfaces  sera  en  traits  noirs  pleins  pour 
les  parties  vues,  en  points  noirs  ronds  pour  les  parties  cachées. 
On  indiquera  en  traits  rouges  la  construction  :  i»  d'un  point 
quelconque  de  la  courbe  et  de  la  tangente  en  ce  point;  2"  d'un 
point  de  la  courbe,  choisi  sur  chacun  des  contours  apparents 
circulaires  du  tore;  3°  de  la  sphère,  ainsi  que  des  parties  du 
tore  et  du  cône  en  dehors  de  l'intersection. 

Calcul  trigonotnétrique. 

On   donne   dans  un  triangle    la  base  a  =  22579"', 83,  et  les 
deux  angles  B  =  7i"22'3î", 5;  G  =  39"5i'20%r). 


(   >M  ) 

Calculer  A,  b,  r,  la  surface  S,  et  la  hauteur  H  correspon- 
tlaiil  à  la  base  a. 

Composition  de  Physique  et  Chimie. 

Physique.  —  I.  Lunette  de  Galilée. 

II.  Détermination  du  poids  d*un  litre  d'air  à  o**,  et  à  la  pres- 
sion de  jG*""'.  (On  supposera  connue  la  détermination  du  poids 
spécifique  des  gaz.  ) 

Chimie.  —  Indiquer  :  i"  les  différences  qui  existent  entre  le 
chlore  et  l'azote,  et  entre  leurs  composés;  a''  les  rapproche- 
ments qu'on  peut  établir  entre  ces  corps. 

Composition  //vtnrnise . 

Expliquer  et  justifier  cette  pensée  d'un  écrivain  étranger  : 
«  La  France  réserve  d'heureuses  surprises  à  ses  amis  et  à 
ses  ennemis  aux  plus  tristes  jours  de  son  histoire.  Il  y  a  dans 
ce  peuple  étrange,  après  les  désastres  et  les  décadences,  une 
vigueur  de  renaissance,  une  vitalité  excitée  par  le  malheur, 
une  faculté  à  revivre  qui  doivent  mettre  en  garde  ses  ennemis 
les  plus  triomphants  contre  un  mépris  prématuré,  et  les  Fran- 
çais contre  le  découragement  et  le  désespoir,  contre  le  doute 
même  à  l'égard  de  leur  immortelle  j)atrie.  » 


OORRESPONDAKCe. 


Bien  (jii'eii  dépit  d'une  légende  assez  répandue,  le 
sujet  de  la  Composition  inathéniaticjue,  pour  Tadmission 
à  l'Kcole  PoIyteelini(]ue,  n'ait  pas  él(»,  cette  année,  pro- 


(  '^-«7  ) 
posé  par  moi,  j'ai  rencontré,  en  m'en  occupant,  une 
élégante  solution  géométrique  de  Tune  des  questions 
posées,  qui  intéressera  peut-être  quelques-uns  de  vos 
lecteurs.  Je  vous  demande  la  permission  de  Texposcr 
en  quelques  mots. 

Étant  donnés  deux  couples  de  droites  quelconques 
D,  D'  et  A,  A',  un  plan  P  et  un  point  O  dans  ce  plan, 
il  s'agit  de  trouver  le  lieu  de  Tintersection  de  deux  sur- 
faces du  second  ordre  S  et  S,  contenant  toutes  deux 
une  même  droite  variable  OA  du  plan  P  et  passant, 
Tune  par  les  droites  D  et  D',  l'autre  par  les  droites  A 
et  A'. 

Soient  a,  a',  a,  a'  les  traces  respectives  de  D,  D', 
A,  A' sur  le  plan  P,  b  et  b'  les  points  où  D  et  D'  sont 
rencontrées  par  une  même  droite  issue  du  point  O, 
P  et  P'  les  points  où  A  et  A'  sont  rencontrées  par  une 
même  droite  issue  également  de  O.  Les  droites  aa' 
et  bb'^  rencontrant  chacune  les  trois  droites  OA,  D 
et  ly  de  la  surface  S,  sont  situées  sur  cette  surface. 
Par  suite,  lorsque  OA  pivote  autour  du  point  O,  la 
surface  S  passe  constamment  parle  quadrilatère  gauche 
aa'b'bj  de  manière  à  engendrer  un  faisceau  ponctuel, 
en  restant  constamment  en  correspondance  homogra- 
pliique  avec  OA.  De  même  la  surface  S  passe  constam- 
ment par  le  quadrilatère  gauche  aa'^'^  et  forme  un 
second  faisceau  ponctuel,  en  restant  également  en  cor- 
respondance homograpliique  avec  OA.  Par  suite,  les 
surfaces  S  et  S  des  deux  faisceaux  se  correspondent 
homographiquementet,  d'après  un  théorème  bien  connu, 
leur  intersection  complète  engendre  une  surface  du 
quatrième  ordre.  Mais  l'intersection  comprend  la  droite 
OA  qui  décrit  le  plan  P.  La  cubique  gauche,  complé- 
tant cette  intersection,  engendre  donc  une  surface  du 
troisième  ordre. 
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Celte  surface,  comme  on  le  voit  presque  iminédiate- 
menty  peul  encore  être  engendrée  de  la  manière  sui- 
vante. On  fait  pivoter  le  plan  P  autour  du  point  O. 
Dans  chacune  de  ses  positions,  on  joint  les  points  où 
il  rencontre  les  droites  D  et  D',  les  points  ou  il  ren- 
contre les  droites  A  et  A'.  Le  point  d'insersectîon  des 
droites  ainsi  obtenues  engendre  la  surface  du  troi- 
sième ordre  en  question.  Ce  qu'il  y  a  de  particulière- 
ment remarquable,  c'est  que  toute  surface  du  troisième 
ordre  peut  être  décrite  par  le  mode  de  génération  qui 
vient  d*ètre  indiqué  et  même  d*un  certain  nombre  de 
manières.  Ce  nombre  est  égal  à  216000^,  dans  le  cas  où 
les  •À'j  droites  de  la  surface  sont  réelles.  Enfin  ce  mode 
de  génération  conduit  à  un  mode  de  représentation 
plane  d*une  surface  quelconque  du  troisième  ordre.  En 
eflcl,  au  plan  P,  mobile  autour  du  point  O,  menons, 
dans  chacune  de  ses  positions,  une  perpendiculaire 
en  O.  La  trace  de  cette  droite  sur  un  plan  fixe  arbi- 
traire correspondra  à  un  point  unique  de  la  surface  et 
réci  proquement. 

Il  y  aurait  là  matière  à  de  plus  amples  développe- 
ments; mais  je  me  bornerai  à  ces  remarques  très  géné- 
rales, qui  m'ont  paru  présenter  un  certain  intérêt,  sans 
pouvoir  affirmer  d'ailleurs  qu'elles  sont  nouvelles. 

Veuillez,  Monsieur  le  Rédacteur,  agréer  l'expression 
de  mes  sentiments  distingués. 

G.  FOURET. 

Paris,  le  5  juin  189'). 
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SUR  LES  EXPONENTIELLES  LUAGINAIRES; 

Par  m.  g.  TARRY. 


On  sait  que  les  nombres  qui  mesurent  les  angles  sont 

des  logarithmes  dont  la  base  est  e>^  ou  e.  La  figure  géo- 
métrique formée  par  deux  droites  qui  se  coupent  repré- 
sente une  infinité  d'angles  égaux  au  point  de  vue  de 
leur  représentation  matérielle,  mais  non  identiques 
puisqu'ils  diffèrent  de  multiples  de  air.  Pareillement, 

la  figure  algébrique  a-\-h\J — i  représente  l'infinité 
des  nombres 


•  •  j 


ga-t-pv'-i-tir^     ga-hp^/-i^     sa-f-p /^-hîit 


égaux  au  point  de  vue  de  la  représentation  matérielle 
algébrique,  mais  non  identiques,  puisque  les  exposants 
diffèrent  de  multiples  de  21t. 

Ce  rapprochement  entre  les  angles  et  les  exponen- 
tielles met  en  lumière  cette  vérité  d'apparence  para- 
doxale :  deux  nombres  égaux  élevés  à  des  puissances 
égales  peuvent  donner  deux  nombres  inégaux,  et  réci- 
proquement deux  nombres  inégaux  élevés  à  des  puis- 
sances égales  peuvent  donner  deux  nombres  égaux. 
Ainsi  les  nombres  égaux  e^",  e*'^  élevés  à  la  puis- 
sance y/ — I  donnent  les  nombres  inégaux  e^W-^  ^  ^\'K\f^\  ^ 
et  réciproquement  les  nombres  inégaux  e^'^"* .  g^W-*^ 

élevés  à  la  puissance  — y/ —  ï  donnent  les  nombres  égaux 
g2ii^  £411  j)e  même,  si  l'on  élève  à  la  puissance  ^  les 
nombres  égaux  (-H  i)^  et( —  i)^,  on  obtient  les  nombres 
inégaux  +  1  et  —  i . 

Mais  deux  nombres  égaux  et  identiques,  élevés  à  des 
Ann,  de  Mathémat.,  3«  série,  t.  XIV.  (Juillet  1895).  19 


(  ^:^  ) 

puissances    égales,    donnent    toujours    deux    nombres 
égaux  et  identiques,  puisqu'on  a  identiquement 


L'exposant  m  -f-  /ly/ —  i  représentant  une  inGnité  de 
nombres  égaux  et  non  identiques,  on  voit  qu'on  a 
admis  implicitement  le  postulatum  suivant  : 

Deux  nombres  identiques  élevés  à  des  puissances 
égales  et  non  identiques  donnent  deux  nombres  identi- 
ques. 

Deux  nombres  identiques,  soumis  â  des  opérations 
non  identiques,  ne  pouvant  donner  des  résultats  abso- 
lument identiques,  il  demeure  sous-entendu  que  les 
nombres  obtenus  sont  considérés  comme  identiques  au 
point  de  vue  seulement  de  la  représentation  algébrique 

de  la  forme  e*+P^~*.  Ces  nombres  diflerent  nécessaire- 
ment, mais  ils  se  confondent  dans  cette  représentation 

algébrifjue,  comme  deux  nombres  de  la  forme  £«+?/-* 
dont  les  exposants  diflerent  de  2  7î  se  confondent  dans  la 

représentation  a  -h  6  \] —  i ,  ou  comme  deux  angles  qui 
diflerent  de  27:  se  confondent  dans  la  représentation 
géométrique. 

En  résumé,  si  l'on  veut  éviter  l'introduction  en 
Algèbre  d'une  nouvelle  espèce  de  quantité  imaginaire, 
il  faut  admettre  que  les  nombres 

sont  égaux  au  point  de  vue  de  la  représentation  sous  la 
forme  e«+?v'^"'*. 

Gela  accepté,  aucune  difGculté  ne  peut  se  présenter 
dans  le  calcul  des  exponentielles.  Les  contradictions 
qu'on  a  cru  rencontrer  doivent  être  attribuées  à  des 
raisonnements  inexacts  ou  à  des  erreurs  de  calcul. 


(  '-^7'  ) 

Il  convient  de  signaler  ici  une  faute  de  calcul  com- 
mise en  1876  par  M.  Vallès,  et  qui  ne  parait  pas  avoir 
été  signalée,  car  elle  a  élé  répétée  en  1892  par  M.  Mou- 
chot  (^Nou^eUes  bases  de  la  Géométrie  supérieure, 
p.  147). 

On  lit  dans  l'Ouvrage  de  M.  Vallès  Sur  les  formes 
imaginaires  en  Algèbre  (3®  partie,  p.  ^o)  : 

«  Dans  la  formule  d'Euler 


gx\/-i  —  cosa?  H- y/ —  1  sina?, 

si  Ton  élève  les  deux  membres  à  la  puissance  y/ —  i ,  il 
viendra 

c-^  =  (cosa7-4-^ — isina?)  ~*, 

égalité  qui,  en  faisant  x  =  -y  se  réduit  à 

71  

»  Elevons  maintenant  les  deux  termes  de  la  formule 


d'Euler  à  la  puissance  — y/ —  i,  il  viendra 

■  ^ 

e^r  —.(cQs^  ^^ — ,  sina?)        *  =  (cosa7  — / — isina?)  ~*, 
égalité  qui,  si  Ton  suppose  que  x  devient  ->  donne 


))  Or,  cette  valeur  de  — y/ —  i  ^~  ajoutée  avec  celle  de 
\J —  I        donne 


2?        —H 


e    *-f-e'=o         ou         eT^  =:  —  i, 

ce  qu'aucun  géomètre  à  coup  sûr  ne  sera  disposé  à  ad- 
mettre. » 

Le  résultat  auquel  arrive  M.  Vallès  est  dû  à  l'omission 


d'une  parenthèse.  En  effet,  si  dans  l'égalité 

-e^  =  (cosa7 — /— I  sina:)  ~*, 
on  suppose  que  x  devient ->  on  a 

et  cette  valeur  ajoutée  à  celle  de  -+-^ —  i*^~*  ne  donne 
plus  o. 

On  éviterait  bien  des  confusions  si  Ton  adoptait  une 
notation  spéciale  pour  distinguer  Pidentité  de  la  simple 
égalité.  Il  est  regrettable  que  le  même  signe  =  figure 
l'égalité  dans  les  relations 

et  l'identité  dans  les  relations 


PROBLÈME  DU  CONCOURS  GÉNÉRAL  DE  1894; 

Par  m.  Raymond  SÉE, 
Élève  de  Mathématiques  spéciales  au  lycée  Janson  de  Sailly. 


On  donne  un  triangle  ABC  dont  les  côtés  ont  respec- 
tivement pour  équations 

X  =  o, 
Y  =  o, 
Z  =  O, 

une  conique  S  touchant  en  A  et  B  les  côtés  CA  et  CB  de 
Tangle  ACB  et  dont  l'équation  est  XY  =  Z^. 

Sur  cette  conique  S,  on  prend  le  point  ml  défini  par  les 
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équations  X  =  Y  =  Z,  et  un  point  variable  M  ;  enfin  on 
désigne  par  v  le  point  où  la  droite  C|ji  rencontre  la 
corde  de  contact  AB. 

Cela  posé,  on  joint  le  point  M  à  l'un  des  points  m 
de  AB  qui  ont  même  polaire  par  rapport  aux  angles  AMB 
et  [jlMv  : 

1**  Démontrer  que,  M  décrivant  S,  la  droite  Mm  en- 
veloppe une  courbe  S  du  quatrième  ordre  et  de  la  troi- 
sième classe,  dont  Téquation  tangentielle  est 


2^  Aux  points  où  une  droite  D  rencontre  la  courbe  S, 
on  mène  k  cette  courbe  les  quatre  tangentes  T< ,  T2,  T3, 
T4,  et  Ton  considère  laconique  C|  inscrite  dans  le  pen- 
tagone formé  par  ces  quatre  tangentes  et  la  droite  AB. 
Démontrer  que,  si  l'on  assujettit  C<  à  passer  par  un 
point  P,  la  droite  D  enveloppe  une  conique  C2  ; 

3°  Montrer  que  la  conique  C2  se  réduit  à  deux  points 
y,  /'  quand  le  point  P  est  sur  une  certaine  conique  C3. 
Trouver  dans  ce  cas  l'enveloppe  S'  de  la  droite  j^T'  et  le 
lieu  des  points/  ety. 


S     XY  — Z«=o, 


JX  =  Y  =  Z,      MfjL 


X 

I 


Y 

I 
I 

X 


z 

I 


ïs'  a. 


BC  X  =  o, 
GA  Y  =  o, 
AB     Z  =  o, 


M 


X  =  Y, 

Z  =  o, 

x  =  xz, 

Y-5 


z  =  0, 


—  X 


=  Y. 


Les  points  de  AB,  qui  ont  même  polaire  par  rapport 
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aux  dcuK  angles  AMB,  [j;Mv,  ont  inùinu  conjugué  har- 
monique par  rapport  aux  deux  segments  ÂB  et  pv  et. 
par  suite,  môme  polaire  par  rapport  aux  angles  ACB 


a  polaire  par  rapport  à 

ACB,        aX-H  V  =o, 


Donc  à  tout  point  M  coirespotident  Jeux  points 

J'^"'    r- 

réels  si  >.  <  o. 
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x  =  xz. 


m 


I. 

Z  =  o, 

Y  =  aX, 


avec 


a*X  -hi=  o, 


Mfx 


X     Y     Z 


I 


^     X     ' 


1      a     o 
J'identifie  avec 


=  -aX-hY-hz(l%-  ^\=o. 


u\  -h  pY  H-  wZ  =  o, 


Xa  —  r- 

a        I  À 


a  — 

p 

Xa- 

I 

w 

X 

V 

a^X-h  I  =  o, 
ou,  en  éliminant  a  et  X., 

S        j   a^-h  p3=  WPW, 

courbe  de  la  troisième  classe. 

Pour  avoir  Téquation  ponctuelle,  je  cherche  l'enve- 
loppe de 

Qt3Z  — a^XH-aY  — Z  =  o 

(obtenue  en  remplaçant  A  dans  Mm),  c'est-à-dire  que 
j'élimine  a  entre 

'        2    (XY-9Zî)«-4(3YZ-X«)(3XZ-Y«) 
—  a*X-j-2aY  —  3Z  =  o, 

courbe  du  quatrième  ordre. 

II. 

Soit  une  droite  D  de  coordonnées  Uq^  Po^  ^^o- 

S  =  m3-4-  p' —  uvw  =  o. 


=  0, 


d-L  dS  d'L 

ou  dp  ow 

—  Mo (3  M* —  Pcp)  -4-  Po(3p2 —  mv)  —  wqUv  =  o 
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représente  une  conique  tangente  aux  quatre  droites  T| , 
Ta,  T3,  T4.  Elle  est  de  plus  tangente  à  AB  (puisque  pas 
de  terme  en  çv^).  Il  n'y  a  qu'une  seule  conique  tangente 
à  cinq  droites.  L'équation  précédente  est  donc  celle  de 
la  conique  G<, 

Cl  =  3 Uq u^ -{-  3 Vo^^  —  "o ^^  —  ^0 «'M  —  (Vo up  =  o. 
Soit 

Téquation  d'un  point  P.  Pour  exprimer  qu'il  est  sur  la 
conique  C^,  j'élimine  w  et  j'exprime  que  l'équation  ho- 
mogène 

3  Mo  M*  -H  3  Po  f*  —  Wo  MC  +  (Mo  ^^  -H  t'o  W  (    =^   I  =  O 

a  ses  racines  égales. 

En  supprimant  les  indices, 

équation  de  la  conique  enveloppée  par  D. 

m. 

Pour  que  la  conique  C2  se  réduise  à  deux  points,  il 
faut  que  le  premier  membre  de  son  équation  soit  une 
somme  de  deux  carrés  au  plus.  Il  faut  donc  que  les  trois 
demi-dérivées  partielles,  égalées  à  zéro,  aient  en  w,  v,  w 
un  système  commun  de  solutions,  qui  sont  précisément 
les  coordonnées  de  la  droite  J^. 

Cg  est  de  la  forme  R^ —  4PQ  =  O5 

R  =  uxo-h  vyo-^  wzo, 

P  =  3uZo —  ÇXq, 

Q  =  -^çzo—ifyo^ 
XqR  —  270  P  —  O^oQ  —  o, 
(i  )  7o  R  —  6^0  p  —  2.ri,  Q  —  o. 
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J'élimine  P,  Q,  R  :  il  vient 

AB        Z  =  o, 
G3  =  XY-9Zî=o, 

conique  bitangente  à  S  aux  deux  points  A  et  B. 

Envfeloppe  deff.  —  Posons 

Yo  = 


P{,,        3Zo 


X 


11  faut  éliminer  X  entre  les  deux  équations  auxquelles 
se  réduit  le  système  (i), 

Y  P_L_Q7  n       «  (  aH-Xp  =  o, 

R  =  o,  J3(mX-4-jWw  =  o, 


2'  =  m3  ^_  p3 .1  i^ppp;  =  o. 


Lieu  des  points  f  el  f .  —  Je  remplace,  dans  C2,  Xo, 
Yo,  Zo  en  fonction  de  X, 

^SuX-H  Y  -h  wV— |(3M-t-3Xi;)«  =  o. 

C2  se  décompose  alors  en  deux  fonctions  linéaires^  équa- 
tions des  points  dont  nous  cherchons  le  lieu. 
Soit 

/=aX-H^4-j --(w-+-Xt^)=o. 

Je  pose  y/X  =  t^ 

m(^*— 2<)-4-P(l— 2<3)4-iV--   =0. 

Je  résous  donc  les  deux  équations 

ii{it^—i)—Zt^V'^  -  w  =  o, 
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j  „.  =  3  '-'-^  ') u,  £'=«>+..»— J «(-«■  =  o. 

L'env«li»p|(e  tle  J/',  le  li«u  de  /,  le  lieu  de  /'  sont 
donc  une  seule  el  môme  courbe  :  eelte  courbe  S'  est  du 
quatriùme  ordre  et  du  la  ti-oisièmc  classe,  comme  S. 

SOLVTIOB    GÈOMf/rnIQUE. 

Les  deux  points  m,  qui  ont  uiëinc  polaire  par  rapport 
aux   deux   angles  AMB,    |j.Mv,  sont  les  points  de    AB 


communs  aux  deux  involutions définies  par  leurs  points 
doubles  A,  B,  p,  v. 

Cela  posé,  je  projette  la  figure  de  manière  que  la 
droite  AB  devienne  la  droite  de  l'infini,  et  les  points 
AB  les  points  cycliques.  La  conique  S  devient  un  cercle 
de  centre  C  projection  de  C.  Le  point  ij:  devient  un  cer- 
tain point  [>.'. 
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Le  faisceau  en  iiivolutîon  MA,  MB  se  projette  suivant 
un  nouveau  faisceau  en  involutioii.  Ce  dernier  traçant 
sur  la  droite  de  Tinfîni  une  involution  dont  les  points 


Fig.  3. 


\r 


-♦V 


doubles  sont  les  points  cycliques  est  engendré  par  un 
angle  droit  tournant  autour  de  M',  et  son  point  image 
est  C,  quel  que  soit  M'. 

Le  deuxième  faisceau  en  involution  a  pour  point 
image  le  point  I'.  Par  suite,  les  droites  dont  nous  cher- 
chons l'enveloppe  sont  les  droites  M'L',  M'L'^. 

Cette  enveloppe  doit  être  une   hypocycloïde  à  trois 

ri  g.  4. 


rebrousse tnents  :  car  elle  est  de  troisième  classe,  de 
quatrième  ordre,  et  bitangente  à  la  droite  de  Tinfini  aux 
points  cycliques.  De  plus,  cette  hypocycloïde  doit  avoir 
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pour  centre  le  point  G  et  pour  cercle  de  roulement  un 
cercle  de  rayon  égal  au  triple  de  celui  de  S',  car  les 
deux  droites  M'L'  et  M'L'j  sont  rectangulaires,  et  Ton 
sait  que  le  lieu  des  points,  d'où  Ton  peut  mener  à  Thy- 
pocycloïde  à  trois  rebroussements  deux  tangentes  rectan- 
gulaires, est  le  cercle  inscrit  à  cette  hypocycloïde. 

Nous  allons  le  démontrer  directement. 

Considérons  le  cercle  de  centre  C  et  de  rayon  égal 
au  triple  de  celui  de  S',  et  le  cercle  de  rayon  égal  à  celui 
de  S' tangent  à  S'  en  U,  La  droite  M'L'  rencontre  le 
second  cercle  en  D'.  Cherchons  le  lieu  de  D', 

0)  =  27r  -H  G'E'D'  =  2x  -hiM'UL\, 
2WL'L\  =M'G>'— (tt  — 0), 
2(ir-0)  =  ir— M'G>', 
to-t-air-f-Tu  —  2(11  —  O)  —  (tc  —  0)  =  3  0. 

(i)  =  30.  Donc  D'  décrit  une  hypocycloïde  à  trois 
rebroussements,  et  Ton  sait  que  la  tangente  à  cette 
hypocycloïde  en  D'  est  la  droite  UD'.  Donc  M'L'  enve- 
loppe une  hypocycloïde  à  trois  rebroussements. 

La  courbe  S  est  donc  la  perspective  d'une  hypocy- 
cloïde à  trois  rebroussements. 


SOLUTION  DE  L4  QUESTION  DE  MATHÉMATIQUES  SPECIALES 
PROPOSEE  AU  CONCOURS  D'AGRÉGATION  EN  1894  ('); 

Par  m.  J.  LEMAIRE. 

Professeur  au  lycée  de  Douai. 


L'équation  générale  des  hyperboles  équilatères  qui 
déterminent  sur  Oy  des  segments  ayant  leur  milieu  au 

(•)   Voir  S*"  série,  l.  XIII,  p.  rioS. 
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point  O  est 

x^  —  y^ -h  iB ary  -h  iDx  -hF  =  o. 

Ecrivant  que  les  traces  de  ces  courbes  sur  Ox  parta- 
gent harmoniquement  le  segment  AB,  nous  avons  la 
condition 

de  sorte  que  Téquation  générale  des  hyperboles  H  est 
(H)    /(3:,j^)  =  X*  — J^'H-  2Bxy'-\-iiT>x  —  ab  —  D{a-\-b)  =  o. 

I.  Pour  établir  la  première  partie,  il  suffit  de  prouver 
qu'il  y  a  une  infinité  de  points  dont  les  polaires,  par 
rapport  aux  coniques  (H),  concourent. 

La  polaire  d'un  point  M^Xq^Jq),  par  rapport  à  H,  a 
pour  équation 

XqX — yoy  —  <^b  -+-  B(xoy-hy(rx)-\-  D{x-^Xo  —  a  —  b)  =  o. 

Cette  droite  passera  par  un  point  fixe,  quels  que 
soient  B  et  D,  si  Ton  peut  trouvera:  et  y^  de  manière 
que 

^0^  — yoy  —  aô  =  o, 

X  -h  Xq —  a  —  6=0. 

Pour  que  ces  trois  équations,  linéaires  en  x  et  ^, 
aient  une  solution,  il  faut  et  il  suffit  que  Ton  ait 


Xq 

70 

—  ab 

70 

Xq 

0 

I 

0 

Xq  —  a  —  b 

=  o, 

autrement  dit,  que  le  point  M  soit  sur  la  courbe 

(i)  (x  —  a  —  b){x^-^j/'^)'h  abx  =  0. 

Cette  condition  étant  remplie,  les  polaires  de  M,  par 
rapport  aux  hyperboles  H,  ont  un  point  commun  M', 
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dont  les  coordonnées  X|,  y^  satisfont  aux  relations 

I^o^i—yoXi  —  ab  =0, 
XQ-h  Xi  —  a  —  6  =  0. 

Ces  conditions  étant  symétriques  par  rapport  aux 
coordonnées  de  M  et  de  M',  il  y  a  réciprocité  entre  ces 
points;  les  polaires  de  M',  par  rapport  aux  coniques  (H), 
passent  en  M,  et  le  point  M'  appartient  aussi  à  la 
courbe  (i)  :  nous  dirons  que  les  points  M  et  M'  sont 
conjugués. 

Pour  qu'une  conique  H  se  réduise  à  deux  droites,  il 
faut  et  il  suffit  que  le  centre  de  cette  conique  soit  sur  la 
courbe,  c'est-à-dire  que  les  équations 

1/:  =  Dx^ab'-D(a-hb)  =  o 

aient  une  solution  en  x,  y,  d'où  une  relation  condi- 
tionnelle entre  Bet  D;  nous  aurons  le  lieu  des  centres 
des  coniques  (H)  ainsi  réduites  à  deux  droites  en  éli- 
minant B  et  D  entre  les  équations  ci-dessus;  nous  obte- 
nons ainsi 

y  I  X 

X  o  — y      =  o. 

o     X  —  a  —  b     —  ab 

Nous  retrouvons  la  courbe  (j);  donc  les  points  M 
et  M'  sont  les  centres  d'hyperboles  (H)  réduites  à  deux 
droites. 

IL   La  deuxième  relation  (2)  —  =  —  -^  exprime  que 

Xi  Xq 

OM  et  OM'  sont  également  inclinées  sur  les  axes  de 
coordonnées  ;  donc,  les  coniques  de  foyers  M  et  M',  qui 
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passent  enO,  sont  Tune  tangente,  l'autre  normale  à  Ox. 
Si  nous  éliminons  b  entre  les  deux  autres  relations 
(2),  nous  avons 

Cette  relation  exige  que^o  etj^i  d'une  part,  (xq —  a) 
et  (Xi  —  a)  d'autre  part,  soient  à  la  fois  de  même  signe 
ou  de  signes  contraires,  autrement  dit  que  M  et  M' 
soient  à  la  fois  du  même  côté  de  Ox  et  de  la  droite 
X  —  a  =  o^  ou  de  part  et  d'autre  de  ces  deux  droites  ; 
elle  exprime  que  le  produit  des  distances  des  points  M 
et  M'  à  cette  dernière  droite  est  égal  au  produit  des  dis- 
tances de  ces  points  h  Ox'^  il  en  résulte  que  la  conique 
tangente  à  Ox  en  O,  et  ayant  pour  foyers  M  et  M',  est 
aussi  tangente  à  la  droite  x  —  ^r  =  o.  On  verrait  de 
même  qu'elle  est  tangente  à  la  droite  x  —  é  =  o. 

III.  La  troisième  relation  (1),  mise  sous  la  forme 

^0  H-  iPi  _  a  -^  b 

montre  que  le  lieu  des  milieux  des  segments  MM' est  la 
parallèle  à  Oy  menée  par  le  milieu  de  AB. 

Le  lieu  S  des  points  M  et  M' n'est  autre  que  la  courbe 
(i)  obtenue  plus  haut. 

C'est  une  cubique  circulaire  admettant  Ox  pour  axe 
de  symétrie,  pour  asymptote  d'inflexion  la  droite 

X  —  a  —  b  =  o. 

On  la  construit  sans  difficulté  en  résolvant  son  équa- 
tion par  rapport  à  y 


,  ^    /x{x  —  a){x 


X 


On   peut  supposer  i  ^  a  et  distinguer  quatre  cas. 
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selon  que  Ton  a 


1° 

6  >  a  >  o, 

2° 

^>o>a        et        6-i-a>o, 

3° 

6>o>a        et        6-Ha<o, 

4"* 

o  >  6  >  a. 

On  a  les  quatre  formes  correspondantes  indiquées 
damsles  fig.  i,  2,  3,  4* 

Nous  indiquerons,  plus  loin,  un  mode  de  construction 
de  cette  courbe  par  points  et  par  tangentes. 

IV.  Montrons  qu'elle  peut  se  reproduire  de  trois  ma- 
nières par  inversion. 

D'abord,  tout  pôle  d'inversion  répondant  à  la  ques- 
tion doit  évidemment  être  sur  la  courbe^  soit  («ar^ijKo) 
un  pareil  point  et  une  droite 

^^=Z^=p        (ayeca'+p.  =  ,), 

passant  par  ce  point.  L'équation  aux  p  des  points  com- 
muns à  la  courbe  et  à  cette  droite  est 

(xo-hcLp  —a—b)[(xo-{-  ap)«-}-  (j^o-H  Pp)^]  -i-  ab{xo  -+■  ap)  =  o, 

ou,  en  tenant  compte  de  ce  que  le  pôle  est  sur  la  courbe, 
et  supprimant  le  facteur  p, 

ap2 -f- [aro  —  a  —  6 -4-  -lOLiax^-h  P^o)]  p  +  «(^5  -^yl) 

7.{xo  —  a  —  6)(aa7o-h  ^yo)-haboc.  =  o. 


Le  produit  des  racines,  qui  a  pour  valeur 

sera  indépendant  de  a  et  p,  si  Ton  a 

(xo—a  —  b)yo  =  o, 
et   seulement   à    cette   condition.   Le   premier    facteur 
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donne  le  point  de  la  courbe  situé  à  Tinfiui  sur  l'asym- 
ptote réelle,  qui  est  une  solution  singulière. .  L'autre 
facteur  donne  les  trois  pôles  d'inversion  O,  A,B;  on 

Fig.  I.  Fig.  2. 


B     os 


Fig.  4. 


A  B 


y 


y 


iK 


aurait  sans  peine  les  modules  d'inversion  correspon- 
dants. 

A  chacun  de  ces  pôles,  on  peut  faire  correspondre 
une  famille  de  cercles  qui  touchent  chacun  la  courbe  S 
en  deux  points,  et  dont  cette  courbe  est  l'enveloppe. 

D'abord,  au  pôle  situé  à  l'infini  dans  la  direction  Oj, 
correspondent  des  cercles  bitangents  à  S  et  ayant  leurs 
centres  sur  Ox\  nous  ne  nous  y  arrêterons  pas. 

Considérons  le  pôle  O,  qui  permet  de  reproduire  la 

Ann,  de  Mathémat.,  3"  série,  t.  XIV.  (Juillet  1895).  20 
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courbe  ellc-inôme  par  inversion,   cl  supposons,    pour 
lixer  les  idées,  A  >  a  >  o  {flg^  i). 

Soit  (fig.  5)0^N'  une  sécante  quelconque  passant 
par  O  :  on  sait  que  les  tangentes  en  N  et  N'  à  S  forment 
avec  jNjN'  un  triangle  isoscèle  NTiN';  par  conséquent,  le 


iM?.  5. 


cercle  passant  par  N,  W,  et  tangent  en  N  h  la  courbe  S 
est  aussi  tangent  à  cc^lle  courbe  en  ]N';  la  courbe  S  est 
l'enveloppe  de  ce  cercle,  quand  la  sécante  tourne  autour 
de  O;  les  autres  points  communs  à  ce  cercle  et  à  S  sont 
les  points  cycliques. 

Clicrclions  Téquation  de  ce  cercle  que  nous  appelle- 
rons r^  soit 

y  —  Xx  =  o 

l'équation  de  la  droite  ONN',  Téquatîon 

où  (S)  représente  le  premier  membre  de  Téquation  (i), 
est  Téquation  généiale  des  cubiques  qui  passent  par  les 
points  communs  à  la  cubi(jue  S  et  à  la  cubique 

z{y  —  Xa7)2  =  o, 

c'est-à-dire  des  cubiques  circulaires  tangentes  à  S  en  O, 
K  et  N',  et  passant  par  le  point  à  Tintini  sur  Oy. 
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La  cubique  formée  de  Taxe  Oj^  et  du  cercle  F  est  une 
de  ces  cubiques;  nous  aurons  son  équation  en  déter- 
minant k  de  manière  que   x  soîl  en  facteur  dans  le 
premier  membre  de  l'équation  écrite  plus  haut,  d*où 

—  k  =  a  -h  b. 

Cette  équation  devient  alors 

(a?  —  a  —  b)(x^-hy^)  -+-  ahx  -h  {a  -f-  b){y  —  Xx)^  =  o, 

d'où,  en  supprimant  xda us  le  premier  membre,  Téqua- 
tîon  du  cercle  F 

(F)     x^-^- y^-^  {l^  —  i)(a  -^  b)  X  —  '?.l(a  -\- b)y -^  ab  =  o. 

Si  l'on  cherche  Fonveloppe  de  ce  cercle,  on  retrouve 
bien  la  courbe  S. 

Les  équations  du  centre  de  F  sout 

a.r  -4- (  X*  —  I )(a -t- 6 )  =  o, 
y  —  X(a  H-  6)  =  o. 

Éliminant  "k  entre  ces  deux  équations,  on  obtient 

x^-\-y^=[x  —  {a  -+-6)]*, 

qui  représente  la  parabole  ayant  pour  foyer  le  point  O 
et  pour  directrice  l'asymptote  de  S  :  cette  conique  est  le 
lieu  des  centres  des  cercles  F. 

Transportant  l'origine  en  A,  on  verra  de  la  même 
façon  que  la  courbe  S  est  l'enveloppe  des  cercles  F'  qui 
]a  touchent  chacun  en  deux  points  en  ligne  droite  avec 
A,  et  dont  le  lieu  des  centres  est  la  parabole  ayant  pour 
foyer  le  point  O  et  pour  directrice  la  parallèle  à  Oy 
menée  par  le  point  B^  enfin,  cette  courbe  est  l'enve- 
loppe des  cercles  F''  qui  la  touchent  chacun  en  deux 
points  en  ligne  droite  avec  B,  et  dont  le  lieu  des  centres 
est  la  parabole  qui  a  pour  foyer  O  et  pour  directrice  la 
parallèle  à  O^^  menée  par  A. 
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V.  Soient  M  et  M'  deux  points  conjugués  {fig.  6)  5  les 
(Iroiies  OM  et  OM'  sont  symétriques  par  rapport  à  Ox\ 
OM  coupe  la  courbe  S  en  un  troisième  point  M|  symé- 
trique de  M',  OM'  coupe  S  en  M,  symétrique  de  M. 


D'après  un  théorème  connu,  les  tangentes  à  S  en  O, 
M  et  Mi  coupent  la  courbe  en  trois  points  situés  sur 
une  droite  A;  comme  la  tangente  en  O  coupe  S  en  un 
troisième  point  à  l'infini,  A  est  perpendiculaire  à  Ox. 
De  même,  les  tangentes  en  M'  et  M'^  coupent  S  en  deux 
points  situés  sur  une  droite  A'  perpendiculaire  à  Ooc. 
Mais  OMMi  et  OM'M'^  étant  symétriques  par  rapport  à 
Ox,  A  et  A'  sont  également  symétriques  par  rapport  à 
Ox^  et  par  suite  se  confondent.  On  en  conclut  que  les 
tangentes  en  M  et  M'  concourent  sur  la  courbe  :  ainsi  le 
lieu  du  point  de  rencontre  des  tangentes  à  la  courbe  S 
en  deux  points  conjugués  M,  M' est  la  courbe  elle-même. 

Remarques.  —  1°  L'équalion  générale  des  hyperboles 
(H)  contenant  deux  paramètres  B  et  D  au  premier  de- 
gré, ces  coniques  forment  un  réseau  linéaire. 

Si  l'on  astreint  ces  coniques  à  passer  par  un  même 
point,  l'équation  ne  renferme  plus  qu'un  paramètre  au 
premier  degré-,  on  conclut  de  là  que  les  hyperboles  H 
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qui  ont  un  point  commun  ont  trois  autres  points  com- 
muns. 

La  courbe  S  n*cst  autre  chose  que  la  hessienne  du 
système  des  trois  coniques 

/        x^ — y^ — ab  =  o, 
j  xy  =  o, 

\  z{ix  —  a  —  b)  =^o, 

c'est-à-dire  le  lieu  des  points  dont  les  polaires,  par  rap- 
port à  ces  trois  coniques,  concourent,  et  aussi  le  lieu  du 
point  commun  à  ces  polaires. 

Si  M  et  M'  sont  deux  points  conjugués,  OM  et  OM' 
forment  avec  Ox  et  Oy  (2®  conique)  un  faisceau  har- 
monique, et  sont  par  suite  également  inclinées  sur  les 
axes  ^  M  et  M' étant  conjugués  par  rapport  à  la  troisième 
conique,  qui  se  compose  de  la  droite  de  l'infini  du  plan 

et  de  la  droite 

XX  —  a  —  6  =  0, 

le  milieu  de  MM/  est  sur  cette  dernière  droite;  c'est 

bien  ce  que  nous  avons  trouvé. 

2**  Il  est  facile  de  construire  S  par  points  et  tangentes  : 
Supposons,   par  exemple,  i>a^o  et  soit  OMM| 

une  sécante  passant  par  O;  la  courbe  S  étant  anallag- 

matique  par  rapport  au  point  O  pris  pour  pôle,  nous 

avons  {fig.  7) 

OM  xOM,=  OAx  OB, 

et  les  quatre  points  M,  M4,  A,  B,  sont  sur  un  cercle. 
Nous  avons  vu  que  le  milieu  de  MM'  (M'  symétrique  de 
M|  par  rapport  à  Ox)  est  sur  la  perpendiculaire  à  AB 
en  son  milieu;  le  milieu  I  de  MMi  est  aussi  sur  celte 
droite  \  par  conséquent,  I  est  le  centre  du  cercle  MM.\  AB  ; 
d'où  la  construction  suivante  de  S  :  par  O,  on  mène  une 
droite  quelconque  qui  coupe  en  I  la  perpendiculaire  D 
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à   AB  eu  son    milieu*,    sur    cette    droite,    on    prend 
IM  =  IiM,  =  lA  ;  les  points  M  et  M|  appartiennent  à  la 

Fig.  7. 


courbe  S;  on  retrouve  facilement  Tasymptotc  à  l'aide  de 
cette  construction. 

OiMMi  rencontre  l'asymptote  en  K;  la  parallèle  hOa: 
menée  par  K  et  la  perpendiculaire  en  I  à  OMM<  se 
coupent  au  centre  F  du  cercle  considéré  plus  haut;  les 
perpendiculaires  à  FM  et  FMi  en  M  et  M^  sont  les  tan- 
gentes en  ces  points  à  la  courbe  S. 

3"  Remarquons  que  O  ayant  la  même  puissance  par 
rapport  aux  cercles  F,  ces  cercles  coupent  orthogonal e- 
ment  un  cercle  fixe  de  centre  O  ;  de  même  les  cercles  F' 
coupent  orthogonalement  un  cercle  fixe  de  centre  A,  et 
les  cercles  F''  un  cercle  fixe  de  centre  B^  les  rayons  de 

ces  cercles  sont  respectivement  V  OA  X  OB,  y  AB  X  AO, 

yJBO  X  BA5  deux  sont  donc  réels  et  l'autre  imaginaire^ 
Tout  cercle  coupe  la  courbe  S  aux  points  cycliques 
et  en  quatre  points  à  distance  finie;  on  démontre  sans 
peine  que,  par  ces  quatre  derniers  points,  on  peut  faire 
passer  une  hyperbole  ayant  pour  asymptote  l'asymptote 
de  S;  en  particulier,  par  deux  points  de  S  en  ligne 
droite  avec  O,  A  ou  B,  on  peut  faire  passer  une  hyper- 
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bole   tangenle   en  ces    points  à  S   et   admettant    pour 
asymptote  l'asymptote  de  S. 

Si  l'on  cherche  le  lieu  des  points  de  rencontre  des 
tangentes  à  S  en  deux  points  en  ligne  droite  avec  O,  on 
obtient  un  cercle  de  diamètre  OE,  le  point  E  étant  le 
conjugué  harmonique  de  O  par  rapport  à  A  et  B. 

Du  théorème  invoqué  dans  la  cinquième  partie,  il 
résulte  que,  si  OMiN'I^  passe  par  un  des  points  d'in- 
flexion Mi  de  la  courbe,  la  tangente  en  M  passe  par 
l'autre. 


ÉTUDE  SUR  UN  FAISCEAU  DE  CONIQUES; 

Par  m.  xMEYER, 

Professeur  au  lycée  de  Nancy. 


Nous  nous  proposons  de  montrer  comment  on  peut 
étendre  à  un  faisceau  de  quatre  coniques  certaines  pro- 
priétés bien  connues  du  système  de  deux  coniques.  A 
cet  effet,  nous  démontrerons  d'abord  le  lemme  suivant  : 

Etant  données  trois  coniques  d'un  faisceau  ponctuel 
(S,S',  S),  la  droite  AB  qui  joint  un  point  quelconque 
A  delà  conique  (S)  à  un  point  B  de  la  conique  (S')  con- 
jugué de  A  par  rapport  à  (S)  est  tangente  à  une  conique 
fixe,  et  le  lieu  du  point  de  rencontre  des  tangentes  à  S 
et  à  S'  aux  points  A  et  B  est  une  conique  du  faisceau 
considéré.  Soient  en  ellet 

S  =  ax^-^  by^-^cz^=  o, 
S'  =  a'^2  ^  l'yi  _t_  c'z^  =  o 

les  équations  des  coniques  (S,  S')  rapportées  à  leur  tri- 
angle aulopolaire  commun,  et  S — KS'=  o  l'équation 

de  (S).  Si  (x,,  ri,  ^i)(.r2,  To,  -2)  sont  les  coordonnées 
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(les  points  A'  et  B'  où  AB  rencontre  2,  les  coordonnées 
des  points  A  et  B  sont  de  la  forme  (x^  +  )v j:2,  yt  4-  \?^2î 
z^-\-\z2)  et  {Xi  —  ^^ajj'i  —  "^^y^j^i — X^2)« Écrivons 
que  ces  points  appartiennent  à  S  et  à  S',  on  obtient 

a(xi-\-'kXi)*-\-b(yi'^'kyi)^-h  c(-5i-4-X^j)*=  o, 

et  en  retranchant  de  la  première  équation  la  deuxième 
multipliée  par  K 

axiX^-h  àyiyi-\-  cziZi-\-K  (u'jcijri-h  O'yiyi-h  c'ziZi)  =o, 

égalité  qui  montre  que  les  points  A' et  B'  sont  conjugués 
par  rapport  à  la  conique  S'=  S  -f-  KS'^=  o. 

Dès  lors,  la  droite  AB  est  coupée  harmoniquement  par 
les  coniques  S  et  S',  et  par  suite  a  pour  enveloppe  une 
conique.  Cette  conique  a  pour  équation  langentielle 

(i)       bcu'^'^cav^-habw^=  K^  (b'c'u*-^  c'a'v^-ha'b'w^). 

De  même,  en  exprimant  que  les  tangentes  à  S,  S',  aux 
points  A  et  B,  sont  conjuguées  par  rapport  à  la  conique 

a        b         c         K  \a        b         c  J 
on    obtiendra   Téquatîon  ponctuelle  du  deuxième  lieu 

nhn 

(2)       ax^'\-by^-¥-  cz^  =  .^^^T^,  {a' x^-^-  b'y^-\-  c' z^)\ 

c'est  une  conique  du  faisceau  (S,  S',  S).  Réciproquement 
si  C,  S,  S'  sont  trois  coniques  d'un  faisceau  ponctuel, 
et  que  d'un  point  M  de  l'une  d'elles  (C)  on  mène  des 
tangentes  MA,  MB  aux  deux  autres,  les  points  A  et  B 
sont  conjugués  par  rapport  à  l'une  ou  l'autre  des  coniques 
2,  =  S  — KS'=:o,  22--S  +  KS'=:o. 

La  valeur  de  K  se  détermine  en  identifiant  l'équation 
(2)  avec  l'équation  de  la  conique  C. 
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Nous  sommes  maintenant  en  mesure  d'établir  le  théo- 
rème suivant  : 

Si  quatre  coniques  (S,  S',  S",  2)  (V un  faisceau  ponc- 
tuel sont  telles  quHl  existe  un  triangle  conjugué  par 
rapport  à  l'une  d'elles  S,  et  dont  les  sommets  soient 
situés  respectivement  sur  les  trois  autres,  il  en  existe 
une  infinité. 

Soient  en  effet 

s  =  ax^-\-  by^-h  cz^=  o, 

S' =  (a  H- K)  ar2-H  (6 -H  K) j^î-H  (c -h  K)  ^2  =  o, 
S"  =  (a  -H  K') ^2  +  (6  H-  K')72 -i-  (c  -f-  K')  ^*  =  o, 

et  ABC  un  triangle  remplissant  les  conditions  de 
renoncé.  Si  le  point  A  (j?i,J^m  z^)  se  trouve  sur  la  co- 
nique S)  on  a 

(3)  ax\-k- by]-\' cz\  =  o, 
et  la  droite  6C  a  pour  équation 

xxi  -hyyi  •+-  zzi  =  o. 

Mais,  d'après  ce  qui  précède,  elle  est  tangente  à  la 
conique  dont  Téquation  tangentielle  est 

[(ô-+-K)(c-H-K)-(6-hK')(c-+-K')]a«+  ...  =  o, 
ou 

(  6  -+-  c  H-  K  -+•  K')  M*  -4-  . . .  =  o. 
On  a  donc 

(4)  (6  +  C  -+-  K  +  K')  37?  -+-...  =  o. 

En  ajoutant  les  équations  (3)  et  (4),  il  vient 

(«+  6  +  c  -h  K  -h  K')  (arf  +7J  H-  <3?  )  =:  o 

ou 

(5)  a-|-6-i-c  +  K-t-K'=o, 
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car  «^f-f-jT?  +  *i  >^'^*î>t  pas  nul,  puisque  A  n'est  pas  un 
point  commun  aux  coniques  du  faisceau.  Cette  dernière 
relation  étant  indépendante  du  point  Â  considéré,  le 
théorème  est  démontré.  11  y  a  plus,  les  sommets  du 
triangle  dont  les  côtés  touchent  respectivement  les 
coniques  S,  S',  S''  aux  points  A,  B,  C  appartiennent  à 
une  conique  fixe  (E)  du  faisceau.  En  ellet,  les  points  de 
rencontre  des  tangentes  à  S  et  à  S'  aux  points  A  et  B 
a  pour  lieu  la  conique 

(a-^K)x^-{-  ..  ,=  - — ,    -^-^ -^[(XiF«-h  ...] 

OU 

(6)  a(a-hK)(a-hK')a72-+-  ...  =  o, 

en  tenant  compte  de  la  relation  (5).  Il  est  clair  qu'on 
trouverait  le  même  lieu  pour  les  autres  sommets.  Plus 
généralement,  si  l'équation  de  (S)  est  de  la  forme 

(a  -h  l)x^-^  . . .  =  o, 

la  conique  (E)  est  représentée  par 

a(a-hK)(a-hK')    ^  _ 

Réciproquement,  soient  (S,  S',  S)  trois  coniques  d'un 
faisceau  poncLuel,  si  deux  sommets  d'un  triangle  conju- 
gué par  rapport  à  S  décrivent  respectivement  les  coniques 
S,  S',  le  troisième  sommet  resté  libre  décrit  une  conique 
S''  du  faisceau  précédent. 

Ces  propriétés  nous  conduisent  presque  immédiate- 
ment à  la  proposition  suivante,  qui  est  due  à  Chasles  : 

Etant  données  trois  coniques  (S,  S',  E)  d^  un  faisceau 
ponctuel,  si  un  triangle  LMP  inscrit  dans  la  conique 
(E)  se  déforme  de  manière  que  deux  de  ses  côtés 
restent  respectivement  tangents  aux  coniques  S,  S',  le 
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troisième  coté  a   pour  enveloppe  deux  coniques   du 
^faisceau. 


E  =  3:'  +  7"+3>  =  o, 

S  —  aa:>-i-  ifi-f-ci'=  o, 

les  équations  des  trois  coniques. 

Du  point  L,   pris  sur  la  première,  menons  les  tan- 
gentes LA,  LB  aux  deux  autres.  Les  points  A  et  B  sont 


conjugués  par  rapport  ;'i  l'une  dos  coniques  S,,  Sa,  soit 
Si  par  exemple.  Cela  étant,  désignons  par  C  le  pôle  de 
AB  par  rapport  à  cette  conique.  Lorsque  le  point  L  dé- 
crit la  conique  (E)  le  point  C  se  déplace  sur  une  conique 
(S^)  du  iaiseeau,  car  le  triangle  ABC  est  conjugué  par 
rapport  à  ^,;  de  plus  les  tangentes  fn  A,  B,  C  aux 
coniques  S,  S',  Sï  se  coupent  aux  points  L,  M,  P  situés 
sur  une  conique  du  faisceau. 

Comme  cette  conique  n'est  autre  que  (E)  elle-même, 
le  tliéorème  est  démontré.  Rien  de  plus  simple,  dès  lors, 
(pie  d'obtenir  les  équations  des  enveloppes  Sï ,  S^.  Repré- 
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sentons  eu  efTetpar 

V,  =  (^a^l)x^-{-{ù-h  l)y^  +  (c  -i-  /)  5«  =  o, 

Sî  =  (a4-K')a:«-4-(6  +  K')7»-t-(c-HK')<«î=o,      • 

les  équations  des  coniques  (S«),  (S'(). 

D'après  les  calculs  précédents,  Téquation  de  la  conique 
(E)  est  de  la  forme 

r(cH-K)(c-hK^)    j 

(c-f-0*  ^' 

d'où  les  relations 

a(a-hK)(a-hK')  ^  b(h -\-K)(ô -^K')  _  c(cH-K)(c-f-K^) 

Pour  éliminer  /  entre  ces  équations,  désignons  par  p  la 
valeur  commune  de  ces  rapports. 

L  expression  — ^^ — - — -^- ■'  —  p    s  annulant    pour 

les  valeurs  a,  i,  c  attribuées  à  x^  on  a  îdentiquement 

x{x -\-K)  {x -*- K')  _  (^  —  a)  (.r  —  b)(x  —  c) 

ou 

X  (x  -h  K)  (x  -h  K' )  —  p  (x  -h-  ly^ ^  (x  —  a)  (x  —  6)(a7  ~c); 

en  identifiant,  on  trouve 

K-t-K'-f-a-4-6-Hc  =  p, 
a^c  =  p  /2 
et 

[KK'—  ( a6  M-  ^>c  -+-  ca )]2  =  4  aôc  (  K  M-  K'  -+-  a  -H  />  -f-  c), 

équation  qui  donne  deux  valeurs  pour  K',  comme    on 
devait  s'y  attendre. 

Dans    le    cas    particulier   où   K=^R'  =  o,   les   trois 
coniques  S,  S',  S''  se  confondent;  l'égalité  précédente 
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devient 

{ab  -{-bc  -i-  ca)^  —  {a6c(a-l-6  h-  c)  =  o. 
C'est  la  relation  connue 

exprimant  qu'il  existe  un  triangle  inscrit  dans  (E)  et 
circonscrit  à  (S). 


SUR  LES  CUBIQUES  UNICllRSALES; 

Par  m.  André  GAZAMIAN. 


Dans  une  Note  précédente  {Sur  les  points  d*une  co- 
nique situés  sur  un  même  cercle) y  nous  avons  montré 
que  plusieurs  des  théorèmes  donnés  par  M.  Balitrandet 
nous-meme  sur  la  stroplioïde  s'étendaient  à  toutes  les 
cubiques  circulaires  unicursales.  Nous  allons  compléter 
ces  résultats  en  montrant  que  tous  les  théorèmes  sur  la 
stroplioïde  s'appliquent,  à  un  degré  plus  général,  aux 
cubiques  unicursales  circulaires  (et  même  pour 
quelques-unes  non  altérées  par  la  projection,  aux  cu- 
biques unicursales  non  circulaires). 

De/initions.  —  (a)  Les  cubiques  circulaires  uni- 
cursales sont  les  inverses  des  coniques,  le  point  double 
étant  au  centre  d'inversion,  P,  placé  sur  la  conique, 
et  les  tangentes  au  point  double  étant  parallèles  aux 
asymptotes  de  la  conique.  Les  cubiques  acnodales  sont 
les  inverses  de  l'ellipse;  les  cubiques  crilnodales  sont 
les  inverses  de  l'hyperbole. 

(b)  Les  cordes  supplémentaires,  d'une  conique  sont 
parallèles  aux  systèmes  de  diamètres  conjugués;  il  en 
résulle   que    ces   cordes,    issues   d'un    même  point  P, 
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forment  un  faisceau  harmonique  avec  les  parallèles  aux 
asymptotes  menées  par  le  point  P.  Ainsi  : 

j1  deux  points  d iamétraleuient  opposés  d'une  co- 
nique correspondent  sur  la  cubique  inverse  deux  points 
(fue  nous  appellerons  points  conjugués  et  qui  sont  tels 
que  les  droites  les  joignant  au  point  double  forment  un 
faisceau  harmonique  avec  les  tangentes  en  ce  point. 

Plus  généralement  nous  appellerons  points  conju- 
gués sur  une  cubique  unicursale  quelconque  deux 
points  tels  que  les  droites  les  joiguant  au  point  double 
forment  un  faisceau  harmonique  avec  les  tangentes  en 
ce  point. 

(c)  A  un  cercle  tangent  en  P  à  la  conique  corres- 
pond une  parallèle  à  Tasymptote  de  la  cubique  circu- 
laire unicursale.  D'après  un  théorème  connu,  les  droites 
PC,  PD  joignant  le  point  P  aux  points  d'intersection 
de  la  conique  avec  le  cercle  to  sont  également  inclinées 
sur  les  axes  et  par  suite  sur  les  asymptotes.  Donc  : 

Théorème.  —  Les  vecteurs  des  points  d^ intersection 
d'une  cubique  circulaire  unicursale  awec  une  parallèle 
à  l' asymptote  sont  cgalewent  inclinés  sur  les  tan- 
gentes au  point  double. 

Nous  appellerons  ces  points,  qui  n'existent  que  dans 
les  cubiques  unicursales  circulaires,  points  correspon- 
dants (définition  donnée  pour  la  slioj)hojde  par  M.  En- 
rique  Valdès). 

Nous  allons  maintenant  énoncer  un  certain  nombre 
d(î  tliéorémes  en  les  divisant  en  deux  groupes  :  i°  ceux 
qui  ne  sont  pas  altérés  par  la  projection  et  s'appliquent 
t\  toutes  les  cubiques  unicursales^  2"  les  théorèmes  par- 
ticuliers aux  cubiques  unicursales  circulaires.  Ces  der- 
niers sont  obtenus  par  inversion  en  partant  de  théorèmes 


(  î>-99  ) 
connus  ou  évidents  sur  les  coniques,  ou  de  théorèmes 
nouveaux  obtenus  par  le  même  procédé  de  démonstra- 
lion  dont  nous  nous  sommes  servi  dans  notre  Note  Sur 
les  points  concjcliques  d^ une  conique.  Nous  ne  revien- 
drons pas  sur  les  théorèmes  relatifs  aux  cubiques  uni- 
cursales  circulaires  déjà  énoncés  dans  cette  Note. 

I.   —  Thi^okèmes  s' appliquant  a  toutes  les  cubiques 

UNICDRSALES. 

1.  Les  droites  joignant  le  point  double  à  tous  les 
points  conjugués  forment  un  faisceau  en  involution 
dont  les  rajons  doubles  sont  les  tangentes  au  point 
double. 

Corollaires,  —  i°  Dans  la  strophoïde,  les  points 
cycliques  sont  conjugués.  De  là  résultent  les  propriétés 
particulières  de  cette  cubique  de  la  famille. 

2°  En  projetant  une  cubique  unîcursale  de  façon  que 
deux  points  conjugués  deviennent  les  points  cycliques, 
la  projection  est  une  strophoïde.  Deux  points  conjugués 
restent  conjugués. 

2.  Les  droites  joignant  un   point    M    quelconque 

d'une  cubique  unicursale  à  tous  les  points  conjugués 

forment  un  faisceau   involutif  dont  Vun   des  rayons 

doubles  est  la  droite  joignant  le  point  M  au  point 

double. 

Corollaire.  —  Dans  la  strophoïde,  les  droites  iso- 
tropes faisant  partie  du  faisceau,  le  rayon  double  MO 
bissecte  les  couples  de  rayons  homologues  du  faisceau. 

3.  Si  trois  points  d'une  cubique  unicursale  sont  col^ 
linéaires,  Vun  d'eux  et  les  conjugués  des  deux  autres 
sont  également  collinéaires. 
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4.  Deux  points  conjugués  ont  le  même  tangen- 
tiel  (  *  ). 

5.  Le  collinéaire  de  deux  points  conjugués  est  con- 
jugué de  leur  tangentieL 

Appelons  cordes  polaires  d'une  cubique  unicursale 
les  droites  joignant  les  couples  de  points  conjugués. 

6.  La  droite  joignant  le  collinéaire  de  deux  points 
conjugués  à  leur  tangentiel  est  une  droite  polaire. 

7.  Soient  (A,  B),  (A',  B')  deux  couples  quelconques 
de  points  conjugués  d'une  cubique  unicursale.  Les 
droites  AA',  BB'  se  coupent  en  I  sur  la  cubique;  les 
droites  AB'  et  A'B  se  coupent  en  F  sur  la  cubique;  les 
points  I  et  V  sont  conjugués. 

Corollaire.  —  Tout  quadrilatère  complet  inscrit 
dans  une  cubique  unicursale  est  un  quadrilatère  dont 
les  sommets  opposés  sont  conjugués. 

Dans  la  stroplioïde,  ce  quadrilatère  est  de  plus  cîr- 
conscriptible  à  un  cercle  ayant  pour  centre  le  point 
double. 

8.  L' enveloppe  des  cordes  polaires  d'une  cubique 
unicursale  est  une  conique  tangente  aux  tangentes  au 
point  double  (2). 

9.  Une  corde  polaire  rencontrant  une  corde  polaire 
fixe  A  au  point  L,  le  lieu  du  conjugué  harmonique  de 

L  par  rapport  aux  deux  points  conjugués  de  la  cubique 


(')  La  réciproque  est  vraie;  elle  résulte  d'ailleurs  d'un  théorème 
donné  par  M.  Astor  dans  les  Nouvelles  Annales  de  juillet  1892. 
(=')  On  retrouve  un  théorème  de  M.  Astor  (/oc  cit.,  p.  280). 
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située  sur  la  corde  considérée  est  une  droite  passant 
par  le  point  double. 

II.  —  Théorèmes  particuliers  aux  cubiques 

UNICURSÀLES  CIRCULAIRES. 

10.  Les  cercles  circonscrits  aux  triangles  formés 
par  le  point  double  et  deux  points  conjugués  quel- 
conques passent  par  un  point  fixe  qui  est  le  symétrique 
du  point  double  par  rapport  au  conjugué  du  point  réel 
à  l'infini. 

H.  Les  cercles  circonscrits  aux  triangles  formés 
par  deux  points  conjugués  et  leur  tangentielle  passent 
par  le  conjugué  du  point  réel  à  V infini, 

12.  Les  points  situés  sur  les  bissectrices  des  tan- 
gentes au  point  double  sont  en  ligne  droite  as^ec  le 
conjugué  du  point  réel  à  l'infini  (  '  ).  En  ces  points  la 
tangente  est  parallèle  à  l'asymptote  (coroIJaîre  de 
la  proposition  5). 

13.  Les  tan gentiels  de  quatre  points  concycliques 
sont  concycliques. 

14.  Les  conjugués  de  quatre  points  concycliques 
sont  concycliques, 

15.  Les  conjugués  de  trois  points  collinéaires  sont 
concycliques  a\fec  le  point  de  section  de  V asymptote 
réelle. 

16.  Si  quatre  points  sont  concycliques^  deux  de  ces 


(')  Ce  point  F  est  le  point  de  rencontre  de  la  cubique  avec  la 
<^ï*oite  conjuguée  harmonique  de  la  parallèle  à  l'asymptote  menée 
P^ir  le  point  double  par  rapport  aux  tangentes  au  point  double. 

-r-4rt«.  de  Mathémal.,  3*  série,  t.  XIV.  (Juillet  1895.)  '^i 


(    309.    ) 

points  et  les  conjugués  des  deux  autres  sont  également 
concycliques. 


I®  Les  cercles  oscillateurs 
à  une  conique  en  deu\  points 
diamétralement  opposés  ren- 
contrent de  nouveau  la  co- 
nique en  deu\  points  diainc- 
tralement  opposés. 

a"  (Centre  d'inversion  en 
Tun  des  points  diamétrale- 
ment opposés.) 


1°  Par  deux  points  pris  sur 
une  conique  on  peut  mener 
deux  cercles  tangents  à  la 
conique;  les  points  de  contact 
sont  diamétralement  opposés. 

u*'  (Centre  d'inversion  en 
l'un  des  points). 


17.  Les  cercles  osculateurs 
à  une  cubique  unicursale 
circulaire  en  deux  points 
conjugués  rencontrent  de 
nouveau  la  cubique  en  deux 
points  conjugués. 

18.  Le  cercle  osculateur 
au  conjugué  du  point  réel  à 
Vinfini  rencontre  la  cu- 
bique au  conjugué  du  point 
de  section, 

19.  Par  deux  points  pris 
sur  une  cubique  unicursale 
circulaire  on  peut  mener 
deux  cercles  tangents  à  la 
cubique,  les  points  de  con^ 
tact  sont  conjugués, 

î20.  Réciproque  du  théo- 
rème 4. 


21.  La  corde  de  contact  d'un  cercle  bitangent  à 
une  cubique  unicursale  circulaire  passe  par  l*un  des 
points  ou  la  tangente  est  parallèle  à  l'asymptote,  etc. 

La  majorité  des  théorèmes  éiioneés  (p.  201  à  ^58  du 
numéro  de  juillet)  par  M.  Valdès  sur  la  strophoïde  ne 
s'appliquent  pas  à  cette  seule  courbe,  mais  s'étendent  de 
même  à  toutes  les  cubiques  uuicursales  circulaires  (en 
particulier  les  propriétés  des  points  correspondants). 


NOTES. 

A.   Les  théorèmes  que   nous  avons  énoncés  dans  le 
numéro     de     juillet    sur     les     cycliques     équilateres 
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s'étendent  de  même  à  toutes  les  cj  cliques  iinicursales^ 
II  n'y  a  guère  que  le  théorème  énoncé  page  276  qui  soit 
particulier  à  cette  classe  de  cycliques.  Le  point  w,  pour 
les  cycliques  unicursales,  est  de  même  celui  qui  cor- 
respond, dans  l'inversion,  au  centre  de  la  conique. 

B.  Les  polaires  réciproques  des  cubiques  unicursales 
sont  des  quartiques  à  trois  rebroussements.  Appelons 
tangentes  conjuguées  à  ces  quartiques  deux  tangentes 
dont  les  points  de  rencontre  avec  la  tangente  double 
sont  conjugués  harmoniques  des  points  de  contact  de  la 
tangente  double  avec  la  quartique.  Nous  aurons  les 
théorèmes  suivants  : 

Les  points  de  rencontre  d'une  tangente  quelconque 
à  une  quartique  tricuspidale  avec  tous  les  couples  de 
tangentes  conjuguées  forment  une  ins^olution  dont 
Vun  des  points  doubles  est  le  point  de  rencontre  de  la 
tangente  considérée  av^ec  la  tangente  double. 

Corollaire.  —  Si  d'un  point  quelconque  pris  sur  le 
cercle  inscrit  dans  un  hypocycloïde  à  trois  rebrousse- 
ments on  mène  les  deux  tangentes  rectangulaires  à  la 
courbe,  les  segments  interceptés  sur  une  tangente  fixe 
quelconque  à  l'hypocycloïde  ont  le  même  milieu. 

Le  lieu  des  points  de  rencontre  des  tangentes  con- 
juguées est  une  conique  passant  par  les  deux  points  de 
contact  de  la  tangente  double. 

Si  d'un  point  on  mène  les  trois  tangentes  à  une 
€juartique  tricuspidale^  Vune  d'elles  et  les  conjuguées 
Hes  deux  autres  sont  concourantes. 

La  droite  joignant  les  points  de  contact  de  deux 
tangentes  conjuguées  est  tangente  à  la  quartique. 

Si  deux  tangentes  sont  conjuguées,  la  troisième 
tangente  que  Von  peut  mener  à  la  quartique  par  leur 
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point  de  concours  est  conjuguée  de  la  droite  joignant 
les  points  de  contact  des  deux  premières. 

Dans  le  cas  particulier  où  la  tangente  double  est  la 
droite  de  Tinlini  et  les  points  de  contact  les  points 
cycliques  (hypocycloïde  h  trois  rebrousseinents),  les 
théorèmes  précédents  permettent  de  retrouver  des  pro- 
positions connues. 

Enfin,  en  transformant  le  théorème  7,  on  obtient  la 
proposition  suivante  : 

Soient  (I),  D'),  (A,  A')  deux  couples  quidconques  de 
tangentes  conjuguées  à  une  quart ique  tricuspidalc. 
La  droite  joignant  les  points  d'intersection  des  tan- 
gentes (D,  A),  (I)',  A')  est  tangente  à  la  quartiqne.  La 
droite  joignant  les  points  d'intersection  des  tangentes 
(D,  A')  et  (\y.  A)  est  également  tangente  à  la  quar- 
tique.  De  plus,  ces  deux  droites  sont  des  tangentes 
conjuguées. 


UIBLIOGKAPlilE. 


Les  fojvctio^s  elliptiques  et  leurs  applications, 
par  M.  Alfred-deorge  Greenhill,  professeur  au  collège 
d'Aitillerie  de  Wooiwicîi,  traduit  de  l'anglais  par  M.  /. 
CrriesSj  professeur  agrégé  de  Malhéniatiques  au  lycée 
d* Alger,  avec  une  préface  de  M.  P.  Appell,  ni(*inbiT 
de  riiistitul.  Paris,  Georges  Carré ^  iSqS.  (irand  in-8'* 
de  xvnr-574  pages  avec  28  figures  dans  le  texte.   Prix  : 


iS^r 


Le  goût  naturel  et  l'éducation  de  beaucoup  d'étudiant'^ 
français  les  portent,  quelquefois  avec  excès,  vers  les  idées  gé- 
rales.  Pour  ne  parler  que   de  Mathématiques,  quel  professeur 
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n'a  rencontré  des  élèves  de  nos  écoles  et  de  nos  lycées  parfai- 
tement instruits  des  théories  générales  et  incapables  d'en  faire 
une  application  précise  cependant  très  facile;  possédant,  par 
exemple,  la  notion  d'intégrale  définie  dans  toute  sa  rigueur 
sans  savoir  effectuer  les  quadratures  les  plus  élémentaires. 

Il  est  utile  que  quelques  Ouvrages  viennent  réagir  contre 
ces  tendances  :  pour  cela,  on  ne  peut  trouver  mieux  que  les 
livres  anglais,  dans  la  plupart  desquels  les  idées  générales 
sont  amenées  peu  à  peu  par  l'étude  des  faits  mathématiques 
ou  des  questions  posées  par  les  Sciences  physiques.  C'est  à  ce 
titre  que  se  recommande  l'Ouvrage  de  M.  Greenhill,  dont  on 
ne  peut  mieux  caractériser  l'esprit  qu'en  reproduisant  la 
pensée  de  Fourier  qui  lui  sert  d'introduction  : 

«  L'étude  approfondie  de  la  nature  est  la  source  la  plus  fé- 
conde des  découvertes  mathématiques.  Non  seulement  cette 
étude,  en  offrant  aux  recherches  un  but  déterminé,  a  l'avan- 
tage d'exclure  les  questions  vagues  et  les  calculs  sans  issue  ; 
elle  est  encore  un  moyen  assuré  de  former  l'Analyse  elle- 
même  et  d'en  découvrir  les  éléments  qu'il  nous  importe  le 
plus  de  connaître,  et  que  cette  science  doit  toujours  con- 
server. Ces  éléments  fondamentaux  sont  ceux  qui  se  repro- 
duisent dans  tous  les  effets  naturels.  » 

M.  Greenhill  se  place  ainsi  à  un  tout  autre  point  de  vue 
que  les  auteurs  des  excellents  Traités  français  sur  les  fonctions 
elliptiques  :  Briot  et  Bouquet,  Halphen,  MM.  J.  Tannery  et 
Molk.  Il  renonce  aux  avantages  d'unité  et  d'enchaînement  lo- 
gique que  ces  auteurs  obtiennent  en  établissant  d'abord,  par 
des  considérations  générales  ordinairement  empruntées  à  la 
théorie  moderne  des  fonctions,  les  formules  et  les  théorèmes 
relatifs  aux  fonctions  elliptiques,  pour  les  appliquer  ensuite  à 
la  Mécanique,  à  la  Physique  mathématique,  à  la  Géométrie,  à 
l'Arithmétique;  mais  il  trouve,  en  revanche,  l'avantage  bien 
précieux  d'intéresser  immédiatement  le  lecteur  qui  n'est  pas 
un  pur  mathématicien,  en  lui  fournissant,  dès  les  premières 
pages,  de  belles  et  importantes  applications  des  fonctions 
elliptiques. 

L'Auteur  suit  en  cela  une  méthode  d'exposition  analogue  à 
celle  de  M.  Hermite,  qui,  dans  son  beau  Mémoire  Sur  quel- 
ques applications  des  fonctions  elliptiques^  commence  par 
montrer  comment  un  problème  sur  la  chaleur  conduit  aux 
fonctions  doublement  périodiques  de  seconde  espèce. 
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M.  Greeiihill.  en  traitant  d'abord  des  questions  entièrement 
élémentaires,  montre  de  même  que  les  fonctions  elliptiques 
s'imposent  à  l'Analyse  pour  la  résolution  de  problèmes  simples 
de  Mécanique,  Géométrie,  Physique  mathématique.  Il  com- 
mence par  les  anciennes  méthodes  de  Legendre,  Abel,  Ja- 
cobi,  en  partant  de  la  notion  de  l'intégrale  elliptique  et  de  la 
fonction  inverse;  il  ne  suppose  donc  chez  le  lecteur  aucune 
connaissance  sur  la  théorie  générale  des  fonctions,  ni  sur  la 
théorie  particulière  des  fonctions  elliptiques  ;  et  il  l'amène  peu  à 
peu,  par  l'étude  de  problèmes  élégamment  choisis,  sans  carac- 
tère artifîciel,  à  posséder  tous  les  points  essentiels  du  sujet. 

La  traduction  de  M.  Griess  n'est  pas  entièrement  conforme 
à  l'édition  anglaise  :  M.  Greenhill  en  a  augmenté  l'intérêt  par 
des  remaniements  et  d'importantes  additions.  Voici  une  ana- 
lyse sommaire  de  l'Ouvrage. 

Le  livre  débute  par  l'étude  des  oscillations  du  pendule 
simple  ;  les  expressions  des  coordonnées  de  l'extrémité  du  pen- 
dule en  fonction  du  temps  conduisent  à  la  définition  analy- 
tique des  fonctions  elliptiques  d'une  variable  réelle  et  à  leurs 
représentations  géométriques  et  mécaniques.  La  périodicité 
du  mouvement  pendulaire  conduit  naturellement  à  la.  notion 
de  la  période  réelle  des  fonctions  elliptiques  sn,  en,  dn  et  aux 
formules  donnant  les  valeurs  de  ces  fonctions,  quand  on  ajoute 
à  l'argument  la  demi-période.  La  période  imaginaire  est  en- 
suite introduite  et  interprétée  mécaniquement,  comme  le  pro- 
duit de  i  par  la  période  de  l'oscillation  d'un  pendule  décrivant 
l'arc  supérieur  du  même  cercle,  sous  l'action  de  la  pesanteur 
changée  de  sens;  c'est  là  une  première  addition  à  l'édition 
anglaise. 

Après  une  courte  digression  sur  la  dégénérescence  des  fonc- 
tions elliptiques  en  fonctions  circulaires  ou  hyperboliques, 
l'auteur  revient  au  mouvement  pendulaire,  et  par  la  compa- 
raison des  mouvements  de  deux  pendules,  dont  l'un  fait  des 
révolutions  complètes,  tandis  que  l'autre  exécute  des  oscilla- 
tions, il  établit  les  formules  qui  correspondent  à  l'échange  de 
module  avec  son  inverse. 

Puis,  viennent  quelques  applications  élégantes,  surfaces  mi- 
nima,  équation  d'Euler,  destinées  à  graver  les  premières  for- 
mules dans  l'esprit  du  lecteur. 

Dans  le  second  Chapitre,  l'auteur  considère  les  intégrales 
elliptiques  de  toutes  les  formes  possibles  ;  il  donne  leurs  valeurs 
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au  moyen  des  fonctions  elliptiques  inverses;  il  introduit  la  no- 
tation de  Weierstrass,  quand  le  polynôme  sous  le  radical  est 
du  troisième  degré. 

Ces  premières  notions,  dans  le  cas  de  la  variable  réelle,  suf- 
fisent pour  rintelligence  des  applications  géométriques  et  mé- 
caniques auxquelles  est  consacré  le  Chapitre  III.  La  variété  des 
problèmes  choisis  en  rend  la  lecture  très  intéressante,  et  con- 
tribue à  familiariser  le  lecteur  avec  le  maniement  des  formules. 

Le  Chapitre  IV  traite  du  théorème  d'addition.  Ce  dernier 
est  encore  rattaché  au  mouvement  simultané  de  deux  pen- 
dules en  retard  l'un  sur  l'autre;  l'auteur  en  déduit  la  construc- 
tion de  Jacobi,  et  une  application  des  plus  intéressantes  à  la 
construction  des  polygones  de  Poncelet,  inscrits  à  un  cercle 
et  circonscrits  à  un  autre.  M.  Greenhill,  après  avoir  très  heu- 
reusement modifié  et  complété  la  partie  relative  aux  penta- 
gones, montre  comment  ces  résultats  peuvent  être  identifiés 
avec  ceux  qu'Halphen  a  trouvés  dans  le  deuxième  Volume  de 
son  Traité,  et  donne  quelques  théorèmes  nouveaux.  Une  der- 
nière application  se  rapporte  à  la  Trigonométrie  sphérique  et 
conduit  au  Tableau  des  trente-trois  formules  données  par 
Jacobi  dans  ses  Fundamenta, 

Le  Chapitre  V  envisage  le  théorème  d'addition  sous  forme 
algébrique;  sa  lecture  suppose  la  connaissance  d'un  certain 
nombre  de  théorèmes  d'Algèbre  supérieure  relatifs  à  la  théorie 
des  formes. 

Le  Chapitre  suivant  conduit  aux  intégrales  de  deuxième  et 
troisième  espèces  et  aux  fonctions  Z(a)  et  n(M,  a). 

Dans  le  Chapitre  VII  paraissent  les  fonctions  Ç(w)  et  <t(m) 
de  Weierstrass.  Elles  servent  à  compléter  la  solution  de  pro- 
blèmes qui  n'avaient  pu  être  terminés  précédemment  (chaînette 
en  rotation,  élastique  gauche  algébrique,  pendule  sphérique, 
toupie).  Le  théorème  d'addition  pour  les  intégrales  elliptiques 
de  troisième  espèce  est  établi  par  une  extension  de  la  méthode 
d'Abel,  précédemment  employée  :  elle  conduit  tout  naturelle- 
ment à  la  considération  des  intégrales  pseudo- elliptiques. 
Toute  cette  partie  a  été  profondément  remaniée  par  M.  Green- 
hill; les  calculs  ont  été  plus  développés  et  appliqués  à  la  dé- 
termination de  certaines  herpolhodies  algébriques  (déjà  faite 
par  Halphen),  ainsi  qu'à  l'élastique  gauche. 

La  double  périodicité  des  fonctions  elliptiques  est  mise  en 
évidence  par   la   considération  des  ovales  de  Descartes  (Cha- 
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pitre  VllI).  Puis  vient  un  Chapitre  très  originaJ,  sur  les  déve- 
loppements des  fonctions  elliptiques  en  produits  de  facteurs  et 
en  séries;  ces  problèmes  sont  rattachés  à  des  questions  de 
Physique  mathématique,  et  en  particulier  aux  théories  élec- 
triques de  Maxv^-ell. 

Le  dernier  Chapitre  se  rapporte  à  la  théorie  de  la  transfor- 
mation. Après  l'avoir  d'abord  rattachée  aux  considérations 
physiques  du  Chapitre  précédent,  l'auteur  reprend  la  théorie 
algébrique  générale,  en  suivant  la  méthode  indiquée  par  Jacobi 
dans  ses  Fundamenta,  Un  nombre  considérable  de  résultats 
sont  indiqués  dans  ce  Chapitre. 

En  résumé,  le  principal  caractère  du  livre  de  M.  Greenhill 
est  d'intéresser  le  lecteur  aux  fonctions  elliptiques,  en  mon- 
trant comment  leur  théorie  se  rattache  à  la  résolution  de 
toutes  sortes  de  problèmes  de  Géométrie,  de  Mécanique,  de 
Physique.  Cet  Ouvrage  rendra  de  grands  services  à  tous  ceux 
qui  désirent  étudier  cette  théorie:  aux  physiciens  et  aux  ingé- 
nieurs, il  fournira  un  instrument  de  calcul  puissant,  avec  des 
exemples  variés  sur  la  manière  de  l'appliquer;  aux  étudiants 
en  Mathématiques,  il  facilitera  l'intelligence  des  débuts  de  la 
théorie  et  inspirera  la  curiosité  de  lire  les  grands  Traités; 
même  pour  les  candidats  à  la  Licence  mathématique  et  phy- 
sique, la  lecture  des  cinq  premiers  Chapitres  sera  des  plus 
aisées;  elle  leur  apprendra  rapidement  le  maniement  des  fonc- 
tions elliptiques  avec  les  notations  de  Jacobi  et, de  M.  Weier- 
strass. 

Terminons  en  signalant  la  façon  particulièrement  élégante 
dont  M.  Greenhill  a  donné  des  exemples  d'intégrales  pseudo- 
elliptiques, notamment  dans  le  mouvement  du  pendule  conique 
et  dans  celui  d'un  corps  pesant  autour  d'un  point  fixe  :  ces 
exemples  sont  tirés  d'un  Mémoire  étendu  sur  les  intégrales 
pseudo-elliptiques  que  M.  Greenhill  vient  de  publier  dans  les 
Proceedings  of  the  London  mathematical  Society  et  qui  se 
rattache  directement  aux  paragraphes  correspondants  de  son 
livre.  Un  autre  point,  sur  lequel  M.  Greenhill  a  fait  des  recher- 
ches personnelles  d'un  grand  intérêt,  est  la  théorie  des  équa- 
tions modulaires;  le  Mémoire  original  de  l'auteur,  cité  avec 
éloge  par  Halphen,  vient  d'être  traduit  par  M.  Laugel,  dans 
les  Annales  de  V École  Normale  supérieure. 

P.  Appell. 
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SUR  QUELQUES  PROPRIÉTÉS  DES  CONIQUES; 

Par  m.  p.  SONDAT. 


1.  Comme  applications  d'une  Note  insérée  dans  les 
Nouvelles  Annales  (iSgS,  p.  36o),  je  me  propose  de 
démontrer  quelques  propriétés  des  coniques. 

Je  rappelle  d'abord  que  si  un  point  0(a,  p,  y),  rap- 
porté, en  coordonnées  segmentaires,   à   un  triangle  de 

Fig.  I. 


référence  ABC,   appartient  à   une  droite  X(A,  [jl,  v), 
l'équation 

-  +  H  =1 
a        {Jl 


(I) 


est  à  la  fois  celle  de  X  en  coordonnées  ponctuelles,  et 
celle  de  O  en  coordonnées  tangenlielles. 

Si  le  point  O  cesse  d'appartenir  à  X,  Téqualion 


(^) 


a 
I 


1^  =  1 


Ann.  de  Mathéniat.,  3*  série,  t.  XIV.  (Août  iSgS.) 


2  2 


(3.0) 

représente  aussi,  eu  coordonnées  ponclnelles,  si  X  est 
fixe,  la  conique  Q  (/t^.  i)  tangente  en  A,  B,  C  aux 
droites  AX,  Bjx,  Cv,  et,  en  coordonnées  tangentielles, 
si  O  est  fixe,  la  conique  Qi  (/'g"»  ^)  inscrite  à  ABC  en 

a,  P,  y. 

Fi  g.  2. 


Nous  dirons  que  la  conique  Q  est  circonscrite  à  A.BC 
selon  la  droite  X,  et  que  la  conique  Qi  est  inscrite  selon 
le  point  O. 

2.  Le  lieu  du  point  O  pour  lequel  Q,  admet  la  tan- 
gente fixe  X  est  la  conique  Q  circonscrite  selon  cette 
droite,  et,  corrélativement,  l'enveloppe  de  X,  pour  la- 
quelle Q  passe  par  le  point  fixe  O,  est  la  conique  Qi 
inscrite  selon  ce  point.  Ainsi  le  lieu  du  point  O,  pour 
lequel  Q,  est  une  parabole,  est  rdlipse  circonscrite  à 
ABC  selon  la  droite  à  l'infini,  et  Tenveloppe  de  la 
droite  X,  pour  laquelle  Q  passe  par  le  centre  de  gra 
vite  de  ABC,  est  l'ellipse  inscrite  selon  ce  centre. 

3.  Soit  0(a,  j3,  y)  un  point  lié  à  la  droite  X(X,  [jl,  v) 
par  l'équation 

(X_a)(ja-P)(v-Y)^-i  =  o. 

En  vertu  des  égalités 

Xuv  --  -^  I,  apv  =  —  I. 


(3.1  ) 
cette  équation  peut  s'érrîre 


et  se  ♦décompose  en  celles-ci 

X        3  au 

a        Ht  A        p  , 

Donc  (i) 

1°  Avec  X  fixe,  O  appartient  à  X  ou  à  Q; 
2"  Avec  O  fixe,  X  enveloppe  O  ou  Q|. 
Comme  les  triangles  aCA,  ^AB,  yBC,  coupés  par  les 
droites  BO^,  COy,  AO^,  donnent 

le  lieu  du  point  O  pour  lequel 

OA.OB.OC  =  Oa.Op.OY 
aura  pour  équation 

c'est-à-dire  sera,  avec  la  droite  à  l'infini  (i  1 1),  Tellipse 
circonscrite  à  ABC  selon  cette  droite. 

4.  Coupons  la  conique  Q  par  la  droite  X,  (À|  ,  iXi,  V|  ) 
la  rencontrant  aux  points  0(a,  p,  v)  et  0|(ai,  ^i,  yi). 
Comme  O  appartient  à  X|  et  à  Q,  on  a  (i) 

Xi         S  .    a        |ji 

-  +  --='.         T  -^^  ='' 
a         ;a,  ^         ? 

et,  en  éliminant  p, 

(4)  a2— Q-f-X,  — -j^j  a-^XX,  =  o. 

Or  les  racines  de  cette  équation  convenant  à  O  etO|, 


(  3.2) 
on  a 

(5)  aai  =  XXi,        et  de  même         ^fii  =  [jljjl|,         yyi  =  vvi. 

Si  Xi  est  une  tangente,  0|  se  confond  avec  O^  et  Ton 
a,  pour  ce  point  de  contact, 

(6)  a«  =  XX,,         p«  =  |i{i,,        y'  =  ^^i» 
L^équation  (2),  qui  devient  alors 

est  celle  de  Q  en  coordonnées  tangentielles,  et  exprime, 
sous  sa  forme  rationnelle 

(8)  (x  +  X,-^y-4XX,=o, 

que  les  racines  de  (4)  sont  égales. 

5.   Théorème.  —  Si  sur  la  conique  Q,  circonscrite  à 
K^Qa  selon  la  droife^{\^  a,  v),  ofi  prend  trois  points 

A<(a,,  |3<,Yt),  1^4(3^2,  ?2y  Ta),  C<(a3,  ^-.1,^3),  le  triangle 
A|B,Ci  sera  circonscrit  à  la  conique  Qj,  inscrite  à 
ABC  selon  le  point  0(a,  jî,  y),  ayant  pour  coordon- 
nées 

_  aia2g3  g  ^   P1P2P3  ^^  _  Y1Y2Ï3 

X2  '  ^  jJL-i  ^  '  y2  ' 

Soient,    en    effet,    ««(a,,    [^,,    v,),     ^^(Xa,    ^2,    Vo), 
c^  (A3,  [Jis^^Va)  les  côtés  de  A,  B,  C| .  On  a  (4) 

'  «2 as  =  AAi,  «lag  =  XA2,  3fia2  =  XX3, 

I     ?2  fis  =   !^[^l>  ?1  ?3  =   î-t{-t2,  pi  ?2  =  RJI3, 

'    Y-2Ï3    =  VV,,  Y1Y3    =VV2,  Y1Ï2   =VV3. 

Or  le  point  A,  appartenant  à  Q,  on  a(i) 

a,  u 


A  01 


.1 1. 


(3,3) 
ce  qui  peut  s'écrire 

aig2«3  .  «3  «3  ^  Pîp3  .  PigaPs 

ou 


X» 


=  I 


f^l 


=  I 


c'est-à-dire  (i)  que  a^  enveloppe  Q^. 

On  prouverait  de  même  que  h^  et  c<  sont  des  tan- 
gentes à  Qi . 

Remarque,  —  Si  les  points  Ai,  B<,  Cj  sont  ceux  où 
les  droites  qui  joignent  un  point  a)(a:,  y,  z)  de  X  aux 
sommets  A,  B,  C,  coupent  Q,  on  aura 

*.('.'?•?)•  «.Ct-^.t)-  <=.(^''?-)- 

II  résulte  de  là  que 

ou  O  est  le  pôle  de  X( triangle  ABC). 

De  plus,  on  a  les  trois  systèmes  liomologiques 


ABC 
A,     B,     Cl 


ABC 
G,     A,     Bi 


ABC 
Bi     G,    Al 


dont  les  centres  appartiennent  à  X,  et  dont  les  axes 
passent  par  O. 

6.  Menons  à  la  conique  Qi  les  tangentes  X()v,  [jl,  v) 
et  X|(X|,  [A,  Vi),  partant  d'un  point  0|(a,,  j3,,yt). 
Comme  X  enveloppe  0|  et  Q,,  on  a  (i) 

X        ôi  au. 

ai         (X  X        p 

et,  en  éliminant  [jl, 

(9)  X2~^a  +  ai-^*^X4-aai  =  o, 


(  S'4  ) 

el  comme  les  racines  de  cette  équation  convi  en  lient  à- 
X  et  X I , 

(10)  XXi  =  aai,         et  de  même,         [jljxi  =  Pfii,         vvi  =  yyi. 

Si  0|  se  porte  sur  Qi,  X|  se  superpose  à  X,  el  l'on 
a,  pour  cette  tangente, 

(11)  X«=aa„         fi«  =  ft?i,        v«  =  ni, 
1/équation  (a),  qui  devient  alors 

est  celle  de  Qi  en  coordonnées  ponctuelles,  et  exprime, 
sous  sa  (orme  rationnelle 

(i3)  (a-hai— îi^  y-4aa,  =  o, 

que  les  racines  de  (9)  sont  égales. 

7.   Théorème.  —  Si  à  la  conique  Qi  inscrite  à  ABC 

selon   le   point    0(a,  |3,  v),  on  mène  trois   tangentes 

«i(>M7  1^0  V,),  />,(A2,  [^2,^2),  ^*i  (\i,  l^.ïT-'.Oî  '^  trilatere 
a^h^c^  sera  inscrit  dans  la  conique  Q  circonscrite  à 
ABC  selon  la  droite  X(a,  iji,  v),  aj  anl  pour  coordon- 
nées 

-i       X1X2X3  ;^i  1^-2 1^:1  V1V.2V3 

^=-i^'         '"=-1^'         '^~7~* 

Soient,    en    e(lct ,    A,  (a,,    |3,,   v,  ),    B,  (aa,   jîa,   y^), 
t^i  (^-3»  ?3>  Y3)  li^'s  soiumcLs  de  rt,  il  C|.  On  a  (6) 

/  A2  A3  :=  aaj,         Al  A3  rrr  aaj,         AiA2  =  3ta3, 

V2V3      =VYl,  V1V3      =:Y72,  ViV,      =  VY3. 

Or  la  droite  a^  étant  tangente  à  Q,,  on  a  (i) 

--^^  -1 


(3.5) 


»  ' 


ce  qui  peut  s  écrire 


,  a      •        a2       "^        p2        •  ~"^  -  ' 


? 


OU 


«1 
X 


■pi 


c'est-à-dire  (i)  que  Ai  est  sur  Q. 

Ou  prouverait  de  même  que  Bj  et  C|  appartiennent 
à  Q. 

Remarque*  —  Si  a^,  è^,  C\  sont  les  tangentes  à  Q^. 
menées  par  les  points  où  une  droite  p(T,  j',  z),  pas- 
sant par  O,  coupe  les  côtés  de  ABC,  on  a 


Y       P 
Il  en  résulte  que  \ 


I OLZ  yx\  /OLV     Sa:       \ 

*'(7'-^' »)'  "'If' a '7- 

y,  ou  X 


^^  !^  =  —  ?î  ^-^  = 


eàt  la  polaire  de  O. 

De  plus,  on  a  les  trois  systèmes  homolot^iques 


ABC 
A,     B,     Cl 


ABC 
Cl     Al     Bi 


ABC 
B,     Cl     Al 


et  il  est  facile  de  voir  que  les  trois  axes  passent  par  O  et 
que  les  trois  centres  se  trouvent  sur  X. 

8.  Théorème.  —  Etant  ftonnées  la  conique  Q  cir- 
conscrite à  ABC  selon  la  droite  X().,  Y"»^^)  ^^  ^^  ^^" 
nique  Q<  inscrite  selon  le  point  0(a,  j3,  y),  il  existe 
une  injinité  de  triangles  inscrits  dans  Q  et  circonscrits 

Soit  A|B|C|  un  triangle  inscrit  dans  Q;  il  sera  cir- 
conscrit à  Qi  si  Ton  a  (théorème  V), 

aia5a3=  aXs,         '?i^2h=  Pl^S         ïiT2Y3=  V'^- 
Or  les  deux  dernières  conditions  se  réduisent,  en  vertu 


(  3.6  ) 
des  équations  de  Q,  à  la  suivante 

On  peut  doue  se  donner  à  volonté  ai,  c'est-à-dire  le 
point  Ai,  et  si  Ton  détermine  a^  et  as  par  Téquation 
précédente  et  aia2a3=aX^,  le  triangle  ÂiBiCi  sera 
circonscrit  à  Q|. 

9.  Théorème.  —  Si  une  droite  X|()h  ,  [jl^  ,  V|)  est  tan- 
gente à  la  conique  Q  circonscrite  à  ABC  selon  la  droite 
fixe  X(X,  [Ji,  v),  le  pôle  0|(ai,  pi,Y<)  rfeX  par  rap- 
port à  ABC  appartient  à  la  conique  Qi  inscrite  selon 
le  pôle  0(a,  ^,y)  de\i\de  plus,  le  point  de  contact  co 
de  X|  est  le  pôle  de  la  tangente  p  enO^. 

En  cU'et,  comme  X|  est  une  tangente  à  Q,  on  a  (4) 

et  puisque 

X=— a,,         1^  =  — fJ,,         X|  =  — ai,         ji,=:  — p,, 
il  vient,  en  remplaçant, 

ou  (6)  Oi  est  sur  Q|. 

D'ailleurs,  si  p{x^j^  z)  est  la  tangente  à  Qi  en  0|, 

on  a  (i) 

—  Ài  y  X         —  u 

d*où 

Xi         —  y  —  X  u 


—  X         (xi  '  X  —y 

Donc(i),  le  point  ( —  x,  — y^  —  3),  polo  de  p,  se  trouve 
sur  X|  cl  sur  Q  ou  se  confond  avec  le  point  de  con- 
tact (0. 


(3.7) 

Remarque  /.  —  Comme  0|  est  fixe,  O  décrit  la  quar- 
tîque  (i4)' 

Remarque  II.  - —  On  aura  le  théorème  corrélatif  en 
supposant  le  point  O  fixe  ainsi  que  Qj,  et  le  point  Oi 
mobile  sur  Q< . 

10.  Conique  rapportée  à  l'un  de  ses  triangles  conju- 
gués. —  Son  équation  est 

car  cette  conique  (Jig>  3)  coupe  BC  et  CA  aux  points 
conjugués  harmoniques  ±  X,  di  a.  De  plus,  les  droites 

Fig.  3. 


qui  joignent  A  et  B  à  ces  points  sont  des  tangentes,  puis- 
que, pour  0L  =  ±\  les  deux  valeurs  de  p  sont  nulles,  et 
pour  p  =  ±:  [Ji  les  deux  valeurs  de  a  sont  infinies. 

Si,  comme  au  n°  4.  on  écrit  qu'une  droite  X<(X|,  (Jt^Vi) 
est  une  tangente,  on  aura  pour  les  coordonnées  du  point 
de  contact 

(i6)  aXi  =  X2        p[Jii=H.2,        r^i  =  >é^y 

et  l'équation  (i5),  qui  devient 


(  3.8  ) 
est   alors   relie  de  la  conique  en  coordonnées  tangen- 
tielles. 

Si  AH  passe  à  l'infîni,  (1  devienl  le  milieu  de  chacun 
des  segments  (a,  — X),  ([x,  —  jjl),  el  les  droiles  AX,  B|jl 
restent  tangentes.  Le  sommet  de  l'angle  C  est  alors  le 
centre  et  les  côtés  prennent  les  directions  de  deux  dia- 
mètres conjugués. 

Si  Ton  désigne  par  vèfl,  'ib  les  longueurs  de  ces  dia- 
mètres, par  X  et  j  les  coordonnées  cartésiennes  d'un 
point  de  la  courbe,  on  aura 

/=->  ijL=— ,  a=-,  B=— » 

a  ce  X  co 

et  Téquation  (iT))  prendra  la  forme  connue 

L'équation  (i^)  devient  aussi 

Xs  et  j  ,  étant  les  longueurs  O^?  Ca,,  qui  seraienl   les 
coordonnées  (^artésiennes  de  la  tangente  mobile  X,. 

De  plus,  0(a",  )')  étant  le  point  de  contact,  ks  rela- 
tions (i6)  donnent 

11.  Polaire  d'un  point  par  rapport  à  Q. 

Théorème.  —  Êla/it  donnés  la  coniijue  Q  circonscrite 
à  ABC  selon  la  droite  X(a,  [jl,  v)  et  le  point  0(a,  ^3,  v)^ 
les  droites  qui  joignent  deux  à  deux  les  points  (.  ul*') 
et  (.^:iv),  (a.v)  et  (a.v),  (a|3.)  et  (a;jL.)  forment  un 
triangle  A,  B,  (]|  Ito/nologique  as' ce  ABC,  et  l'axe  o 
d'homologie  est  la  polaire  de  O  par  rapport  à  Q. 


(3.9) 

Lesdroiles  rt|,  i|,  C|  coupent,  en  effet,  les  côtés  BG, 
CA,  AB  aux  points 

|x—  p                           V  — Y                           X  — a 
(19)     :r=  — 0-7 * — 9  v=  — ; hr:f  z=  ^ — — ^ r» 


• .     * 


et^  couime  a:j^2=-|-i,  ces  trois  points  sont  situes  sur 
une  droite  ç^x^y^z). 

Or,  SI  les  droites  A  a,  B^,  Cy  coupent  Q  en  A2,  B2, 
C2,  on  a  (i),  poui'  le  point  A2, 


a. 


v(a  — X) 


v(A  —  a)  OL 

et  (4),  pour  la  tangente  en  A 2, 

aï  X  v(X  — a)« 

A        v(X  — a)2  a*^ 

Celte  tangente  coupe  AX  au  point 

.        {jL(X-ha)        v(a  — X) 

I  A,  —5 ,        — r • 

X  —a  X  -h  a 

De  même  les   tangentes  en  B2  et  C2  coupent  Bjjl  et  Cv 
aux  points 

V  —  Y  V  -h  Y 

Il   résulte  de  ces  valeurs  que  les  points  J,  H,  K,  qui 

iixent  la  polaire  de  O,  appartiennent  «1  la  droite  p. 

» 

Remarque  1,  —  On  peut  donc  (avec  la  règle)  con- 
struire la  polaire  de  O,  sans  qu'il  soit  nécessaire  de  tra- 
cer la  conique  Q. 

Remarque  II .  —  Si  x  =  y  =  >z  =  1 ,   O  est  le  centre 
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de  Q,  et  les  formules  (19)  donnent,  pour  ce  centre, 

__  X(i  — X-<-Xfi) 
~"     I  —  X  —  X[x 

(20)  !x(,-t.-n.v)^ 

^    ^  I [Jt  —  flV 

v(i  —  V  -H  Xv) 

'  I  V AV 

12.  Théoiikm?:.  —  Si  les  droites  qui  joignent  un 
point  0(a,  j3,  y)  de  la  conique  Q  circonscrite  à  ABC 
selon  la  droite  X()v,  [a,  v),  aux  points  X,  [jl,  v,  coupent 
la  conique  en  A|,  B<,  Cj,  /e  triangle  AiBiCt  est  ho- 
mologique  avec  ABC;  le  centre  to  d'homologie  est  le 
point  OM  la  tangente  X  touche  la  conique  Q«  inscrite 
selon  le  point  O,  et  Vaxe  p,  qui  est  la  polaire  de  <o 
par  rapport  à  Q,  tourne  autour  du  point  0| ,  pôle 
de  X  /;rtr  rapport  à  ABC. 

En  ellct,  d*après  (4),  Tune  des  coordonnées  de  A| 
est  îv^^a,  et  on  aura  les  autres  par  Téqualion  (2).  De 
même,  pour  B^  et  C|.  On  trouve  ainsi 


A, 


X2  J_  _^ 

^'     Xy'    xp' 

>2 


Cl 


I  l  V* 

vp         va        Y 

Les  droites  AA^,  BB<,  CCi   sont  donc  concourantes 
au  point 

/X2      a2     v2\ 
\  a      P      T/ 

et  ce  point,  qui  appartient  à  X  pour  vérifier  son  équa- 
tion (1)5  est  de  plus  (6)  le  point  où  X  touche  Q|. 

Les  côtés  de  A^  B,C,  coupent  les  côtes  correspondants 
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de  ABC  aux  points 

37  =  — a,        ^  =  — p,        z=  —  ^, 

et  ces  points  sont  sîtués  surladroîte  p  ( —  j?,  — y^  —  z), 
polaire  de  O  par  rapport  à  ABC. 
Comme  on  a 

cette  droite  p  passe  par  le  point  0( —  \  —  [jl,  —  v),  pôle 
de  X  (triangle  ABC);  elle  est  de  plus  polaire  de  w  (co- 
nique Q),  car  les  relations  (i)^  qui  lient  le  point  à  sa  po- 
laire, se  trouvent  vérifiées. 

13.  Théorème.  —  Le  lieu  des  centres  a)(x,^,  z)  de 
la  conique  Qi  inscrite  à  ABC  selon  le  point  0(a,  p,  y), 
mobile  sur  la  droite  fixe  X()v,  jjl,  v),  est  une  conique. 

Comme  O  appartient  à  X,  on  a  (i) 

-  -+-  ^  =1. 
a        [X 

Or  (formule  2*2), 

__  H-  ip  —  xy  ^._     i-^  X  -^  xy 

~~  i-\-  X  -^  xy  ^"~  —  i-hic-h  xy 

En  remplaçant,  il  vient 

[(XfJl  +  fX  —  l)j^2+  2X[1J^ -I- (l-f-  X|i  —  [X)]  a?* 

—  'i{[i.y  —  i)a7-+-(n-  [1  —  X{jl)  =  o. 

Cette  équation  est  celle  d'une  conique  Q2  qui  coupe 
les  côtés  BC,  CA,  AB  aux  points  qui  sont  les  racines 
des  équations 

(H-X{JL —  [X)a"2_|_  2a?-f- (l-H  fl—  X{JL)  =  o, 

(X(x  -4-  |x  —  \)y^-^i\\Ly  -4-  (iH-  X[i  —  (jl)  =  o, 

(l-h|Jl  —  Xîl)^2  _|_   2|JL^-H  (X|X  -h  {JL  —  t)  —  o, 


c*est-à-(lire  en  leurs  milieux  et  aux  |K)inls 

Xa — ;jt  —  I  [x  —  I  —  X|Jt  I — a  —  Xa 

X;i  —  |X  4-  I  A|JH-  [i —  I  I  -+-  »JL  —  Ajx 

Or,  si  Qs  est  la  conique  inscrite  ayant  pour  centre 
C0|  (  —  À"*,  — -iji"*,  —  '^  *)>  celte  conique  est  inscrite  à 
ABC  selon  le  point  0<  (X| ,  ji ,  3,). 

Retnarque  I.  —  Si  X  passe  à  Tinflni,  on  a 

^i  =y^  =  Zx  =  — I, 

et  Q2  devient  Tellipse  inscrite  selon  le  centre  de  gra- 
vité. 

Remarque  11.  —  Si  A  =  — ,  [ji  =  -^  >  v  =  t^  »  on  si  X 

est  la  droite  isototnique  de  celle  suivant  laquelle  le 
cercle  est  circonscrit  à  ABC,  iù\  devient  le  point  de 
Lemoine,  Oj  est  Tortliocentre  et  Q2  est  le  cercle  des 
neuf  points. 

14".  Pôle  d'une  droite  par  rapport  à  la  conique  Q|. 

Thkorème.  —  Etant  données  la  conique  Qi  inscrite 
à  ABC  selon  le  point  O  (a,  |i,  v)  et  la  droite  p  (A,  ix,  v), 
5/  Von  appelle  A,,  B,,  i\^  les  points  (jjlv,  v^),  (Av,  va), 
(a|j,  |jLa),  les  droites  AA,,  BB,,  CGi  seront  concoti^ 
rantes  en  un  point  to,  pôle  de  p  par  rapport  à  Q, . 

En  efl'ct,  les  coordonnées  des  droites  AA|,  BBi,  CC| 
sont 

V  —  Y  X  —  a  \x  —  3 

(•21)    X   =    ^—rr-  <,  y    —    : ,  Z    =     ■        '     ^ ■ ? 

vY(;x— 3;  -^        Aa(v— -j  j^p^X  — a) 

et  comme  xyz  ==  —  i ,  ces  droites  sont  concourantes  en 
un  point  (o(jr,  j)  ,  z). 

Or,  si  l'on  mène  à  Q,  les   tangentes   aI,   a  H,  vK,  on 
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£jura,  pour  X|, 

p(X  — a)  î    . 

^"  ^X  P(X-a)' 

et  (6),  pour  le  point  Je  contact  I, 

X2        sa  — a)*  —a 


a'  X^         '      p(X  — a)* 


On  en  déduit,  pour  al, 

p(X-a)       Y(X-f-a) 

a;       — « )        ; • 

A  -h  a  a  —  A 

Ou  aurait  de  même  pour  [3  H  et  yK, 

a(v  —y)        pCv  -4-  -p 

,     ,  Y» 

V  -i-  Y  V  —  Y 

]l  résulte;  de  ces  valeurs  que  les  droites  al,  ^H,  yK, 
qui  fixent  le  pôle  de  p,  passent  par  to. 

Remarque  I,  —  On  pourra  donc  (avec  la  règle) 
trouver  le  pôle  d*une  droite  X,  el,  si  cette  droite  est  à 
Tinfini,  on  aura  le  centre  de  Q4  en  joignant  A,  B,  C 
aux  milieux  des  segments  j^y,  ay,  a^. 

Reitiarque  IL  —  Si  O  est  le  centre  de  Qi,  on  a 

I  —  Y  I  —  a  ï  —  p 

Yi^~?)  a(i  — ï)  p(i  — a) 

15.  Théorème.  —  Si  par  le  point  oii  une  tangente 
X()v,  jJL,  v)  rt  une  conique  Qi  inscrite  à  ABC  selon  le 
point  0(a,  [3,  y),  coupe  les  rayons  Aa,  B^,  Cy,  on 
mène  les  secondes  tangentes  «j,  i<,  c<,  le  trilatère 
a^  èi  Cj  est  homologique  avec  abc]  l'axe  p  d'homologie, 
qui  tourne  autour  de  O,  est  tangent  à  la  conique  Q 
circonscrite  à  ABC  selon  la  droite  X,  et  le  centre  eu 
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d'homotogie,  qui  est  le  pôle  de  p  par  rapport  à  Qi, 
décrit  la  droite  X|,  polaire  de  O  par  rapport  à  ABC. 

D'après  (4)?  a^  :X  est  l'une  des  coordonnées  de  A|, 
et  Ton  aura  (i)  les  deux  autres  en  écrivant  que  a^  en- 
veloppe Q|.  En  procédant  de  même  pour  b^  et  C|,  on 

trouve 

a»         —  I       —  I 

A  va         [jia 


Ai 


- 1         p        —  I 


V 


I  —  I  Y* 

Cl    .   »        -T —  >         —  • 

On  voit  par  là  que  les  points  ('^«<),  {bb^)^  (c^<  ) 
sont  situés  sur  la  droite  o  ( -^j  —  >  —  )• 

»     \À  (X  V    / 

Cette  droite,  qui  passe  par  O  pour  vérifier  son  équa- 
tion (i),  est  de  plus  (4)  tangente  à  Q. 

Les  droites  AA<,  BB|,  CCi,  qui  ont  pour  coor- 
données x  =  — )v,  J' =  — |i.,  z  =  —  V,  sont  concou- 
rantes au  point  to( —  A,  —  a,  — v),pôle  de  X(lrî.  ABC). 

Ce  point  appartient  d'ailleurs  à  la  droite 

X,(—  a,  ■—  p,  —y), 


car 


et  il  est  le  pôle  de  p  (conique  Q)  parce  qu'il  vérifie  les 
relations  (21)  qui  lient  le  pôle  à  sa  polaire. 

16.  Génération  de  la  conique,  —  Coupons  le  triangle 
ABC  par  la  droite  X().,  [jl,  v)  {/ig^  i)',  et  lirons  les 
droites  Al,  Bit,  Cv  formant  le  triangle  AiBi  C|  homo- 
logique  de  ABC  selon  l'axe  X,  et  son  pôle 

Oi(-X,-JA,    -V) 

par  rapport  à  ces  triangles. 
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Proposons -nous  de  décrire  la  conique  Q  c 
i  ABC  selon  la  droite  X  et  inscrite  à  A,  B,  C,  selon  1 


point  0|  qui  est  aussi  le  pôle  de  X  par  rapport  à  cette 
conique. 

Si  M(x,y,  z)  est  aa  point  de  X,  on  aura  (i) 

,,.3)       ?^+^  =,  ^+-=i  --i--  -. 

Los  droites  <i)A,,  wB,,  wCi  coupent  BC,  CA,  AB  en 
a,  p,  Y)  et  comme 

A,f-X,^-0,     B,Ck,-v.,y).     C,((X,p,-v), 
on  aura,  en  utilisant  les  équations  (33), 
(ai)  aa-=iî,         ?y=[^',         f;  =  vî. 

11  en  i-ésulte  que  les  droites  Aa,  B  fi,  C'(  sont  concou- 
rantes au  point  0(a,  ^,  y). 

Ann.de  Mathémat.,  3'ïérLe,  i.  XIV.  (Août  iSijS.Ï  ^3 
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Or,  d'après  (24),  les  équations  (28)  deviennent 


-  a        II 

(25)        x^p='' 


i-  4-  -   =1, 


V 


X 

-  =  I. 

a 


Donc  (i)  le  point  O  appartient  à  Q.  Les  triangles 
A«B|C|  et  ajjv  sont  homologiques  (centre  co),  et  l'axe 
Xi  ()v| ,  [JL| ,  V|  )  a  pour  coordonnées 

D^ailleurs,  les  équations  (28)  expriment  que  X|  passe 
parOi,  et  les  équations  (aS)  que  le  triangle  a^y  est 
circonscrit  à  Ai  B^  C| . 

On  a  ainsi  le  système  homologique 

w        A      B      G      p 
O      A,     B,     G,     X,, 

O,      a       p      Y      X 

dans  lequel  chacun  des  centres  ou  des  axes  est  celui  des 
deux  triangles  non  écrits  sur  la  ligne  où  il  se  trouve. 
Si  I,  II,  K  sont  les  points  qui  fixent  l'axe  p,  on  a 


I  : 
H  : 


X, 


p(X  +  a) 


I 


I 

Pcx 

+  a) 

Y(f^ 

+  P) 

I-^ 


a(v  -4-y)' 

d'où,  d'après  (24)  et  (26), 


(26) 


X3 


r 


V3 
ÏÏ8 


Ces  valeurs  montrent  que  la  droite  p  passe  par  O.  De 
plus,  elle  est  tangente  en  ce  point  à  Q,  car  (4)  les 
coordonnées  de  cette  tangente  sont 

a2         p2 


r 

y       —  > 


c'est-à-dire,  d'après  (24),  celles  (26)  de  p. 


(  327) 

Il  est  facile  de  voir  que  le  triangle  apy  est  autopo- 
laire par  rapport  à  Q,  car  la  polaire  de  a  est  A|  I  ou  py. 
Il  en  résulte  que  X|  est  le  pôle  de  A4  a,  et  comme  Oi 
«st  le  pôle  de  X,  la  droite  0<X|  ou  Xj  est  la  polaire 
de  w. 

En  résumé,  pour  toute  position  de  a>  sur  X,  on 
pourra  (avec  la  règle)  obtenir  un  point  O  de  Q,  la  tan- 
gente p  en  ce  point,  et  la  polaire  Xi  de  a>. 

17.  Théorème.  —  Deux  triangles  ABC  et  AiBj  C<, 
conjugués  par  rapport  à  une  coniijue,  sont  homolo- 
giquesj  et  réciproquement. 

Soit  Q  une  conique  coupant  les  côtés  BC,  CA,  AB  du 
triangle  de  référence  aux  points  X  et  A< ,  [jl  et  [jL|  ,  v  et 

Vf.  On  a 

r  =  XXi  [JL[jLi  wi  = -h  I- 

Appelons  I  et  Ii,  H  et  Hj,  R  et  K«  les  points 

(p,  fiivj)  et  (|tvi,fxiv), 
(Xv,  Xiv,)  et  (Xvi,  Xjv), 
(Xf!,  XijAi)    et    (Xtii,Xifi), 

et  A<  B|  C<  le  triangle  des  droites  11^ ,  HH| ,  KK| ,  lequel 
est  conjugué  de  ABC  par  rapport  à  Q. 
On  a 

I   .  ^1  —  ^  |AV—  p-iVi  VVi(jA  —  |JLi) 

'    VVi(|A—  fil)'  V— Vj        '  fXV  —  fXiVi 

et,  en  permutant  v  et  V|, 

*    '  VV,(fJL—  fl,)'  Vi  —  V        '  fXVt  —  fXiV 

D'où,  pour  le  côté  a^^ 

y  -4- Vj  fx  -+-  [Al         2vvi 

yVl(fX4-  JJli)  2  V-f-Vi 


(  328  ) 
On  trouverait  de  inômu,  pour  b^  et  C|, 


•*.\\x 

X-+-Xi 

V  -+- Vi 

A  -H  Ai 

XX,(v-i- V,)' 

> 
'A 

X  -h  X, 

» 

fJl-h   [X, 

!; ^ 

}.  |A-h[JLi  {^JX,  (^A  H- At) 

Les  points  aa«,  &A|,  0^4  ont  donc  pour  coordonnées 

v-t-v,  __        X-f-Xi  __         fx -4- [Xi 


D'où  . 


I 

xyz  =  -  =^-  -4-  I 


OU  les  triangles  AT^C  et  AiBiCi  sont  homologîques 
selon  l'axe  p  (a:,  y,  z). 

Réciproquement,  si  xyz^^i^  on  aura  r=\  et  les 
deux  triangles  ABC  et  A<  84  C^  homologiques  seront 
conjugués  par  rapport  à  la  conique  Q  circonscrite  à 
l'hexagone  ^X^  [X[X|  vvi . 

D'ailleurs,  si  Ton  connaît  les  coordonnées  des  côtés 
a,,  Z>4,  c<,  on  pourra^  en  s'aidant  des  relations  obte- 
nues, trouver  les  points  où  cette  conique  Q  coupe  les 
côtés  de  ABC. 

18.  Théorème.  — Si  deux  triangles  ABC  ei  A,  B|  Ci 
sont  homologiques ,  le  triangle  A'B'C  des  points 
(BC,,B,C),  (AC,,  AiC),  (AB,,A^B)  et  le  trilatere 
a\b\c\  des  droites  {bc^^  b^c)^  (^c^,  a^c)^  {^b^^  ^i\b) 
sont  aussi  homologiques. 

En  effet,  les  triangles  homologiques  ABC  et  AjBi  C| 
sont  conjugués  par  rapport  à  une  certaine  conique 
Q  (17).  Or,  comme  les  points  B  et  C<  ont  èi  et  c  pour 
polaires.  BC,  est  la  polaire  du  point  è<  c;  de  même  B<  C 
est  la  polaire  du  point  ic,.  Donc  le  point  (BC,,  B|C) 
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OU  A'  est  le  pôle  de  la  droite  {b^c^  bct)  ou  a\.  De  même, 
B'  et  G  sont  lès  pôles  de  b\ ,  c\ .  Les  triangles  A'  WG  et 
A'^  B'^  C'^  sont  ainsi  conjugués  par  rapport  à  Q,  et,  par 
suite  (17),  homologiques. 


SUR  LA  COMPOSITION  D'ADMISSION  A  L'ÉCOLE 

POLYTECHNIQUE; 

Par  m  .   Lucien  LÉVY. 


On  lira  peut-être  avec  intérêt  la  solution  du  pro- 
blème que  j'ai  proposé,  cette  année,  pour  le  Concours 
d'admission  à  l'Ecole  Polytechnique. 

Première  Partie.  —  Former  l'équation  de  la  surface 
du  deuxième  degré  (S)  qui  contient  trois  droites 
'    données  D,  D'  ei  OA. 

Cette  première  Partie  est  traitée  dans  tous  les  cours, 
en  faisant  un  choix  particulier  d'axes;  la  méthode  est  la 
même  quand  les  axes  sont  quelconques.  Je  prendrai  les 
équations  des  droites  D  et  D' sous  leur  forme  la  plus  ré- 
duite en  faisant  observer  que  les  formes  à  cinq  ou  six 
paramètres  apparents,  qui  sont  presque  exclusivement 
usitées  dans  l'enseignement  à  cause  de  la  symétrie  qui 
en  résulte  pour  les  formules,  ne  doivent  pas  faire  oublier 
les  formes  à  quatre  paramètres  effectifs,  bien  plus  ma- 
niables dans  les  applications. 

Soient 

!D  =  X  —  az  —  6  =  Oy 
Dt  =  y  —  cz  —  d  =  o, 

{    D'  =  X  —  a  z  —  b'  =  o, 

(D')  { 
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les  équations  des  droites  D  et  ly  ; 

!-«  =  o, 
y  =  mx 

celles  de  OA. 

La  méthode  classique  consiste  à  faire  passer  par  la 
première  droite  un  plan 

(i)  D  — XDi  =  o, 

par  la  seconde  droite  un  plan 

(2)  D'— X'D;  =  o, 

et  à  exprimer  que  la  droite  représentée  par  ces  deux 
équations  rencontre  OA,  ce  qui  s'exprime  en  faisant 
2  =  0  et  j'  =  mx  dans  ces  deux  équations,  et  en  écrivant 
que  les  deux  valeurs  de  x  ainsi  obtenues  sont  égales  : 

X  —  h  —  \{mx  —  d)  =0, 
X  —  b' —  V{mx  —  d)  =  o, 

d'où  la  condition 

I  —  \m         b  —  \d 
\  —  \'m  ^  b'-Vd'' 
ou 

(3)  b'—  b  -f-  \{d—b'm)  -h  \\bm  —  d')  4-  \Vm{d'^  d)  =  o. 

L'équation  cherchée  s'obtient  en  éliminant  \  et  X'  entre 
les  équations  (i),(2)el(3).  On  obtient  ainsi  Téquation 

de(S) 

l  (^»'-6)DiD;  +  (^-6'm)DD; 
^  I       -f-(èm  — ^')D'D,-+-DD'm(rf'— rf)  =  o. 

Cette  équation  contient  le  paramètre  m  au  premier 
degré,  comme  on  pouvait  le  prévoir, 'puisque  ces  surfaces 
(S)  ont,  au  fond,  huit  points  communs,  savoir  :  trois  en 
ligne  droite  sur  D,  trois  sur  D',  un  enO,  et  un  sur  la 
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droite  qui  joint  les  traces  sur  xOy  de  D  et  deiy,  droite 
<juî  appartient  à  (S)  puisque  xOy  est  un  plan  tangent. 

Deuxième  Partie.  —  La  sur/ace  (S)  et  la  surface  (S) 
analogue  qui  contient  les  droites  A,  A'  et  OA  se 
coupent,  en  dehors  de  OA,  suii^ant  une  certaine 
courbe.  Trouver  la  surface  lieu  géométrique  de  cette 
courbe  lorsque  OA  décrit  le  plan  xOy. 

Ordonnons  Téqua  lion  (  S  )  par  rapport  au  paramètre  m 
qui  \a  varier 

j  [(d  -  d)DD'-^  bD'Di—  b'DD\]m 

On  aura  de  même  Téquation  de  (S)  en  mettant  sim- 
plement des  lettres  grecques  au  lieu  de  lettres  françaises, 
savoir  pour  les  droites 

i\  =  X  —  oLz  —  3=0, 
^^=y—  Y^  — ô  =0, 
(    A'  =  a:  —  a'^  -^  3'  =  o, 

(  ^1  =7— T^  —  S  =0, 
d'où 

(   [(o'-ô)AA'+pA'A,-P'AA;]m 

^'^         ^         (P'— P)Aia;-h8aa;  — 8'A'Ai  =  o. 


Le  lieu  cherché  s'obtiendra  donc  par  Tëlimination 
de  m  et  aura  pour  équation 

(d'—  d)DD'-\-hD'Di—b'DD\ 

(0'—  8)AA'-4-  PA'A,—  P'AA; 

^^^  ^  {b''-b)DiD[-hdDD\  —  d'D'Dy 

~      (p'~-  P)AiA;-f-8AA;  — ûTA^A, 

Le  lieu  est  en  apparence  du  quatrième  degré,  mais  il 
est  évident  que  Téquation  précédente  se  décompose  en 
deux  dont  Tun  doit  être  z  =  o   (le  lieu   de  OA  qui, 
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d'après  renoncé,  est  étranger).  Vérîûons  ce  point  :  pour 
cela,  il  suffit  de  développer  Téquation  précédente  en 
supprimant  la  lettre  z. 

Le  premier  numérateur  devient  ainsi 

^h{r--  h')(y  -  d)  -  f/(T  -  ô)(y  -  cT), 

ou 

(d'—  d)x^-h(b'd--bd')x  -{- {b  —  b')xy, 

ou,  enfin 

x[(d:^d)x-^{b-'b')y'^b'd--bd^. 

Un  calcul  aussi  court  donnerait  le  second  numéra- 
teur^ mais  on  peut  remarquer  qu'il  se  déduit  du  pre- 
mier par  rechange  simultaué  des  lettres  z  et  j^,  b  et  rf, 
y  et  d' ,  Il  s'écrit  donc 

y\(b'—  b)y  -H  {d—d!)x  -+-  d'b  —  db'], 

et  le  rapport  des  deux  numérateurs  a  pour  valeur . 

Le  rapport  des  deux  dénominateurs,  qui  n'en  diflëre 
que  par  l'emploi  des  lettres  grecques,  a  donc  aussi  pour 

valeur >   et  les  termes  indépendants  de   z  dispa- 

raissent  dans  l'équation  (4)  qui,  par  conséquent,  s'a- 
baisse au  troisième  degré.  Elle  ne  peut  d'ailleurs  s'a- 
baisser davantage;  car  l'équation  (4)  montre  que  les 
quatre  droites  font  partie  du  lieu  et,  comme  ces  droites 
sont  quelconques,  elles  ne  peuvent  cire  sur  une  qua- 
driquc. 

Le  lieu  est  donc  certainement  une  surface  de 
troisième  degré  S:{,  dont  l'équation  sera 


-(I.M'   ML')      (). 
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si  Ton  écrit  l'équation  (4)  ainsi 

L  _  M 

V  ~~  W  ' 

Il  n'y  a  évidemment  aucun  intérêt  à  développer  da- 
vantage pour  le  moment. 

Remarque,  —  On  peut  remarquer  qu'il  était  inutile 
d'astreindre  la  droite  OA  à  décrire  un  plan  fixe;  cela 
résulte  immédiatement  de  la  manière  classique  de  con- 
struire, par  points,  la  cubique  gauche  intersection  des 
surfaces  (S)  et  (S). 

Par  le  point  O,  on  mène  un  plan  quelconque  :  soient 
rt,  a'  tes  points  oit  il  coupe  D  etTy-^  ol^  a'  ses  points  d'in- 
tersection a^ec  A  et  A'.  Le  point  M  oii  se  coupent  aa' 
et  aa'  décrit  la  surface  Sz-  H  paraît  que  ce  mode  de  gé- 
nération se  trouve  indiqué  dans  Sclirœter^  je  n'ai  pas 
ou  le  temps  de  le  vérifier.  Il  a  été  aussi  trouvé  par  M.  F. 
Deruyts  (^Bulletin  de  V Académie  royale  de  Bruxelles, 
p.  35;  1891)  dans  un  intéressant  Mémoire  sur  les  droites 
des  surfaces  cubiques,  auquel  j'ai  fait  de  nombreux  em- 
prunts. 


Troisième  Pautie.  —  Trouver  les  droites  de  la  surface. 

Le  calcul  faisait  immédiatement  découvrir  les  quatre 
droites  données  D,  D',  A  et  A'.  Quelques  candidats  ont 
écrit  ainsi  l'équation  (4) 

\)'{bD^—dD)  —  Y)(b'D\  —  dD') 

~Â'(pAi— 8A)—  A([ii'A; -8'A') 

"'  "  A,r:rA',  -5'A')-A',r3Ai-?Ty"''' 
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Cl  trouvé  deux  nouvelles  droites 

i    bDi—dD=o,  I     BAi—  8A=o, 

^     ^         i  b'D\-d'D'=o,  ^  I  P'A'i-8'A'=o; 

ce  sont  celles  qui  passent  par  O  et  s'appuient  sur  un  des 
couples  D,  D'  ou  A,  A'. 

C'est  par  des  considérations  géométriques,  comme 
d'ailleurs  il  convenait,  que  toutes  les  droites  ont  été 
trouvées.  11  suffisait  pour  cela  de  recourir  à  deux  consi- 
dérations simples  :  r*  toute  droite  qui  a  quatre  points 
sur  une  surface  du  troisième  degré  en  fait  partie,  ce  qui 
donnait  les  sécantes  K  et  K'  communes  aux  quatre 
droites  données  ;  2°  tout  plan  qui  coupe  une  surface  cu- 
bique suivant  deux  droites  la  coupe  suivant  une  autre 
droite.  Ces  deux  théorèmes  bien  connus,  et  qui  ne  sont 
pas  particuliers  aux  surfaces  du  troisième  ordre,  sufG- 
saient,  avec  la  détermination  directe  des  six  premières 
droites  signalées  qui  se  faisait  sans  peine  et  que  je 
passe  sous  silence,  pour  abréger.  Les  lecteurs  des 
Nouvelles  annales  trouveront  plus  loin  une  Note  de 
M.  d'Ocagne  sur  ce  même  sujet;  je  n'insisterai  donc  pas 
davantage. 

Je  ne  résiste  pas  cependant  au  plaisir  de  signaler  la 
très  élégante  classification  des  27  droites  que  m'a  signa- 
lée M.  E.  Blutel;  le  plan  GF  coupe  les  droites  K  etK' 
suivant  une  droite  L  qui  est  évidemment  sur  la  surface 
(quatre  points  communs).  Considérons  maintenant  les 
cinq  droites  D,  D^  A,  A'  et  L  qui  coupent  K  cl  K'  : 
chacune  d'elles  avec  K  ou  K'  détermine  un  plan  où  se 
trouve  une  nouvelle  droite,  soit  dix  en  tout. 

Trois  quelconques  d'entre  elles  avec  K  et  K'  détermi- 
nant surabondamment  un  hyperboloïde  qui  coupe  S3 
suivant  une  nouvelle  droite,  soit  dix  hyperboloïdes  et 
dix  nouvelles  droites,  ce  qui  fait  le  compte.  Si  K  et  K' 
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sont  imaginaires,  les  dix  plans  donnent  dix  droites 
imaginaires,  et  les  dix  liyperboloïdes  dix  droites  réelles, 
en  tout  douze  droites  imaginaires  et  quinze  réelles. 

J'indiquerai  dans  une  Note  le  degré  de  généralité  du 
mode  de  génération  qui  faisait  l'objet  du  problème. 

Quatrième  Partie.  —  Etudier  complètement  la  sur- 
face S 3  dans  le  cas  particulier  oii  les  quatre  droites 
D,  D',  A  et  A'  sont  quatre  génératrices  d'un  même 
système  d^un  hyperboloïde  qui  passe  au  point  O  ;  et 
montrer  que,  dans  ce  cas,  le  lieu  comprend  un  plan 
qui  demeure  invariable  lorsque  les  quatre  droites 
décrivent  respectivement  des  plans  passant  par  le 
point  O  (et  que  le  plan  tangent  en  O  à  Thyperboloïde 
demeure  invariable). 

Pour  me  conformer  au  texte  que  les  candidats  ont 
eu  entre  les  mains,  je  laisserai  d*abord  de  côlé  le  der- 
nier membre  de  phrase. 

Voici  d'abord  le  calcul.  Les  quatre  droites  étant  sur 
un  hyperboloïde  H  et  faisant  partie  d'un  même  système 
sont  rencontrées  par  une  même  génératrice  G  de  l'autre 
système  passant  par  O;  profitant  de  l'indétermination 
possible  du  plan  des  xy  que  j'ai  signalée  dans  la  re- 
marque qui  suit  la  seconde  Partie,  je  prendrai  G  pour 
axe  des  x  et  le  plan  tangent  à  l 'hyperboloïde  en  O  comme 
plan  des  xy.  L'équation  de  l 'hyperboloïde  sera  de  la 
forme 

avec 

P  =  AiT  -h  Bj^  -i-  G-s,        Q  =  \lx  -f-  F^  H-  G. 

La  droite  (D)  aura  pour  équations 

(5)  \^  =  ''' 
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De  même  (ir),  (A),  (A') 

On  peut  utiliser  les  calculs  de  la  seconde  Partie,  et 
écrire  immédiatement  Téquation  du  lieu  (4)  en  y  faisant 


(6) 


pA'Ai-p'AA;  "•rp'-p)A,A; 


Si  l'on  fait  y  =z  cz  dans  la  seconde  équation  (5),  il 

vient 

Pc-hQ-+-cB(c5  —  j^)=o, 
d'où 

-      ,.        Vc-^Q-^cBicz  —  y)        .^,       Pc'-f-Q^-c'B  (c'^  —  >-) 

L  -h  A  c  L  4-  A  c 

,  G  G 

à  =—  »  b  =— -—; , 

E  -h  A  c  L  H-  iV  c 

et  réquation  devient 

G  [Pc^-f-Q-i-r^B (c'z  —  y)\ (y  —  cz)-hG[Vc-hq-{-cB(cz—jr)] {y—c 
G"[TY^rc^-4-Y'B(Y';j-jK)J(7-Y3)  +  Gfl>7-r-Q+YB(Y^--^;J(^_.^' 

_   (y  — C3)  0— C^^)  (<^'  — C  )  A  ^ 

Ordonnons  le  premier  numérateur  par  rapport  ailx 
lettres  c,  c\  après  l'avoir  divisé  par  G, 

Q:,(^c-c')-^iy(c-c')-^B(c'-c)(y-cz)(y^c'z). 

Multiplions  les  deux  termes  du  deuxième  rapport  par 

B  . 
r  el  ajoutons  an  premier   rapport   terme  a  terme. 
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nous  obtenons  la  nouvelle  proportion 

Sous  cette  forme,  on  voit  que  le  lieu  se  décompose 

en  deux 

Q2  -+  P7  =  o 

qui  est  Thyperboloïde  donné,  et 

qui  se  compose  du  plan  2  =  o  et  du  plan 

(  ce'  —  yy'  )  3  -I-  (  Y  -h  y'  —  r  —  c'  )^  =  o. 

SOLUTION     GÉOMÉTRIQUE. 

Soit  A  le  point  où  OA  rencontre  (H).  J'appellerai 
toujours  premier  système  de  génératrices  celui  qui  con- 
tient deux  des  quatre  droites,  quel  que  soit  d'ailleurs 
rhyperboloïde  considéré.  Cela  posé,  par  A  il  passe  deux 
génératrices  de  (H),  Tune  g*  du  premier  système,  Tautre 
g^  du  deuxième  :  g'  rencontre  D,  D',  A,  A'  et  OA  ;  elle  est 
donc  commune  aux  deux  quadriques  S  et  S  qui  ont  dès 
lors  trois  génératrices  communes  G,  g'  du  deuxième 
système  et  OA  du  premier.  Ces  deux  quadriques  ont 
donc  une  quatrième  génératrice  commune  ^Mu  premier 
système.  Lorsque  OA  pivote  autour  de  O,  g^  décrit  F hy- 
perboloïde  (H)  qui  fait  donc  partie  de  l'intersection  ;  g^\ 
qui  n'est  pas  sur  (H),  décrit  la  partie  restante  du  lieu, 
c'est-à-dire  un  plan.  Etant  du  premier  système,  g^^ 
coupe  G,  le  plan  que  l'on  vient  de  trouver  passe  par  G. 

Reste  ce  qu'on  pouvait  dire  sur  le  second  membre  de 
phrase  ;  le  calcul  répondait  nettement.  Les  candidats 
qui  ont  déterminé  le  plan  ont  remarqué  qu'il  passait 
par  G;  ils  ne  pouvaient  pas  dire  autre  chose.  Ils  liront 
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dans  les  feuilles  de  M.  Croville-Morant,  qu'ils  OR^  entre 
les  inainSy  rélégante  démonstration,  due,  je  crois,  à 
M.  Antomari,  et  prouvant  que  ce  plan  est  conjugué  du 
plan  tangent  enO  à  Thyperboloïde  dans  Tinvolution  dé- 
terminée par  les  deux  couples  de  plans  OD,  Oiy  et  O  A, 
OA'.  Ce  point  se  vérifierait  sans  peine  sur  Téquation 
que  j'ai  donnée  plus  haut. 

Note,  —  Voici  quelques  détails  complémentaires  sur 
le  nombre  des  droites  et  sur  le  degré  de  généralité  de  la 
surface  qu'on  trouvait.  Le  nombre  des  conditions  (19), 
qui  résultait  de  l'énoncé,  ne  prouvant  rien,  il  faut  rai- 
sonner autrement  et  recourir  à  la  théorie  des  surfaces 
du  troisième  degré. 

On  sait  depuis  longtemps  (voir  Quarterlj  Journal, 
t.  II,  p.  114  et  suiv.  5  1867,  Schlaffli)  qu'il  j  a  deux 
cent  seize  manières  de  grouper  les  27  droites  d'une 
surface  en  couples  de  deux  droites  ne  se  rencontrant  pas. 

(En  effet,  chacune  des  27  droites  est  rencontrée  par  10 

autres;  donc  16  ne  la  rencontrent  pas,  et,  comme  chaque 
couple  est   obtenu   de   deux    manières,   on  a  en    tout 

16  ^^  îiT  \ 

=:  216  couples  1.  Prenons  pour  K  et  R'  les  deux 

droites  d'un  de  ces  couples;  K  et  K'  ont  cinq  sécantes 
communes,  qui  peuvent  être  associées  de  quinze  ma- 
nières en  deux  couples  D,  D'  et  A,  A'  de  droites  ne  se 
coupant  pas,  ce  qui  donne  déjà  216  x  i5  =  8240  grou- 
pements des  27  droites  en  paires  de  deux  droites  ne  se 
rencontrant  pas.  Prenons  une  de  ces  paires  de  deux 
droites  (nos  droites  D,D'  et  A,  A');  il  n'existe  qu'un 
point  O,  d*où  partent  une  droite  rencontrant  D  et  ly 
sans  rencontrer  A,  ni  A'  et  une  droite  rencontrant  A  et 
A'  sans  rencontrer  D  ni  D'(ce  point  se  détermine  faci- 
lement à  Taide  des  notations  de  Schlaffli  employées  par 
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M.  d'Ocague).  Donc  toute  surface  du  troisième  ordre  peut 
être  engendrée  de  8240  manières  par  le  procédé  de 
l'énoncé.  Mais,  dans  ce  que  je  viens  de  dire,  je  n'ai  pas 
distingué  le  réel  de  l'imaginaire  ;  en  se  plaçant  au  point 
de  vue  du  réel,  il  faut  exclure,  au  moins,  les  surfaces 
cubiques  qui  n'ont  que  trois  droites  réelles. 


SOLUTION  GÉOMÉTRIQUE  COMPLÈTE  DE  LA  TROISIÈME  PARTIE 
DU  PRORLÉME  D'ADMISSION  A  L'ÉCOLE  POLYTECHNIQUE; 

Par  m.  m.  d'OGAGNE, 


Étant  donnés  un  point  O  et  quatre  droites  D,  D', 
A,  A'  ne  se  rencontrant  pas,  on  mène  par  le  point  O  un 
plan  quelconque  qui  coupe  ces  quatre  droites  aux  points 
rf,  d\  5,  8'.  Les  droites  dd',  88'  se  rencontrent  en  un 
point  M  dont  le  lieu  est  une  surface  de  troisième 
ordre  (M).  11  s'agit  de  déterminer  les  vingt-sept  droites 
de  la  surface  (M).  Appelons  Dq  la  droite  issue  de  O  qui 
rencontre  D  et  D',  Aq  la  droite  issue  de  O  qui  rencontre 
A  et  A'. 

Si  l'on  considère  toutes  les  droites  88'  qui  rencon- 
trent D,  on  voit  que  cette  dernière  droite  appartient  à 
la  surface;  de  même  pour  D',  A  et  A'. 

Si  l'on  considère  toutes  les  droites  88'  qui  rencon- 
trent Do,  on  voit  que  cette  dernière  droite  appartient  à 
la  surface;  de  même  pour  Aq. 

Nous  allons  voir  que  la  connaissance  des  six  droites 
D,  D',  A;  A',  Do,  Ao  entraine  immédiatement  celle  des 
vingt  et  une  autres.  Nous  entendons  par  là  qu'à  l'aide 
de  ces  six  droites  on  peut  effectivement  construire  les 
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vîngl  et  une  restantes,   et  non  pas   seulement  se  con- 
tenter d^indiquer  des  plans  liés  à  ces  droites  et  conte- 
nant de  nouvelles  droites  de  la  surface  sans  déterminer 
autrement  ces  dernières. 

Mous  emploierons,  pour  faire  cette  détermination 
complète,  la  notation  de  M.  Cremona,  qui  est  la  sui- 
vante : 

Les  vingt-sept  droites,  réelles  ou  imaginaires,  de 
toute  surface  du  troisième  ordre  peuvent  être  représen- 
tées par 


ffl 

ai 

^'3 

''v 

«5 

a« 

ùr 

h, 

b. 

b. 

^5 

/>6 

Cl2 

Cl  3 

Cu 

<Î13 

Cl6 

c-n 

^2* 

C25 

^'■28 

C3k 

Cas 

CV6 

C36 
C56, 

les  relations  de  situation  entre  ces  vingt-sept  droites 
étant  indiquées  par  leurs  indices  ainsi  quMl  résulte  de 
renoncé  que  voici  : 

Deux  des  vingt-sept  droites  se  rencontrent  lors- 
(ju  elles  appartiennent  à  l'un  des  groupes  suii^ants  : 

i^  Une  droite  a  et  une  droite  h  d'indices  diffé- 
rents ; 

2°  Une  droite  a  ou  h  et  une  droite  c  ayant  un 
indice  commun; 

Z^  Deux  droites  c  n^ ayant  pas  d'indice  commun. 

Pour  tous  les  autres  groupements  deux  à  deux  des 
vingt-sept  droites  il  ny  a  pas  rencontre. 

On  vérifie  immédiatement,  en  prenant  Tune  quel- 
conque des  vingt-sept  droites  et  appliquant  l'énoncé 
précédent,  que  cette  droite  en  rencontre  dix  autres. 

Cela  posé,  nous  constituerons,  dans  le  cas  qui  nous 
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occupe,  les   groupes  numérotés    en    chiffres  romains 
dont  voici  Ténumération  : 

I.  Les  quatre  droites  D,  ly,  A,  A'  qui  appartiennent, 
comme  nous  venons  de  le  voir,  a  la  surface  (M)  et  ne 
se  rencontrent  pas  pourront  être  ainsi  désignées 
(Enoncé,  3**)  : 

D c,i 

D' Ci3 

A Ci4 

A' C,6 

Total  :  4  droites, 

II.  La  droite  Do,  qui  rencontre  à  la  fois  C42  et  043, 
ne  peut  être  que  «< .  h^  (E.,  2°),  C45,  C46^  Cge  (E.,  3°). 
Mais  elle  ne  doit  rencontrer  ni  A,  ni  A',  c'est-à-dire  ni 
Cj4,  ni  c<5.  Or  a^  et  h^  rencontrent  c^i^  et  Cis,  C46  ren- 
contre Ci  5,  et  C50  rencontre  c^.  La  droite  Dq  ne  peut 
donc  être  que  C45.  On  voit  de  même  que  Aq  ne  peut  être 
que  C23.  Ces  deux  droites  C45  et  C03  ont  bien  en  com- 
mun un  point  qui  est  le  point  O. 

On  voit  donc  que  Ton  doit  prendre  pour 

Do C45 

Ao  — C23 

Total  :  2  droites, 

III.  Les  droites  c^^  et  C45  déterminent  un  plan  (E.,  3"). 
Ce  plan  coupe  les  droites  c^^  et  c^s  en  des  points  qui 
ne  sont  pas  sur  les  deux  précédentes,  car  Cx\  et  c^^^  qui 
ne  se  rencontrent  pas,  ne  rencontrent  pas  non  plus  c^^ 
et  C45.  La  droite  qui  joint  ces  deux  points  d'intersec- 
lîon  coupe  donc  les  quatre  droites  c^:,,  C45,  c^|^  et  c^s  en 
quatre  points  distincts.  Elle  appartient  donc  tout  entière 
à  la  surface.  Ce  ne  peut  être  ni  une  «,  ni  une  6,  car  il 
faudrait  que  son  indice  appartint  à  la  fois  aux  quatre 
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précédentes  (K  ,  2")  (|ui  n'ont  pas  toutes  ensemble  un 
indice  coniniun.  C'est  donc  une  c,   et  comme  elle  ne 
peut  avoir  aucun  des  indices  i,  3,  4*  ^9  c'est  c^f 
Ainsi  donc  : 

La  droite  joignant  les  points  d'intersection  de 

Cii,  et  Cn  avec  le  plan  (C1SC45)  est  Cig. 

De  niùnic  : 

La  droite  joignant  les  points  d'intersection  de 
civ  et   ^15  avec  le  plan  (cuc^j)  est  C36 

Total  :  4  droites. 

IV.  Les  droites  c,s  et  C36  d'une  part,  Cis  et  C36  de 
l'autre  déterminent  deux  plans  dont  la  droite  d'inter- 
section, qui  coupe  ces  quatre  droites  en  quatre  points 
distincts,  est  tout  entière  sur  la  surface  (M).  En  repre- 
nant le  même  raisonnement  qu'au  u°  111,  on  voit  que 
celte  droite  ne  peut  cire  que  ^04.  On  trouve  ainsi  que 

les  plans (c'i3C5c)  et  {cx^c^q)   se  coupent  suivant  Cj; 


)) 

('"la  ^4.0    » 

C'uCae) 

» 

^25 

)) 

(<"i2^*3r,)    » 

(^'13^26  j 

» 

cn 

» 

(^•12^'vg)      » 

(^lô^sr.) 

» 

^35 

>) 

(C24<"35)     » 

(/•25^.n) 

» 

C16 

To 

tal  :  "i  (tr 

oit  en. 

Rernaniuc.  —  Les  onze  droites  déduites  des  quatre 
qui  étaient  données  et  du  point  O,  se  construisant  toutes 
linéairement,  sont  nécessairement  réelles. 

Donc,  les  quinze  droites  c  de  la  surface  (M)  sont 
toutes  réelles, 

\.    11    existe   deux    droites,    réelles   ou  imaginaires, 
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rencontrant  les  quatre  droites  D,  D\  A,  A',  c'est-à-dire 
<^«25  Ci3î  c<4,  C|5.  Ces  deux  droites  seront  a,  cti<  (E,  2®). 

Total  :  deux  droites. 


VI.  En  reprenant  le  même  raisonnement  qu'au  n**  III, 
ets'appuyant  sur  les  deux  premières  parties  de  l'énoncé 
au  lieu  des  deux  dernières,  on  voit  que  : 

La  droite  joignant  les  points  d'intersection  de  : 


C23  et  Cj6 

avec 

le 

plan  (61C12) 

est  ag, 

C23  »  C36 

» 

(^iCis) 

»   as, 

C46  »  C46 

» 

(^iCu) 

»     «4, 

C46  »  C56 

D 

(^iCu) 

»   as, 

C26  «  C36 

» 

(^iCie) 

»   ae, 

C23  »  C26 

» 

(aiCij) 

»    62, 

C23  »  C36 

» 

(«1C13) 

»     *3, 

C46  »  C46 

» 

(aicn) 

»     64, 

Cv5    »    ^66 

» 

(aiCis) 

»     ^6, 

<^'26    »    C36 

» 

(«icie) 

»     Ôg. 

Total 

• 
• 

dix  droites. 

Remarque.  —  Ces  dix  dernières  droites  se  déduisant 
linéairement  de  a^  et  b^  sont  réelles  lorsque  ces  deux 
dernières  le  sont. 

D'autre  part,  nous  aurions  pu,  au  lieu  de  partir  du 
couple  {a^^b^),  partir  de  tout  autre  couple  («2?  ^2)? 
('^s^  ^s)?  •  •  •»  et  nous  aurions  de  même  obtenu  les  dix 
droites  restantes  par  des  constructions  linéaires.  Il  en 
résulte  que,  si  l'un  quelconque  des  six  couples  (a,  b)  est 
imaginaire,  les  cinq  autres  le  sont  aussi.  Donc, /e5  (foudre 
droites  a  et  b  sont  toutes  à  la  fois  réelles  ou  imagi- 
naires. 

En  résumé,  nous  avons  successivement  déterminé 
4  +  2  +  4  +  5-1-2-1-10=  27  droites  de  la  surface 
(M),  et,  §ràce  à  l'emploi  de  la  notation  de  M.  Cremona, 


(  ^44  ) 

nous  soiiimes  surs  que  ces  vîugt-srpt  droites  sont  dis- 
tinctes. Nous  avons  donc  toutes  les  droites  de  la  surface. 
Nous  voyons,  en  outre,  (|uc,  suivant  que  les  deux 
droites  qui  rencontrent  I),  D',  A,  A'  sont  réelles  ou  ima- 
ginaires, la  surface  a  vingt-sept  ou  quinze  droites  réelles 
et  nous  avons  le  moyen  de  déduire  de  ces  six  droites 
les  vingt  et  une  autres  par  des  constructions  linéaires, 
c'est-à-dire  susceptibles  de  se  traduire  par  une  épure. 


SUR  LA  SURFACE  DE  FRESKEL; 

Par  m.  le  D-^  VAIILEN. 


Nous  cherchons  l'équation  de  la  surface  de  Fresnel 
pour  n  dimensions. 

La  variété  ellipsoïdale  rf,  définie  par  l'équation 


2 


a/ar?  =1,  (i  =  I,  . . .,  n) 


est  coupée  par  une  variété  plane  C  de /i  — i  dimensions, 
passant  par  1(î  centre  de  ^.  Nous  élevons  des  perpendi- 
culaires sur  C  au  centre,  égales  aux  demi-axes  princi- 
paux de  la  variété  ellipsoïdale  <E>,  commune  à  rf  et  C, 
En  variant  C,  les  points  extrêmes  d(;  ces  perpendiculaires 
décrivent  la  variété  de  Fresnel,  dont  nous  voulons  éta- 
blir l'équation. 

Nous  transformons  l'équation  de  ^  par  la  substitution 


ortliogonale 


«^/  —  ^ ^/x  ;/. .  (  /,  A-  =  I ,  . . .,  /i ). 


Soit  ijr  =  <>  l'équation  de  la  variété  plane  c',  l'équa- 
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tîoii  (le  0  sera 

Eli  désignant  par  a  le  carré  inverse  d*un  demi-axe 
principal  de  ^,  les  n  —  i  valeurs  de  a  sont  les  racines 
de  l'équation  de  Laplace,  ici  de  Téquation 


2 


a/iT/iiX/tk—  ôaa 


=  o      I  ï ,  A-  =  I ,  . . . ,  n  —  I  I . 

0//f  =  o,  Zil  =  i 

Ordonnée  suivant  les  puissances  de  a,  cette  équation 


s'écrira 


2 


n 


aftXhiXhk 


i,ky^n 


-2 


n.--\ 


^^afiX/iiXhk 
h 


n 


1  1 


/i„na  =  l 


afiX/iiXhk 


—  ...(—  j)«-*a«-i  =  o. 


Nous  appliquons  le  théorème  de  Caucliy,  concernant 
la  somme  des  carrés  des  déterminants  d'un  système 
oblong  et  nous  obtenons 


sJauXhiY  ~~  °^2  [sfô^i^hi 


n,=i 


i^n 


i-p£n,nt 


H- «2  \    l/â^^/ii|* — ...( — i)»-ia»-i  =  o  (/t,l=I,  .  .  .,/l). 

Au  moyen  d'un  théorème  connu  sur  les  subdétermi- 
nants de  systèmes  orthogonaux  (*),  l'équation  se  trans- 
es) Si  (a,i)^  (î, A:  =  1,  ..,,  n)  est  un  système  orthogonal,  le  carré 
d'une  matrice  du  système  est  égal  au  carré  de  la  matrice  adjointe; 
par  exemple, 

|a.,|'(/  =  ' M  =  |aJ'('  =  '-^''"-'"V 

'^'  Va- —  |x-M, /i/       '    **'  \A'=  I,  ...,  IX        / 
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formera  dans  la  suivanle  : 


h  =  l 


n 


^  ah  ^       a 


*x*â.' 


"A,  «A, 


-2 

A|,  A,,  Aj  =  l 
>i.<A,<A, 

Posons 


^h I  n  ^~  ^Aj  n  "H"  ^A,  /i 


ah.ah^cih^ 


—  ...(— i)«-»a'»-»- 


2 

A  =  i 


^A/i 


=  0. 


^1  ^S  •  ■  •  tZ/} 


3l^in=  ^'b 


(l  =  I,  .  .  .,  /l), 


les  variables  $/  sont  les  coordonnées  du  point  extrême 
du  demi-axe    principal  -^r^  normal  à  C  au  centre^  et 

Téquation  de  la  variété  de  Fresnel  devient 


n 


a 


n 


a + ?i 


^màa/,         ÂÊd,    aurait 

h  —  \  h,,h.  =  \ 


A,.A;=:l 
A,<A, 


n 


•■y 


«A,  «A.  «As  *  *  *  «1  «2  •  •  •  «« 

^i.Aï.As  =  l 
A,<A,<Aa 

a;, 


=  O. 


Dans  cette  équation,  —  est  multiplié  par 


n 


n 


n 


at-1 


^  a/t,       jUL  a'*»  a/'*  ^    «A,  «A- . . .  ah^_, 

Ajrri  A|,A.  =  1  A,,Aî,  ...,An_i=:l 


c'est-à-dire  par 


n 


I  — 


a 

a, 


1  — 


a 


«// 


(  t  =  I , ...,/?  y 
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C'esl  par  celle  remarque  que  ré(]ualion  se  réduira  à 
celle-ci  : 

>— ^=o  (A  =  i,...,n). 

^mà  ail  —  * 

k 

A  l'aide  de  ridentilé 

h  h 

Tcqualion  prendra  la  forme  finale 


a       an 


=  I. 


En  supposant  Téquation  de  J  donnée  dans  la  forme 


h      '' 


Téqualion  de  la  variélé  de  Fresnel  sera 


FORMULE  DE  CARDAN  MODIFIÉE  PAR  GAYLEY; 

Par    m.    h.    WEBER, 

Professeur  à  Gutlingen. 

Traduit  par  M.  L.  LAUGEL. 


Celle  démonslration  csl  extraile  du  premier  Volume  du 
Traité  d* Algèbre  de  M.  II.  Weber  (Leipzig,  Tcubner,  1894). 
Ouvrage  appelé  sans  aucun  doule  à  jouer  de  nos  jours  le  r«Me 


(  "ils  ) 

«le  V Algèbre  de  Serrct  autrefois,  en  nous  initiant  aux  décou- 
vertes faites,  depuis  la  publication  de  ce  dernier  livre,  par 
réminent  auteur  et  les  savants  de  l'Allemagne  et  par  nos  com- 
patriotes MM.  llermite,  Lagucrre,  Jordan,  etc. 

Considérons   dans  la   formule  de  Cardan    les   deux 
grandeurs  //  et  v  délinies  par  les  expressions 


(I) 


On  sait  que  toute  raeine  cubique  a  trois  valeurs 
distinctes  que  Ton  obtient  en  multipliant  l'une  d'elles 
pari,e,  s^  (e'-'-i- e  +  i  =  o). 

Par  conséquent  les  grandeurs  u,  \f  définies  par  (i) 
ont  trois  valeurs  et  leur  somme  a-4-^'=^,  j^,  représen- 
tant les  racines  de  Téquation  du  troisième  degré 

possède,  lorsqu'on  n'a  égard  qu'aux  expressions  (i),  neuf 
valeurs  distinctes.  Ces  valeurs  donnent  du  reste  les 
trois  solutions  de  l'écjualion  du  troisième  degré  lorsqu'on 
les  distingue  par  la  condition  connue 

(2)  3  wt'  = — /?. 

La  formule  de  Cardan  présente  donc  une  lacune,  en 
ce  sens  que  seule  (îlle  ne  suffit  pas  à  déterminer  sans 
discussion  les  racines.  Voici  comment  Tillustre  et 
regretté  Cayley  a  remédié  à  ce  défaut  [Cayley,  Philo- 
sophical  M  a  gaz,,  vol.  XXI,  1861;  Collected  math, 
Papers,  vol .  ^  ^  p.  3 1  o )] . 

Définissons  deux  nouvelles  grandeurs  Ç,  r,  par 

Multiplions  CCS  deux  grundcui  s  en  tenant  compte  de  (2)  ; 
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il  vient 

(4)  ^^'=v/-f- 

Portons  celte  valeur  en  (3)  et  remplaçons  //  et  i^  par 
leurs  expressions  tirées  de  (i),  nous  obtenons 


s-vfn^a 


(5) 


^i 


=  i  /^   —i  /^  -4-  /? 


Si  Ton  écrit  alors  Tinconnuey  de  Téquation  du  troi- 
sième degré  sous  la  forme 

on  obtient  une  expression  qui,  lorsque  Ton  remplace 
indépendamment  Tun  de  l'autre  Ç  par  Ç,  e$,  e^Ç  et  7|  par 
7),  e7|,  £2yj  n(3  prendra  plus  neuf  valeurs,  mais  seule- 
ment les  trois  valeurs  suivantes 

racines  de  l'équation. 


CORRESPONDAKGE. 


Extrait  dhuie  lettre  de  M.  Mannueim. 

Soient  une  surface  (S),  une  de  ses  tangentes  en  son 
point  r?,  et  la  trace  a  de  cette  droite  sur  un  plan  de  pro- 
jection (P). 

Si  Ton  prend  des  projetantes  parallèles  à  acf.  ou  par- 
tant d'un  point  de  cette  droite,  on  sait  que  : 

Des  courbes,  tracées  sur  (S)  à  partir  de  a,  se  pro- 


(  3jo  ) 

jettent  sur  (P)  suivant  des  courbes  tangentes  en  ol  à 
la  courhe  de  contour  apparent  de  (?t)  sur  (P). 

Supposons  (jne  les  courbes,  tracées  à  partir  de  a, 
passent  en  outre  par  un  point  b  de  (S).  Leurs  projeclions 
passeront  alors  par  le  point  p  projection  de  i;  ces  pro- 
jeclions étant  toujours  tangentes  entre  elles  en  a. 
IjOrsque  h  est  inliniinent  voisin  de  a,  le  point  ^  est 
alors  iuGninient  voisin  de  a,  et  Vow  voit  ainsi  que  : 

Si  des  courbes  tracées  sur  (S)  ont  entre  elles  au 
point  a  un  contact  du  premier  ordre,  leurs  projections 
sitr(^P)ont  au  point  ol  un  contact  du  deuxième  ordre  ('). 

Il  est  clair  que  la  tangente  commune  en  a,  aux  courbes 
tracées  sur  (S),  ne  doit  pas  être  la  projetante  aoL, 

JNous  pouvons  opérer,  en  partant  de  ce  dernier  théo- 
rèuie,  connue  nous  l'avons  fait  pour  le  premier  et  ainsi 
de  suite  successiv(;nient.  On  arrive  ainsi  à  cette  propo- 
sition : 

Si  des  cour7}es  tracées  sur  (S)  ont  entre  elles  au 
point  a  un  contact  du  n^*""^^  ordre,  leurs  projections 
sur  (P)  ont  au  point  a  un  contact  du  (n  +  i)''^'"^  ordre. 


CONCOURS  D'ADUI$SIO\  A  L'ÉCOLE  NORMALE  SUPERIEURE. 

EN  1893. 


Ma  thé  mat  Iq  a  e  s . 

Un    cercle   (G)   et   une    parabole  (P)  sont   représentés,    en 
coordonnées  rectangulaires,  par  les  deux  équations 

((])     .r2-f-j2_  4^2^o,         (P)    y^-—2ax—  \a^=o; 


(')    Voir  pngc  i.îS. 


(35i  ) 

d'un  point  A,  pris  sur  l'axe  Oy,  on  mène  les  tangentes  au  cercle, 
dont  les  points  de  contact  sont  M  et  M',  et  les  tangentes  à  la 
parabole,  dont  les  points  de  contact  sont  N  et  N'. 

1*  Démontrer  que  chacune  des  droites  MN,  MN',  M'N,  M'N' 
passe  par  un  point  fixe  lorsque  le  point  A  décrit  Taxe  Oy. 

2°  Par  les  quatre  points  M,  M',  N,  N'  on  peut  faire  passer 
une  conique  admettant  l'axe  des  j^  pour  axe  de  symétrie;  for- 
mer l'équation  de  cette  conique  (E). 

3°  Trouver  le  nombre  et  la  nature  des  coniques  (E)  qui 
passent  par  un  point  donné  du  plan,  d'après  la  position  de  ce 
point  dans  le  plan. 

5°  Construire  la  courbe  décrite  par  les  points  de  contact  des 
coniques  (E)  avec  les  tangentes  parallèles  à  la  droite  qui  a  pour 
équation  y  =  op.  Distinguer  les  portions  du  lieu  qui  conviennent 
à  des  ellipses  de  celles  qui  conviennent  à  des  hyperboles. 

Physique. 

Une  lentille  de  verre  est  limitée  d'un  côté  par  une  surface 
sphérique  convexe  de  rayon  R;  la  seconde  surface,  de  rayon  S, 


passe  par  le  centre  de  la  première;  l'épaisseur  delà  lentille  est 
donc  égale  à  R. 

a.  On  déterminera  la  position  de  l'image  d'un  objet  quel- 
conque et  son  grossissement. 

b.  La  lentille  étant  employée  comme  loupe,  on  examinera 
s'il  est  possible  de  trouver  une  position  de  l'œil  telle  que  l'image 
paraisse  achromatique. 

c.  On  déterminera  les  positions  et  grandeurs  de  toutes  les 
images  d'un  même  objet  dues  aux  réfractions  et  réflexions 
simples  ou  multiples  dans  cette  lentille. 

Un  calorimètre  à  glace  contient  de  l'alcool  dont  on  provoque 
i'évaporation  par  le  passage  d'un  courant  d'air  pris  à  o".  On 
demande  quelle  quantité  d'air  il  faut  faire  passer  à  travers  l'ai- 
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cool  pour  en  évaporer  i**";  et  quel  poids  de  glace  est  formé  par 
cette  évaporation. 

Chaleur  de  fusion  de  la  glace 80^* 

Chaleur  de  vaporisation  de  l'alcool  à  o**. . .  236^** 

Tension  de  vapeur  de  l'alcool  à  o* 12"", 7  de  mercure. 

Densité  de  vapeur  de  l'alcool 1,59 

Qu'arriverait-il  si  le  courant  d'air  était  chaud? 


PlBLICATIO\S  RECETTES. 


tllkoilik  des  fonctions  algébriques  et  de  leurs  intégrales. 
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LES  PROPRIÉTÉS  FOCALES  DES  CONIQUES  OBTENUES 
AU  MOYEN  DE  LA  MÉTHODE  DES  POLAIRES  RÉCI- 
PROQUES ('); 

Par  m.  Maurice  d'OGAGNE, 
Répétiteur  à  l'École   Polytechnique. 


1.  Étant  donnés  une  conique  K,  dont  Téquation  est 
K  =  o,  et  un  point  P(a,  j3),  l'équation  générale  des 
coniques  qui  passent  par  les  points  d'intersection  de  la 
conique  K  et  du  cercle  -P  de  rayon  nul,  qui  a  le  point 
(a,  P)  pour  centre,  est 

(I)  K  +  X[(a7-a)«+(j.-py^]=o. 

Comme  les  quatre  points  d'intersection  du  cercle  P 
et  de  la  conique  K  sont  imaginaires,  le  système  (i) 
comprend  un  seul  couple  de  droites  réelles  A  et  A'.  Ces 
droites  seront  dites,  par  analogie  avec  une  expression 
proposée  par  Chasles  (*  ),  les  conjointes  du  point  P  et 
de  la  conique  K. 

Parmi  les  couples  de  cordes  imaginaires  communes  au 
cercle  P  et  à  la  conique  K  se  trouvent  les  droites  iso- 
tropes passant  au  point  P 

(a?  — a)-h£(7  — P)  =  o, 
(^_a)  — i(r  — P)  =  o, 

c'est-à-dire,  les  droites  qui  unissent   le    point   P  aux. 


(')  Communication  faite  le  8  avril  1887  à  la  Société  mathématique 
d'Edimbourg. 

(')  Journal  de  Liouville,  t.  III,  p.  385. 

Ann.  de  ilfathémat.,  3* série,  t.  XÏV.  (Septembre  1895.)      25 


(  354  ) 

ombilics  I  et  J  du  plan,  points  imaginaires  situés  sur  la 
droite  de  Tinfini  et  par  où  passent  tous  les  cercles  du 
plan. 

Une  première  conséquence  de  cette  remarque  est  que 
le  point  P  a  même  polaire  relatii^ement  à  la  conique  K 
et  aux  conjointes  A  et  A'.  I.(;s  conjointes  passent  en 
ed'et,  d*aprc's  ce  qui  ))réccde,  par  les  points  communs  à 
la  conique  K  et  aux  droites  PI  et  PJ. 

Par  conséquent,  le  point  de  rencontre  des  conjointes 
A  et  A'  se  trouve  sur  la  polaire  du  point  P,  relative- 
ment à  la  conique  K.  On  peut  observer  aussi  qu'en 
vertu  d'une  propriété  générale  des  coniques  passant  par 
l'intersection  d'une  conique  et  d'un  cercle,  les  con^ 
jointes  A  et  A'  sont  également  inclinées  sur  les  axes 
delà  conique  K. 

Une  deuxième  conséquence  de  la  remarque  faite  plus 
haut  est  que,  parmi  les  conjointes  d'un  point  et  d'un 
cercle,  se  trouve  toujours  la  droite  à  l'inlini  du  plan. 
L'autre  conjointe,  située  à  dislance  finie,  est  Vaxe  ra- 
dical du  point  et  du  cercle,  dont  les  propriétés  sont 
bien  connues. 

On  voit  tout  de  suite  que  les  conjointes  du  centre 
d'une  ellipse 

et  de  cette  courbe  sont  données  par 


,    ah 

r  =  ±  —  ; 


et  celles  du  centre  d'une  hyperbole 


^  ~~  7^  ~' 
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par 

,    ah 

X  =  ±:  — • 
c 

Dans  le  cas  de  Tellipse,  les  tangentes  menées  des 
extrémités  du  grand  axe  au  cercle  qui  a  pour  diamètre 
le  petit  axe,  coupent  ce  petit  axe  aux  points  par  oh 
passent  les  conjointes  du  centre  qui  sont,  d'ailleurs^ 
parallèles  au  grand  axe.  C'est  la  traduction  de  la  for- 
mule 

ah 

2.  L'importance  de  la  considération  des  conjointes 
réside  dans  le  théorème  suivant  : 

Dans   la   tj'ans formation  par  polaires  réciproques 

relatii^ement  à  un  cercle,  les  éléments  corrélatifs  des 

foyers  d'une  conique  sont  les  conjointes  du  centre  du 

cercle  directeur  (^centre  de  la  transformation)  et  de 

la  conique  corrélative, 

La  démonstration  de  ce  théorème  est  des  plus  simples. 
Les  ombilics  I  et  J  étant  situés  sur  la  droite  de  l'infini, 
et  les  directions  isotropes  01  et  OJ  (O  est  le  centre  de 
la  transformation)  étant  perpendiculaires  à  elles-mêmes, 
les  ombilics  I  et  J  ont  respectivement  pour  éléments 
corrélatifs  les  droites  01  et  OJ.  Or,  les  foyers  d'une 
conique  R  sont  les  points  de  rencontre  réels  des  couples 
de  tangentes  menées  à  K  par  les  ombilics  I  et  J.  Les 
éléments  corrélatifs  de  ces  fojers  seront  donc  les  cordes 
communes  à  la  conique  corrélative  de  K  et  au  couple  de 
droites  01  et  OJ,  c'est-à-dire  les  conjointes  du  centre  O 
de  la  transformation,  et  de  la  conique  corrélative  de  R. 

A  titre  de  corollaire  immédiat  de  ce  théorème,  on  peut 
remarquer  que,  si  l'un  des  foyers  de  la  conique  R  coïn- 
cide avec  le  centre  O  de  la  transformation,   l'une  des 
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conjointes  du  point  O  et  de  la  conique  corrélative  étant 
rejetée  à  Tinfini,  cette  conique  corrélative  est  un  cercle, 
résultat  bien  connu  dont  on  pénètre  ainsi  la  raison  in- 
time. 

Le  théorème  précédent  permettra  de  transformer  les 
propriétés  des  foyers  des  coniques  en  propriétés  de 
conjointes,  et  vice  versd.  En  particulier,  on  pourra 
considérer  les  systèmes  de  coniques  ayant  les  mêmes 
cordes  réelles  communes  avec  un  point  donné,  coniques 
qui  pourront  être  dites  hornoconjonclwes  par  rapport 
à  ce  point,  et  toutes  leurs  propriétés  se  déduiront  cor- 
rélativement des  propriétés  bien  connues  des  systèmes 
de  coniques  homofocales. 

Mais,  ici,  nous  nous  attacherons  surtout,  c'est  là  le 
principal  objet  de  cette  Note,  à  faire  voir  comment  le 
théorème  précédent  peut  être  utilisé  pour  déduire  les 
propriétés  focales  des  coniques  des  propriétés  tout  élé- 
mentaires de  Taxe  radical  d'un  cercle  et  d'un  point. 

3.  Soient  C  un  cercle,  O  un  point, y  Taxe  radical  de 
ce  cercle  et  de  ce  point  (droite  équidistante  du  point  0 
et  de  la  polaire  de  ce  point  relativement  au  cercle  C). 
Une  transformation  par  polaires  réciproques  de  centre 
O  donne,  comme  courbe  corrélative  du  cercle  C,  une 
conique  K,  qui  est  une  ellipse,  une  hyperbole  ou  une 
parabole,  selon  que  le  point  O  est  à  Tintérieur,  à  l'ex- 
térieur ou  sur  la  circonférence  du  cercle  C.  Mais,  dans 
tous  les  cas,  cette  conique  K  a  pour  fovers  le  point  O 
et  le  point  F  corrélatif  de  la  droite/*. 

4.  Joignons  le  point  O  à  un  point  M  pris  sur  le  cer- 
cle C;  la  tangente  en  INI  au  cercle  C  coupe  la  droite  / 
au  point  N;  tirons  ON  et  menons  Oa  parallèlement  à 
MiN. 
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D'après  une  propriété  fondamentale  de  l'axe  radical^ 
du  point  O  et  du  cercle  C,  on  a 

NO  =NxM; 
donc 

NOM  =  NMO        et        NOM  =  MOji  (i). 

L'élément  corrélatif  du  point  M  pris  sur  le  cercle  C 
est  une  tangente  m  à  la  conique  K;  celui  de  la  droite  f 
est  le  foyer  F  de  la  conique  K,  l'autre  foyer  étant  au 
point  O;  celui  de  la  tangente  MN  au  cercle  C  est  le 
point  de  contact  P  de  la  tangente  m  sur  la  conique  K; 
ceux  des  points  N  et  [x  (ce  dernier  situé  à  rinfini  dans 
la  direction  MN)  sont  les  rayons  vecteurs  PF  et  PO. 
La  transformation  de  la  propriété  précédente  montre 
donc  que  l'angle  de  PF  avec  la  tangente  m  est  égal  à 
l'angle  de  m  avec  PO.  On  obtient  ainsi  cette  propriété 
classique  : 

La  tangente  en  un  point  d^une  conique  est  bissectrice 
de  l'angle  des  rayons  vecteurs  qui  unissent  le  point  de 
contact  aux  foyers  de  la  conique. 

5.  Les  polaires  d'un  point  M,  pris  sur  l'axe  radical 
de  deux  cercles,  relativement  à  ces  deux  cercles,  se 
coupent  sur  leur  axe  radical,  car  elles  sont  elles-mêmes 
les  axes  radicaux  du  cercle  de  centre  M  orthogonal  aux 
cercles  donnés  et  de  ces  cercles.  Lorsque  l'un  des  cer- 
cles donnés  se  réduit  à  un  point  O,  cette  propriété 
devient  :  si  la  polaire,  relativement  à  un  cercle  C,  d'un 


C)  Une  transformation  homographique  permet  de  déduire  de  là 
le  théorème  suivant  : 

Les  segments  d'une  tangente  à  une  conique,  compris  entre  le 
point  de  contact  de  cette  tangente  et  ses  intersections  avec  les 
conjointes  d^un  point  par  rapport  à  la  conique,  sont  vus  de  ce 
point  sous  des  angles  égaux. 
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poini  M  pris  sur  l'axe  radical  d*un  point  O  et  de  ce 
cercle C  coupe  cet  axe  radical  au  point  M',  l'angle  MOM' 
est  droit.  Transformant  par  polaires  réciproques,  on  a 
ce  théorème  bien  connu  : 

Le  pôle  d'une  droite  passant  par  le  foyer  F  d^ une 
conique,  relatis^enient  à  cette  conique,  est  sur  la  per- 
pendiculaire élevée  en  F  à  cetle  droite; 

Ou  bien  : 

La  perpendiculaire  menée  par  un  foyer  F  d^une 
conique  au  rayon  ^>ecteur  d'un  point  M  de  cette  conique 
coupe  la  tangente  en  M  sur  la  directrice  relatii^e  au 
foyer  F(«). 

6.  Tout  cercle  dont  le  centre  M  est  sur  la  droite^ et 
qui  passe  par  le  point  O  coupe  orthogonalement  le 
cercle  C,  c'est-à-dire -qu'il  passe  par  les  points  de  con- 
tact des  tangentes  menées  de  M  au  cercle  C.  La  trans- 
formation par  polaires  réciproques  de  cette  propriété 
montre  que  si  F  et  F'  sont  les  foyers  d'une  conique  K 
et  que  MM'  soit  une  corde  de  la  conique  passant  par  le 
foyer  F,  la  parabole  qui  a  F'  pour  foyer  et  MM'  pour 
directrice,  est  tangente  aux  tangentes  menées  à  la  co- 
nique R  par  les  points  M  et  M'. 

En  outre,  si  u.  et  p.'  soni  les  points  de  contact  de  ces 
tangentes  et  de  la  parabole,  les  angles  MF'a  et  M'F'[jl' 


C)  On  peut  aussi  remarquer,  en  observant  que  l'élément  corré- 
latif du  centre  d'un  cercle  G  est  la  directrice  de  la  conique  corréla- 
tive K,  qui  correspond  au  foyer  confondu  avec  le  centre  O  de  la 
transformation,  que  cette  propriété  est  également  corrélative  de 
celle-ci  : 

Toutes  les  no/maies  à  un  cercle  j)assent  par  le  centre  de  ce 
cercle. 
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sont  droits.  Donc,  d'après  le  théorème  qui  termine- le 
n**  S,  les  points  [jl  et  [x'  appartiennent  à  la  directrice  de 
la  conique  K  relative  au  foyer  F'.  On  est  ainsi  conduit 
à  ce  théorème  qui  ne  nous  semble  pas  avoir  été  déjà 
remarqué  : 

Une  parabole  qui  a  pour  foyer  un  foyer  F'  d'une 
conique  K  et  pour  directrice  une  droite  quelconque 
passant  par  l'autre  foyer  F  de  la  conique  K  et  coupant 
cette  conique  aux  points  M  et  M'  est  tangente  aux 
tangentes  à  la  conique  K  menées  par  les  points  M  et 
M',  la  corde  de  contact  étant  la  directrice  de  la  co- 
nique K  relative  au  foyer  F'. 

7.  Soient/' et/<  les  axes  radicaux  d'un  point  O  et  res- 
pectivement de  deux  cercles  C  et  Ci .  La  perpendiculaire 
abaissée  du  point  de  rencontre  de  f  et  f^  sur  la  ligne 
des  centres  G  et  C|  est  l'axe  radical  de  ces  deux  cercles. 
La  transformation  par  polaires  réciproques,  le  point  O 
étant  toujours  pris  pour  centre  de  la  transformation, 
donne  ce  théorème  qui  nous  semble  également  nou- 
veau : 

Si  deux  coniques  ont  en  commun  un  foyer  O,  leurs 
tangentes  communes  se  coupent  au  point  de  rencontre 
de  la  droite  qui  joint  les  autres  foyers  F  et.¥^  et  de  la 
perpendiculaire  élevée  en  O  à  la  droite  qui  joint  ce 
foyer  au  point  de  rencontre  des  directrices  qui  lui 
correspondent  dans  les  deux  coniques. 

8.  Si  t  et  t'  sont  les  tangentes  menées  d'un  point  M 
à  un  cercle  C,  et  que  D  soit  un  point  pris  sur  la  polaire 
du  point  M  relativement  au  cercle  C,  la  polaire  d  du 
point  D  passe  parle  point  M,  et  les  droites  d  etMD  sont 
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conjuguées  harmoniques  par  rapport  aux  droites  t  et  if. 

Supposons  alors  que  le  point  M  se  trouve  sur  Taxe 
radical  f  du  point  O  et  du  cercle  G,  et  que  nous  pre- 
nions pour  point  D  le  point  de  la  polaire  de  M  qui  se 
trouve  sur  la  polaire  de  O  ;  la  droite  d  se  confond  alors 
avec  MO.  Soient  T  et  T'  les  points  de  contact  avec  C 
des  tangentes  issues  de  M;  puisque  MT=  MT'=  MO, 
si  par  le  point  O  nous  élevons  à  OT  et  à  OT'  les  per- 
pendiculaires ON  et  ON'  qui  coupent  MT  et  MT'  res- 
pectivement en  Net  N',  nous  avons  TN=2TM, 
T'N'=2T'M;  par  suite,  la  droite  NN'  est  symétrique 
de  ÏT'  par  rapport  à  M,  et  si  cette  droite  coupe  MD 
en  E,  OE  est  parallèle  kf. 

Cela  posé,  opérons  une  transformation  par  polaires 
réciproques  de  centre  O.  Au  point  M  situé  sur  f  cor- 
respond une  droite  passant  par  le  foyer  F  de  la  co- 
nique K  et  coupant  cette  conique  en  deux  points  A  et  A'. 
Aux  points  N  et  N'  correspondent  les  normales  à  la 
conique  K  en  A  et  A',  normales  qui  se  coupent  en  B. 
Au  point  E  correspond  la  parallèle  à  Taxe  focal  de  la 
conique  K,  menée  par  le  point  B;  si  cette  parallèle 
coupe  AA'  au  point  C,  le  point  C  est  dès  lors  corrélatif 
de  la  droite  ME:  mais  nous  venons  de  voir  que  la 
droite  MD  est  conjuguée  harmonique  de  MO  par  rapport 
aux  tangentes  MT  et  MT';  donc  le  point  C  est  conjugué 
harmonique  du  point  situé  à  l'infini  sur  AA'  par  rap- 
port aux  points  A  et  A',  c'est-à-dire  que  le  point  M  est 
le  milieu  de  AA',  et  nous  obtenons  ce  théorème  connu  : 

Si  pa/'  le  point  de  rencontre  des  normales  à  une  co- 
nique menées  par  les  extrémités  d'une  corde  focale, 
on  mène  une  parallèle  à  V axe  focal  de  cette  conique, 
cette  droite  passe  par  le  milieu  de  la  corde  focale 
considérée. 
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9.  Supposant  toujours  le  point  M  situé  sur  l'axe  ra- 
dical y*  du  point  O  et  du  cercle  C,  plaçons  maintenant  le 
point  D  à  la  rencontre  de  la  polaire  du  point  M  rela- 
tivement au  cercle  C  et  de  la  droite  qui  joiht  le  centre 
de  ce  cercle  au  point  O,  c'est-à-dire  au  pôle  de  la 
droite  f,  La  droite  d  coïncide  alors  avec  la  droite  y,  et 
nous  voyons  que  MD  est  conjuguée  harmonique  de  f 
par  rapport  aux  tangentes  au  cercle  G  issues  de  M,  ou, 
si  ces  tangentes  coupent  en  H  et  en  H'  la  parallèle  à  f 
menée  par  D,  que  D  est  le  milieu  de  HH',  et,  par  suite, 
que  les  angles  HOD  et  DOH'  sont  égaux. 

Transformons  toujours  par  polaires  réciproques  : 
Au  pôle  D  de  la  droite  y  correspond  la  directrice  de 

la  conique  K  relative  au  foyer  F.  On  a  donc  ce  théorème 

connu  : 

Si  la  corde  A  A'  d'une  conique  passe  par  le  fojer  F 
de  celte  conique,  les  droites,  qui  joignent  les  extrémi- 
tés A  et  K!  de  cette  corde  au  point  de  rencontre  de  la 
directrice  relatii^e  au  foyer  F  et  de  l'axe  focal,  sont 
également  inclinées  sur  cet  axe, 

10.  Considérons  un  cercle  C  de  centre  Q,  un  point  O 
et  une  droite  d  quelconc|ue  perpendiculaire  à  OQ.  Joi- 
gnons le  point  O  à  un  point  P  mobile  sur  le  cercle  C5 
menons  perpendiculairement  k  OP  la  droite  OQ  qui 
coupe  d  en  Q,  puis  QR  parallèle  à  la  tangente  PT  me- 
née en  P  en  cercle  C,  c'est-à-dire  perpendiculaire  à  PÛ. 
Nous  avons 

OQR  =  (»Pû  =  e,         OQH  =  POû  =  ç. 

Donc,  si  nous  abaissons  du  point  O  sur  QR  la  perpen- 
diculaire OR,  nous  avons 

OR  =  OQsinO  =  OIl4^=OHgii, 

sin  CD  PU 
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et  comme  OH,  OQ  et  PQ  sont  constants,  OR  est  aussi 
constant;  par  suite,  la  droite  QR  enveloppe  un  cercle 
de  centre  O. 

Transformons  par  polaires  réciproques.  Nous  avons 
une  conique  K  ayant  un  foyer  au  point  O.  Au  point  P 
correspond  une  tangente  t  à  cette  conique  ;  à  la  droite  rf, 
un  point  A  de  l'axe  focal  ;  au  point  Q,  la  perpendicu- 
laire p  abaissée  de  A  sur  £;  à  la  droite  QR  qui  joint  le 
point  Q  au  point  situé  à  Tinfini  sur  la  tangente  PT  au 
cercle  C,  le  point  de  rencontre  de  la  droite  p  et  du  vec- 
teur qui  joint  le  foyer  O  au  point  de  contact  de  la  tan- 
gente t  et  de  la  conique  K.  D'ailleurs  le  cercle  de 
centre  O  enveloppé  par  QR  a  pour  corrélatif  également 
un  cercle  de  centre  O.  On  a  donc  ce  théorème  connu  : 

Le  lieu  du  point  de  rencontre  du  rayon  vecteur  qui 

unit  un  point  M  mobile  sur  une  conique  à  Vun  des 

foyers  de  cette  conique  et  de  la  perpendiculaire  abaissée 

d' un  point  A  de  V  axe  focal  sur  la  tangente  au  point  M 

est  un  cercle  ayant  pour  centre  le  foyer  O. 

Si  Ton  prend  pour  point  A  le  second  foyer  F  de  la 
conique,  on  voit,  en  considérant  le  point  M  dans  une 
position  intiniiuent  voisine  de  l'un  des  sommets  de  Taxe 
focal,  que  le  rayon  du  cercle  correspondant  (cercle  di- 
recteur) est  égal  à  la  longueur  de  cet  axe.  Rapprochant 
ce  résultat  du  théorème  obtenu  au  n^  4?  ^^  en  déduit 
la  propriété  des  rayons  vecteurs  dans  les  coniques. 

11.  Nous  donnerons  encore  un  exemple  remarquable 
de  la  méthode  que  nous  indiquons  ici. 

Supposons  que  le  cercle   C  soit  variable,   mais   ait 

constamment  avec  le  point  O  même  axe  radical  y*.  Coii- 

.  sidérons  en   outre  un   point  fixe  quelconque  D.    L'axe 

radical  des  points  ï)  et  O  considérés  comme  cercles  de 
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rayon  nul  est  la  perpendiculaire  élevée  à  DO  en  son 
milieu.  Cette  droite  coupe  f  en  un  point  K,  et  l*axe 
radical  du  point  D  et  du  cercle  G  passe  constamment 
par  le  point  K.  Il  en  résulte  que  la  polaire  du  point  D 
relativement  au  cercle  C  passe  constamment  par  le 
point  D' symétrique  du  point  Dpar  rapport  au  point  K, 
point  situé  à  la  rencontre  de  DK  et  de  la  perpendiculaire 
élevée  en  O  à  OD. 

Passons  à  la  figure  corrélative.  Aux  différents  cercles  C 
correspondent  des  coniques  ayant  toutes  un  foyer  au 
point  O  et  un  foyer  au  point  F,  c'est-à-dire  des  coniques 
homo focales ,  et,  si  r/est  la  droite  corrélative  dû  point  D, 
nous  voyons  que  les  pôles  de  cette  droite  par  rapport 
aux  coniques  du  système  sont  situés  sur  une  droite  d! y 
la  corrélative  du  point  D'.  Le  point  K  a  pour  élément 
corrélatif  la  droite  qui  joint  le  point  F  au  symétrique 
du  point  O  par  rapporta  la  droite /3^.  Cette  droite  coupe 
la  droite  d  en  un  point  M,  et  puisque  l'angle  DOD'  est 
droit,  la  droite  rf'  est  la  perpendiculaire  élevée  en  M  à 
la  droite  d.  De  là  ce  théorème  connu  : 

Les  pôles  d'une  droite  d  relatii^ement  à  un  système 
de  coniques  homojocales  sont  situés  sur  la  perpendi- 
culaire menée  à  cette  droite  par  le  point  oà  elle  est 
coupée  par  la  droite  qui  Joint  l' un  des  fojers  au  sjmé-- 
trique  de  Vautre  par  rapport  à  d. 

Remarquant  que  la  droite  d  est  tangente  au  point  M 
f»  une  conique  ayant  pour  foyers  F  et  O,  on  peut 
énoncer  encore  ce  théorème  de  la  manière  que  voici  : 

Le  lieu  des  pôles  d' une  droite  rf,  relatii^ement  à  un 
système  de  coniques  homofocales,  est  la  normale  à  celle 
de  ces  coniques  qui  touche  la  droite  d  menée  par  le 
point  de  contact  de  cette  conique  et  de  cette  droite. 
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12.  Nous  nous  bornerons  aux  exemples  qui  précèdent 
pour  mettre  en  relief  la  fécondité  de  la  méthode  qui 
consiste  à  déduire  les  propriétés  focales  des  coniques 
de  la  théorie  des  axes  radicaux. 

Pour  terminer,  nous  ferons  observer  que  récipro- 
quement toute  propriété  des  foyers  conduit  corréla- 
tivement à  une  propriété  des  conjointes  d'un  point  et 
d'une  conique,  et,  plus  particulièrement,  de  Taxe  radical 
d'un  point  et  d'un  cercle. 

Exemple,  —  Prenons  cette  propriété  connue  :  Soit 
MFM'  une  corde  focale  de  Tellipse  dont  le  grand  axe 
est  AA';  si  Ton  prolonge  MA  et  M'A  jusqu'à  leurs  points 
de  rencontre  Q  et  Q'  avec  la  directrice  qui  correspond 
au  foyer  F,  Tangle  QFQ'  est  droit  (*  ). 

Appelons  O  le  second  foyer  de  la  conique,  et  trans- 
formons par  polaires  réciproques  en  prenant  le  point  O 
pour  centre  de  la  transformation.  Nous  obtenons  ainsi 
ce  théorème  : 

Soient  f  l axe  radical  d'un  point  O  et  d'un  cercle  C^ 
et  P  le  pôle  de  cet  axe  relativement  au  cercle  C.  Si 
les  tangentes  menées  d'un  point  quelconque  de  J^  au 
cercle  C  coupent  Vune  des  tangentes  à  ce  cercle,  pa- 
rallèles à  J\  aux  points  I  et  1',  et  que  les  droites  PI 
et  W  coupent  la  droite  f  aux  points  H  et  H',  V angle 
HOH'  est  droit. 


(*)  RoucirÉ  et  DE  CoMBEROUSSE,  Traité  de  Géométrie,  t.  II,  5«  édi- 
tion, p.  529,  Ex.  91G. 
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SUR  LE  RAYON  DE  COIRBURE  DES  CONIQUES; 

Par  m.  André  GAZAMIAN. 


Le  théorème  énoncé  dans  le  numéro  d'août  1894 
(p.  338)  des  Nouvelles  Annales  n'est  qu'un  cas  particu- 
lier de  la  proposition  suivante  : 

(A)  Les  coniques  harmoniquement  circonscrites  à  une 
conique  et  la  touchant  en  un  même  point  M  ont^  en  ce 
point,  le  même  rayon  de  courbure  y  égal  à  la  moitié  de 
celui  (le  la  conique. 

Prenons  comme  axes  de  coordonnées  la  tangente  et  la 
normale  en  M.  La  conique  S  a  pour  équation 

(1)  x^-^ibxy -Jr- cy^ -^-'key  =  o^ 

et  le  rayon  de  courbure  au  point  M  est  égal  au  coeffi- 
cient e, 

La  conique  (i)  a  pour  équation  tangentielle 

(2)  e^M* — ibeu-^-'iev-\-b^ — c  =  o. 

D'autre  part,  l'équation  générale  des  coniques  tan- 
gentes à  la  conique  S  au  point  M  s'écrit  : 

( 3 )  x^-^  1  bxy  H-  cy^ -hiey  -hy{ nix  -h  ny  -h p)  =  o. 

Pour  exprimer  que  la  conique  représentée  par  l'équa- 
tion (3)  est  harmoniquement  circonscrite  à  la  conique  S, 
on  sait  qu'il  suffit  d'annuler  la  somme  des  produits  des 
coefficients  des  termes  correspondants  dans  les  équations 
(2)  et  (3).  On  a  ainsi  la  relation 

e^-H  9.e  ^ =  o, 

•2 
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ou 

Or  le  rayon  de  courbure  p  des  coniques  (3)  est  égal 
h  — •  Remplaçons /?  par — 3  e,  il  vient 

e 

ce  qui  démontre  le  théorème. 

Dans  le  système  des  coniques  liarmoniquement  cir- 
conscrites à  la  conique  S  et  la  touchant  au  point  M  se 
trouvent  un  cercle  et  une  hyperbole  équilatère.  Le  cercle, 
comme  nous  Tavons  démontré  ailleurs,  est  celui  qui 
coupe  orthogonalement  le  cercle  orthoptique  de  la  co- 
nique. La  construction  de  son  centre  fournit  immédiate- 
ment le  centre  de  courbure  de  la  conique  au  point  M. 

D'autre  part,  O  étant  le  centre  de  la  conique,  Je 
triangle  ayant  pour  sommets  le  point  O  et  les  points  à 
l'infini  dans  les  dinictioiis  des  axes  de  la  conique  lui 
est  conjugué. 

Toute  conique  circonscrite  à  ce  iri angle  est  une  hy- 
perbole cquilalère.  On  peut  alors  énoncer  le  théorème 
suivant,  corollaiie  du  précédent  : 

Le  rayon  de  courbure  en  un  point  M  d'une  conique 
est  égal  au  double  de  celui  de  l' hyperbole  équilatèie 
ayant  ses  asymptotes  parallèles  aux  axes  de  la  conique, 
la  touchant  au  point  Al  et  passant  par  son  centre. 

On  peut  donc  ramener  la  construction  du  centre  de 
courbure  au  point  M  à  la  conique  S  à  celui  de  l'hyper- 
bole é(juilatèr(î  H  au  menu;  point.  Il  snl'fit  pour  cela  de 
déterminer  le  centn^  de  la  coni(|ue  11.  Ce  centre  est 
d'abord  sihié  sur  la  dioite  PjN  ,  joignant  les  pi;ojcctions 


(  3ti7  ) 
(lu  point  M  sur  les  deux  axes  (').  D*autre  part,  dans 
une  hyperbole,  la  tangente  MI,  une  parallèle  OI  à  une 
asymptote  et  le  diamètre  aboutissant  au  point  M  for- 

Fig.  I. 


ment  un  triangle  isoscèle;  si  donc  on  décrit  du  point  M 
la  circonférence  de  rayon  MI,  rencontrant  01  au  point 
K,  la  droite  MK  est  un  diamètre  de  l'hyperbole  H.  Son 
centre  est  donc  au  point  d'intersection  de  MK  avec  PN. 
De  là  résulte  la  construction  suivante.  Elle  n'exige 
pas  la  connaissance  des  sommets  ni  des  foyers  de  S,  et 
est  peut-être  la  plus  simple  solution  du  problème  sui- 
vant : 

Construire  le  centre  de  courbure  en  un  point  M 
d'une  conique  non  tracée,  connaissant  les  axes  en  po- 
sition seulement  et  la  tangente  au  point  M. 

On  prendra  Tinterscction  (o  de  la  droite  NP,  joignant 


(')  D'après  ce  théorème  :  Si  l'on  mène  par  deux  points  d'une 
hyperbole  les  parallèles  aux  asymptotes,  la  seconde  diagonale  du 
parallélogramme  formé  passe  par  le  centre. 
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les  projections  du  poiiil  M  sur  les  axes  avec  la  droite 
IVIK,  telle  que  MK  =  MI.  La  perpendiculaire  coR  à  Mco 
rencontrant  la  normale  au  point  R,  on  portera 
RÛ  =  RiM.  Le  point  Q  sera  le  centre  de  courbure  cher- 
ché. 

Fig.  2. 


Remarque.  —  Le  théorème  démontré  au  début  peut 
être  déduit  d'une  proposition  bien  plus  générale,  donnée 
par  M.  Jamet  dans  sa  thèse  Sur  les  courbes  et  les  sur- 
faces tétraédrales.  M.  Jamet  démontre  que  les  courbes, 
représenlées  par  Téquation 


(f)"-(f)"-(î)"="- 


ont,  en  un  point  M,  un    rayon  de  courbure  égal  à  la 

fraction de   celui  de   la  conique  circonscrite   au 

I  —  m  J 

triangle  de  référence  et  touchant  la  courbe  au  point  M. 
Si  Ton  fait  lu  =:  2^  la  courbe  est  une  conique  conjuguée 


(  36y  ) 

au  triangle  de  référence  et  Ton  voit  que  son  rayon  de 
courbure  en  M  est  égal  au  double  d-e  celui  de  la  conique 
la  touchant  au  point  M  et  circonscrite  au  triangle  de 
référence.  On  voit  facilement  qu'on  déduit  de  ce  résul- 
tat le  théorème  (A). 

On  démontrerait  de  môme,  directement,  le  théorème 
suivant,  qui  est  également  une  conséquence  du  théorème 
de  M.  Jamet  : 

Les  coniques  circonscrites  aux  triangles  circonscrits 
à  une  conique  S  et  la  touchant  en  un  point  M  ont,  en 
ce  point,  le  même  rayon  de  courbure,  égal  au  quart 
de  celui  de  la  conique  S. 

En  appelant  F  le  foyer  d'une  parabole,  I  et  J  les 
points  cycliques,  le  triangle  FIJ  est  circonscrit  à  la  pa- 
rabole. Donc  (résultat  connu)  : 

Le  rayon  de  courbure  en  un  point  M  d' une  parabole 
est  égal  à  quatre  fois  le  rayon  du  cercle  tangent  à  la 
parabole  au  point  M  et  passant  par  son  foyer. 


NOTE  SUR  LES  ÉQUATIONS  EN  X  DE  LA  GÉOMÉTRIE; 

Par   m.   L.  SAUVAGE, 

Professeur  à  la  Faculté  de  Marseille. 


1.  On  sait  discuter  les  équations  en  X  des  second, 
troisième  et  quatrième  degrés,  qui  se  rencontrent  en 
Géométrie  analytique,  par  exemple  dans  l'étude  des 
couples  de  faisceaux  de  deux  droites  concourantes,  dans 
celle  des  couples  de  coniques,  dans  celles  des  couples 
de  surface  du  second  ordre.  J' admettrai  les  résultats 
connus,  qui  s'obtiennent  par  divers  procédés.  Je  signa- 

Ann.  de  Mathémat.,Z*  série,  t.  XIV.  (Septembre  1895.)      20 
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lerai  cependant  que  c'est  Painvin  qui  a  traité  complète- 
ment la  question  de  l'équation  en  )»  du  quatrième  degré 
dans  les  Nouvelles  Annales  de  Mathéniatiques  (1867- 
1868). 

Mais  il  est  un  point  qui  n'a  pas  été  encore,  à  ma 
connaissance,  signalé  dans  les  Ovrages  élémentaires,  et 
<ju'il  ne  me  parait  plus  possible  de  laisser  aujourd'hui 
ilans  l'ombre  après  les  beaux  travaux  de  M.  Weierstrass 
[Monatsberichte,  1868),  de  M.  Darboux  et  de  M.  Jor- 
dan dans  le  Journal  de  Liouville  (1874).  Je  veux  par- 
ler de  la  notion  de  diviseur  élémentaire,  et  c'est  elle 
que  je  désire  mettre  en  lumière  dans  cette  JNote. 

2.  Soient  d'abord  deux  formes  quadratiques  binaires, 
c'est-à-dire  à  deux  variables  indépendantes 

(1)  y  —  A|i  X'\  H-  A22  '^l  -»-  '-^^12  ^1  ^2j 

(•2)  /i  =  Bn  x\  H-  H22^i  -+-  9,  B12  ^1  -7-2. 

Soient  A,  et  Xo  les  Jeux  racines  de  l'équation 


I  An-+-  XBii     A, 2  H-  XB12 
1 3  )  A  (  X  )  r=  ! 

)  A|.)-f-XBi2     Aij.i -*- ^^  B.22 


=  o, 


On  sait  que  l'on  peut,  en  général,  ramener  les  deux 
formesyet/,  aux  formes 

(4)  o=-X,  XJ^-X.XI, 

où  X|  et  X2  représentent  des  formes  linéaires  indépen- 
dantes àii  Xx  et  de  x^- 

Discussion,  Premier  cas.  —  X,  et  X2  sont  des  racines 
distinctes,  c'est  le  cas  des  formules  (4)  ^'t  (5). 

Deuxième  cas.   —   X,  et  X2   sont  des  racines  égales 
entre  elles,  mais   aiiniilenl  à  la  fois  tous  les  termes  du 
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déterminant  A{X)  ;  on  est  ramené  aux  formes 

?i  =  -Xf-Xl, 
qui  ne  diffèrent  pas  essentiellement  des  formes  (4)  et  (5). 

Troisième  cas.  —  \^  est  une  racine  double  de  l'équa- 
tion A  (X)=  G,  et  n'annule  pas  tous  les  éléments  de  A(X)  ; 
on  pose  alors 

(6)  cp=:2X,X,Xj-4-X|, 

(7)  cpi=— 2X1X2. 

Il  n'y  a  pas  d'autre  cas,  si  le  déterminant  BJj, —  B|  <  B22 
n'est  pas  nul. 

Reprenons  la  discussion,  et,  au  lieu  des  racines  de 
l'équation  en  À,  introduisons  les  diviseurs  \^ —  X  ou,  si 
Ton  veut,  \  —  X<  du  déterminant  A(X)  supposé  dé- 
veloppé et  ordonné  par  rapport  k  X.  Nous  aurons  les  cas 
suivants  : 

Premier  cas.  —  A(X)  admet  deux  diviseurs  X  —  X| 
et  X  —  X2,  et,  si  Ton  a  X,=  X2,  les  mineurs  du  premier 
ordre  de  A(X),  c'est-à-dire  les  éléments  du  déterminant 
A(X),  admettent  aussi  tous  ensemble  ce  diviseur.  On 

pose  alors 

cp  =  XiXî-f-X2X|, 

çpi  =  — Xf  — X|, 

et  l'on  peut  avoir  X|=  X2. 

Deuxième  cas,  —  A(X)  admet  un  diviseur  double 
X  —  X,  qui  n'annule  pas  tous  les  mineurs  de  A(X);  on 
pose 

çp  =:  2X1  \\  X2 -h  X|, 
Çi=:  — 2X1  Xj. 

Dans  le  premier  cas,  on  dira  que  le  déterminant  A(X) 


(  ;^7''-  ) 

admet  deux  diviseurs  élémentaires  simples,  Jislincls 
ou  non.  Dans  le  second  cas,  on  dira  que  le  déterminant 
A(X)  admet  un  diuiseur  élémentaire  double. 

3.  Soient  maintenant  deux  formes  quadratiques  ter- 
naires 


(8) 
(9) 


A,,  Xl  -r-  As3  Xl 

2  Aiî  Xl  Xi-\-'lAfz  ^1  ^3 

Bjî  ar| -h  B33  a?» 

1  Bu  Xl  Xi  -+-  x  Bj3  Xf  X3 


2AziXzXi, 


2  A31  X^  Xij 


etX|,  )v2,  Ag  les  trois  racines  de  Téquation  eu  (a) 


A(X)  = 


Aii-f-XHj,  Ai,-hXB|2  Ai3-i-XBi3 
Aji-hXBji  A22-HA1V22  A23 -h  A  B23 
A31-HAB31     A32  ~+- A  B32     A33-1-AB33 


=  0, 


où  Ton  suppose  A/y  =  Aji  et  Biy=  By/. 
En  outre,  le  déterminant 

Hn      B12     Hi,  I 

I 

B21     B22     B23 

B31        1^32        B33 

est  supposé  diirércnt  de  zéro. 

Appelons  alors  X,,  X2,  X3  trois  formes  linéaires  in- 
dépendantes de  a:^ ,  X2',  X3  ;  nous  pouvons  choisir  ces 
formes  de  manière  que  les  formes  quadratiques  y  et  y\ 
soient  simplifiées  d'après  les  règles  suivantes  : 

Premier  cas,  —  )h  ,  Ao?  A3  sont  trois  racines  distinctes. 
On  peut,  au  moyen  d'une  substitution  convenable  (eu 
Géométrie,  on  fait  un  changement  de  coordonnées),  ra- 
mener les  formes /et y^  aux  formes 


(10; 
(II) 


?->mXÎ 


>.:.XL 


—  \2  \2  \2 
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Deuxième  cas.  —  Les  deux  racines  X<  et  X^  sont  égales 
et  diffèrent  de  \^.  Mais  la  racine  \\  satisfait  à  toutes  les 
équations  obtenues  en  égalant  à  zéro  les  mineurs  du 
premier  ordre  du  déterminant  A(X). 

On  posera 

?i  =  -Xî-Xl-Xî. 

Troisième  cas,  —  Les  trois  racines  X^,  A2,  \^  sont 
égales,  et  X\  satisfait  non  seulement  aux  équations  pré- 
cédentes, mais  encore  aux  équations  obtenues  en  égalant 
à  zéro  les  mineurs  du  second  ordre  de  A(X),  c'est-à-dire 
les  éléments  eux-mêmes  de  ce  déterminant. 

On  posera 

o  =  X,  Xf-hX,  X2-hXiX|, 

O,  — \2 \2 X2 

Ces  trois  cas  ne  diffèrent  pas  essentiellement  par  les 
formes  cp  qui  leur  correspondent. 

Quatrième  cas, —  Les  deux  racines  X<  et  X2  son  t  égales 
et  diffèrent  de  7^3.  Mais  les  conditions  du  second  cas  ne 
sont  pas  satisfaites. 

On  posera 

(12)  cp  =  .a,  X,X2H-X|-4-X3X|, 

(,3)  cp,  =  -2X,X2-X^ 

Cinquième  cas,  —  Les  trois  racines  X|,  X2,  X3  sont 
égales,  mais  les  conditions  du  second  cas  sont  satisfaites, 
et  celles  du  troisième  cas  ne  le  sont  pas. 

On  posera 

cp=:-p.XiX,  Xs-hXî-hX,  X|, 

(pi=  — 2X1X2— XJ. 

Ce  cas  ne  diffère  pas  essentiellement  du  précédent. 

Sixième  cas.  —  La  racine  triple  A^  ne  satisfait  pas 
aux  conditions  du  second  cas. 
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On  posera 

(l4)  0  =  Xi(-2X,Xi-+-\|)-4-'2X,X2, 

(i5)  9,=-(2X3X,  +  X|). 

4.  Reprenons  la  discussion  précédente  en  employant 
les  diviseurs  de  A()v)  considéré  comme  un  polynôme 
du  troisième  degré  en  X.  En  outre,  les  mineurs  du  pre- 
mier ordre  seront  considérés  comme  des  polynômes  du 
second  degré  en  X,  et  les  mineurs  du  second  ordre,  ou 
les  éléments  eux-mêmes  du  déterminant  A(X),  seront 
des  polynômes  du  premier  degré  en  X.  JNons  distingue- 
rons alors  les  cas  suivants  : 

Premier  cas.  --  A(X)  admet  trois  diviseurs  distincts 
À  —  k\ ,  À  —  À2  5  ^^  —  X3  \ 

Ou  bien,  s'ils  ne  sont  pas  distincts,  le  diviseur  double 
\  —  Al  est  aussi  diviseur  de  tous  les  mineurs  du  pre- 
mier ordre  de  A(X)  ; 

Ou  même,  s'ils  sont  égaux,  le  diviseur  triple  \  —  X, 
est  diviseur  de  tous  les  mineurs  du  second  ordre  de  A  (X). 

On  posera 

9=^  i^  xj-^x,  x:-i-X:,  x|, 

cp,---  —  Xj  —   X^ —  A  3. 

Deuxième  cas,  -  A(X)  admet  deux  diviseurs  distincts 
k  —  Xi  et  X  —  X2,  et  le  diviseur  double  X  —  X^  n'est  pas 
diviseur  de?  mineurs  du  premier  ordre; 

Ou  bien,  si  X^  et  X2  ne  sont  pas  distincts,  X  —  X^  n'est 
pas  diviseur  de  tous  les  mineurs  de  second  ordre,  mais 
est  diviseur  de  tous  ceux  du  premier  ordre. 

On  posera 

9  =  ^Â,XiX,+  Xî-4-À,X2, 

ri==  —  2X,  X2— X^. 

Troisième  cas.  — Le  diviseur  triple  X  —  X,  n'est  pas 
diviseur  de  tous  les  mineurs  du  premier  ordre  de  A(XV 


(  ^7^  ) 
On  posera 

Dans  le  premier  cas,  on  dira  que  A(X)  admet  trois 
diuiseurs  élémentaires  simples.  Il  importe  peu  qu'ils 
soient  distincts  ou  non  comme  diviseurs  linéaires. 

Dans  le  second  cas,  on  dira  que  A()v)  admet  un  di{^i- 
seur  élémentaire  double  À  —  Xj  et  un  diviseur  élémen- 
taire simple  \  —  X2.  On  peut  avoir  k^  =:^  7.2  • 

Dans  le  troisième  cas,  on  dira  que  A(X)  admet  un  di- 
viseur élémentaire  triple. 

D.   Sans  entrer  dans  les  détails  de  la  longue  discussion 
de  Painvin,  on  peut  la  ramener  aux  cas  qui  vont  suivre. 
Soient 

/=  An  J^f -h  A.22  a:*! -+- A33  j-^  -h  A^arJ-f-  -^.SA/yar/ Vy, 

deux  formes  quadratiques  quaternaires. 
Considérons  le  déterminant  symétrique 


A(X)  = 


An-i-XB,,  A12-4-XB1.2  Ai3-f-XBi3  AivH-XBiv 

Aoj  — f-  A  l>2|  A22  "♦"  ^*  •■♦22  A2:{-4-   '^  B23  A2vH~  ^   B24, 

Aai  -f-  A  1^31  A32-h  ^1^32  A,n  -+-  X  B33  A34-f-  X  Bg^ 

JAvi  +  XBit  Av2-4-XB42  Av3-4-XB43  A^i-f-XBi^ 


comme  un  polynôme  du  quatrième  degré  en  X,  et  ses 
mineurs  des  ordres  successifs  comme  des  polynômes  du 
troisième,  du  second  et  du  premier  degré. 

Premier  cas.  —  A(X)    a   quatre  diviseurs  distincts 

^  — "  k{y  A  —  Ao^   A  ~  -  A3,   A  —  A4  \ 

Ou  bien,  si  Xo  =  )h  >  1<^  diviseur  A  —  X|   convient  à 
tous  les  mineurs  du  premier  ordre 
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Ou  bien,  sî  ).3=^  ^2=  A|î  ^^  diviseur  X  —  X|  convient 
à  tous  les  mineurs  du  second  ordre; 

Ou  bien,  si  X|  =  X3  =  X2=X|,  le  diviseur  À  —  X| 
convient  à  tous  les  mineurs  du  troisième  ordre,  c'est- 
à-dire  aux  éléments  eux-mêmes  du  déterminant  A  (X). 

On  posera 

ç  =  X,  XÎ-+- Xî  Xî-t- Xs  XI-+- X4  X|, 
?i  =  -Xî-X|-XJ-Xî, 

et  il  importe  peu  que  les  valeurs  Xf,  X2)  X3,  X4  soient 
distinctes  entre  elles,  si  l'on  ne  considère  que  les 
formes  o. 

Deuxième  cas.  —  Le  diviseur  double  X  —  X<  ne  con- 
vient pas  à  tous  les  mineurs  du  premier  ordre  ;  les  autres 
diviseurs  X  —  X2  et  X  —  X3  sont  distincts  de  X  —  X|  et 
distincts  entre  eux  •, 

Ou  bien,  si  X2  =  X3,  le  diviseur  X  —  Xo  convient  aux 
mineurs  du  premier  ordre  ; 

Ou  bien,  si  X2=  Xi ,  le  diviseur  X  —  X|  convient  aux 
mineurs  du  premier  ordre,  mais  non  à  ceux  du  second 
ordre  ; 

Ou  bien,  si  Xg^  X2  =  X,,  le  diviseur  X —  X,  convient 
une  fois  à  tous  les  mineurs,  excepté  à  ceux  du  troisième 
ordre. 

On  posera 

o  =  -ili  Xi  X2-4-  Xf  -h  X2  X|  +  X3  XI 
;pi=— 2X1  X2— X|  — Xf. 

Il  importe  peu  que  X|,  X2,  X3  soient  distincts. 

Troisième  cas,  —  Le  diviseur  triple  X  —  X,  ne  con- 
vient pas  aux  mineurs  du  premier  ordre;  l'autre  divi- 
seur X  —  Xo  est  distinct  du  précédent*, 

Ou  bien,  si  X2=  X,,  le  diviseur  X  —  X|  convient  aux 
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mineurs  du  premier  ordre,  mais  non  à  ceux  du  second 
ordre. 

On  posera 

?  =  X,(2X3  Xi-+-  X|)-h  2X1  X2-+-  Xî  X|, 

Ç>l=~(2X3Xi+Xl)-X|. 

Il  importe  peu  que  X<  et  X2  soient  des  quanti  lés  diffé- 
rentes. 

Quatrième  cas,  —  Le  diviseur  quadruple  X  —  X|  ne 
convient  pas  aux  mineurs  du  premier  ordre. 
On  posera 

9  =  2Xi(Xi  X,-f.  X2  X3)-f-(2Xi  Xa-h  X|), 

Cp,  =  —  2(XiX4H-X2X3). 

Cinquième  cas,  —  Les  deux  diviseurs  doubles  \  — X| 
et  1  —  )w  ne  conviennent  séparément  pas  aux  mineurs 
du  premier  ordre; 

Ou  bien,  si  )h=  ^2?  le  diviseur  \  —  X|  convient  deux 
fois  aux  mineurs  du  premier  ordre,  mais  non  à"  ceux  du 
second  ordre. 

On  posera 

çp  =  xlx  XiXî-i-Xf  4- 2X2X3X4-^X1, 
'f  1  =  —  2X1  X2  —  2X3  X4. 

6.  On  dira  que  le  déterminant  A  (X)  admet  dans  le 
premier  cas  quatre  diviseurs  élémentaires  simples  ; 

Dans  le  second  cas,  un  diviseur  élémentaire  double 
et  deux  diviseurs  élémentaij^es  simples; 

Dans  le  troisième  cas,  un  diviseur  élémentaire  triple 
cl  un  diviseur  élémentaire  siniple; 

Dans  le  quatrième  cas,  un  diviseur  élémentaire  qua- 
druple ; 

Dans  le  cinquième  cas,  deux  diviseurs  élémentaires 
doubles. 
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7.  Définissons  maintenant  les  dii/iseurs  élémentaires 
{Elément artheiler  (1«  M.  Weierslrass).  Posons 

/>A,i-H7lJ,,      ...     />A,,| -+- 7H1,, 

1*1    V^  J    — -  •••  •■•  ■•• 

1  /' A„t  -+-  q  \\„\       .  .  .      />A,;,i  -t-  7  hnn 

Le  déterminant  [Pi  Q]  (^st  une  fonction  entière  et 
homogène  du  degré  n  en  p  et  q ,  C'est  donc  le  produit 
de  n  facteurs  de  la  forme  ap  4-  bq^  distincts  ou  non. 

Nous  dirons  que  ap  -h  hq  est  un  diviseur  linéaire 
de  [P,  Q]  par  opposition  à  l'expression  de  dii^iseur  élé- 
mentaire qui  en  sera  distincte  dans  la  suite. 

Un  mineur  du  premier  ordre  de  [Pi  Q]  est  aussi 
homogène  en  p  el  q.  Soit  /|  Texposant  du  diviseur 
linéaire  ap  -h  bq  qui  entre  à  la  fois  dans  tous  les  mi- 
neurs du  premier  ordre. 

De  même,  soient /j,  /a,  ...  les  exposants  du  diviseur 
linéaire  a/) -h  hq  qui  entre  à  la  lois  dans  tous  les  mi- 
neurs du  deuxième,  du  troisième  ordre,  etc. 

Par  symétrie,  appelons  /„  l'exposant  du  diviseur 
linéaire  dp  -f-  Ixj  dans  le  déterminant  [P,  (^)]  lui-mèmtî. 

iNous  entendons  par  \l\  qne  le  plus  grand  commun  di- 
viseur des  mineurs  du  premier  ordre,  par  exemple,  est 
divisible  par  {ap   -  h(j  )^x. 

On  aura  d'abord 

C'ar,  si  les  mineurs  du  troisième  ordre,  par  exemple, 
sont  divisibles  par  {ajy-h  hq)^\  tout  mineur  du  deuxième 
ordre  étant  une  expression  linéaire  et  homogène  de 
miuiHirs  du  troisième  ordie  sera  divisible  aussi  par 
(///>  -i-  /)qy.*. 

D'un  autre  eolé,  les  dérivées  partielK's  d'un  mineur 
du  second  ordre»  par  lapport  à  (  liacune  des  lettres  /»  cl 
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q  sont  aussi  des  fonctions  linéaires  et  homogènes  de 
mineurs  du  troisième,  et  admettent  par  suite  le  diviseur 
{ap  -h  bqYi. 

D'après  la  règle  connue  des  diviseurs  multiples,  on 
devra  avoir 

Cela  posé,  soient 

Iq  —  /j  =  gjj,         Il  —  I2  =  eij         •  •  •  >         'a-  =  ^A» 

si  lf(  est  le  dernier  nombre  /qui  ne  soit  pas  nul  ;  nous 
aurons 

et,  par  suite, 

{ap-h  bq  )'o  =  (ap  -h  bq )<^o {ap  -\-  bq  Y\ . .  .{ap  -\-  bq y^. 

Chacun  des  diviseurs  {ap  +  bqY  est  appelé  un  di\^i- 
seur  élémentaire  du  déterminant  [P,  Q],  C'est  donc 
un  facteur  du  quotient  des  plus  grands  communs  divi- 
seurs respectifs  des  mineurs  de  deux  ordres  successifs. 

Chaque  diviseur  élémentaire  est  essentiellement  ca- 
ractérisé par  le  rapport  de  deux  coefficients  a  et  i  et 
par  un  exposante.  Le  diviseur  élémentaire  est  simple 
si  e  =  I,  et  d*un  ordre  de  multiplicité  e,  si  e  ^  j . 

On  peut  représenter  tous  les  diviseurs  élémentaires 
dans  un  ordre  quelconque  par  la  notation 

Mais  les  indices  i,  a,  .  . . ,  p  n'indiquent  pas  que  les 
diviseurs  linéaires  aip  -\-hiq  soient  nécessairement 
distincts.  Plusieurs  peuvent  être  égaux  entre  eux. 

On  a  de  plus 

ex  -+-.^2  -h.  .  .4-  6?p  =  W, 

et  le  nombre  p  peut  être  égal  ou  supérieur  au  nombre 
des  diviseurs  linéaires  distincts. 

Si  tous  les  diviseurs  élémentaires  fournis  par  le  di- 
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viseur  linéaire  {ap  +  bqY'^^  sont  simples^  le  détermi- 
nant [P,  Q]  sera  divisible  par  (ay?  +  i<7  )*■*"',  ses  mineurs 
du  premier  ordre  seront  divisibles  par  (ap-^bq)^^  . . .; 
SCS  mineurs  de  Tordre  k  seront  divisibles  par  ap  -i-  bq. 

8.  Reprenons,  par  exemple,  le  premier  cas  de  Pain- 
vin,  en  faisant/;  =  i ,  ^  =  )v. 
Si  l'on  a 

^1    7^   ^»î   7^    ^3    7^    ^4» 

chaque  diviseur  linéaire  \ —  )v/(/=  i,  2,  3,  4)  divisera 
A(X),  mais  ne  divisera  par  tous  les  mineurs  du  premier 
ordre.  On  aura  donc  quatre  diviseurs  élémentaires 
simples. 

Si  Ton  a 

Xi  =  Xj  ^  X3  7^  X4, 

le  diviseur  X  —  X|  divisera  deux  fois  A()v),  et  une  fois 
chaque  mineur  du  premier  ordre.  On  aura 

/j,  =  Jt,  ^1   =  I  j  d'où  Bç^  =  €[  =  \  y 

et  l'on  obtiendra  deux  diviseurs  élémentaires  simples 
de  la  forme  X  —  Ai  en   même  temps  que  les  diviseurs 
élémentaires  simples  X  —  A.-j  et  A  —  A4. 
Si  l'on  a 

Aj  =  A2  ^  A3  =  A4, 

ou  aura  quatre  diviseurs  élémentaires  simples,  égaux 
deux  à  deux,  savoir  deux  diviseurs  élémentaires  simples 

X  —  X,(car  /o  =  }.y  Ix  =  T,  e,)  =  ^1  =  1), 

et  deux  diviseurs  élémentaires  simples 

X  —  X,(('ar  /o  =  2,  /i  =  I ,  e^  —  ei  =  i),      .... 

Ajoutons  une  reinar(|U(î  au   premier  cas  de  Pain  vin. 
On  y  fait  l'iiypollièse  que  X  —  ).,  est  diviseur  de  tous  les 
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mineurs  du  second  ordre  quand  Â|  =  )vj  =  A3,  et  l'on  ne 
parle  pas  des  mineurs  du  premier  ordre,  car  Thypothèse 
faîte  est  suffisante,  d'après  la  théorie  du  n"  7,  pour  que 
À  —  X|  soit  un  diviseur  linéaire  double  des  mineurs 
du  premier  ordre,  et  un  diviseur  linéaire  triple  de  A(X). 
On  peut  revoir,  au  môme  point  de  vue,  toutes  les  dis- 
cussions du  commencement  de  cette  Note. 

9.  Voici,  sans  démonstrations,  les  propriétés  géné- 
rales des  diviseurs  élémentaires  qu'on  devra  réunir  à 
celles  que  l'on  a  déjà  vues  au  n°  7. 

Soient 

(a,  p  =  1,  2,    ..., /i;         Aap  =  Apa,         Ba^  =  Bp^) 

deux  formes  quadratiques. 

Le  déterminant 

Bii     . . .     hm 

I  v^  I   ■  —  •••  •••         ••• 

B»i      ...      i'nfi 

n'étant  pas  supposé  nul,  le  déterminant  [P,  Q]  sera  du 
degré  n  exactement. 

Théorème  I.  —  Si  la  substitution 

^a=^àayXy         (a,  7  =  i,  9.,  ...,  n) 
Y 

transforme  les  deux  formes  quadratiques  P  et  (^  en 
deux  autres  formes  P'  et  Q',  et,  si  le  déterminant  de 
la  substitution  nest  pas  nul,  les  déterminants  [P,  Q] 
et  [P',Q']  ont  les  mêmes  dii^iseurs  élémentaires. 

Si  ion  veut,  un  changement  de  coordonnées  naU 
ter e  pas,  non  seulement  les  racines  de  l'équation  en  "kj 
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minant  [P,  Q].   Tous  les  éléments  de  [P,  Q]  n'eulrant 
pas  dans  les  [  P/,  Q/]  sont  supposés  nuls.  On  obtiendra 
ainsi  Xdi  forme  canonique  du  déterminant  [P,  Q]  qui  a 
n  diviseurs  élémentaires  égaux  à 

On  n'a  pas  procédé  autrement  pour  trouver  les 
formes  (p  et  cpi  dans  la  discussion  du  problème  de 
Painvin. 

Théorème  V.  —  Pour  que  V  et  Ç^se  ramènent  à  des 
sommes  de  carrés  positifs  ou  négatifs,  il  faut  et  il 
suffit  que  tout  diuiseur  linéaire  du  degré  l  dans  [  P,  Q] 
soit  un  dii^iseur  des  mineurs  de  l'ordre  l  —  i . 

Ce  théorème  est  toujours  applicable  quand  les  deux 
formes  P  et  Q  sont  à  coeflicicnts  réels,  etcjue  Ton  peut 
trouver  une  ibrme  i^V  -f-  //Q  (jui  ne  s'annule  pour  au- 
cun système  Je  valeurs  réelles  »;'|,  ...,.r,/,  si  ce  ne^^t 
pour  des  valeurs  toutes  égales  à  zéro. 

Par  exemple,  soient  les  deux  formes 

Puisque  la  fonney,  ne  peut  s'annuler  f|u*t;n  égalant 
à  zéro  toutes  les  variables  .ï:,  après  exclusion  des  solu- 
tions imaginaires,  il  est  nécessaire  que  le  déterminant 
A(.v),  où  s  remplace  la  lettre  A  employée  juscju'ici,  n'ait 
que  des  diviseurs  élémentaires  simples  et  réels. 

(]omme  corollaire  de  la  proposition,  on  voit  que 
toute  équation  en  s  a  toutes  ses  racines  réelles,  cjuc 
chacjue  racine  double  annule  les  mineurs  du  premier 
ordre;  de  A(.v  ),  elc. 

On  remar(|uera  qu'un  déterminant  A  (a),  qui  n'a  que 
des   diviseurs  élémentaires  sinjples  et  réels,  peut  s'a])- 


(  385  )  \ 

peler  généralement  un  déterminant  en  5,  car  on  peut  le 
ramener  à  la  forme  ordinaire  A (5)  par  l'application  des 
théorèmes  précédents. 

10.   Si   les  déterminants  [P]  et  [Q]   sont  nuls,  on 
cherchera  deux  nombres  m  et  n  tels  que  le  déterminant 

[Q,]  =  [mPH-/iQ] 

ne  soit  pas  nul,  et  1  on  substituera  la  forme  Qf  à  la 
forme  Q  avant  d'appliquer  les  principes  précédents. 

Mais  il  peut  arriver  qu  il  n'existe  aucune  forme  Q, 
dont  le  déterminant  ne  soit  pas  nul.  Dans  ce  cas, 
M.  Darboux  a  montré  qu'on  peut  ramener  les  deux 
formes  P  et  Q  à  Tétude  d'autres  formes  P'  et  Q'  d'un 
nombre  moindre  de  variables  indépendantes  et  satis- 
faisant aux  principes  précédents. 

Il  me  semble  inutile  de  chercher  des  démonstrations 
des  propositions  énoncées  dans  celte  Note  en  dehors  des 
Méthodes  parfaites  de  M.  Darboux  {Journal  de  Liou- 
sfille^  1874)'  A  peine,  dans  quelques  cas  très  simples 
de  Géométrie  analytique,  peut-on  essayer  des  procédés 
spéciaux.  Nous  renverrons  donc  au  grand  Mémoire 
de  M.  Darboux  le  lecteur  dont  cette  Note  aura  excité 
r  intérêt. 


SUR  UN  PROBLEME  DE  GEOMETRIE; 

Par  m.  Romuald  BLAZEÏEVSKI. 


L'équation 

(i  -  nyJ))y\  +  m,y,  -\{k  —  ID)  =  o 

et  les  deux  autres  qu'on  obtient  en  changeant  /«ij>^<  en 
Ann.  de  Mathémat.,  3'  série,  t.  XIV.  (Septembre  1896.)      2^7 
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'"tiy 2j  ^*3  Js  donnent  pour  Vi  les  expressions  contenaiil 
les  radicaux   ^D  —  n,  y/D  —  i,  ^D  —  c.  Posons,  pour 
abréger, 

//i,(D  — a)  -^  a,         mt(D  — ^)  =  fi,         //ia(  L)  —  r)  --=  v, 

Go  —  —  /3 /y,  Gi  - G,  =  . . . , 

désignons  par  F',  Cj  les  F  el  les  G  où  le  signe  moins  est 
remplacé  par  le  signe  plus. 
Nous  aurons 


ou  bien 

I  —  ///,  l) 


Gu(i«   — 


D-r 


m 


I 


m-,    -  m 


(io^'-a.  1)/-/- 


///  _,  —  m  3 


L'é([iialion  drltMiuinanl  1  i  sera 

Soil  A  une  constante  numérique,  Taisons 

G,,  r,  --  AP\,. 

substituons    dans     1  équation    et    divisons    le     premier 
membre  par  FoGo^  *Jn  trouve 


A'  /  Fo  Gy   -  w  1  {  ///•>  —  //fa  )  A  4-  [  / G^,  F^  -     (»  ; 


mais 


//t  ■•  //ci  ' 


1 
tn 


Go  f;,     (  -  ' 
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Pour  satisfaire  à  celle  équation,  supposons  A  =  dz  ^, 


ainsi 


de  même  on  pourrait  constater  que 

72-^2-7= T^'        J"3--=î=ï-p -^ 

Il  ^ii  y^  _  !lÊ 

W3        nii  mx        nif 


hesj  sont  liés  par  la  relation 
équation   rationnelle   et    homogène    par   rapport  à  ^a, 

v/?>  y/y. 

FoGiG2-l-  Fi(io^î-^  FjGoGi  =  jr  GqGiGj. 
Mais 


G,  G,  = 


F.G„G,  =  (._.)-^^-(^-^)v/-Y 

F,Go(ii--  (6  — flr)-^  -4-..., 

G,G,G,=.(^^-î^)^' 
\    m;  AWs    /  /ni 

\     ma  rrii     )  Wj 

D  —  rt  ^  D  — 6  \  v/y 


/Wi  /Wj    /  m 


3 
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L'équation  sera 

I  /  _-  _  '2    \       / 


-\-(  nu  --  nit  )  I  NiiD'  —  D  H |  vï  =  o. 

Comme    il    est    facile   de   se    convaincre,   le    facteur 

de  y/a  est 

c  —  b        D  —  ij        D  —  c 


//^l  m  2  nii 

B  —  b  _  D  —  c  _       1      /D  —  b  _  D  — c\ 

ou  bien 

^.{c  —  b)       l  1     \/D  —  b        D  —  c 


('-^)( 


nii  \         nixu /  \    niî  m 3 

mais 

niz       rn-î  \/'î3       f^i  /  \ffi2        nix)  nix  nii     * 

le  facteur  de  y/a  est 

'-'  ''-')(-,^)('-w)' 


'2 

/ni 


r  • 


qu  on  peut  écrire 

m  3  —  m. 2  1    >^ 


—  D  +  //Il  d: 


/D        \//ii 
On  a  pris  dans  l'expression 

v/fî      v/y 


J^i  =  ±  i 


///2  /«3 

le  sii>ne  supérieur. 

Toutes  les  combinaisons  de   signes  sont  au  nombre 
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de  quatre,  car  GJ,jKi  =  ^FJ,  est  aussi  une  solution,  mais 
peut-être  y  a-t-îl  quelques  conditions  limitant  le  nombre 
de  solutions. 

L'analyse  précédente  nous  enseigne  que  le  problème 

dépend  seulement  de  ^  >  ~r  •  Si  Ton  suppose,  M,  N  étant 
des  constantes, 

^  =  McosO,  ^=NsinO, 

on  peut  exprimer  les  quantités  jk/  par  les  fonctions  iri- 
gonométriques  et  l'argument  0  sera  déterminé  par  Té- 
quation  (E)  :  il  se  peut  que  6  soit  complexe,  de  la  forme 
6' -H  ^"i;  cela  introduira  les  fonctions  hyperboliques. 
Nous  avons 

mi(D  —  a)  =  M2m3(D  — c)cos2e, 
m2(D  —  b)  =  N2m3(D  — c)sin20; 

on  doit  avoir  l'identité,  quel  que  soit  D, 

N2mi(D  —  a)-+-  M^mi{D  —  h)  =  M2N2m3(.D  —  c), 

/WiN2-+-  /W2M2  =  m3M2N2, 

/niaN2-hm2^>M2  =  M2N2m3C, 

mt(h  —  a)  mi(b  —  a) 

m^  = -j r  ,  IN*  =  — . 

ffH{o  —  c  )  //is  (  c  —  a) 

Pour  que  la  substitution  soit  réelle,  il  faut  qu'on  ait 

6  >  c  >  a, 


ou  bien 
ou  bien 


I  i    ^    I  1^1  I 

1 > i > ! , 

//Il        nis        nii        m  2        "^2        ''^3 


«^1  <  <^2  <  <1^3- 


En  disposant  les  données  du  problème  dans  un   tel 
ordre,  on  est  assuré  que  M,  N  sont  réels. 


(  ;h)"  ) 

Je  vais  ajouter  quelques  remarques  au  sujet  de  Tel îmi- 
natîon.  Soit  C  le  cercle?  circonscrit  au  triangle  cherché; 
nous  avons  posé 


/D»- 


7 

—1  » 


on  a 


/7/J     -I,  /c/J  =_  y 


Dr  =^  <7o; 


^^Tf 


les  a:/  satisfont  à  Téquation 


—  I)  —  o. 


Supposons  que  (V/  varient  de  façon  que  les  cercles 
inscrit  et  circonscrit  au  triangle  A1A2A3  restent  inva- 
riables. On  a 


"l  SI 


r 


(l'i  «1*3  il-j 


'^•lf'3  —    <^ 


en  désignant    par   (1    une*    ((►nsl.inlc    indépendante  de 

»»'i  n"^  tr.i  I 


on  a 
Ainsi 


.r't  J\.r 


1 ./  ^  ./  :, 


^  (  r     I)  -  /en. 


mais 


c-  —  ./•  —  ./ 


1  — 


11 


7n  7» 


^  -   (    I  -   -  I 


I 


•----'^'»(-/;T.)îfr  '•■{'■  ,.)= 


/ 

7 


c  (.'hl  une  loiiclioii   lationnelle  de  D^  je  ne  cilr  pas  ici 
la  déinonsli  alion  de  la  formule 


C  ^ 


la  1)2      ,7—8/ IV 
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qui  ne  présente   aucune  diiïicullé,  mais  est  seulement 
assez  longue,  comme  toutes  celles  fondées  sur  la  théorie 
des  fonctions  symétriques. 


KOTE  SUR  UNE  MÉTHODE  NOUVELLE  DE  TRANSFORMATION 
ET  SUR  LES  QIARTIQUES  UNICURSALES; 

Par    m.    g.    LKINKKUGEL, 

Klève  au  lycée  Charleinagne. 


Kous  nous  proposons  d'exposer  une  méthode  nouvelle 
de  transformation  dans  laquelle  correspond  à  un  point 
une  conique,  circonscrite  à  un  triangle  donné,  qui  con- 
stitue la  figure  de  référence  de  cette  méthode  de  trans- 
formation, à  une  droite  un  point,  et  à  une  conique  une 
quartique  unicursale.  Toutes  les  propriétés  projectwes 
des  coniques  permettront  d'énoncer  immédiatement  des 
propriétés  relatives  anx  quartiques  unicursales.  Nous 
retrouverons,  en  particulier,  par  une  voie  purement 
géométrique,  quelques-unes  des  propriétés  de  ces  courbes 
que  M.  Astor  a  énoncées  dans  un  Article  très  intéressant 
paru  dans  les  Nouv^elles  Annales, 

Les  deux  propriétés  qui  servent  de  base  à  cette  mé- 
lliode  de  transformation  sont  les  suivantes  : 

L  Etant  donnés  un  triangle  et  un  point  P,  on  consi- 
dère une  série  de  droites  pi\^otant  autour  de  ce  point, 
les  droites  qui  joignent  deux  des  sommets  du  triangle 
aux  points  de  rencontre  de  ces  droites  auec  les  côtés  op- 
posés se  coupent  en  un  point  qui  décrit  une  conique  (P). 

II.  Lorsque  le  point  P  décrit  une  droite  A,  les  coni- 
ques correspondant  aux  différents  points  de  cette 
droite  passent  par  un  quatrième  point  fixe. 


(  -^9^  ) 

I.  En  effet,  soit  Pcb  une  de  ces  droites  qui  rencontre 
en  by  c  les  côtés  AC,  AB  du  triangle  donné  ABC.  Les 
droites  Ccy  B&  sont  évidemment  deux  rayons  homolo- 
gues de  deux  faisceaux  homographiques  de  sommets  B,  C. 
Le  point  p  de  rencontre  de  ces  droites  décrit,  par  suite, 
une  conique  (P),  passant  par  les  trois  sommets  A,B,  C 
(BA,  CA  étant  évidemment  deux  rayons  homologues) 
du  triangle.  Les  tangentes  en  B,  C  sont  les  droites  PB, 
PC  qui  sont  les  rayons  correspondants  de  BC,  dans  les 
deux  faisceaux.  Quant  à  la  tangente  en  A,  c'est  la  droite 

Fig.  I. 


conjuguée  harmonique  de  PA  par  rapport  aux  deux  côtés 
AB,  AC  du  triangle.  Ceci  résulte  de  la  construction  de 
la  tangente  en  un  point  quelconque  p  de  (P).  D'après 
le  théorème  de  Pascal,  la  tangente  en  p  à  (P)  ren- 
contre BG  au  même  point  0  que  la  droite  i|  c^  qui 
joint  les  points  A^,  c^  de  rencontre  des  droites  PC,  Bô; 
PB,  Ce.  Or  les  droites  ^6  et  ^^P  sont  deux  diagonales 
du  quadrilatère  formé  par  les  quatre  points  B,  C,  i| ,  C| 
(.fis*  0'  ^^^  forment  bien  avec  les  côtés  C/?,  Yip  un 
faisceau  harmonique.  . 
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Celle  conique  (P),  qui  correspond  au  point  P,  est 
donc  bien  délerniinée. 

Voici  un  autre  mode  de  génération  de  cette  co- 
nique (P)  : 

Le  lieu  des  points  de  contact  des  tangentes  menées 
d'un  point  P  aux  coniques  passant  par  deux  som- 
mets B,  C  d'un  triangle  ABC  et  rencontrant  les  deux 
autres  côtés  en  deux  points  situés  en  ligne  droite 
av^ec  P  est  la  conique  (P). 

Ou,  ce  qui  revient  au  même,  d'après  le  théorème  de 
Desargues  : 

Etant  donné  un  triangle  ABC  on  considère  une 
série  de  droites  pi\^o1ant  autour  d'un  point  P,  le  lieu 
des  points  doubles  de  l'im^olution  déterminée  par  les 
deux  couples  de  points  (P,a),  (A,  c)  est  la  conique  (P). 

Ce  dernier  mode  de  génération  de  (P)  permet  de  con- 
struire ses  directions  asymptotiques,  puisqu'il  suffit  de 
tracer  les  deux  droites  Pa,  hc  qui  sont  telles  que  les  mi- 
lieux des  segments  Pa,  bc  coïncident.  Ces  droites  passe- 
ront donc  par  les  deux  points  communs  à  la  droîte  et  à 
la  conique  lieu  des  points  milieux  des  segments  Pa,  bc. 

IL  Celle  propriété  résulte  immédiatement  du  pre- 
mier mode  de  génération  de  la  conique  (P).  Si  le 
point  P  se  déplace  sur  une  droite  A,  le  réseau  des  co- 
niques (P)  qui  correspondent  aux  différents  points  de 
cette  droite  passeront  toutes  par  le  point  p^  obtenu 
comme  précédemment,  Vcb  coïncidant  avec  A  {fig»  i). 

Courbe  transformée  d'une  courbe  donnée,  —  Nous 
supposons  maintenant  que  le  point  P  décrit  une  courbe 
quelconque  (C)  de  degré  m,  aux  différents  points  P 
correspondent  des  coniques  (P)  dont  l'enveloppe  est 
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une  courbe  (F)  qui  est  la  transformée  de  la  courbe  (C). 
Wous  nous  proposons  de  tracer  cette  courbe  par  points 
et  par  tangentes  et  d*en  indî(|uer  le  degré  dans  le  cas 
général. 

Au  point  P  de  la  courbe  (C)  correspond  une  co- 
nique (P),  définie  comme  il  a  été  dit  plus  haut;  à  la 
tangente  A  à  (C)  en  ce  point  correspond  un  point  p, 
appartenant  à  (P)^  je  dis  que  c'est  en  ce  point  que  la 
conique  (P)  touche  son  enveloppe  (F).  Kn  eÉîet,  consi- 
dérons une  sécante  passant  par  P  ot  infiniment  voisine 
de  A,  elle  rencontre  (C)  en  des  points  dont  Fun  d'eux  P' 
est  infiniment  voisin  de  P,  et  au([uel  correspond  une 
coni(|ue  (P')  rencontrant  (P)  au  point  p\  infiniment 
voisin  de  p  puisqu'il  correspond  à  A'.  Quand  A'  se  rap- 
proche de  A,  p'  tend  vers  p  qui  est  bien,  par  suite,  le 
point  où  (P)  touche  son  enveloppe. 

Le  point  p  décrit  donc  la  courbe  (F);  la  tangente  en 
ce  point  à  (F)  coïncidant  avec  celle  de  la  conique  (P) 
d'après  le  théorème  fondameulal  des  enveloppes,  est 
donc  la  droite  />(■)  conjuguée  harmonique  de  P^  par 
rapport  à  B/;,  C/>. 

Si  la  tangente  A  passe  en  Fun  des  sommets  A,  B,  C, 
on  voit  (|ii('  le  point  p  vient  se  confondre  av(H^  Fun  de 
ces  points.  JNous  en  déduisons  que  la  courbe  (F)  admet 
les  tiois  points  A,  13.  C  comme  points  multiples  d'ordre 
c  =  tïi(m  —  i),  c  étant  la  classe  de  la  courbe  (C)  en 
général.  De  plus,  d'après  la  construction  de  la  tangente 
en  /7  à  la  courbe  (F),  on  voit  que  les  tangentes  en  B,  C 
sont  les  f?i[7n  —  i)  tangentes  ([ue  l'on  peut  mener  de  ces 
points  à  (C)  et  qu'en  A  ces  tangenles  sont  les  conjuguées 
harmoni(|ues  par  rapport  aux  cotes  AB,  AC^des  tangenles 
menées  de  ce  point  à  (Cl). 

Il  résulte  aussi  du  mode  de;  Iransfonnatioii  que,  dans 
le  cas  où  la  eombc  (C)  n'(;si  pas  tangente  à  BC,  il  n'\  a 
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pas  de  points  de  (T)  eu  dehors  de  B,  C  sur  la  droite  BC, 
qui  rencontre,  par  suite,  (F)  en  un  nombre  de  points  M 
égal  à  son  degré,  2m(ni  —  i)  ==  M.  Plus  généralement, 
c  étant  la  classe  de  (C),  le  degré  de  (F)  est  M  ^^  2C. 

Remarque  I.  —  Dans  le  cas  particulier  où  (C)  est 
tangente  en  t  points  à  BC,  le  degré  s'abaisse  à  ^(c  —  t). 

Remarque  //.  —  Le  degré  de  la  courbe  (F)  peut  se 
déduire  aussi  de  cette  remarque,  que  d'un  point  du  plan 
on  peut  mener  à  la  courbe  (C)  un  nombre  de  tan- 
gentes égal  à  6*  =  m(m  —  i),  en  général.  Par  suite,  la 
conique  qui  correspond  à  ce  point  rencontre  la  courbe  (F) 
en  c  —  m[m  —  i)  points  en  dehors  des  sommets  qui 
comptent  pour  3m(/?2  —  i),  total  en  ^m[în  —  i)  points 
et,  d'après  le  théorème  de  Bezout,  le  degré  de  (F)  sera 

IVI  =  -J-  [  j  m. (m  —  I )J  =  1  m  (m  —  i ). 

^  une  conique  inscrite  dans  le  triangle  ABC  corres- 
pond une  droite. 

En  effet,  soit  Aune  tangente  à  ce  t  le  conique  (C)(y/'g^.  2); 

Kig.  2. 


on  sait  que  étant  données  deux  coniques  bilangenles  à 
une  troisième,   les   cordes  des  contacts  et  les  sécantes 
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communes  concourent  en  un  même  point  et  forment 
un  faisceau  harmonique.  Or  ici  les  coniques  (A,  BC), 
(AB,  CA)  étant  bitangentes  à  (C),  les  sécantes  com- 
munes Ce,  Bi  se  coupent  en  p  situé  sur  la  corde  de 
contacts  y  de  (C)  avec  AC,  AB.  Celte  droite  v  est  donc 
la  transformée  de  (c). 

Cette  droile  est  une  tangente  commune  à  toutes  les 
coniques  (P),  correspondant  aux  difïérents  points  P 
de  (c),  les  points  de  contact  correspondants  étant,  sur 
cette  droite,  les  points  p  obtenus  comme  il  a  été  dit 
plus  haut. 

Il  résulte  de  là  que,  si  Ton  considère  une  tangente  y 
à  la  courbe  (F)  en  /;,  la  conique  (c)  dont  cette  droite" 
est  la  transformée   est  inscrite  dans  le   triangle  et  est 
tangente  à  la  courbe  (C)  en  P. 

Des  considérations  précédentes  nous  déduisons  les 
théorèmes  suivants  : 

TnÉoRiiiMK  I.  —  Une  courbe  (F)  rie  degré  'iin{ni —  i) 
dont  on  connaît  trois  points  multiples  d^  ordre  ni(pi —  i) 
est  complètement  déterminée  ijuand  on  V assujettit  à 

être   tangente  a coniques   circonscrites   au 

triangle  ABC  formé  par   les   trois    points   multiples 
donnés. 


11  sufGra,  en  ofTcl,  de  construire  les  — — ^  points 

correspondants  à  ces  coniques,  qui  déterminent  la 
courbe  (C)  dont  (F)  est  la  transformée.  On  passe  évi- 
demment d'une  conique  (P)  au  point  correspondant  P 
en  prenant  le  pôle  de  B(^  par  rapport  à  cette  conique. 

Théouèmk  II.  —  Une  courbe  (F)  de  degré  p.  m{tn —  i  ) 
dont  onconnaît  trois  points  multiples  d'ordre  m{ni —  i) 

est  (tetcrminec  quand  on  en  donne ; points. 
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C'est  qu'en  effet  les  — ^^ — ^ droites,  doutées  points 

sont    ceux    qui    y    correspondent,     déterminent    une 
courbe  (C). 

« 

Théokème  III.  —  Etant  donnée  une  courbe  (T)  de 
degré  inii^tn  —  i)  admettant  trois  points  multiples 
d^ ordre  m{rn — i),  on  peut  par  un  point  du  plan 
mener  m  coniques  tangentes  à  cette  courbe  et  circon- 
scrites au  triangle  formé  par  les  trois  points  multi- 
ples. 

C'est  la  transformation  de  cette  propriété  :  qu'une 
droite  quelconque  rencontre  la  courbe  (C)dont  (F)  est 
la  transformée,  en  m  points. 

Théorème  IV.  —  Etant  donnés  une  courbe  (C)  de 
classe  c  et  un  quadrilatère,  le  nombre  des  coniques 
inscrites  dans  ce  quadrilatère  et  tangentes  à  cette 
courbe  est  c(c  -f-  i). 

Considérons  le  triangle  ABC  formé  par  trois  des 
côtés  du  quadrilatère  et  la  courbe  (C);  en  appliquant 
notre  méthode  de  transformation,  nous  avons  à  démon- 
trer cette  propriété  :  d*un  point  Q  du  plan  on  peut 
mener  à  la  courbe  (r)c(c-hi)  tangentes. 

Le  point  Q  est  le  correspondant  du  quatrième  côté 
du  quadrilatère.  Nous  avons  vu  que  le  degré  de  (F) 
était  2c:  comme  elle  admet  trois  points  d'ordre  c  qui 

comptent  pour — —^ points  doubles,  sa  classe  C  est 

])ar  suite 

i       —  C(c-t-l).      C.Q.F.D. 

Application  aux  courbes  du  second  degré.  Quarti- 
ques  unicursales  et  coniques. 

En  appliquant  ces  considérations  générales  au  cas  où 


la  courbe  (C)  est  une  conique,  nous  vovons  qu*à  u;ac 
conique  correspond  une  quartique  admettant  les  troî$ 
sommets  du  triangle  ABC  comme  points  doubles. 

Les  tliéorèmes  énoncés  précédemment  donnent  comme 
cas  particuliers  les  suivants  relatifs  aux  quartiques  uni- 
cursales  a  points  doubles  réels. 

1°  Une  quartique  dont  on  connaît  trois  points  dou- 
bles est  déterminée  quand  on  l'assujettit  à  être  tan- 
gente à  cinq  coniques  circonscrites  au  trian gle  fortiié 
par  les  trois  points  doubles. 

2"  Une  quartique  dont  on  connaît  trois  points  dou- 
bles est  déterminée  quand  on  en  donne  cinq  points, 

3"  Une  quartique  unicursale  à  points  doubles  réels 
étant  donnée^  on  peut,  par  un  point  du  plan,  menei 
deux  coniques  circonscrites  au  triangle  formé  par  les 
points  doubles  et  tangentes  à  cette  quartique, 

F.e  dernier  théorème  IV  donne  lieu  à  une  propriété 
relative  aux  coniques. 

4"  //  existe  six  coniques  inscrites  dans  un  quadri- 
latère et  tangentes  à  une  conique  donnée. 

Celte  niétliode  de  transforniatioii  conduit  à  des  dé- 
monstrations géomélriques  simples  des  deux  théorèmes 
connus  : 

Théorème.  —  Les  six  tangentes  aux  trois  points 
doubles  d' une  quartique  unicursale  sont  tangentes  à 
une  même  conique. 

Soit  (Aô*  •^)  ^*"^  conique  (C);  les  tangentes  en  A, 
B,  C  h  la  quartique  unicursale  (F)  transformée  de  (C  ) 
sont,  d'après  ce  qui  a  été  dit  plus  haut,  pour  les  points 
B,  C  les  tangentes  menées  de  ces  points  à  (C)  et  pour  A 
les  deux  droites  A,,   A',   conjuguées  harmoniques    par 
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rapport  à  AB,  AC  des  deux  tangenles    A,   A'  menées 
de  A  à  (C).  Je  dis  que  ces  six  droites  sont  tangentes  à 
une   mèuie    conique.    Ceci   résulte  immédiatement   du 

Fig.  3. 


théorème  corrélatif  de  celui  de  Desargues.  Les  droites 
AC,  AB;  A,  A'  déterminent  un  faisceau  involutif  dont 
les  rayons  homologues  sont  les  tangentes  menées  de  A 
aux  coniques  inscrites  dans  le  quadrilatère  formé  par 
les  tangenles  menées  de  B,  C  à  (C). 

Or  le  rayon  homologue  de  A^ ,  conjuguée  harmonique 
de  A  par  rapport  à  AB,  AC,  est  évidemment  A',,  ce  qui 
démontre  la  proposition. 

Cette  propriété  montre  que  cinq  des  six  tangentes 
aux  trois  points  doubles  d'une  quartique  étant  données 
la  sixième  en  résulte;  elle  donne  un  moyen  simple  de  la 
construire. 


Théorème.  —  Dans  toute  quartique  admettant  trois 
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points  de  rebroiisseinent  les  tangentes  en  ces  points 
sont  concourantes , 

Il  suffit,  pour  démontrer  cette  proposition,  de  consi- 
dérer la  cjuartiquc  (F),  transformée  d'une  conique  (C) 
circonscrite  au  triangle  ABC  formé  par  les  trois  points 
de  rebroussement.  Les  tangentes  de  rebroussement  de 
la  quartique  sont,  en  effet,  les  tangentes  en  B,  G  à  (C) 
qui  se  coupent  en  P  et  la  droite  AP  conjuguée  harmo- 
nique par  rapport  à  AB,  AC  de  la  tangente  en  A  à  (C). 

Propriétés  des  quar tiques  unicursales  déduites  des 
coniques.  —  INotre  méthode  de  transformation  appli- 
quée aux  propriétés  projectiles  des  coniques  nous 
permet  d'énoncer  iminédiatenient  des  propriétés  rela- 
tives aux  quartiques  unicursales  à  points  doubles  réels. 

Voici  quelques-unes  des  transformations  des  pro- 
priétés les  plus,  élémentaires  des  coniques;  pour  sim- 
plifier les  énoncés  de  ces  propriétés  nous  entendrons 
par  quartiques  (F)  les  quartiques  circonscrites  à  un 
triangle  ABC  dont  les  sommets  sont  trois  points  doubles. 

Le  lieu  des  pôles  d'une  droite  On    considère   quatre  coni- 

fixe  par  rapport  aux  coniques  ques  circonscrites  à  un  tri- 
circonscrites  à  un  quadrilatère  angle  ABC  et  le  réseau  des 
est  une  conique.  quartiques  (F)  tangentes  à  ces 

quatre  coniques.  Si  par  un 
point  donné  on  fait  passer  les 
deux  couples  de  coniques  cir- 
conscrites de  ABC  et  tangentes 
à  ces  quartiques,  pour  chacune 
de  ces  quartiques  il  existe  une 
conique  (S)  circonscrite  au 
triangle  et  passant  par  les  deux 
points  de  contact.  L'enveloppe 
dt;  ces  coniijues  (S)  est  une 
quarticjue  admettant  A,  B,  G 
comuHî  points  doubles. 
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En  effet,  aux  quatre  points  correspondent  quatre 
coniques;  à  la  droite  A  donnée  correspond  un  point 
fixeQ;  aux  deux  tangentes  0^,  6'^  à  Tune  des  coni- 
ques (C|)  (circonscrite  au  quadrilatère  donné),  aux 
points  où  la  droite  A  la  rencontre,  correspondent  les 
deux  points  tt,  t\  de  contact  avec  la  quartique  (Fi)  du 
réseau  des  deux  coniques  passant  par  Q  et  circonscrites 
à  ABC.  Finalement,  au  pôle  de  A,  par  rapport  à  (C|), 
correspond  la  conique  (S)  circonscrite  au  triangle  et 
passant  par  les  deux  points  f|,  t\. 


L'enveloppe  des  polaires 
d*un  point  fixe,  par  rapport 
aux  coniques  inscrites  dans  un 
quadrilatère,  est  une  conique. 


Les  polaires  d'un  point  fixe 
par  rapport  aux  coniques  cir- 
conscrites à  un  quadrilatère 
passent  par  un  point  fixe. 


Les  pôles  d'une  droite  fixe 
par  rapport  aux  coniques  in- 


On  considère  les  quarti- 
ques  (r)  circonscrites  à  un 
quadrilatère  fixe  et  une  co- 
nique fixe  circonscrite  à  ABC, 
qui  rencontre  chacune  des 
quartiques(r)  en  deux  points; 
les  deux  coniques  circonscrites 
à  ABC  et  tangentes  en  ces 
points  aux  quartiques  se  cou- 
pent en  un  quatrième  point 
qui  décrit  une  quartique  ad- 
mettant A,  B,  G  comme  points 
doubles. 

On  considère  cinq  coniques 
fixes  circonscrites  à  ABC  et  le 
réseau  des  quartiques  (F)  tan- 
gentes à  quatre  de  ces  coni- 
ques; chacune  de  ces  quarti- 
ques rencontre  la  cinquième 
conique  en  deux  points;  les 
deux  coniques  tangentes  en 
ces  points  à  la  quartique  et 
circonscrites  au  triangle  se 
coupent  en  un  quatrième  point 
dont  le  lieu  est  une  conique 
circonscrite  à  ABC. 

On    considère    les    quarti- 
ques (F)  qui  sont  circonscrites 
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sentes   dans   un    quadrilatère      à  un  quadrilatère  donné.  On 
décrivent  une  droite.  mène  d'un  point  fixe,  à  cha- 

cune de  ces  quartiques  les 
deux  coniques  circonscrites  à 
ABC  et  qui  lui  sont  tangentes  ; 
les  deux  points  de  contact  et 
les  sommets  A,  B,  G  détermi- 
nent une  conique.  Toutes  les 
coniques  ainsi  obtenues  pas- 
sent par  un  quatrième  point 
fixe. 

Le  théorème  de  Pascal  donne  lîeu  au  suivant  : 

On  considère  six  points  /?i,  p^,  . . .,  p^  quelconques 
sur  une  quartique  (F)  donnée  et  les  six  coniques  cir- 
conscrites à  ABC  et  tangentes  à  (Y)  aux  six  points 
précédents.  Ces  coniques  sont  (P*),  {T^2)'i  •••^  (^e)? 
les  trois  coniques  circonscrites  à  ABC  et  passant  par 
les  quatrièmes  points  communs  aux  coniques 

r(Pl)^(P2)][(I\),  (!%)],       [(I^),(l^)][(P5),(P6)], 

l(P3),(l^)][(P6),(I^)] 

se  coupent  entre  elles  au  même  point. 

Le  tliéorème  dt;  Brianclion  conduit  au  suivant  : 

On  considère  six  points  pi,  /^oj  •  •  •?  /'g  quelconques 
sur  une  quartique  (Y)]  les  six  coniques  circonscrites 
à  ABC  et  passant  par  les  jfoi/ifs  {p\^  p'i)i{p2i  Pz)'^  -  -  *t 
{Pù  ,Pi),  quenous  désignerons  par  (Qi).,  (Q2),  ...,  (Qg)," 
sont  telles  que  les   quatrièmes  points  communs  aux 

coniques  [(Q,),  {Q;)l  [(Q.)-  (QOL  [(Q»),  (Q»)]  -^onl 
sur  une  conique  circonscrite  à  ABC. 

Ces  quelques  exemples  njouirent  combien  il  est  facile 
d'efTectuer  la  Lraiisformalion  des  propriétés  des  coni- 
ques. Il  est  inutile  de  laiie  remarquer  que  toutes  les 
propriétés  dcîs  quailiqucîs  unieursales  à   points  doubles 
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réels  donnent  par  polaires  réciproques  des  propriétés 
relatives  aux  quartiques  ayant  trois  tangentes  doubles. 

I.  Les  cordes  des  contacts  ai^ec  deux  des  côtés  d' un 
triangle  ABC  des  coniques  inscrites  dans  ce  triangle 
et  tangentes  à  une  droite  A  Jixe  passent  par  un  point 
fixe. 

C'est  qu'en  effet  h  Tune  des  coniques  inscrites  dans 
ABC  correspondra  la  corde  des  contacts  qui  passera  par 
le  point  correspondant  dans  la  transformation  à  la 
droite  A. 

Si  nous  supposons  que  la  droite  A  soit  la  droite  de 
l'infini,  le  point  correspondant  est  le  point  A'  d'intersec- 
tion des  parallèles  meuées  de  B,  G  à  AB,  AC.  Nous 
arrivons  donc  à  cette  conclusiom  :  les  cordes  des  con- 
tacts  des  paraboles,  inscrites  dans  ABC,  avec  les  cotés 
AB,  AC,  passent  en  A'.  Les  deux  autres  cordes  des  con- 
tacts passent  par  les  points  B',  G' 5  par  suite  : 

Les  paraboles  inscrites  dans  un  triangle  admettent 
toutes  un  triangle  autopolaire  commun  (A',  IV,  G)  et 
inversement. 

De  sorte  que  les  foyers  des  paraboles  admettant  un 
triangle  autopolaire  commun  décrivent  le  cercle  des 
neuf  points  de  ce  triangle  et  leurs  directrices  passent 
par  le  centre  du  cercle  circonscrit  au  triangle  donné. 

II.  Les  cordes  de  contact  avec  deux  des  côtés  d'un 
triangle  des  coniques  inscrites  dans  ce  triangle  et  pas- 
sant par  un  point  P  enveloppent  une  conique  (P). 

Cette  conique  est  évidemment  celle  qui  correspond 
dans  la  transformation  au  point  P. 

m.    On  considère  une  conique  (P)  circonscrite  à  un 
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triangle  ABC,  on  joint  un  point  M  de  la  conique  à  deux 
sommets  B,  C  :  /e  point  M' de  rencontre  des  droites  BM', 
CM'  conjuguées  harmoniques  de  BM,  CM  par  rapport 
aux  médianes  Bi,  Ce  e^  aux  droites  BA',  CA'  (i,  c  étant 
les  milieux  de  AC,  AB,  et  A'  défini  comme  précédem- 
ment) <{écrit  une  droite. 

Remarquons  que  celte  propriété  met  en  évidence  une 
méthode  de  transformation  qui  ferait  correspondre  une 
droite  à  une  conique  circonscrite  au  triangle. 

Cette  proposition  n*est  que  la  transformée,  par  notre 
méthode,  de  la  proposition  suivante  : 

Etant  donné  un  triangle,  une  droite  se  meut  en 
restant  parallèle  à  une  direction  donnée,  V ens^eloppe 
des  trans\^ersales  réciproques  de  chacune  de  ces  droites 
par  rapport  au  triangle  est  la  parabole  inscrite  dans 
le  triangle  et  dont  la  direction  des  diamètres  est  la 
direction  donnée. 

Pour  la  démouLrer  géométriquement  nous  nous 
appuierons  sur  la  suivante  : 

Etant  données  dans  un  plan  deux  paraboles,  il  existe 
une  hjperbole  circonscrite  au  triangle  formé  par  leurs 
trois  ta/igentes  communes  et  dont  les  asymptotes  sont 
les  tangentes  à  ces  paraboles  qui  sont  parallèles  à  leurs 
directions  de  diamètres. 

Considérons,  en  elFct,  un  triangle  ABC,  le  cercle 
circonscrit  et  les  paraboles (P),  (P')  inscrites  dans  ABC 
de  foyers  F,  F'  diamétralement  opposés.  Les  droites  de 
Simson  de  ces  points  sont  A,  A',  deux  transversales 
réciproques  par  rapport  à  ABC,  puisque  C/a  =  By a 
{fig»  4)  {f^y  f^'  sont  les  projections  de  F,  F'  sur  BC), 
Oa  étant  le  milicMi  commun  aux  segments  BC,  fa^  fa' . 
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Il  existe  donc  une  hyperbole  circonscrite  à  ABC  et  dont 
les  asymptotes  sont  A,  A'.  Ces  droites  sont  rectangulaires 

carEAE^  =  FAF'  =  -  (  EAB  =FAG^,  É^'=  FAb), 
et  AE,  AE'  donnent  les  directions  des  diamètres  de  (P), 


(P').  A  est  donc  bien  parallèle  à  Ja  direction  des  dia- 
mètres de  (P')  et  A'  parallèle  à  celles  de  (P). 

Une  projection  cylindrique  de  cette  figure  établit  la 
propriété  énoncée  précédemment. 

Mais  les  asymptotes  d'une  conique  sont,  par  rapport  à 
un  triangle  inscrit,  deux  transversales  réciproques  ; 
donc  à  une  tangente  A  à  une  parabole  (P),  inscrite  dans 
ABC,  correspond  une  seule  parabole  (P')  et,  par  suite, 
une  seule  tangente  A'  parallèle  à  la  direction  des  dia- 
mètres de  (P)  et  qui  se  construira  d'après  la  propriété 
précédente,  en  prenant  la  transversale  réciproque  de  A. 

Inversement,  si  une  droite  A'  se  meut  en  restant 
parallèle  à  une  direction  fixe,  les  transversales  récipro- 
ques de  ces  droites  seront  tangentes  à  la  parabole  (P) 
inscrite  dans  le  triangle  et  dont  la  direction  des  dia- 
mètres est  la  direction  donnée. 
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Remarque,  —  La  propriété  qui;  nous  venons  de  dé- 
montrer conduit,  avec  une  légère  remarque,  à  la  géné- 
ralisation d'une  des  questions  proposées  au  Concours 
d'admission   à   l'Ecole   Polytechnique   en    1889,    qui 


s'énonce;  ainsi 


Etant  données  deux  droites  quelconques  A,  A',  on 
considère  les  paraboles  tangentes  à  ces  droites,  dont 
les  foyers  décrivent  deux  droites  5,  S'  parallèles  aux 
précédentes  et  dont  les  directions  des  diamètres  sont 
parallèles  à  A,  A',  les  sommets  des  triangles  circon- 
scrits à  ces  paraboles  sont  sur  l'hyperbole  conjuguée 
de  celle  qui  admet  A,  A'  pour  asymptotes  et  qui  passe 
par  le  point  d'intersection  des  droites  0,  0'. 

J'énoncerai  enfin  comme  exercice  la  généralisatiou 
d'une  question  également  proposée. 

Les  conditions  précédentes  étant  remplies  et  la  droite 
qui  joint  les  foyeis  des  paraboles  restant  de  plus  pa- 
rallèle à  une  direction  donnée,  la  somme  algébrique  des 
angles  cpie  font  les  trois  tangentes  communes  a^ec  une 
droite  Jixe  est  constante. 


SOLUTION  DU  PROBLÈME  DE  UÉCAi\l(|UE  PROPOSÉ 
AU  CONCOURS  D'AGRÉOATION  EN  1894; 

PAU  M.  A.  DE  SAIÎNT-GERMAIN. 


levais  indiquer  pour  qu(;l(jues  lecteurs  des  iV^owp'e//e5 
Annales,  comme  je  l'ai  fait  depuis  plusieurs  années, 
une  solution  du  problème  de  iMécanique  proposé  au 
dernier  concours  d'Agrégation  des  Sciences  mathéma- 
tiques. J'en  résunie  l'énoncé. 
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Une  plaque  très  mince,  homogène  et  pesante,  ayant 
la  forme  d'un  triangle  équilatéral  A^  A2  A3,  se  meut  de 
telle  sorte  que  le  sommet  Aj  glisse  avec  frottement  sur 
un  plan  horizontal  P,  tandis  que  les  sommets  A2,  A3 
glissent  sans  frottement  sur  un  plan  parallèle  Q  et 
qu'une  tige  verticale  00',  fixe  et  parfaitement  polie,  est 
engagée  dans  une  très  petite  ouverture  pratiquée  au 
centre  de  gravité  G  de  la  plaque^  le  plan  Q  est  mené 
au-dessus  de  P  à  une  distance  telle  que  la  plaque  fasse 
un  angle  de  45°  avec  l'horizon.  Gela  posé,  on  imprime 
à  la  plaque  une  rotation  coq  autour  de  00'  et  Ton  de- 
mande son  mouvement  ultérieur  ainsi  que  les  réactions 
verticales  N^,  N2,  N3  exercées  sur  les  points  A^,  A2, 
A3.  Montrer  que,  pour  une  certaine  valeur  [jl  de  Wq,  N^ 
est  toujours  nul  5  distinguer  le  cas  où  cl)o<^  [x  et  le  cas 
de  coo^  [Ji^  chercher  ce  qui  arriverait  si  le  sommet  Aj 
était  simplement  posé  sur  le  plan  P. 

Les  forces  extérieures  qui  sollicitent  la  plaque  sont  : 
i^le  poids  mg;  2°  les  réactions  verticales  N|,  1X2?  Na 
que  je  compte  positivement  dans  le  sens  contraire  de  la 
pesanteur^  3°  la  réaction  R  de  la  tige  00',  réaction  ho- 
rizontale comme  la  force  de  frottement  exercée  sur  le 
sommet  Al .  La  vitesse  de  ce  point  est  parallèle  au  côté 
opposé  du  triangle;  je  la  supposerai  toujours  dirigée 
dans  le  sens  A8A2i  la  force  de  frottement  est  de  sens 
contraire  et  égale  à/^Ni  si,  comme  je  le  suppose  d'abord, 
jVj  est  positive. 

Quand  le  point  A<  ne  quitte  pas  le  plan  P,  le  centre 
de  gravité  G  est  fixe  ^  la  réaction  R  est  équipollente  à 
—  f^S^  et  Ton  a 

(r)  Ni  +  No-H  N3—  mg  =  o. 

Nous  définirons  l'orientation  de  la  plaque  au  moyen 
des  angles  ^,  0  et  cp  d'Euler.  Je  considère  trois  axes  rec- 
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tangulaîres  de  directions  constantes  Gxt ,  Gyt ,  Gzt ,  ce 
dernier  en  sens  contraire  de  la  pesanteur,  et  trois  axes 
liés  invariablement  à  la  plaque,  Gx  suivant  la  ligne  de 
plus  grande  pente  GA|,  G^  dans  la  direction  de  A3A2, 
G::  normal  à  la  plaque  et  faisant  avec  G^i  un  angle 
aigu.  L'angle  '}  est  Tanglc  XtGy;  l'angle  6,  égal  à  43** 
quand  le  point  A|  reste  dans  le  plan  P,  serait  variable 
dans  le  cas  contraire;  cp  est,  dans  tous  les  cas,  égala 
270°.  Gx,  G^,  Gz  sont  axes  principaux  en  G,  les  mo- 
ments d'inertie  correspondants  sont  A,  A,  aA; 

A  =  — 7  nia^j 
24 

a  étant  le  côté  du  triangle  A^AjAs.  Les  coordonnées 
des  trois  sommets  dans  le  plan  du  triangle  sont  respecti- 
vemen  t 


a 

a 

a 

a 

a 

0  : 

. 

• 

v/3' 

"  > 

2  v/3 

'2' 

2  v/3 

1 

Si  l'on  remarque  enfin  que  les  composantes  d'une  ré- 
action verticale  N/  suivant  Gx,  Gy,  Gz  sont  —  IN^  sinQ, 
o,  N/cosO,  et  si  l'on  désigne  par  p,q^  r  les  composantes 
de  la  rotation  instantanée,  on  aura,  pour  déterminer  le 
mouvement  de  la  plaque  autour  du  centre  de  gravité, 
trois  équations  de  la  forme 

A— ^  —  Xrp=  -"-  (Ns-h  N3— 2Ni)cosO, 

2A^'--/-^Ni-^-(N2-N3)sinO. 
dt  -"  ^3  2 

Lorsque  9  doit  rester  égal  à  4^^,  lt3  mouvement  élé- 
mentaire de  la  plaque  se  réduira  toujours  à  une  rota- 
tion w  autour  de  00'  ou  de  Gc,  ;   on    aura    visible- 


(4o9) 
ment 

et  les  équations  d'Euler  deviendront,  après  de  légères 
réductions, 

(3)  A(oî=-^(N,+  N,-2N,), 

Des  équations  (  i  )  et  (3)  je  tire 

de  même,  des  équations  (2)  et  (4), 

3  v/6  9  /6  \  ^         / 

diù  ^         20/    j^  ^       if/mga       ^; 
^^  3  A  v/6     '  9   VAv^ô 

On  est  conduit  à  poser 

(5)  j,,^^^W6. 

A  v/6  « 

-/==  a. 
9 

Les  équations  précédentes  deviennent 


^'^  ■  /fi 


(8)  =_a(,j,s_o,«). 


3 
dt 
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L'équation  (8)  moiilre  que,  si  îjùq  était  égal  à  [x,  o)  ne 
pourrait  prendre  une  valeur  différente  au  bout  d'un 
temps  fini  quelconque  :  la  plaque  tournerait  uniformé- 
ment autour  de  00' 5  les  équations  (6)  et  (7)  prouvent 
que  N|  serait  égal  à  zéro,  No  et  N3  à  ^  mg. 

Il  faut  se  rappeler  que,  si  les  équations  (i),  (2),  (3) 
sont  légitimes  quel  que  soit  le  signe  de  N| ,  Téquation  (4), 
où  entre  la  force  de  frottement,  ne  le  sera  que  si  N|  est 
positif  :  Téquation  (6),  qui  résulte  de  (i)  et  de  (3), 
montre  que,  pour  cela,  il  faut  et  il  suflit  que  co  soit  <  jjl. 
Il  en  sera  ainsi  quand  tOo  <C  [Ji,  w  ne  pouvant  que  dimi- 
nuer par  suite  du  froltemenl^  donc,  en  supposant 
lOo  <C  [JL,  les  équations  (6),  (7),  (8)  sont  exactes  et  je 
puis  intégrer  la  dernière,  ce  qui  donne 

at  =  —  \o<j  7-^ -—^ , 

ou,  résolvant  par  rapport  à  o), 

(  ;JL  -f-  ^o^)^e-[^^i  —  (  u  —  coo)^!^-^^ 

La  vitesse  arj^ulaire  diminue  quand  t  augmente, 
ainsi  que  l'indiquait  réqualion  (8)  :  elle  s'annule 
quand  on  a 

à  partir  de  cet  instant,  il  est  évident  que  la  plaque  va 
rester  immobile,  w  étant  nulle  :  on  ne  devra  plus 
prendre  l'équation  (9)5  l'équation  (8)  elle-même  ne 
sera  plus  vraie,  j)uisque  la  force  de  frottement  s'annule, 

et  devra  être  remplacée  par  —  =  o. 

L'angle  dont  la  plaque  aura   tourné   s'obtiendra  en 

remplacaiiL  (o  par -.J- dans  Téquation  (9)  et  intégrant;  si 
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Ton  suppose  que  à  s'annule  avec  t,  on  a 

d;  =  —  loff — • 


pour  t  =  t^y 


On  peut  exprimer  w  et  <j^  à  l'aide  de  fonctions  hyper- 
boliques ;  si  l'on  pose 

--  =  tanghyp  jiax, 

ce  qui  donnera  t  =  ï| .  on  trouve 

1  /  .X  1^1  cos  hyp  U.OLZ 

Les  équations  (6)  et  (7  )  donnent,  en  fonction  de  to  et 
par  suite  de  t,  les  valeurs  de  N< ,  N2,  N3;  la  discussion 
en  est  bien  facile.  Je  remarque  seulement  que,  lorsque  i 

tend  vers  ^i,N,  tendversl/yig",  NoCtNj  vers(  J=b  "  \fng\ 

quand  la  plaque  sera  devenue  immobile,  N^ ,  N2  et  N3 
seront  évidemment  toutes  égales  à  -5  T?tg]  N2  et  N3  chan- 
gent brusquement  de  valeurs  quand  la  plaque  s'arrête, 

aussi  bien,  d'ailleurs,  que-r-- 

ISi  restant  positive  dans  le  cas  considéré,  le  sommet  A| 
appuie  toujours  sur  le  plan  P  et,  quand  même  il  pour- 
rait le  quitter,  il  ne  le  ferait  pas  et  les  résultats  précé- 
dents subsisteraient. 

Supposons  maintenant  Wq  ^  [jl  :  l'équation  (6),  tou- 
jours vraie,  prouve  que  N^  sera  négative  tant  que  co 
sera  >  [f-]  dans  les  équations  (4)  et  (8),  il  faudra 
changer  f  en  — J\  et,  par  suite,  a  en  —  a<,  pour  que 
la  force  de  frottement  iigure  comme   diiigée   en  sens 
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contraire  de  la  vitesse  du  point  Â^ .  En  mettant  en  évi- 
dence des  quantités  positives,  on  remplacera  les  équa- 
tions (6),  (7),  (8)  par  les  suivantes  : 

-N,.|»,|  =  S£(^_,), 

_=_«(,0«-(X>). 

La  dernière  montre  que  co  diminue  constamment 
jusqu'à  la  valeur  |jl,  qu'il  atteint  au  bout  d'un  temps 
infini.  On  en  tire  d'ailleurs,  en  intégrant  comme  dans 
le  premier  cas, 

I  Y      i^o-^  «JL)gH'«^— (0)0— fx)g-t^«< 

Pour  introduire  des  fonctions  hyperboliques,  il  fau- 

dra  représenter  — »  qui  est  >!,  par  une  cotangente 
hyperbolique 


to 


—  rrr  cot  hjp  [xap  ; 


on  trouvera 


T             /            X           ,         I  ,       sin  hyp  u.0L(t  -4-  p) 
(0  —  acothvp|Jia(^-i-  p),         6  =  -  log r  ^J^    5U1. 

Lorsque  t  augmentera  indéfiniment,  on  voit  que  N, 
tendra  vers  zéro,  No  et  1X3  vers  ~  mg. 

Dans  ce  second  cas,  to^^  (jl,  nous  avons  trouvé  que 
Nj  est  toujours  négative,  c'est-à-dire  que  le  sommet  A< 
tend  à  s'élever  au-dessus  du  plan  P  ;  s'il  est  simplement 
posé  sur  ce  plan,  il  s'en  séparera  et  le  mouvement  de 
la  plaque  sera  bien  ditlérent  de  celui  que  nous  avons 
étudié  ci-dessus.  On  pourrait  le  déterminer  au  moyen 
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du  théorème  des  forces  vives  et  de  celui  des  aires  ;  mais 
pour  plus  d'uniformité,  et  afin  de  pouvoir  calculer  les 
réactions  exercées  par  le  plan  Q,  je  suivrai  une  marche 
correspondante  à  celle  qui  précède. 

Les  forces  extérieures  sont  les  réactions  Na,  N3  du 
plan  Q,  la  réaction  R  de  00'  et  le  poids  mg.  Le  centre 
de  gravité  restant  sur  00',  on  voit  que  R  est  nulle-, 

l'ordonnée  Ç  de  ce  centre,  par  rapport  au  plan  fixe  Q, 

asinB         ., 
est j=r-  et  l  on  a 

2/3 
(,o)    N.H-N,-m^=«g  =  i^.(0'=sine-fcose). 

Le  mouvement  de  la  plaque  autour  de  sou  centre  de 
gravité  est  encore  déterminé  par  les  équations  d'Euler 
que  nous  avons  écrites  :  il  faut  toutefois  y  faire  Ni  =  o  ; 
quant  à  p^  q,  ?',  on  les  exprime  aisément  en  fonction 
de  6'  et  i^' ^  soit  par  des  considérations  géométriques 
directes,  soit  à  l'aide  des  formules  de  Cinématique  bien 
connues,  dans  lesquelles  on  fera  <p  =  270*^^  on  trouve 

jo  =  —  t]/' sin6,         ^  =  0',         /•=<|^'cos6. 

Substituant  dans  les  équations  d'Euler  et  réduisant, 
on  a 

(II)  — AsinO^  ---  -(N2— N3)cose, 

(,2)        A^-i- Ai^'2sin8cose=  _!?L  (N^-h  ^3)0056, 
^^  2v/3 

(i3)        îa/cosO^'— ^.'Ô'sine)  =  ^(N2-N3)sinÔ. 

Je  remplacerai  maintenant  A  par  sa  valeur  — 7-  et  g 

par -^^    (5);    alors,   les  équations  (11)  et  (i3)  nous 
4/6 
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doniicronl 

(i4)  (i-i-cos20)^  —  a^l^'O'sinOcost)  =  o, 

(i5)  (i  H-  cosîO)( Nj—  Ns)  =  —  ^O'f  sinîO. 

De  incoïc,  on  lire  des  équalioiis  (lo)  et  (12), 

l  (i -i-acos'O) -^ g>0'' sinO  cosO 

=--  '- — -__  _i;;'2sinOcosO, 

(17)     {     _  ^/_ii'^_^,y2gi^^^^j.îO_^Q/2,i„e\ 

av/3  \2v/2  / 

L*équatîoii  (i4)  s'intègre  immédiatement;  l'inlégrale 

montre  que  'l  varie  toujours  dans  le  même  sens;  elle 
exprime  que  la  somme  des  moments  des  quantités  de 
iuouv(îment,  par  rapport  à  OO',  est  constante.  Si,  dans 
l'équation  (16),  on  remplace  *Y  par  sa  valeur  et  si  l'on 
multiplie  tous  les  termes  par  '>>0'.  on  peut  intégrer,  ^ 

s'annulant  pour  sinO  =  -— ;  après  de  simples  transfor- 
mations,  Tititégrale  peut  être  mise  sous  la  forme 

t.  peut  s'exprimer  en  fonction  de  0  par  une  quadrature. 
J^e  numérateur  de  la  fraction,  qui  figure  dans  la  valeur 
de  0'-,  est  positif  poui'  0  égal  à  /jj",  négatif  pour 
0  =  —  4*^''j  ^>ii  tîn  conclut  aisément  que  0  oscille  entre 
45"  et  une  liniiK»   compiise  enlrcî  4^'*  ^^  — 4^^^^ '•>  cette 
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limite  sera  négative,  et  la  plaque  pourra  devenir  hori- 
zontale, si  (ùl  est  >•  |a^.  Dans  tous  les  cas,  la  plaque  a 
un  mouvement  périodique,  venant  toucher  le  plan  P  à 
intervalles  fixes. 

Les  valeurs  de  N2,N3  se  détermineront  en  fonction 
de  8,  au  moyen  des  équations  (i5)  et  (17),  dans  lesquelles 
on  remplacera  ^'  et  9'  par  les  valeurs  obtenues,  il  n'y  a 
qu'un  instant',  les  résultats  ont  une  forme  compliquée 
et  leur  discussion  semble  offrir  peu  d'intérêt. 


SOLUTION  nu  PROBLÈME  DE  MÉCANIQUE  RATIONNELLE  DONNÉ 
AU  CONCOURS  DAGRÉGATION  DES  SCIENCES  MATHÉHA 
TIQUES  EN  1893; 

Par  m.  p.  RIGOLLET, 

Etudiant,  A  Nancy. 


On  considère  un  corps  solide  S  pesant,  ayant  la  forme 
d' un  cône  droit  dont  le  rayon  de  base  est  R.  Le  centre 
de  granité  de  ce  corps  est  situé  en  un  point  O  de  l^axe 
de  révolution  du  cône,  à  une  distance  ^  de  la  base. 

L'ellipsoïde  d'inertie  du  corps^S  relatif  au  centre  de 
gravité  O  est  une  sphère. 

Le  cône  S  est  mobile  autour  de  son  centre  de  gra- 
vité O,  supposé  fixe  y  et  la  circonférence  de  sa  base  est 
tangente  à  un  plan  horizontal  fixe  II  situé  au-dessous 
du  point  O  à  une  distance  II  de  ce  point. 

Étudier  le  moux^emcnt  du  corps  S  en  supposant  que 
la  circonférence  de  base  du  cône  glisse  avec  frottement 
sur  le  plan  H. 

Calculer  les  réactions  du  plan  U  et  du  point ^xe  O. 

Conditions  initiales.  —  Soient  00'  la  perpendi- 
culaire abaissée  du  point   O  sur  le  plan  II  et  OCo  la 
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position  initiale  de  la  perpendiculaire  abaissée  du 
point  O  sur  la  base  du  cône;  à  l'époque  f  =  o,  l' axe 
instantané  de  rotation  est  situé  dans  V angle  Hq  OO',  et 
le  sens  de  la  rotation  initiale  est  choisi  de  telle  sorte 
que  le  corps  S  appuie  sur  le  plan  II. 

Choix  des  axes.  —  i**  Axes  fixes  dans  V espace.  — 
Considérons  {fig^  2)  le  cône  dans  sa  position  initiale, 
le  sommets  occupant  la  position  So  ;  prenons  pour  axes 
fixes  dans  V espace  trois  axes  rectangulaires  0$,  Oy), 
OÎJ,  Oî^  étant  la  verticale  vers  le  haut,  0\  passant 
par  la  position  Cq  occupée,  à  cet  instant  initial  ^  =  o, 
par  le  point  C,  centre  de  la  base  (B)  du  cône  \  Or^  est 
sur  la  perpendiculaire  au  plan  OÇîJ  dans  un  sens  tel, 
qu'au  début  du  mouvement  le  point  C  5e  meuve  de  OÇ 
versOïi  ;  d'après  les  données  de  l'énoncé,  le  quadrila- 
tère OCoMqO',  Mo  étant  le  point  de  contact  de  la  base 
avec  le  plan  II,  est  un  cairé  \  au  début  du  mouvement, 
le  cône  devant  appuyer  sur  II,  le  point  C  décrira 
dans  O^Tj  un  arc  de  cercle  (y)  dans  le  sens  positif  d'après 
le  choixdeOïi.  (Ce  choix  de  Or,  n'est  valable  qu'autant 
que  le  point  C  ne  reste  pas  toujours  dans  le  plan  0$!^,  ce 
qui  n'aurait  lieu  (|u'au  cas  où  l'axe  instantané  serait 
dirigé  suivant  OCq  ou  suivant  Or,,  ce  qu'on  ne  suppose 
pas  d'api'ès  l'énoncé.) 

Nous  appellerons  O'cjrJXJ  les  axes  menés  par  O'  pa- 
rallèlement aux  précédents. 

2"  Axes  fixes  dans  le  corps,  —  Prenons  pour  axe  Oz 
l'axe  situé  sur  l'axe  de  révolution  dans  le  sens  du  seg- 
ment OC  ;  pour  Oxnous  prendrons  l'axe  issu  de  0,qui 
est  vertical  et  dirigé  vers  le  bas  au  début  du  mouvement  ; 
Oj  est  alors  déterminé  par  ce  fait  que  Oxjz  et  O^y^J^ 
doivent  avoir  même  disposition. 

Nous  appellerons  Cx'y  z'  les  axes  fixes  dans  le  corps 
menés  parallèlement  à  Oxyz  par  le  point  C. 
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Ces  axes  0'5'VC  »;l  Cx'^^'z'  sonl  introduits  dans  le 
but  de  permettre  plus  facilement  des  calculs  de  compo- 
santes et  de  moments  de  forces. 

Première  remarque  préliminaire.  —  De  (=o 
à  t=^  I,  où  ce  dernier  t  est  suffisamment  petit,  le  corps 
restera  en  contact  aveo  le  plan  II,  puisque  au  début  ce 
cône  appuie  sur  le  plan. 

Soit  S  {Jig-  i)  la  position  du  cône  à  un  instant  t  suf- 
Fig.  I. 


Osammenl  peLÎt  pour  que  le  contact  ait  encore  lieu; 

soit  M  le  point  d'appui  ;  les  axes  Oxyz,  Cj/^'z'  ont 

Aan.  de  Matkimal.,  3'série,  l.  XIV.  (Octobre  iSgS.)  29 
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pris  (les  positions  di Hercules  de  celles  qu'ils  avaient 
à  £  =  o  ;  à  cet  instant  tj  la  position  du  cône  est  définie 
par  Tangle  6  de  0^  avec  O^,  ^  étant  compté  dans  ^O?) 
et  par  Pangle  6  de  la  verticale  CM  dirigée  vers  le  bas 
avec  Taxe  Ox\  cet  angle  0  étant  compté  dans  x'Oj'; 
0  est  aussi  figuré  dans  la  section  circulaire  (&)  du  cône 
par  le  plan  Oxy. 

Ces  angles  B  et  '|  sont  donc  nos  deux  inconnues  prin- 
cipales tant  qu'il  y  a  contact  du  cône  et  du  plan  H. 

Nos  autres  inconnues  sont  les  suivantes  : 

N,  réaction  de  II  sur  le  cône  ; 

yN,  force  de  frottement  de  glissement  en  M  ; 

N|,  réaction  du  point  fixe  O  sur  le  cône. 

Seconde  renuirque  préliminaire,   —   Au  début  du 

Fig.  a. 
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monvenieiit,  l'axcî  instanlaué  est  supposé  dans   Tani^le 
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Maïs  ici  se  présiîiite  une  petite  difTiculté  :  cet  axe  peut 
rencontrer  CoMq  soit  en  lo  entre  Co  et  Mo,  soit  en  I| 
au-dessous  de  Mo  ;  ce  fait  a  une  grande  imporlauce  au 
point  de  vue  du  sens  de  la  vitesse  du  point  de  contact 
et,  par  suite,  du  sens  de  la  force  de  frottement  au  départ, 
4'Oinnie  nous  allons  le  faire  voir. 

Supposons  <(ue  Taxe  instantané  rencontre  CoM©  enl© 
{Jig'  3);  appelons />/rt/i  du  tableau  le  plan  O^ÎJ,  Or,  étant 
supposé  en  avant  de  ce  plan  ;  le  point  Co  devant  venir 
en  avant  de  ce  plan,  le  segment  représentatif  de  la  rola- 

Fig.  '6. 


^^^^nvj 


tion  instantanée  est  0(ûo)o  de  sens  contraire  au  seg- 
ment OJo  ;  \g  point  du  cône  (jiii  est  en  M©  a  donc  une 
vitesse  Vn^  située  en  arrière  du  plan  du  tableau  ;  par 
suite,  la  force  de  frottement  est  parallèle  à  O'y/  et  d(; 
même  sens.  Dans  ce  cas,  le  corps  appuie  sur  le  plan  ; 
menons  par  M©  (Jt^,  3)  le  plan  perpendiculaire  à  OIo  ; 
soit  U  le  pied  de  OFo  sur  ce  plan^  soit  M'^,  le  point  (|ui 
vic*ndra  au  contact  un  temps  inliniment  petit  après  Mo  ; 
on  a,  dans  le  cercle  (B), 

l«Vi;>IMu, 
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d*où,  puisque  JqH  est  perpendiculaire  au  plan  HMqM^, 

HM;  >  llMo  ; 

le  corps  tournant  autour  de  OJo,  les  points  Mq  et  M'^ 
tournent  autour  de  II  ;  comme  HM'„>Hl\Io,  c'est  que 
le  corps  appui(*  sur  le  plan  II. 

Supposons  que  Taxe  instantané  rencontre  C©  Mo  en  1| 
(//g".  4)  î  1<^  segment  représentatif  de  la  rotation  instan- 

Fig.  4. 


lance  au  dcpait  est  0(U|)o  de  sens  contraire  au  seg- 
ment OJi  ;  le  point  du  côtie  qui  est  en  Mo  a  une  vi- 
tesse Vj^i  parallèle  h  O'rJ  et  de  même  sens  ;  la  force  de 
frottement  est  en  sens  contraire;  H  étant  le  pied  deOIi 
sur  le  plan  mené  j)ar  Mq  perpendiculairement  à  OIi, 
et  M'y  étant  le  point  qui  viendra  au  contact  après  Mq,  on  a, 
de  même  que  dans  le  cas  précédent,  Pinégalité 

HM;>HMo; 

dans  ce  cas  aussi,  le  corps  appuie  sur  le  plan  II. 

Dans  ces  deux  hypothèses  initiales,  le  corps  appuie 
donc  sur  le  plan  II  5  cependant,  un  sentiment  physique 
pourrait  faire  dire  avec  peu  de  rigueur  qu'il  appuie  plus 
dans  le  deuxième  cas  ([ue  dans  le  premier. 
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Troisième  remarque  préliminaire,  —  Tant  cjue  le 
corps  reste  au  contact  avec  Je  plan  II,  le  point  M  (y/^.  i) 
a  une  vitesse  tangente  à  la  base  du  cône^  il  en  résulte 
que  Taxe  instantané  rencontre  constamment  la  base  du 
cône  (B)  en  un  point  situé  sur  CM;  cet  axe  est  donc 
dans  le  plan  OCMCy;  le  segment  Où  mesurant  la  rota- 
tion instantanée  se  décompose  en  deux  autres 

ÔÔ^-f         et         0K=#. 
dt  dt 

La  figure  OCoMoO'  {^jig-  3  et  4)  étant  un  carré,  dans 
le  cas  de  \2i  fig,  3,  on  a 


OGo>OKo, 
et  dans  le  cas  de  ]aL  /ig,  4 


OGo>OKo; 


si  OQq  était  située  sur  OMq,  le  point  du  corps  qui  est 
en  Mo  aurait  une  vitesse  nulle;  dans  ce  cas,  ce  point  ne 
se  déplace  pas;  dans  le  cas  de  IsLjfig,  3,  la  rotation 
autour  de  Taxe  de  révolution  du  cône  étant  plus  grande 
que  la  rotation  autour  de  0!J,  on  s'explique  pourquoi 
V||^  est  dirigée  derrière  le  plan  du  tableau^  dans  le  cas 
de  la/îg,  4»  011  voit  de  même  pounjuoi  V^,  est  dirigée 
en  avant  du  plan  du  tableau. 

En  résumé,  nous  avons  à  étudier  deux  cas  qui  cor- 
respondent aux  conditions  initiales  données  par  les 
/ig,  3  ou  4* 

Nous  allons  étudier  celui  de  ]a  Jig,  4^  i^ous  connaî- 
trons celui  de  \ai  Jig,  3  en  changeant  le  coefficient  de 
frottement  y  en  — /;  car,  dans  les  deux  cas,  les  forces 
de  frottement  de  glissement  sont  de  sens  opposés,  les 
vitesses  V^^  étant  de  sens  opposés. 

Pendant  un  certain  temps,  la  vitesse  du  point  M  sera 
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dirigée  dans  le  sens  des  ares  eroissanls  sur  (m)  et  la 
force  de  frolteraent  en  sens  contraii*e  (Jig'  i). 
Nous  allons  calculer 

0,     4^,     N,    /N 

par  plusieurs  procédés. 

Théorcme  des  moments  des  {/uanlifas  de  mouvement 
par  rapport  à  0$7,sJ.  —  Ce  lliéorènie  donne  les  trois 
équations  suivantes  où  iiY'ntrent  ni  le  poids  du  corps, 
ni  la  réaction  du  point  fixe  O,  Ax--hAj^-H  A3-  =  i 
étant  la  sphère  d*inertie, 

dt(~'^'di  ^^^y  =       ^'^  sint}/— /NRcost};, 
-^  (—  A-r  sln^j  =—  RNco«4'  — /^^  ^\n^, 

=  -  H/N 


dt  V  dt  ) 


ou 


—  AO"cos<].-+- AO'  sint{.^V'=       '^^^  sin6  — /i\R  cos»^, 

—  AO"  sin^/—  A0'c()s4.'V=-  K\  cos^— /NK  sintjy, 

A^"=-  R/N; 

en  multipliant  les  deux  premières  par  c^osi  etsiu'i  et 
additionnant,  puis  par  sin'i  et  — eos'i  et  additionnant, 
on  obtient  le  système 

/  AO"     =:      /NR, 
(e)  I  k^'^'=         NR, 

(  A^"    =— /NR. 

Equations   d^ Eiilf.r.   —  Appliquons    les    équations 
d'Euler  au  système  Oxyz\  on  a 

/)  =  —  «y  coso, 

q  —  —  ^'  ?in  f), 
/'  =  -  0' 


/NRcose, 
/NR  sinO, 


(    423    ) 

obtenues  en  projetant 

OG=-0',        OK^ij;' 
sur  Ox,  Oj,  0-3, 

—  A^|;'cos6-+-A^/'  sinOO'=      NR  siii6 

—  At^'sinÔ  — Ai|;'cosOO'  =  — NRcos6 

—  Aô"  =-R/N; 

en  multipliant  la  première  par  cos8  et  la  deuxième  par 
sin6,  puis  additionnant,  en  multipliant  ensuite  la  pre- 
uiière  par  -|-  sin8  et  la  deuxième  par  — cosB  et  addi- 
tionnant, on  a 

-A^^^^/NR, 

Ai^'e'=    NR, 
Ae^^/NR 

qui  sont  les  équations  (e). 

Equations  de  M.  Resal,  —  Considérons  un  système 
d'axes  fixes  OÇr^JJ  et  un  système  mobile  Oxjz-^  les  axes 


de  M.  Resal  (gyroseope)  sont  les  axes  0x2X2^1^  OX2 
étant  la  ligne  des  nœuds  ON  dans  un  sens  déterminé, 

Oy^  la  ligne  0N|  faisant  avec  0^2  Tangle  -4--  compté 

dans  le  sens  défini  parOjy^;  soienl/^o,y2)''2lcs  quantités 
analogues  aux  /?,</,/•  d'Euler  et  définissant  s\:j^Ox2y2^i 
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le  mouvement  de  ce  trièdre  par  rapport  a  0$*iri2^,  de  ' 
même  que,  dans  Jes  équations  d'Euler,  />,  </,  r  définis- 
sent sur  Oxyz  le  mouvement  de  ce  trièdre  Oxyz  par 
rapport  à  OÇtjÇ  ;  M.  Resal  a  établi  de  même  qu'on  fait, 
pour  trouï^er  les  équations  d'Euler,  les  équations  sui- 
vantes dites  équations  de  M.  Resal  : 

A^-9r,(Ar,-Gr)  =  L„ 

qui  ne  sont  valables  que  pour  un  corps  de  révolution 
autour  de  Oz;  la  troisième  est  la  troisième  équation 
d'Euler^  cherchons  ici  nos  axes  de  M.  Resal ^  la  ligne 
des  nœuds  (jfig*  i)  est  la  ligne  d*intersectîon  de  Oxy 
avec  OÇvi;  prenons  pour  0^2  la  direction  qui  fait 
Tangle  ^  avec  Ov)^  Oj2  se  trouve  être  Oî^etOza  est 
confondu  avec  Oz  ;  on  a 

Pi=  o, 

d^ 


q%- 

dt' 

/'j  = 

o, 

r  — 

dt' 

on  a  alors 

—  t^'(AO')=  — NK, 

A4.'=:-/NR, 
-4-A6"=/NR, 

qui  sont  encore  les  équations  (e). 

Intégration  des  équations  (e),  —  Ces  équations  sont 

Ae"=/NR, 

(e)  {  AO't};'=NR, 

Af  =-/NR; 
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]a  première  et  la  iroisicine  donnent  par  addition 


d'où 


6'^-f  =a, 


et 

0  -4-  <};  =  a  ^ -h  a', 

a  l't  aJ  étant  deux  constantes;  on  a  {fig»  4)?  ^  l'instant 

^  =  o, 

Oi-^^'o=|OGo|  +  |OK„|  =a, 

(|ui  donne  a,  et 

o  -h  o  =  a.o  H-  a', 
d'où 

a'=  o; 
on  a  donc 

6' -f- ij."  =  a, 
6  -f-ij/  =af; 


récjuation 
donne 


qui,  avec  ]a  deuxième  équation  (e),  donne 

A'^'Ca-f  )  =  NR; 

divisons  la  dernière  équation  (e)  par  celle-ci  5  nous  avons 
l'équation  dillërentiellc 

qui  donne  '}  en  fonction  du  temps;  elle  ne  contient  ni 
A,  ni  R,  ce  qui  montre  que  le  problème  ne  dépend  ni 
de  la  densité  du  corps,  ni  du  rayon  R,  comme  on  pou- 
vait s'y  attendre  après  une  première  réflexion,  en  re- 
marquant que  le  centre  de  gravité  est  précisément  le 
point  fixe. 
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IiiU'groiis  {(t)'^  oïl  peiil  Técrin» 

ou,  en  inultipliaiil  lus  deux  membres  par  a  et  séparant 
le  premier  eu  fraelious  simples, 

d'où 

l^ngt}*' — ''"d("  —  '!'')"*"/*'  =  Pi         où  p  est   une  constante, 

» 

OU 

équaliou  qui  permet  de  déterminer  fi^  ou  a 


fi  =  J^og 


«-4'i 


pour  ^=  o^   'ij,   est  positif  d'après  le  elioix  des  axes^ 
ou  a 

OL  —  ^V   —  0' 

d'où 

Oj,  étant  aussi  positif,  car 

(:)g;=:-o;<o 

( y?^.  4)^  dans  le  cas  de  \'à  Jig.  4,  on  a 


et,  par  suite, 

ou  a  enfin  'V  par 


0  Ko 

OGo 

?>o; 

>i, 

•V 

i 

,S- 

/a< 

(  <»7  ) 

d'où 


(^)  ^  = 


1  H_  eP-/a/ 

qui  s'inlègrc  par  une  quadrature;  écrivons 


d'où 


{^^conslanle  arbitraire),  v  se  délerniînecn  faisant  /  =  o; 
on  a 


/ 


car 


3  =  Liy^r'i^' 


d'où 


d'où 


o; 


^  =  -  i  Log( .  +  eP-/»' )  +  j  Log  t2.±iî , 


1   »         • 


qui  peut  encore  s  écrire 


d;  =   —  IjO"^  -Î-Î^ —  -      - 


f  — -        0'  il' 


•  ,  fo  +  0» 

si,  au  lieu  de  faire  porter  le  calcul  sur  ♦},  on  Pavait  fait 
porter  sur  0,  en  remplaçant  ^'  par  a  —  0'  au  lieu  de 
remplacer  0'  par  a  — 'V,  on  aurait  trouvé 


0  =  _iLo ik±^_; 

/       "  'K.  H-  K  e^"  ' 
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on  Iruuve  donc  les  deux  formules 

(i)  < 

où 

tj^jj  et  OJ,  étant,  je  \k\  répète,  deux  nombres  positifs,  va- 
leurs absolues  des  grandeurs  des  segments  OKo  et  OGo 
à  Tiustant  tz=zo\  si  Ton  ajoute  membre  à  membre  ces 
deux  équations,  on  doit  retrouver 

0  -f-i];  =  a/; 
on  a,  en  ellet, 

fi  _i_  .1,  _       I  t^c,       TU  ^  ^^0        ro  ^^  '^0  ^-^ 

/  ^  '{''o  -+-  o;  ^^«' 

=  -i  Loge/a/ =  -  fit  =  Oit. 

Ces  deux  formules  montrent  que  quand  t  croît  »i  par- 
tir de  Z  =  o,  'i  et  0  augmenteni  ;  dans  '}  le  Log  est  posi- 
tif, tandis  qu'il  est  négatif  dans  9. 

Laformule  (g^)  qui  donne  '}'  et  Tanibigue  pour  0',  qui 
peuvent  s'écrire 


ik) 


y,  __  a 

'y 

0'  = 


e-/a/-^^_+-, 


montrent  que  '}'  et  H'  sont  positifs;  on  voit  que  'V  dé- 
croît avec  t^  tandisque  0'  croit^  du  reste,  O'-f-  cp' est  égal 
à  une  constante  a;  ainsi  donc,  en  valeur  absolue  (Jtg.  i), 

OG  croit  et  OK  décroît;  le  point  I  se  rapprocbe  donc 
de  M  d'un  mouvement  continu.    Au  moment  où  l  sera 
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en  M,  la  vitesse  de  M  sera  nulle  et  par  suite  il  n'y  aura 
plus  de  frottement;  à  ce  moment,  on  aura 


0K=  — OG, 
ou 

du  reste,  si  l'on  cherche  la  vitesse  du  point  du  corps  qui 
est  en  M,  on  a 

VM  =  Ri^'— R0'  =  R(4/'— 0'); 

elle  s'annule  pour 

comme  on  a 

la  vitesse  de  M  s'annulera  pour 

l'instant  T  correspondant  est  donné  par '1»'=  -  ou  Q'=  -> 
c'est-à-dire,  en  prenant  i})'=  -,  par 


ae 


?-/aT 


—  > 


d'où 
d'où 
d'où 

ou 


I  +  «?-/aT        2 
eP-/aT  =  , , 

T=l-. 


A  partir  de  ce  moment,  nous  allons  chercher  si  la 
vitesse  du  point  du  corps  qui  est  en  Mt  reste  constam- 
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meiil  nulle  ;  en  cel  inslaiit,  on  a 

Auparavant,  riMnar(|uons  que  le  prohlènie  résultant 
des  eonditions  initiales  (k)nnées  par  la  fig,  3  serait 
absoluinenl  le  même  que  le  précédent,  à  celte  différence 
près  que  la  vitesse  du  point  de  contact  serait  en  sens 
contraire  et,  par  suite,  aussi  la  force  de  (rottemenl^  ou 
déduira  donc  les  résultats  relatifs  ii\afig.  3  de  ceux  que 
nous  venons  de  trouver  pour  la  /ig.  f\.  en  changeant  J' 

en  — f\  comme  ^  <C  i  dans  ce  nouveau  cas, 

esl  négatif,  cl  pour  le  temps  T  où  la  vitesse  du  point  du 
corps  qui  esl  au  conlact  devient  nulle,  donné  par 

OU  a  enc'ore  au  deuxième  membre  un(î  quantité  positive, 
car  a  =  d»|j  +  0,^  >>  o,  puisqu'on  a  'i'^j  ^  o  et  0^  ^  o, 
d'après  le  choix  des  axes. 

Nous  avons  donc  ainsi,  par  un  même  calcul,  traité 
les  deux  cas  Ait^  fig.  3  et  4  5  dans  ces  deux  cas,  le  point 
de  rencontre  de  l'axe  instantané  avec  la  verticale  MC 
du  point  de  contact  se  rap])roche  constamment  de  ce 
point  de  contact. 

Le    cas    inlermédiaire    serait    celui    où    l'on     aurait 


tlf'^j  =rr  0„  ;  au  début   l'axe  inslantané  sciait  0:VJo  ;   la  vi- 
tesse du  point  de  conlacl  serait  nulle  ;  on  serait,  dès  le 
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début  du  mouveiTient,   dans  le  cas   cjuî   se  présenle  à 
rinslant  T;  c'est  un  cas  limite  des  deux  précédents; 
ainsi  prenons,  dans  le  calcul  fait  pour  ces  deux  cas,  la 
valeur  de  ï  ;  si  'i',,  =  0'^,,  on  a 

P  =  Logi  =  o,        d'où        T  =  o. 

Etude  du  mouvement  à  partir  du  temps  T.  —  Il  est 
clair  qu'à  partir  du  temps  T  le  point  du  cône  (|uî  est  au 
contact  avec  le  plan  II  aura  une  vitesse  nulle  ;  supposons, 
en  effet,  cjue  cette  vitesse  cesse  d'être  nulle  ;  il  nait 
alors  une  force  de  frottement  qui,  si  petite  qu'elle  soit, 
d'après  l'étude  des  cas  relatifs  'a\x\  jig.  3  et  4>  tend  à 
r<îndre  nulle  la  vitesse  du  point  du  cône  qui  est  au  cou- 
tact. 

Nous  nous  trouvons  donc,  à  partir  du  (emps  T,  en 
face  d'un  nouveau  problème  dans  lequel  la  base  du  cône 
i-oule  sans  glisser  sur  le  plan  ;  au  début  de  ce  nouveau 


niouvemenr,  on  a 


^V  =  ov=?  =  'f«-^'*« 


• 


'2  2 


Les  équations  de  ce  nouveau  problème  peuvent  se 
déduire  de  celles  du  précédent  en  faisan ty:=  o,  car  il 
n'y  a  plus  de  frottement  de  glissement  (le  frottement 
de  roulenient  est  négligé)  ;  les  équations  (e?)  de\iennent 

l  Af  0'=:NR, 

(m)  \     k^"^o, 

A  0'^  =  o, 


d'où 


avec 


0  =  Ot./-hOt        et        ^  —  "^'l't-^-^j, 


x  ...  .j. 
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rappelons  qu'on  a  trouvé 

/      "     af«  ^  /   ^     26',     ' 

formules  valables  pour  le  cas  (4);  pour  (3)  on  chaugc 

A  partir  de  T  donc,  le  cône  roule  Jusqu'à  /  :=  ao  d'un 
mouvement  uniforme,  puisque  ^'  et  8'  sont  constants; 
ceci  s'explique  par  ce  fait  qu'on  a  négligé  le  frottement 
de  roulement  et  qu'aucune  force  ne  produit  du  travail*, 
pour  /  =  oc,  0  et  '!^  sont  infinis. 

Calcul  des  réactions.  —  i°  Réaction  N.  —  Avant 
le  temps  T,  N  est  donnée  par  exemple  par  la  deuxième 
équation  (e);  on  a 

AB^il'  _  A     g.gh^--/«<      a.e-P-^/«^    _       a«e-p-^/a^       A, 
à  l'instant  ï,  elle  a  pour  valeur 

A   partir  de  ï,  IV   est  donnée   par  la   même  formule 

N  =      l^    >  d'après  les  équations  (m)  ;  ou  a  donc,  à  partir 
deT, 

K'  a  ainsi  plusieurs  expressions. 

2°  Réaction  N, .  —  Appliquons  le  théorème  du  mou- 
vement du  centre  de  gravité  :  ce  centre  O  est  lixe;  on  a 
donc  {fig.  i),  avant  T,  a,  è,  c  étant  les  cosinus  direc- 
teurs de  Nj, 

I  o  =  /N  sirnj^  -4-  N,  cosa, 
o  =  — /N  cos'}  4-  Ni  cos6, 
o  =  -f-  Ni  cosc  —  P  -h  N , 
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qui  donnent  N^,  a^  b^  c  en  utilisant 

cos'a  H-  cos*6  -h  cos'c  =  i. 

Après  T,  on  a 

o  =  Ni  cosa, 

o  =  Ni  cos6, 

o  =  Ni  cosc  —  P-hN', 
d'où 

a  =:  -f  o  =  -  9  c  =  o: 

cette  réaction,  qui  a  une  valeur  constante,  est  dirigée 

verticalement   vers  le  haut  si   P  >  N',    vers    le  bas   si 

P  <!  N',  comme  le  montre  la   troisième  formule  :  elle 
est  nulle  si  P  =  N'. 


on  a 


ÉTUDE  GÉOMÉTRIQUE  ÏÏM  COMPLEXE  DU  SECOND  ORDRE; 

Par  m.  R.  S. 


On  considère  le  complexe  formé  par  les  cordes  d'un 
hyperboloïde  à  une  nappe  vues  du  centre  sous  un  angle 
droit. 

Cônes  du  complexe  qui  sont  de  révolution. 

Courbes  du  complexe  qui  sont  des  paraboles  ou  des 
cercles. 

L'étude  analeptique  ne  présente  pas  de  difficultés; 
pour  l'étude  géométrique,  nous  nous  appuierons  sur  les 
deux  propositions  suivantes  : 

LEM\fE  I.  —  L'enveloppe  des  cordes  d'une  conique, 
Ann.  de  Mathémat.^  3"  série,  t.  XIV.  (Octobre  iSgS.)         3o 
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"vues  du  centre  sous  un  angle  droite  est  un  cercle  con- 
centrique. 

Si  la  conique  est  une  hyperbole  équilatëre,  l'enve- 
loppe se  réduit  aux  deux  points  I  et  J. 

Lemme  II.  —  Ij  enveloppe  des  plans  coupant  le  cône 
C  suivant  deux  droites  rectangulaires  est  un  cône  du 
second  degré  cp  ayant  mômes  plans  principaux. 

1.    CÔWE    DU    COMPLEXE. 

Mode  de  génération.  —  Soit  S  le  sommet  du  cône, 
O  le  centre  de  Thyperboloïde  H;  si  je  considère  un 
plan  quelconque  par  SO,  la  courbe  du  complexe  dans 
ce  plan  est  le  cercle  O  (Lemme  I),  et  les  génératrices 
du  cône  S  situées  dans  ce  plan  sont  les  tangentes  me- 
nées de  S  à  ce  cercle.  On  peut  engendrer  tout  le  cône 
.  en  faisant  tourner  le  plan  autour  de  50,  la  droite  SO 
ne  fait  pas  partie  du  complexe,  et  les  droites  SA  et  SB 


sont  constamment  symétriques  par  rapport  à  SO  ;  donc  : 
r*  Le  complexe  est  du  second  ordre; 
1'^  La  droite  SO  est  un  axe  du  cône  du  complexe. 

Plans  cycliques.  —  SO  étant  un  axe,  il  y  a  deux 
plans  cycliques  passant  par  SO.  Soît  P  Tun  d'eux;  il 
faut  que  les   deux  droites  SA  (^t  SB  correspondantes 
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soîenl  isotropes.  S  n'étant  pas  centre  du  cercle  O,  il 
faut  donc  que  ce  cercle  se  réduise  aux  deux  points  T 
et  J.  Il  faut  donc  que  la  conique  d'intersection  de  H 
par  P  soit  une  hyperbole  équilatère  (Lemme  I).  Mais 
alors  P  coupe  le  cône  C  suivant  deux  droites  rectangu- 
laires :  il  est  tangent  au  cône  <f  (Lemme  II). 

On  obtient  les  plans  cycliques  passant  par  SO  en 
menant  par  SO  les  plans  tangents  au  cône  cp. 

Cônes  du  complexe  qui  sont  de  révolution.  —  Les 
conclusions  relatives  aux  plans  cycliques  sont  alors  de 
deux  natures  différentes  : 

1°  SO  n'est  pas  l'axe  de  révolution.  Alors  les  deux 
plans  cycliques  par  SO  sont  confondus,  ce  qui  arrivera 
seulement  quand  SO  sera  une  génératrice  du  cône  ç. 

Un  premier  lieu  de  sommets  des  cônes  du  complexe 
qui  sont  de  révolution  est  le  cône  o. 

2°  SO  est  Taxe  de  révolution.  Les  deux  plans  cy- 
cliques Pet  Q,  passant  par  SO,  passent  alors  par  les 
points  I  et  J  du  plan  R  perpendiculaire  à  SO,  et  ils 
sont  tangents  au  cône  cp.  Considérons,  d'autre  part,  le 
point  sphère  ou  cône  isotrope  S^  pour  avoir  les  plans 
tangents  à  ce  point  sphère  passant  par  SO,  il  faut 
considérer  la  polaire  conjuguée  de  SO  :  c'est  la  droite 
de  l'oo  du  plan  R,  intersection  des  plans  polaires  de 
deux  points  de  SO.  Ces  plans  tangents  sont  donc 
définis  par  la  droite  SO  et  par  les  points  I  et  J  du 
plan  R;  ils  coïncident  avec  les  plans  P  et  Q.  Le  plan  P 
est  tangent  au  cône  (f  suivant  une  génératrice  G  5  il  est 
tangent  au  cône  isotrope  S  suivant  une  génératrice  G'. 
Au  point  d'intersection  de  G  et  G',  cp  et  S  sont  tangents. 
Donc  le  point  sphère  S  est  bitangent  au  cône  y. 

Un  second  lieu  de  sommets  des  cônes  du  complexe 
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</!//  sont    de  véK^olulion   se    compose   des  Jocales  du 
cône  (p  :  ce  sont  six  d  roi  les  dont  deux  sont  réelles. 

II.   —  Courbe  du  complexe. 

Nous  avons  vu  anlérieurement  que  le  complexe  était 
du  second  ordre.  Donc  la  courbe  du  complexe  est  de 
seconde  classe  :  c'est  une  conique. 

Courbes  du  complexe  qui  sont  des  paraboles.  —  Ce 
sont  des  coniques  tangentes  à  la  droite  de  Too.  La  droite 
de  Too  du  plan  doit  être  vue  du  centre  sous  un  angle 
droit  :  la  conique  d'intersection  doit  être  une  hyperbole 
équilatère  (f.euiine  I). 

Les  plans  pour  lesquels  la  courbe  du  complexe  est 
une  parabole  sont  les  plans  tangents  au  cône  cp  et  tous 
les  plans  parallèles. 

Courbes  du  complexe  qui  sont  des  cercles.  —  LéCS 
plans  pour  lesquels  la  courbe  du  complexe  est  une  cir- 
conférence sofit  d'abord  tous  les  plans  par  r origine 
(Le  m  me  J). 

Eu  second  lieu,  soit  P  un  plan  tel  que  la  courbe  du 
complexe  soit  une  cin^onférence.  Une  circonférence  est 
une  conique  parles  points  1  et  J,  telle,  par  conséquent, 
que  les  tangentes  issues  d'un  de  ces  points  soient  con- 
fondues. 

Cela  posé,  soit  P  ce  plan,  I  un  des  points  cycliques 
de  ce  plan.  On  obtiendra  les  tangentes  issues  de  I  à  la 
courbe  du  complexe  en  prenant  Tintersecîtion  de  P  avec 
le  oone  du  complexe  de  sommet  I.  Pour  que  la  courbe 
du  complexe  soit  un  cercle,  il  faut  et  il  suffit  que  le 
plan  P  soit  tangent  aux  deux  cônes  i  et  J.  Les  deux 
coiics  I  cl  J,  (jui  n'ont  pas  même  sonunet,  ni  même  base 
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et  ne  sont  pas  lioinolliëtiques,  adnielLeiiL  un  plan  lan- 
gent commun*,  donc  ils  sont  de  révolution  et  circonscrits 
à  une  même  sphère. 

Or  le  lieu  des  sommets  des  cônes  de  révolution  est  le 
cône  (f.  Le  cercle  de  Too  rencontre  le  cône  cp  en  deux 
couples  de  points  IJ,  F  J'.  Les  deux  cônes  IJ  sont  de  ré- 
volution et  imaginaires  conjugués  :  une  sphère  inscrite 
à  Tune  est  évidemment  inscrite  à  Tautre.  Donc  on  peut 
leur  mener  un  plan  tangent  commun  P  passant  par  la 
droite  des  sommets  IJ. 

Les  plans  tels  que  la  courbe  du  complexe  soit  une 
circonférence  sont  donc  les  plans  cycliques  du  cône  © 
et  tous  les  plans  parallèles. 


SUR  LE  THÉORÈME  DE  D'ALEMBERT; 

Par  m.  V.  JAMET, 

Professeur  au  lycée  de  Marseille. 


Depuis  que  la  notion  d'intégrale  définie  fait  partie 
du  cours  de  Mathématiques  spéciales,  personne,  que  je 
sache,  dans  ce  journal,  n'a  songé  à  s'en  servir  pour  ré- 
pondre à  une  question  qui  excite  souvent  la  curiosité 
des  bons  élèves,  sans  qu'il  soit  possible  de  leur  donner, 
en  réponse,  une  de  ces  démonstrations  qui  s'imposent 
à  l'esprit  par  la  simplicité  du  calcul  et  la  clarté  de  la 
méthode.  Cette  question,  qui  m'a  été  posée  dans  la 
classe  préparatoire  aux  Mathématiques  spéciales,  est 
celle-ci  :  «  Pourquoi  toute  équation  algébrique 
a-t-elle  une  racine?^)  Si  l'on  veut  traiter  la  ques- 
tion   en    étudiant    la    variation    que    subit   l'argument 
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du  premier  membre  de  l*équalIon,  lorsque  la  variable 
imaginaire  dont  il  dépend  décrit  un  contour  fermé,  la 
difficulté  consiste  à  faire  voir  que  cette  variation  est 
toujours  la  môme  lorsque  ce  contour  se  déforme  d'une 
manière  continue,  sans  jamais  passer  par  un  point 
représentant  une  racine  de  Téquation  donnée.  C'est  sur- 
tout cette  difficulté  que  je  veux  résoudre  à  ma  manière, 
renvoyant  le  lecteur,  pour  la  fin  de  la  démonstration,  à 
Y  Algèbre  de  Briot,  annotée  par  M.  Lacour  (zfoir  à  la 
fin  du  Volume). 

SohJ'(z)  un  polynôme  entier,  à  coefficients  réels  ou 

imaginaires.  Remplaçons-y  z  par  x  -\-  y\/ —  1 9  et.  met- 
tons le  polynôme  sous  la  forme  X-+-Yy/ — i ,  X  et  Y 
représentant  deux  polynômes  entiers  en  a:  et  j^,  à  coef- 
ficients réels.  Supposons  que  la  variable  z  décrive  un 
cercle  ayant  pour  centre  Torigine  et  pour  rayon  a,  de 
telle  sorte  qu'à  chaque  position  du  point  mobile  repré- 
senté par  celte  variable  réponde  un  arc  ^,  ayant,  avec 
X  etj^,  les  relations  x  ^  a  cost^  y  :^=  a  sin ^.  L'argument 
du  polynôme  dépend  de  a  et  de  t,  mais  lorsque  la  va- 
riable z  aura  décrit  la  circonférence  en  entier,  le  sinus 
et  le  cosinus  de  cet  argument,  savoir 

Y  X 

et 


auront  repris  leurs  valeurs  initiales,  et  Targun^ent 
n'aura  pu  varier  que  d'un  multiple  de  271.  Je  considère 
un  autre  cercle  de  rayon  a  -}-  la^  compris,  comme  le 
premier,  dans  une  couronne  circulaire  ayaiit  pour 
centre  l'origine  et  ne  comprenant  aucun  point  racine 
de  l'équation  /(^z)z:=o.  Je  dis  que  la  variation  de 
l'argument  de  ce  polynôme,  relative  à  ce  nouveau 
cercle,  ne  difTcre  pas  de  la  variation  relative  au  pre- 
mier.   En    efTct,    soit   (.)(a,  f)  Varo  dont  le  cosinus  et 


(  439) 

le  sinus  sont  égaux,  poux  chaque  valeur  de  «,  à  --        - — ■ 

et  à  -»  La  variation  considérée  le  long  du  pre- 

mier  cercle  est  égale  à 

dtû  (a,  t) 


f. 


0  ^^ 


dt, 


et  le  long  du  deuxième  cercle,  à 


X 


*"  fl?to(a-+-  A  a,  f)    . 


dt 

Entre  ces  deux  variations,  la  différence  est  égale  à 

^•^  ./o        l ^' 5^J       ' 

et  si  sa  valeur  numérique  est  inférieure  à  2  7t,  elle  est 
rigoureusement  nulle.  Mais,  à  chaque  valeur  de  f  j  ré- 
pond une  longueur  a',  comprise  entre  a  et  a  +  Aa,  et 

telle  que  la  fonction  sous  le  signe  /  peut  être  remplacée 
par 

Aa   r r— 7 * 

dt  da' 

Y 

En  eff*et,  lo  étant  un  des  aÉrcs  dont  la  tangente  est  ^  » 

on  trouve 

doy  _  xy;— Yx; 

dt  ~     Xî-i-Y* 

En  vertu  de  nos  hypothèses,  c'est  là  une  fonction 
de  a  qui  ne  cesse  pas  d'être  finie  lorsque  ce  paramètre 
varie  entre  les  rayons  des  deux  cercles  considérés;  et  il 
en  est  de  même  de  sa  dérivée  par  rapport  à  û,  savoir 
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En  outre,  l'expression  (2)  montre  que,  dans  toute 

retendue  de  la  couronne,  la  fonction   -r— r-  reste   infé- 
ra a^ 

rieure  à  un  nombre  constant  M,  et  par  conséquent  Tin- 
tégrale  (i)  est  numériquement  inférieure  à 

Aa  X  M  X  2Tr. 
Si  donc    Aa  est  inférieur  ou  égal  à  -^  >  le  théorème 

est  démontré.  Dans  le  cas  contraire,  traçons  p  cercles, 
par  exemple,  concentriques  aux   premiers,  et  dont  les 

12  Pi 

rayons  soient  ^-f-în'  ^*~^"\T^  ''*'^~*~M  ^^^^  ^^  ^^^" 

dition  A«-|(;<ji. 

Soient  Vq  et  V  les  valeurs  de  l'intégrale  (i)  relatives 
aux  deux  cercles  donnés,  V^,  V2,  V3,  .. .,  V^  les  va- 
leurs relatives  aux  cercles  intermédiaires.  De  l'identité 

V-Vo  =  (V-V,,)-H(Vp-Vp_i)+...-f-(V,-Vo) 

on  déduit  V  —  V^  =  o,  puisque  chacune  des  différences 
écrites  au  second  membre  est  nulle.  Le  théorème  est 
donc  démontré. 

11  reste  à  faire  voir  que  la  variation,  relative  à  un 
cercle  ayant  pour  centre  l'origine,  est  nulle,  si  le  rayon 
de  ce  cercle  est  plus  petit  que  le  module  de  toute  racine 
de  l'équation  f{z)  =  o.  Or,  si  l'on  fait  a:  =  o  etjK  =  o? 
l'un  au  moins  des  polynômes  X,  Y,  par  exemple  X, 
prend  une  valeur  A  dillérente  de  zéro.  Soit 

X  =  A-h  ax  -^  by  -h  cx^  -h  dxy  -h  cy^ H- . . . , 

et  soient  aussi  K  le  nombre  des  termes  ax,  bjy  cx^,  ..., 
M  un  nombre  supérieur  au  module  de  tout  coefficient 
a^  b^  c^  ....  On  peut  trouver  un  nombre  a,  tel  que,  si 
les  valeurs  numériques  de  x  et  de  j^  ne  dépassent  pas  a, 
chacun  des  Irriucs  variables  du  second  membre  de  Téga- 
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lilé  précédente  ne  dépasse  pas  Ma  (numériquement), 


et,  si  l'on  suppose  a  <<-W^»  on  est  assuré  que  si  la  va- 
riable z  décrit  un  cercle  ayant  Torigine  pour  centre  et 
dont  le  rayon  est  égal  ou  inférieur  à  a,  le  polynôme  X, 
ne  s'annule  jamais.  Dès  lors,  l'argumenl  du  polynôme 
y(z)  ne  peut  varier  qu'entre  deux  multiples  consécutifs 

impairs  de ->  puisque  son  cosinus  ne  change  pas  de 

signe  ;  donc  sa  variation  totale,  étant  moindre  que  tc,  est 
rigoureusement  nulle. 

Si  le  polynôme  X  était  nul  à  l'origine,  on  ferait  appel 
au  polynôme  Y  et  l'on  montrerait  que  l'argument  du 
polynôme  varie  entre  deux  multiples  consécutifs  de  u. 

Enfin,  si  le  rayon  du  cercle  donné  est  supérieur  à  a, 
on  lui  appliquera  le  théorème  précédent,  en  le  renfer- 
mant dans  une  couronne  limitée  d'une  part  par  le  cercle 
de  rayon  a,  et  d'autre  part,  par  un  autre  cercle  de  rayon 
supérieur  au  rayon  du  cercle  donné,  mais  inférieur  au 
module   de  toute  racine  de  réquationy(z)  =  o. 

Pour  conclure,  nous  démontrerons  qu'il  est  possible 
de  trouver  une  longueur  R  assez  grande  pour  que,  la 
variable  z  décrivant  un  cercle  de  rayon  R  ayant  l'origine 
.  pour  centre,  l'argument  du  polynôme  varie  d'une  quan- 
tité différente  de  zéro,  de  telle  sorte  que  ce  cercle  ren- 
ferme au  moins  un  point  racine  de  l'équation  obtenue 
en  égalant  ce  polynôme  à  zéro. 

Soit 

le  polynôme  donné.  Posant  2  =  — ,  nous  trouvons  . 


/W  = 


«0  z'^  H-  ai  z'^-'^  -t- ...  -h  «m 


Z'm 


et,  si  la  variable  z  décrit  un  cercle  ayant  l'origine  pour 
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centre  et  R  pour  rayon,  z^  décrira,  en  sens  inverse,  un 
cercle  ayant  l'origine  pour  centre  et  pour  rayon  -^• 

Mais,  si  lY  est  inférieur  au.  module  de  toute  racine  de 
Téquation 

la  variation  de  Targument  du  quotient  écrit  ci-dessus 
se  réduira  à  la  variation,  changée  de  signe,  de  Targu- 
ment  du  diviseur,  savoir  2m7r. 

Il  est  inutile  de  montrer  ici  comment  Texpression  de 
cette  variation  dénote  la  présence  de  m  racines,  puisque 
la  démonstration  en  a  été  donnée  par  les  auteurs  cités 
au  début  de  cet  Article. 


SUR  UN  PROBLEME  DE  GEOMETRIE; 

Par  m.  Romuald  BLAZEIEVSKI. 


I  —  X 


Les  inconnues  j^/=  — i^-^  satisfont  »i  l'équation 

Rappelons-nous  l'équation 

Cette  équation  peut  être  représentée  sous  une  autre 
forme  à  l'aide  des  relations 


'    ^^        q  =  71^        r-i  =  c(A- 


V^      >^l>\//7  '       ^ 


ki  '  V  D2  ;  ' 
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nous  avons 

^>^    ^n      ^-       C(^ï^^-0^  [D«-f-G(X:D»-i)p 

Les  j";  ont  une  expression  algébrique 


I      ty 

y\  — » 

I     «3 

«I  =  /P  -  v/t, 

^  =  v/ï      /^t, 

h=\f^      /p. 

•    •    •  • 

Ainsi,    si  Ton   désigne    Èl^=  u^Uiihi    B  =  Sm|M2^3) 
G  =  S  Mi  ^2  ^3 ,  D'  =  t|  ^2  ^:n  on  a 

8A53— 4B52-h'2Gs  —  D'=o, 

Appelons 

U  =  s  //Il  (//12  —  '^'3)  /3c, 
V  =  2(/?i2—  //la) /a, 


//ij  —  //la    /- 

on  aura 


//Il 


[    A=^(\V-DV),  B  =  - i(DU-f-V), 

î   «=('^-7)^^'-?^.        D'=(D-f)v. 

En  effet,   les  termes  tels  que  v^^?  v^ajïy  disparais- 
sent dans  A,  B, G,  D'. Prenons  par  exempleG,  nous  avons 

de   1^1  t.,L^    le   ternie  — ^^^Y2c,    mais   t^t^ih  donne  ce 

même  lerme v/f^T*^  ^^^^  ^^  signe   opposé;  cher- 

clions  le  facteur  qui  multiplie  y/a,  dans  u^t^t^]  on  a 
«I  (y/[i  -H  y/y)  y^a;  le  seul  terme  dépendant  de  y/a,  dans 

^,  i^,  ^3  :on  trouvera  ^  +  ^  )v/a:enlinr,(^  -h  ^  )y/â 
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dans  /|  t'iU^,  Ainsi 


OU    bien     faisant    la     mnltipliralioa     et     substituant 
1//,  (D  —  a)^m2(T)  —  fe),  m,i(l)  —  c)  aux  symboles  a,  jâ,Y 


G  =  2  c  —  'ib  -h 


mx 


\m2       ma/            Wi  m}  //ii\//i3 

G=  {nii—  m^)  ( —^ —)  v/â 

~  V  7/       m V3t  —  ^  2/?i,  (ma— ma)/». 

Une  grande  simplicité  dans  les  formules  apparaît  si 
Ton  pose  ID^  z=z  (AD-  —  i)  .r  ;  on  a 

(/D  — A')D^         _         (/D- A-)D^ 

-  4(A-D2— I)  — 8/D»  ~  4(A-D2— i)(i  — 2^)' 
4C(/,r)2_T)  ^  /D- A- 
D^  ~  I  —  IX 

8  C(Ar)2— 1-/1)3)  _  .^  (  /  D_x-)(i— .r) 
1)5  ""  D(i  — 2.zO 

Les  équations  (i)  et  (2)  deviennent 

(l    )         .S3—   ~  52+4  5 ^-— ^-— =  O, 

r  '^     /  n  _  r  _  _  i  D^/D-A)  _  li^ 4(1 --2  37) 

D'après  (3)  nous  avons 


9. 


(3') 


_(VV_DV)  =  --^(DU+V), 
(/D  — /0(W— DV)        r/D  -  A')W— 2I 


/  (^  i  —  *>.  a"  )  / 

.2(/l)_/)(,_.,.)^_       _^.  ,  (/1)_A)V 
(  \v  --  i)V  )  =z 

/ 1  >  (  1    -  >  ^'  )  '  l 
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Séparant  la  solulion  /D  —  ^  =  0  qui  exige  des  valeurs 
spéciales  pour  les  données  du  problème,  nous  aurons 

D2L  — DV-+-2W=o, 

(4')  {  (/D  -/:)DV— ^.^(/D  — A-)\V-2(i  — 2ar)U  =0, 

(3  -4^)DV  =  2(i  — ^)W. 

Mais  les  rapports  égaux  donnent 

DV       _       W      _    DV  — aW  _        D«tJ 

'2(1  —  X)  ~~  3 — ^x  ~~  i{Zx  —  2)  ~"  '2(3a7  —  2) 

Ainsi,  comme  les  équations  (4)  sont  homogènes,  on 
leur  satisfera,  substituant  aux  U,  V,  W  les  valeurs  pro- 
portionnelles 

D2(/D  -  Â-)  [3 -4^~^~'^,^~^^'^'^^1  =  4(3^-2) 
ou  bien 

(5)  D2(/D  — A')(l-^  237)— '2(307  —  2)  =0, 

par  la  transformation  à  l'aide  de  /D'  =  (/rD2 —  i)j:, 

(i  — 2a7)[(/»:D2—i)a7— A:  D2]— 2(3^7-2)  =0, 
{x  —  i)(2  a?  —  i)X:D2=  2^72 —  ^.r  -♦-  4, 

\X  —  \.){1X  —  I) 


(/D-  k){i  —  ix),'""^'    J  \  =ik{Zx  —  i\ 


ix^ —  yx  -+-  / 
(5')      {  '"        "''"       ""  \x  —  i){'ix—i) 

{lD  —  k)(ix^—yx-\-^)=7.k{2  —  3x); 


enfin,  séparant  le  terme  en  D, 

(7)  (2372— 7a7-+-4)/D  =  /lx{3  —  /ix)k. 

Nous  ne  pousserons  pas  plus  loin  l'élimination  de 
Tinconnue  D.  Evidemment,  les  équations  contenant  A^ 
et  /  ne  satisfont  pas  à  la  question  générale,  car  A",  /  peu- 
vent varier  séparément  de  h.  L'équation  finale  sera,  au 
plus,  du  degré  six  en  x. 


(  W'>  ) 

Eliminant   A'D^  et  D  au  moyeu  de   (6),  (7),   uous 
aurons 


j 


(8)  <  ^(■^■^*— 7^-+-4) 

i        = 1 • 

\  'iJ'{i  —  j'){'ia' — 1)        X        x{'À  —  Sa?) 

En  e/Iei,  un  calcul  un  peu  laborieux,  mais  facile,  donne 
cette  formule.  En  chassant  les  dénominateurs,  on  a  suc- 
cessivement 


l  ('23?' —  yx  -h  4) 

_  (3x — 2) 'X{i~-3x)  — ('i-f-:)  r) '2 ( i  —x) (■.< x—  1  ) (2 — 3 .r )-h'.;i- (  1  — x) {'X x—  i )^ 

'Àx(i  —  or){'jL  —  x){'ÀX  —  i)('2  —  3x) 

Téquation  sera  au  plus  du  degré  six. 

Ainsi,  en  adjoignant  les  solutions  singulières,  résul- 
tant des  équations  (6)  et  (7), 

/2(2:r2— -^ -f- 4)3=  A'3  372(4. r  — 3  )«  (37  —  1)  (2^—1) 
et  la  solution 

nous  avons  la  certitude  que,  procédant  d'une  manière 
ordinaire  à  la  recherche  de  l'équation  en  D,  nous  aurions 
une  équation  du  douzième  degré. 
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DÉMONSTRATION  ALGÉBRIQUE  D  DN  THÉORÉHE  RELATIF 
A  L INTERSECTION  DE  DEUX  COURBES; 

Par  m.  E.  AMIGUES. 


Si  un  même  point  est  d'ordre  p  dans  une  courbe 
d'ordre  m  et  d'ordre  q  dans  une  autre  courbe 
d^ ordre  /z,  ces  deux  courbes  se  coupent  au  plus  en 
(mn  —  pq)  autres  points. 

Prenons  ce  point  pour  origine.  Les  équations  des 
deux  courbes  sont 

^m(^.r)  ■+-  o,n-i(^,y)  -^  -  "-^  ^p(^jy)  =  o, 


Posons 


y  =  tx. 


A  chaque  solution  {x^  y)  correspond  une  solution 
(x,  i),  et  à  chaque  solution  (x,  t)  correspond  une  solu- 
tion i^x^j). 

Étudions  donc  les  solutions  (x,  /.),  qui  sont  données 
par  les  équations 

^'"?m(l,  t)  -^  .V"'-^0,n-x{\,  t)  -\- .  ,  .-^  xnts^f,{\ ,  t)  =^  O, 
X-n  %  (l,  O  -H  ^"-*  '\n-\  (I,  t)-^..,^xn^q{l,  t)  =  O. 

Supprimons  les  solutions  composées  d'un  x  nul  et 
d'un  t  arbitraire,  qui  donneraient  unj^  nul  et  par  suite 
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l'origine.  Les  équations  deviennent 

X'''-POm{l,t)-hX'»-P'^<f„,-i(l,t)'h.,.-hOp(lyt)  =  0, 
xn-f  %  (I,  /)  -^  a:«-7-»  %_,  (I,  /)  -4-.  .  .-1-  »V^(I,  O  =  O. 

Il  n*y  a  plus  qu'à  compter  les  solutions  de  ce  système. 
Pour  cela  nous  allons  éliminer  x  et   prouver  que 
Téquation  en  t  est  au  plus  de  degré  mn  —  pg. 
Représentons  les  équations  comme  il  suit  : 

aox^f'-p  -h  aix^^-p-^  -^ . , .  H- a/ a?'»-P-' -f- .  ..-r  a/n-p  =  o, 
boX^-9  -4-  biX^-'J-^  -h. . .-+-  bjX^-^-J  H-. .  .-h  bn-q  =  O. 

Le  résultant  est  de  la  forme 

I.ma]a^blb^^ 
avec  la  condition 

Xt-h  fxy-f-vA-  H-  p/  =  (m  — p){n  —  5^), 

ai  est  un  polynôme  en  t  qui  est  au  plus  de  degré  ui  —  i 
et  a\  est  au  plus  de  degré  X(m  —  i).  De  même  b).  est  au 
plus  de  degré  v(/i  —  A). 

Donc  le  résultant  est  un  polynôme  en  t  de  degré  au 
plus  égal  à 

l{m  —  /)  -h  \}.{ni  —j)-^^,{n  —  /{)-\-p{n  —  / ), 

c'est-à-dire  à 

m(XH-fjL)-f-/i(v-f-p)  —  (m  —p)(n  —  q); 

mais  on  a  aussi,  par  les  propriétés  du  résultant, 

^  -h  [x^  n  —  q, 

'j  -\-  p  "^m  — p. 

Donc  le  degré  du  résultant  est  au  plus 

7n{n  —  rj)  -{-  n(m  —  /> )  —  ( //^  —  p){^  —  q), 
('.'cst-à-(lir(î 


/jt 


n  —pq. 
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FORMULES  DE  LA  STATIQUE  D  UN  CORPS  SOLIDE, 

EN  AXES  ORLIQUES; 

Par   m.   Ktiennr  POMEY, 
Ancien  élève  de  rh>,ole  Polyterhni<}ue. 


Je  me  propose,  dans  cette  Note  d'établir  les  princi- 
pales formules  de  la  statique  d'un  corps  solide  inva- 
riable, par  rapport  à  des  axes  Ox,  Oy,  Oz  faisant  entre 
eux  les  angles  y  Oz  =  A,  zOx  =  [jl,  xOy  =z  v. 

I.  —  Moment  d'uw   vkcteur. 

Je  me  propose  de  calculer  les  composantes  A,  1^,  C 
suivant  les  axes  du  moment  G  d'un  vecteur  AF  par  rap- 
port à  l'origine,  les  coordonnées  du  point  A  étant  a:, y,  c, 
les  composantes  de  A  F  suivant  les  axes  étant  X,  Y,  Z. 

Première  méthode.  —  Soient  A<,  B|,  C|  les  projec- 
tions orthogonales  de  G  sur  les  axes.  Puisque  G  est  la 
somme  géométrique  de  A,  H,  C,  en  projetant  orthogona- 
lement  sur  les  axes,  on  a 

/       A       -+-  B  cos  V  -i-  G  cos  (j.  =  A 1 , 
(i)  <  Acosv  H-      U      -h  G  cos  X  =  B,, 

(  Ar.osjjn- BoosX  H-       G      =G|. 

Or,  A,,  B,.  C|  sont  les  moments  de  A  F  par  rapport  aux 
axes.  Je  vais  calculer  C|,  en  considérant  le  trièdre  des 
coordonnées  comme  direct,  et  en  regardant  C^  comme 
positif  ou  négatif,  selon  que  le  trièdre  O.  AFs  est  direct 

Ann,  de  Mnthémat.^y  série,  t.  XIV.  (Novembre  1890.)       3l 
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OU  inverse.  Cela  étant,  on  sait  que,  si  Ton  prend  surOz 
un  segment  positif  OP  égal  à  Tunité,  la  valeur  algé- 
brique de  C|  est  le  sextuple  du  volume  du  tétraèdre 
O.  AFP,  ce  volume  étant  lui-même  regardé  comme  po- 
sitif ou  négatif,  selon  que  le  trièdre  O.  AFP  est  direct 
ou  inverse. 

Or,  en  appelantVle  volume  d'un  tétraèdreM4M2M3M4, 
considéré  comme  positif  ou  négatif  selon  que  le  trièdre 
M|.  M2M3M4  est  direct  ou  inverse,  Xt^yi^  Zi  les  coor- 
données du  sommet  M/,  w  le  sinus  du  trièdre  Oxyz^ 

on  a 

^1    .ri     Si     I 

^3       ,^'3       ^%        ï 


^=-5 


VW. 


En    appliquant   celle  formule   au    lélraèdrc    OAFP, 
on  a 

f)  o  o  f 

X  y  z         \ 

T  -\-\     y  -\-\     z  -\-'L     I 

0  o  II 


c,  =  - 


^(t> 


•    ou 


(a) 


Cj  rr:  ( X Y  —  y\)  v/tô. 


Posons,  conforméiiieiil  à  l'usage, 
(J)     \.^y'L  —  z\,         Mr^cX  — rZ.,  ^  ^_  x\  -    y\ 


Oïl  eu  déduit 


(4) 


Al  =  L  \My.  Bi  —  M  y/o).  Cj  —  \  \iîi. 


Porlaiil  vv?^  valeurs  dans  les  équalions  (i)  et  résolvant 
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ccîlles-ci  par  rapport  ri  A,  B,  C,  on  a  finalement 


A  = 


L  cosv  cos|Ji 
M  I  cos  X 
\      cos  X        I 


(:0 


B  = 


I  L         cos  [JL 

cosv      M     cos  X 
cos  a     N  I 


G  = 


y/to 

I         cosv  L 

cosv  I  M 

cosu     cosX  N 


y/cj 


Remarque,  —  Ayant  A,  B,  C,  il  est  facile  d'obtenir  G 
et  ses  angles  a,  p,  y  avec  les  axes.  En  effet,  en  multi- 
pliant géométriquementG  par  la  relation  G  =  A  -f-  B  -f-  C, 
on  a 


(6)  G«  =  A  G  -4-  B  G  -f-  G  G  =  AAi  -h  BBi  -4-  GGi. 

En  éliminant  A,  B,  C  entre  les  équations (i)  et  l'équa- 
tion (6)  et  tenant  compte  des  équations  (4).  on  a 

I  cosv        COSJJL       L 

cosv         I        cosX     M 
cosjjL     cosX         I         ÎS 
I.  M         N       o 


<7) 


G2  = 


On  peut  observer  que  cette  valeur  deG^  peut  s'écrire 

(8)  G*  =  /L-hmM-^/i!N, 

en  appelant/,//?, /lies  numérateurs  des  valeurs  de  A,  B,C. 
Enfin  on  a  a,  P,  y  par  les  formules 

(G  cos  a  =       A       -^  B  cos  v  -h  G  cos  ji, 
, ,,,  .   G  cos  p  =  A  cosv  -h       B       4-  G  cos  X, 


{   (  I  cos  Y  =  A  cos  ;jL  -h  15  cos  X  -h  G. 


(  i5«  ) 

Deuxième  méthode.  —  Pour  obtenir  C|,   on  peut 

prendre  le  trièdre  Ox^y^z^  supplémentaire  du  trièdre 

Oxyz^  et  projeter  parallèlement  à  O^  sur  le  plan  Ox\yi 

le  double  du  triangle  O  A  F,  ou,  ce  qui  revient  au  même^ 

le  double  du  triangle  Oo/*  obtenu  en  projetant  OAF 

sur  le  plan  xOj  parallèlement  à  Oz.  Or,  les  points  a 

al  f  ayant  pour  coordonnées  Xjy  et  XH-X,  y-\-Y^ 

on  a 

•2  surf.  Oa/=  (x\  — j'X)sin  v 

et  par  suite 

Cl  =  (x\  — y^)  sinv  ros  (O;;,  O^i). 

Mais  on  sait  que  les  angles  'f,y,  ^  d'une  direction 
avec  les  axes  satisfont  à  l'équation 


cas  a     cos  o 


i  cos  V 

cosv  I        cosX      cos y 

cosfJL  cosX         I         costj; 

CD?  C5  cosv       COS  6             I 

1  / .                    • 


=  o. 


En  appliquant  cette  formule  à  la  tlirecLion  Oz»,  pour 


1, 


il) 


r 


aqueue  on  a  cp  =  y  =  — ,  on  a 


•1 


I  cos  V  COS  a  o 

cosv         I  cos  X  o 

costjL  cos  X  I  cos(0^,0^i) 

o  o  cos  (0;:,0;;i)  i 


d'où 


=  o; 


et,  par  suite, 


sin  V  cos  (Os,  O^i  )  =  =i~  y^oj, 
C,  =  ±.{xY-y\).s/7o. 


Or,  si  l'on  suppose  AF  parallcbî  à  Oy  dans  le  sens 
positif,  A  élaiit  sur  0.r,  y  est  nul,  x  ci  y  sont  [)ositifs, 
ctC,  est  positif.  Il  faut  donc  prendre  au  second  membre 
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le  signe  +.  On  relonibe  ainsi  sur  la  formule  (2)  et  par 
suite  sur  tous  les  résultats  de  la  première  méthode. 

Troisième  méthode,  —  Sur  la  demi-droite  Ox\^  per- 
pendiculaire au  plan  yOz  du  même  côté  que  Ox  pre- 
nons un  vecteur  OH  égal  à  H  et  multiplions  géométri- 
quement par  H  la  relation 


G  =  A  -h  B  -h  G, 


on  obtient 


' G.  H  =  ( A  +  B  -h  g)  H  =  A  H  =  A  II  cos  {Ox,  Ox^), 
puisque  H  est  perpendiculaire  à  B  et  C.  Or,  on  a 


(10) 


GH  =  GH  cos  (G,  II),         G  =  2  surf  0  A  F, 


ou,  puisque  OG  est  perpendiculaire  à  O  AF  et  que  par 
suite,  H  cos  (G,  H)  est  la  hauteur  h  du  tétraèdre  ayant 
pour  base  O  AF  et  pour  sommet  H, 

GÏÎ.=  2surf.0AF.  A  =  6vol.OAFH, 


d'où,  en  appelant  a,  &,  c  les  coordonnées  de  H, 


II) 


G II  =  — 


X  y  z 

x-^\    7-hY    z-\-L 
abc 
=  —  (aL-h6M  -h  cN) /tô. 


\/u>  =  — 


X    y    z 
X     Y    Z 


a 


c 


yïâ 


Or,  la  relation  a -^  b  -i-  c  ^=  H  donne,  par  projection 
orthogonale  sur  les  trois  axes, 


(12) 


I  a  -h  6  cosv  -T-  c  cosui  =  II  cos(0^,  0.ri), 
.   a  cosv  -^  h  -\-  c  cos  X  =  o, 

I 


cos  jA  -+-  b  cos  X  -H  c  =  o. 


En  éliminant  a,  /?,  c,  (i,  H  entre  les  relations  (10), 
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(i  i),  (12)  011  obtient  la  première  des  formules  (5).  On 
retrouve  donc  encore  les  résultats  obtenus  ci-dessus. 

Quatrième  méthode.  —  Le  vecteur  OG,  moment  du 
vecteur  AF,  est  perpendiculaire  à  OA  et  AF;  il  a  pour 
longueur  le  double  de  la  surface  du  triangle  OAF,  enfin 
le  Irièdre  O.  AFG  est  direct.  Les  trois  premières  con- 
ditions s^expriment  par 


G.OA  =  o,        G.  AF  =  0,         G  =  OA.AF  sin(OA,  AF), 
la  dernière  pouvant  être  remplacée  par 

g'="ôà  .AF^~(UÂ.AF>. 
Or  on  a  les  équations  géométriques 


G  =  Ah-B4-C,  0\=zx-^y-i-z,         AF  =  X-t-Y-4-Z. 

Les  trois  équations  précédentes  deviennent  donc 

(  Â -- B  —  G  )  (  ir -h  7  H- s  )  =  o , 
^,3^  ..        (A-.H-C)(X-Y-Z)=:o, 

-[(?-y'-^^)''x-Y-z:)]^ 

Pour  abréger  les  écritures,  je  pose 

(    ic  :=  oT -- y  co^'^ -h  z  Ci)< 'Ji,       (    —  \ -r- ^' rosv -T-  Z  <*o?  |1. 

(ijj        '      jj   —  j-  co^v  -h  J^  -4-   -3  COS/s,  \    =:  X   COSV  ~  \    -i-   Z  COSÀ, 

(  d'  —  :r  c(><  |JL  -h  j'  (OS  A  -'-  z,      \\  =  X  ros  ;x  -r-  Y  eus  À  -i-  Z. 
Alors,  en  observant  qui;  Ton  a 

(^^j_l-7;(\-i- Y -f-Z) 

=  L ./'  -i-  \  y   r-  \\ z  —  u\  ^  v\  -\-  tï  \, 

les  équations  (i3)  peiivenl  s'écrire 

'  \u~-\U-:(]iv^-u,        AL  —  n\  -^  CW  ==  o. 

<  1 5  )  r; 2  =.  (  //  ./•  —  r. r  -     u-  3 )  (  i:  \  -.-  \  Y  -:-  W'Z  ) 

(  — I  !■./•  -r-  V  r  —  W;  1  ('  nZ  -t-  k  \  -r-  u'Z  ). 
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En  posant,  conformément  à  des  notations  déjà  em- 
ployées dans  la  première  méthode, 

(i6)       /  =  pW  — wV,        m  =  ivU  — mW,       /i  =  mV  — (^U, 

(17)  L  =  7Z— ^Y,  U  =  zZ—xZ,         N  =  a:Y— yX, 

les  équations  (i5)  peuvent  se  mettre  sous  la  forme 

ABC 

(18)  -.  =  -  =  -, 

(19)  Gî= /L-f-wM-h /iN, 
Or,  si  Ton  pose  encore 

<5{x^y,z)  =  ar'H-K*-h  z^  -h  lyz  cosX  -H  2^»r  cos{i-h  2a?^cosv 
et  6  =  ±:  I,  on  déduit  des  équations  (18) 


,      ,  A        B        G         ^  /(i(A,  B,G) 

(•20)  -7  =  —   =  —  =£4/  — -j . . 

l        m        n  V    a(/,  w,  /i) 

Mais  on  a 

(21)  !J(A,  B,  G)  =  (I-+-B-4-G)*=Gï 

et 

(t(/,  m,  /i)=  1(1  -i-  m  cosv  -f-  /t  cosjjl) 

-^  m{l  cos V  -i-  m  -h  /i  cos X  ) 
/i(/cos|jL  -H  /n  cosX  -+-  •«), 


ou,  d'après  les  formules  (16), 

7,  m,  n) 

/-+- m  cosv -f- /i  cosix     /  cosv  4- /n -t- n  cosX     /  cos  [jl -f- m  cos X -+- /i 

U  V  w 

1  encore,  d'après  les  formules  (i4)î 

;/, /n, /i) 

Z -l-/ncosv-h«  cosfji  /  cosv-f-w-H/i  cosX  /  cos|JL-f-m  cosX-hn 

a; -hj^cosv -f-Ai  cos  jx  arcosv -f-j^-f-^  cosX  a:  cos  |jl -i- y  cos  X -4- -z 

Xh- Y  co&v -f-Z  cos|x  X  cos  V -1- Y -f- Z  cos  X  X  cos  !ji-h  Y  cosX -+-Z 
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c'est-à-(lirè 


a(/.  m,  n)=-- 


i 

m 

n 

X 

y 

X 

X 

Y 

Z 

I  COSV        COS{X 

rosv         I        cosX 
cos{jL     cosX         I 


ou  enfin,  d'après  les  formules  (17)  et  (19), 


•2'Ji  ) 


a(/,  wi,  /i)=  G'to. 


Alors,  d'après  (21)  et  ('>^2),  les  relations  (20)  de- 
viennent 


('23) 


A  =s 


/ 


y/to 


7/1 
(^  =  £  — -z  • 


v/ïo 


Enfin,  le  trîèdre  O.  AFG  devant  être  direct,  le  déter- 
minant des  coordonnées  des  points  A,  F,  G  doit  être 
positif.  Or  ce  déterminant  est 


./•  y  z 

\         (  :         c 


ou,  d'après  les  cHjuatioiis  (^3)  et(i()), 


On  a  donc  £  =-f-  i,  vl  iinaloiuent  les  formules  (2'i) 
se  réduisent  aux  formules  (5),  comme  daui  les  méthodes 
précédentes. 

Cinquième  méthode.  —  En  appelant  (a,  j3,  y), 
(a',  I^S  '^''),  (a',  /S'',  v'^")  les  cosinus  directeurs  de  Ox,  Oy, 
Oz  relativement  à  trois  axes  rectangulaires  Ox\  Oj ', 
O  z'  de  même  origine,  les  formules  pour  passer  du  système 
Ox'j^z'  au  système  0.î')'3  sont 


r^'  i  ) 


^    y 


:r  =z 


■x.r  -:-  a    r  -r  3t   -•  . 


».      Il,      f    < 
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avec  les  conditions 


(23) 


(26) 


aî-f-  pî  _|-  yî  =1, 

aV-+-P'p'-f-YY=cosX, 
a'a  H-  p"  p  -h  y"  y  =  cos  jx, 
aa'+  pp'  -f-  yy'  =  cosv. 


D'après  les  formule  (24),  les  composantes  A',  B',  C 
(le  G  suivant  Ox',  Ojr',  Oz'  sont  liées  à  A,  B,  G  par  les 
formules 

A'rrraA-f-a'B-ha^G, 

B'=pA-+-p'B-f- p'^G, 


On  en  lire 


(27) 


G'  =  yA-4-y'B  +  y'G. 


Ax 


a     a'     a' 

P     p'     p' 

Y     ï'     / 


A'    a'     o." 
B'     p'     P' 

G'    y'     y" 


Or,  d'après  les  formules  (aS)  et  (26),  on  voit  qu'on  a 


(28) 


a     a 


T     ï'     Y' 


I  COSV       COS[JL 

COSV         I        cosX 

I 


coSjU     cosX 


=  0). 


D'autre  part,  dans  le  système  rectangulaire  Ox'j' z' ^ 
on  a 

\'=yz'-'z'Y\     B'=^z!X'—x'z\     a=x'\'^y\\ 

Il  en  résulte,  d'après  les  formules  (24)  appliquées  à  x\ 

^'   ^'   X'  Y'   Z'   ^   r    -   X   Y   Z 


A'  = 


P^+pyH-P"3 

pX+p'Y+p'Z 

Y  37  -h  ^(' y  H-  y"-« 

yX-+.y'y-i-y''z 

B'-..., 

i^  =^  •  •  • 

(  458  ) 

OU 

r  A'  =  (pY-ï'r)I^^(7r-PT')M+(PY'-YP')N, 

(29)     I  B'  =  (Y'a*—  a'v')  I^  +(«/  —  Y*")  M  -f-(Ya'  —  a/) N, 

(  C  =(a'3'—  p'a')  L-f-Oa'-  ap')  M  -+-(ap'—  pa')ÎV. 

Donc,  en  vertu  de  (28)  et  (-ig),  la  formule  (27),  or- 
donnée par  rapport  à  L,  M,  N  devient,  en  posant  e=±i, 

-HM[(p'Y"-7p')(7?-pY')  +  (Y'a-«'f)(»ï-ï«') 

-4-(a'?'— P'a'XPa'— ap'] 

+  N[(p'Y'~rP')(Pï-ï?')H-(Y'a'-«'ï")(«/-ïa') 

H_(a'p'-p'a')(ap'— pa')]. 

Le  coelïicient  de  L  est  sin^  A.  Le  coefficient  de  M  peut 


s'écrire 


(a'a'-h  P'p'-+- Y'Y')(a'«-+- P'P -t- Y'y) 
-(aa'-+-p^'-^YY') (»'*-+- P'*-^Y'*)> 

c'est-à-dire,  d'après  les  équations  (26)  et  (26), 

COSX  COS[JL    -  cosv. 

Le  coefficient  de  N  est  de  même 

cosv  COSÀ  COS  |JL. 

Ou  en  conclut  finalement,  après  •avoir  déterminé  t 
par  un  cas  particulier, 

A  y/w  =  /,  B  y/co  =  //?,  Gy/oj  =  n, 

comme  précédemment. 


IL   —  Réo 


UCT10i\     I)i:S    FORCES. 


On  sait  qu'un  système  quclcoïKjue  de  forces  F/  appli- 
quées en  des  points  M/  d'un  corps  solide  peut  toujours 
être  remplacé  par  une  résultante  de  translation  R  ap- 
pliquée en  un  point  arbitraire  O  du  solide  et  par  un 
couple  (j.  Nous  prenons  le  point  O  pour  origine  des 
axes  Oj",  O)  ,  O3,  dont  les  aïiî^les  sont  A,  |jl,  v;  nous 
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supposons  M,-  donné  par  ses  coordonnées  a:/,  j^/,  zi  et  F/ 
donnée  par  ses  composantes  X/,  Y/,  Z/  suivant  les  axes. 

Résullante  de  translation.  —  Soient  X,  Y,  Z  ses 
composantes  suivant  les  axes.  On  sait  qu'on  a 

11  en  résulte,  en  projetant  sur  chaque  axe  parallèle- 
ment au  plan  des  deux  autres,  les  relations 

(3o)  X  =  2X/,         Y  =  2Y,-,         Z  =  SZ/. 

Axe  ij  du  couple  résultant.  —  Soient  A,  B,  C  ses 
composantes  suivant  les  axes.  Si  l'on  appelle  G/  Taxe 
du  couple  résultant  du  transport  de  F/  en  O,  on  sait 
qu'on  a 

G  =  Gi  -h  G j  -h ...  -4-  G/  -4- ... . 

D'autre  part,  on  sait  (jue  l'axe  G/  est  le  moment  de  F, 
par  rapport  à  O  ;  donc,  en  appelant  A/,  B/,  G/  ses  compo- 
santes suivant  les  axes,  et  projetant  la  relation  précé- 
dente sur  chaque  axe  parallèlement  au  plan  des  deux 
autres,  on  a 

(3i)  A  =  i:A/,       B  =  i:B„       g  =  5:G/. 

Je  pose 

ï^*  =  Yi  Z/  —  ^i  Y/,         M/  =  Zi  \i  —  Xi  Zf , 

L/     cosv     cos'Jt 

1^=     M/        I        cosX 

N/     cos  X        I 

I         L/     cosfJi 

mi=     cosv     Mi     cosX 

cos  [JL       N/  I 

I         cosv     Li 

ni=     cosv         I         M/ 

cos;j.     cosX      Nf 


^i=Ti\i^yi\i; 
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Alors,  (l*après  les  formules  (5)  appliquées  aux  forces 
F|,  les  formules  (3i)  deviennent 


A  v  w  = 


(32) 


<    B/w  = 


C  v' w  = 


l 


L   cosv 

cosX 

M 

1 

cosX 

N  cosX 

I 

1 

L 

cos  a 

cosv 

M 

cos  À 

COSfX 

N 

I 

I 

cosv  L 

cosv 

I 

M 

COSfJL 

cos 

X  \ 

Conditions  d'équilibre.  — On  sait  que  les  conditions 
d'équilibre  sont  R  =  o,  G  = 
qu'on  ait 


o.  Ces  conditions  exigent 


X  =  o,         Y  =  o,         Z  =  o,  A  =  o,         B  =  o,         C  =  o. 

Les  trois  premières  s'écrivent,  en  fonction  des  don- 
nées, 

i:X/=o,         lY,=  o,         lZ/=o. 

Les  trois  dernières  qui,  d'après  les  formules  (Sa), 


>  ' 


s  écrivent 


L        cosv        COSfJL 

M         I        cos  À 
N     cos À        I 

I  L  cos  ;x 
cosv  !M  cosX 
cos  a     N         1 

cosv     L 
I        M 


=  o, 


=  o, 


I 


cosv 


cos 'JL     cos  A      N 


=  o. 


sont  des  é(jualîons  linéaires  et  homogènes  en  L,  M,  X 
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dont  le  déterminant  étant  l'adjoint  de  w  est  différent  de 
zéro,  comme  égal  à  w^.  Ces  équalîons  se  réduisent  donc  à 

L  =  o,        M  =  o,        N  =  o. 

Conditions  de  réductibilité  à  un  couple.  —  On  sait 
qu'il  faut  et  il  suffit  que  R  soit  nul,  G  ne  Tétant  pas,  ce 
qui  donne  les  conditions 

X  =  o,        Y  =  o,        Z  =  o,        L2h-M«-4-N*>o. 

Condiùons  de  réductibilité  à  une  force  unique.  — 
Gn  sait  qu'il  faut  et  il  suffît  que  R  soit  différent  de  zéro 
et  que  G  soit  perpendiculaire  à  R.  Ces  conditions  re- 
viennent h 

(33)  X2-hY2-f-Z2>o      et       RG  =  o. 

Or,  les  équations  géométriques 

ÏÏ  =  X-t-Y-4-Z,        G  =  Â-hB-hG 
donnent 

R  G  =  (Â -f- B -h  G)X -f- (I -4- B  4- G)  Y  ■+•  (Â -h  B -h  G)Z 
=  (A  -I-  B  cosv  -}-  G  coS|a)X  -4-(A  cosv  -+-  B  H-  G  cosX)Y 

-f-(Acos{ji  -h  B  cosX  -h  iG)Z 

ou,  d'après  les  formules  (Sa), 
RG  =  -îr:(Lo)X  +  M  w  Y  -f-  NwZ)  =  (  LX  4-  M  Y  -h  NZ)  v^I. 

La  condition  RG  =  o  revient  donc  à 
(10  LX -+- MY  H- NZ  =  o. 

Enfîn,  en  supposant  remplies  les  conditions  précé- 
dentes* (33)   et    (34),    il   reste    à  déterminer   la  force 


(  Kia  ) 

unique  F  équivaleule  au  système.  En  appelant  x^  ,i',  i 
les  coordonnées  de  son  point  d'application,  X',  Y',  ï! 
ses  composantes  suivant  les  axes.  A',  B',  C  les  compo- 
santes de  Taxe  du  couple  résultant  du  transport  de  cette 
force  a  l'origine,  on  a 

X'  =  X,        Y'  =  Y,        Z'  =  Z, 
A'=A,        B'=B,        r/=C. 

Ce  sont  les  équations  d'équilibre  du  système  donné 
et  de  la  force  égale  et  directement  opposée  à  F.  Donc, 
en  posant 

\J^yZ'-z'r,         M'=  3X'-:rZ',         N'=xY'— ^X', 

les  équations  précédentes  se  réduisent,  d'après  le  para- 
graphe relatif  aux  conditions  d'équilibre,  aux  suivantes  : 

X'=-\,         Y=Y,         Z'=Z, 

\j  =  I.,       M'=  M,       ^^=  \. 

Les  trois  premières  donnent  les  composantes  de  la 

force  F  suivant  les  axes.  En  portant  les  valeurs  de  ces 

composantes  dans  les  trois  dernières  équations,  celles-ci 

deviennent 

j  /   -  vY  =L, 

-\  _^z  =  M. 

t\  —y\  =  \. 

Elles  sont  compatibles  en  .r,  y^  z^  à  cause  de  la  rela- 
tion (34)  qui  est  supposée  satisfaite,  et  elles  donnent  le 
point  d'application  de  F,  ou,  mieux  encore,  elles 
peuvent  être  regardées  comme  représentant  la  droile 
suivant  laquelle  agit  V . 
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SUR  LES  PODAIRES  SICCESSIYES  DUKE  COURBE  ('); 

Par  m.  E.-N.  BARISIEN. 


Les  formules  démontrées  à  l'Article  précité  permet- 
tent de  résoudre  très  simplement  la  question  suivante, 
qu'il  ne  serait  pas  aisé  de  trouver  directement  : 

^ire  de  la  podaire  de  la  seconde  développée  de  la 
jjiième  podaîve  d'une  courbe.  —  En  conservant  les  no- 
tations de  l'Article  précédent,  soit  toujours 

/'=/(Ô) 

l'équation  de  la  courbe  fondamentale. 

Si  y  est  le  centre  de  courbure  relatif  à  M,  on  a 
My  =  Ro.  Menons  par  y  une  parallèle  a  la  tangente  MP| 
et  abaissons  sur  cette  parallèle  une  perpendiculaire 
issue  de  O  qui  la  rencontre  en  I.  La  droite  ly  étant  nor- 
male à  la  développée  de  la  courbe  fondamentale,  il  est 
bien  évident  que  le  point  I  appartient  à  la  podaîre  de  la 
seconde  développée  de  cette  courbe  relativement  à  O. 

Soient  donc  p  et  co  les  coordonnées  polaires  du 
point  L  On  a 

01  =  p  =  Ko—  /'i  =  -T Tz—^ z  —  ~ r 

et 

d'où,  en  di (Té ren liant  par  rapport  à  9, 

dix)  _  rf6i 
W~  35"' 

—  I         —    ■         ■■■»■■  I     ■■         1^1         »■!  ■■■■I.ll--—     -III  I  ■■  ,  ■  ■■  ■  ■■■■  ■—  ^^     ,     .  ■■■_-■  I  ^^» 

(')  Note  romplémenlaive  à  l'article  de  même  litre  paru  en  mars 
1395,  p.  89. 


(  m  ) 

La  difrérenlielle  d^  de  Taire  de  la  courbe  en  question 
est  donc 

Or,  on  a  trouvé 

r/0,  _  r^-^9.r'^'—  rr" 

Par  conséquent. 


(I) 


dQ        '}.  (  /•«  -+-  /•'*  ;*  (  /•*  -r-  x  /•'*  —  /•/••  ) 


Cette  fonction  sera  intégrable  lorsque  /'sera  une  fonc- 
tion rationnelle,  soit  de  6,  soit  des  lignes  trigonomé- 
triques  de  6.  Il  en  sera  ainsi  lorsque  la  courbe  fonda- 
mentale sera  une  courbe  unicursale. 

La  formule  (i)  sera  plus  facile  à  calculer  en  l'écri- 
vant sous  la  forme 

^  '^'  '     d^  "  "      7       /-'S  —  /'/•' 


car  on  a 

/'  d\'        r'^-^r?^" 

r  dy)  r^  -h  /'  ^ 

Soit  maintenant  I<  le  point  analogue  à  I,  situé  sur 
la  podaire  ài\  la  scîconJe  développée  de  la  première  po- 
daire.  Si  pi   et  to,  sont  les  coordonnées  de  1,,  on  a 

?i  =  Ri  — /'2, 
SGo*»— w,  =i8o°— 0-2, 

et  de  même  pour  le  point  I^  de  coordonnées  p;,/et  li^ni^ 
situé  sur  la  podaire  de  la  seconde  développée  de  la 
m'*'""^  podaire, 

MW   (<);„      =      l8()"   0,„4_1. 
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D'après  les  relations  (5),  (6)  et  (ii)  de  l'Article 
précité,  et  remarquant  que 

d^    ~~      rf6 
on  a,  pour  la  différentielle  de  l'aire  de  cette  courbe 

d^m  I      ,     d^m+x  I      -^  d^m-^i 

"ST  =  2  P'«  ~W~  =  2  (*^'«- ^''^^i)  -dT' 

c'est-à-dire,  toutes  réductions  faites, 

Pour  /n  =  o,  on  retombe  bien  sur  la  formule  (i). 
D'ailleurs,  cette  formule  est  tout  à  fait  générale,  car 
en  changeant  m  en  — /w,  on  a  : 

Aire  de  la  podaire  de  la  seconde  développée  de  la 
jjiième  ariti-podaive. 

db      ~  ~i  r*^«  [rî H-  r'^  —  {m  —  i)  (^'*  —  ''/''')|  * 

APPLICATIONS. 

I.  La  courbe  fondamentale  est  la  cardioïde  :  le  point  O 
est  au  point  de  rebroussement  de  la  cardioïde. 
L'équation  polaire  de  la  cardioïde  étant 

r  =  a(i-T-  cos6), 
on  trouve 

p't  —  /•/•*       I 

r^H-  r'2  =  2a2(,  +  cos8  ),  ^,_^^,,-  =  -  • 

On  a  alors 

c?21  =  -^  cos*  -  f  2  —  3  cos2  -  ) 

3  2\  2/ 

Ann.  de  Afathémctt.,  3"  série,  l.  XIV.  (Novembre  1895.)      32 
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OU,  en  posant  0  =  2^ ,  on  a,  pour  Taire  totale  S, 

(ZE  2!  - 

4  /     COS«çpC^<p  —  12  /     cos*çprfç-4-9  /     cos*©rf© 

Or, 


H 


X 


cos*  9  do  =  —r* , 
0  *      *         i6 


•re 


J       C0S6q)£/ç=   _^. 


Don 


c 


^  __  57;a« 


24 

II.  La  courbe  fondamentale  est  Tellipse  :  le  point  O 
est  en  son  centre. 

L^équation  polaire  de  l'ellipse  est 


r 


î  — 


Or  en  déduit 

r   _  (a^sin^Ô -h  6*  cos^O) 

/''  c*  sinô  cosÔ 

^'^'^    "  (a^  siii2e-i-62cos2e)3     ' 

r'2—  /t"'  c2(<22  sin2e  —  />>2  cos«e 


I  H- 


'-'s  a*  siii-'O  —  6*  cos^ô 

Par  conséquent 
û?2        (a«sin«9  — 62cos*e) 


âf0     "  -ji 

X 


(4ti7  ) 

Eq  tenaul  compte  de  Tidentité 

a*  sin»ô  +  b^  cos*e  =  (a«-h  b^)  (««  sin^Ô  -4-  b^  cos^e)  —  à^b^, 
on  obtient,  pour  Taîre  totale  S, 


2  Vo    a^sin^eH-è^cosî 


6 

7C 


0 


rfe 


,/„    (a2sin5Ô-h62cos2e)3 

H 

2  (aîsin«e  +  6«cos2  0)rfe 


-*-«^*   /       ,    .    .   ^n r, ï 

j        (a*  sin*Ô -1-6*  cos* 


6)* 


En  posant  langQ  =  £,  on  obtient,  par  la  décomposi- 
tion des  fractions  rationnelles  en  fractions  simples,  la 
valeur  des  intégrales  du  second  membre  de  S 


f. 


a2  sin2 6  4-  b^  cos* 6        -lab^ 


it 


I     (a^sin 


rfO  Tz(a^-^b^) 


[    (a2sin2  0-f-62cos2e)«  ^a^b^ 


ir 


X    (a»sin«9  +  6'cos^e)»  =  .-ë^?^:  ^^^^^  ^^'"^  "'^'*'>' 

^2  (a2sin2  9  +  62cos2e)c^9  _  TC(a2-4-62) 
J^,      (a*sin2ô-i-6*cos2  6)2     ""       4a^^>* 

On  trouve  alors,  toutes  réductions  faites,  pour  Taire  S 

=  -—7-  H î^ '  —  Tzab 

Sab  1 

ou 


8  ab  '2 


(  468  ) 

D'où  il  résulte  la  relalion  remarquable  suivante  : 

L'aire  de  la  podaire  du  centre  de  la  seconde  dève^ 
loppée  de  V ellipse  est  cquivaleute  à  la  somme  des  aires 
de  la  première  développée  et  de  la  podaire  du  centre 
de  cette  première  développée  (  *  ) . 

III.  La  courbe  fondamentale  est  la  développante  de 
cercle  dont  les  coordonnées  sont  en  fonction  de  Tangle 
de  déroulement  C9 

X  =  R(coso  -f-  osino), 
y  =  R(sin  ©  -+-  ocos«). 

Le  point  O  est  au  centre  du  cercle. 

Il  est  bien  évident  que,  dans  le  cas  actuel,  Taire  S  est 
nulle. 

Proposons-nous  de  calculer  Taire  2|,  c'est-à-dire 
Taire  de  la  podaire  de  la  seconde  développée  de  la 
première  podaire  de  la  développante  du  cercle. 

Nous  n'avons  pas  Téquatioa  de  la  développante  en 
coordonnées  polaires,  sous  une  forme  commode.  Ou 
peut  néanmoins  appliquer  les  formules  générales.  Eu 
elîet,  on  a 

sin  'c  —  ':îcos'i 
(  n  \  l  a  n  g  0  — 


^  (OS  5  —  '^<\\\  o 


En  dllléren liant  Téqualion  ^;V),  on  trouve 


«6) 


</0  5î 


</v         I  —  '^"î 


(•)  r.c  théorènio  est  un  ca^  particulier  dune  propriété  que  je 
crois  plus  générale  et  que  j'ai  posée  sous  le  n"  ^iî5  dans  V Intermé- 
diaire des  Mathenmticiens.  t.  l.  pase   ii-. 
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La  difTérentialiou  de  (4)  donne 


ou 


et  d'après  (6) 


Donc 


rr  =  — ^ 1-— 

o 


et 


tangV=  j,  =©, 
V  =  arc  tang^ 

dy  _  r'^  —  rr"  __  _j ^  _  J_ 

S  "  r^-{-  r'^   ""  r^-  <p»  ^  —  ô»  * 

On  a  encore 

<p  r*  -f-  r'*        n-  cp* 

La  diû'érentielle  de  Taire  Ii  est 

c^S,  _  i^         r^         \  r'^  -4-7-^^-4-  r^«  (  r'^  —  rr"  )]» 

Au  moyen  de  Tidenlité 
ou  obtient  facilement 

RVio 


^v,  .^ 


2(cp2_^ ir (?  -*- ^) 


Si  '^  varie  de  o  à  l'oo,  on  obtient  pour  Taire  totale  I| 
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Texpression 


-1 


v.--i^(v/ï-l). 


8 

IV.  La  courbe  fondamentale  est  la  spirale  logarith- 
mique 

le  point  O  est  au  pôle  de  la  spirale. 
.  On  sait  que  les  podaires  successives  d'une  spirale  lo- 
garithmique, par  rapport  à  son  pôle,  sont  des  spirales 
logarithmiques  :  les  développées  successives  sont  aussi 
des  spirales  logarithmiques.  Il  en  résulte  que  les 
courbes  S,  S|,  ...,  Im  sont  également  des  spirales  loga- 
rithmiques. 
On  a 

r^-h  r'*=  (n-  /i«)  a^e^^O, 
de  sorte  que 

f/0         ?.  (  l  -H  /i2  ) 

et,  en  intégrant  entre  les  limites  6  =  — oc  et  0  ==  o,  on 
trouve  une  aire  finie 


m: 


—  00 


4(I-H/^•^). 

On  obtient  facilement  l'équation  de  la  courbe  S,  en 
remarquant  que 

tangV=-7  =  -,  Ro=  a  \/ \ -^  n^- e''^ ,  /'i  =  --^==  . 

Or, 

p  =z  Kq  —  ri  =  a  y/i  H-  n^e'^^^  — 


r 
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de  sorte  que  l'équation  polaire  de  la  courbe  1  est 

an*  . 


v/iH-  ri' 

C'est  bien  une  spirale  logarithmique. 

V.  La  courbe  fondamentale  est  la  spirale  d'Ârchi- 

mède 

r  =  a6; 

le  point  O  est  au  pôle  de  la  spirale. 

On  trouve  alors  pour  la  différentielle  de  l'aire  D 


2(8«-+-2)(e«4-i)* 


C'est  la  même  expression  que  celle  de  ^£4  dans 
l'exemple  (III),  relatif  à  la  développante  de  cercle.  On 
a  donc,  en  intégrant  de  o  à  Toc, 

Cette  identité  de  Taire  S  actuelle  et  de  l'aire  S|  de 
l'exemple  III  provient  de  ce  que  la  podaire  de  la  rfeVe- 
loppante  de  cercle  par  rapport  au  centre  du  cercle  est 
une  spirale  d^Archimède* 


SIR  LE  CENTRE  DE   COURBURE  DES  PODAIRES. 

Au  sujet  de  la  Lettre  de  M.  Maurice  d'Ocagne  (*); 
Par  m.  E.-N.  BARISIEN. 


Par  une  coïncidence  heureuse,  en  même  temps  que 
la  lettre  de  M.  d'Ocagne,  le  numéro  de  mars  iSgS  des 

(')  I\ouvelles  Annales,  p.  m;  mars  1895. 
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Nouvelles  Annales  publiait  (p.  89)  un  Article  sur  les 
podaires  successives  d'une  courbe.  La  formule  que  j'ai 
donnée  à  la  page  98, 

R  ^ 'l 

permet  de  trouver  sur  la  figure  de  M.  d'Ocagne  (p.  1 12) 

la  longueur  de  Pco  et  moutre  que  cette  longueur  est  R|. 

Conservons  la  notation  de  l'article  précité  et  posons 

OQa>==<p,        QOy  =  '^. 
On  a 

PN  =  OM  =  r,        OMN  =  OPN  =  V  —  90%        M  y  =  Ro- 

On  a,  dans  le  triangle  PQci)) 


P(D  PQ 


sincy        sin(cp-f-V — 90") 

Or,  PQ  =  -1—77;  donc 

'      ^        sinV 

(i)  Poj  =  ^  ' 


sin  V(lan«3^<p  sin  V  —  cos  V) 

11  reste  à  exprimer  taiig'i).  Or,  dans  le  triangle  OQK, 
on  a 

sin  cp        sin(cp  -\-  '^) 


('^) 


OK  OQ 

Mais 

OK  =  -^'  =  -//-«-f-Hô— 2/'RosinV, 


'1         1 


OQ  =  l^^ , 


langîj;  ^ 


sin  V 

0\  __/.cosV 


^Y         Ko — rsinV 
—  /•  CDsV 


sin'j;  =      ,  > 


ros'' 


Ko  —  J^  J^i'i  V 
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De  (2),  on  tire 

OKsind; 

En  y  substituant  les  valeurs  précédentes,  on  obtient 

,^.  — rsinVcosV 

<^>  '""«'?  =  r(,+cos«V)-R,sinV' 

valeur  qui,  portée  dans  (i),  donne 


Pai  = 


ir  —  Ro  sin  V 


Donc,  Po)  =  Rj.  Le  point  tu  défini  par  M.  d'Ocagne 
est  bien  le  centre  de  courbure  de  la  podaire  correspon- 
dant au  point  P.  J'arrive  ainsi  à  une  démonstration 
analytique  du  théorème  de  M.  d'Ocagne. 

Il  serait  d'ailleurs  intéressant,  d'après  le  desideratum 
exprimé  par  M.  d*Ocagne,  de  trouver  une  démonstration 
géométrique  directe  de  cette  propriété. 


SUR  LE  PROBLÈME  DE  L1NTERP0LATI0N  DANS  LES  SUITES 

RÉCURRENTES  ; 

Par  m.  Ed.  MAILLET, 

Ingénieur  des  Ponts  et  Chaussées. 


Ce  problème  a  été  défini  ainsi  qu'il  suit  par  M.  M. 
d'Ocagne  (  *  )  : 

Dans  chacun  des  intervalles  laissés  entre  les  termes 


(  '  )  Journal  de  V École  Polytechnique,  p.  198  ;  1895.  A  l'endroit  cité, 
M.  d'Ooagne  indique  pour  la  solution  de  ce  problème  une  méthode 
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consécutifs  d' une  suite  récurrente  du  p^^'^^  ordre*  inter- 
caler k  —  I  termes  de  façon  que  la  nouvelle  suite 
ainsi  obtenue  soit  elle-même  récurrente  du  p^^"^*^  ordre. 

Une  telle  interpolation  est  dite  une  interpolation 
d'indice  h  —  i . 

Nous  cherclions  ici  à  résoudre  ce  problème  en  trai- 
tant le  problème  inverse  :  à  quelles  lois  sont  soumises 
les  suites  obtenues  2]  en  prenant  dans  une  suite  récur- 
rente S  les  termes  de  k  en  k  à  partir  d'un  terme  arbi- 
trairement choisi. 

Nous  supposerons  toujours  la  loi  d'ordre  p  de  la 
suite  S  irréductible. 

I,  —  V équation  génératrice  irréductible  de  la  suite  S 

a  ses  racines  distinctes. 

Soient  x,i  le  terme  général  de  la  suite  S, 
la  loi  réductible  de  cette  suite, 

(2)  ^P  =  Al  $P-l-4-...4- Ap 

son  équatioa  génératrice  correspondante,    de   racines 
distinctes  À, ,  ^2?  •  •  •  ?  ^pt  ^t  ^  o. 
Soit 

(3)  ro,    Ji,     .••»    7.S-,    ys-^u     .-. 

la  suite  obtenue  en  prenant  dans  la  suite  (i)  les  termes 
de  k  en  k  k  partir  d'un  terme  quelconque  arbitraire- 


générale  fondée  sur  l'ennploi  des  suites  fondamentales  et  développe 
complètement  cette  solution  dans  le  cas  des  suites  du  second  ordre. 
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ment  choisi  ;  on  aura  (*  ) 


ys      =^n       =aiXj        -+-02^2        H-...+  «/>X]*, 


(4) 


ys+i  =xn+k  =aiXï+^    -hajXî+* 


ClpAp        , 


ys^P  =  a;n-^p/t  =  «1  Xr^^  -h  a»  Xr^* 


ai,X2-^''^. 


I-p/N;, 


Ceci   posé,   nous   remarquerons   que,    puisque   )^^, 
>w2,   ...,  )^;,    sont    distincts,    l'équation    (2)    pourra 


s'écrire 


^) 


?      X, 


Ç/'    x?     ...      IP 


=  0, 


d'après  les  propriétés  connues  des  déterminants  de  Van- 
dennonde,  en  sorte  que  (i)  s'écrira 


wc7/2  I  .  •  •  1 

S^ff^l      Aj        ...       Ap 
^n+p      ^1       •  •  •       ^p 


=  O, 


Or,  on  arrive  immédiatement  à  ces  formules  en  con- 
sidérant les  formules  analogues  à  (4)  qui  donnent  j:„, 
•^/î+o  •  •  •>  ^n^p'  15ès  lors,  un  procédé  analogue  nous 
donnera  la  loi  à  laquelle  satisfait  la  suite  (3). 

Supposons  que  parmi  les  puissances  7.^,  X.J,  .  .  . ,  X^  il 
y  en  ait 


(7) 


il    égales  à  Xf,    que  l'on  peut  désigner  parXf,  X'/*,  ... 
^2    égales  à  X§*,  »  X  J,  X'/,  . . . 


ip^  égales  à  X^*^, 


)v^,  X^, .  .  . , }A  étant  distinctes  et  i<  +  ^2  4-  •  •  •  +  4,  =  P 


(•)  D*après  les  formules  connues  de  Lagrange. 


(8) 
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Ceci  revient  à  dire  que  le  rapport  de  deux  racines 
de  (2)  est  ou  non  une  racine  Ar*^"*"  de  Tunîté  suivant  que 
toutes  deux  sont  ou  ne  sont  pas  contenues  dans  une 
même  ligne  de  (7). 

Les  relations  (4)  donneront 


ys= 


ys-^\  — 


. . .  )-h(a,X5-+- a',  X',** -+-...)-*-•  •• 
...)>^f-+-(a*>^!H-«i>^î*-*----)^i-+---- 


Pi  ' 


d*où 


(9) 


ys 
ys+i 

•  •  •  •  • 


I 


l 

Xi- 


iPi*^    iPt^    XC'^ 

\  2  Pi 


=  o 


quel  que  soit  5;  la  loi  de  récurrence  (9)  est  donc  une 
loi  à  laquelle  satisfait  la  suite  (3);  elle  est  la  même 
pour  les  k  suites  distinctes  analogues  à  (3)  que  l'on 
obtient  à  Taide  de  (1).  Je  dis  que  c'est  la  plus  petite  loi 
commune  à  ces  k  suites. 

Indiquons  d'abord  comment  on  pourra  trouver  la  plus 
petite  loi  commune  à  A'  suites  récurrentes  quelconques: 
soient  B,  (Ç)  =  o,  82  (i)  =  O5  •  •  •  ■)  ^A  ($)  =  o  les  équa- 
tions génératrices  irréductibles  de  ces  A"  suites,  ©  (i)  le 
plus  petit  commun  multiple  des  polynômes  Q»  (i), 
82  (?),  ...,  Oa  (ç)-  Les  k  suites  satisfont  (')  à  la  loi 
d'équation  génératrice  6  ($)  =  o.  Réciproquement,  si 
les  k  suites  satisfont  à  une  loi  d'équation  génératrice 


(')  Voir  d'Ooagnc,   loc  cit.,  p.  i8f,  et  une  Noie  parue  dans  les 
Aouveflcs  Annales;  1895. 
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H  (S)  =  o,H($)  est  divisible  par  9,($),6,(Ç),...,6*($), 
et  en  conséquence  par  ©(?).  On  peut  donc  dire  que  la 
loi  d'équation  génératrice  0  (Ç)  =  o  est  la  plus  petite 
loi  commune  aux  k  suites. 

Or,  les  k  suites  (3)  satisfont  à  la  loi  (9)  d'équation 

génératrice 

I        I       ...       I 

5  A 1        ... 


(10) 


?/>, 


Xçi* 


=  o, 


dont  les  racines  sont  X*,  Xj,  . . . ,  X*^.  Si  la  loi  (9)  n'est 
pas  la  plus  petite  loi  commune  aux  k  suites,  ces  der- 
nières satisferont  à  une  loi  d'ordre  plus  petit  dont  le 
polynôme  générateur  aura  au  moins  un  facteur  de 
moins,  (Ç  —  V^)  par  exemple,  que  le  polynôme  généra- 
teur (10).  On  en  conclut  facilement  en  exprimant 
d'après  les  formules  de  Lagrange^j,^^^^^,  .  .  .,  en  fonc- 
tion des  racines  de  l'équation  génératrice  irréductible 
de  la  suite  (3)  et  égalant  aux  expressions  (8),  que  le 
coefficient  de  X^,  ...,Xp»*  dans  ces  dernières  expres- 
sions est  nul,  et  cela  quelle  que  soit  celle  des/:  suites  (3) 
considérée.  En  les  prenant  successivement,  on  en 
déduira 


«1 


a 


(") 


(l\  Âj  -h  «j  Aj 


aiXf-»-ha',X;^-i 


=  o, 

=  0, 
i . . . , 

=  o. 


Ces  relations  ont  lieu  entre  les  i^  racines  dont  les 
puissances  /fi«"«*  appartiennent  à  la  première  ligne 
de  (7).  On  a  d'ailleurs  i\^k^  puisque  ces  i\  racines  sont 
distinctes  et  que  leur  rapport  à  Tune  d'entre  elles  arbi- 
trairement choisie  doit  être  une  racine  iièmc  jg  l'unité 
distincte  pour  chacune  d'elles.  Les  relations  (i  i)  donne- 
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raienl  alors  ou  û<  =  «^  =. .  .=  o,  et  la  suite  (i)  serait 
d'ordre  p  réductible  contrairement  à  Thypothèse,  ou 


I  I 

X,       x; 


=  0, 


ce  qui  n'a  pas  lieu,  puisque  Â|,  V^,  ...  sonl  distinctes. 
On  voit  donc  qu'en  supposant  l'existence  d'une  loi 
commune  aux  h  suites  (3)  plus  petite  que  la  loi  (9),  ou 
est  conduit  à  un  résultat  absurde.  Dès  lors  : 

La  loi  (9),  d'équation  génératrice  (10)  est  la  plus 
petite  loi  commune  aux  À  suites  (3). 

Les  relations  (8)  montrent  que  la  condition  nécessaire 
et  suffisante  pour  que  la  loi  (9)  soit  irréductible  pour 
une  des  suites  S  est  que  les  coefficients  de  V\,  X*,  ...,  X* 
dans  ys^\  soient  tous  différents  de  zéro.  Or  la  loi  (i) 
étant  irréductible,  et  a, ,  ^2?  •  <  ",  Op  différents  de  zéro, 
cette  condition  aura  toujours  lieu  en  particulier  pour 
chacune  des  h  suites  si  X^,  X^,  .  .  . ,  X^,  c'est-à-dire  les 
puissances  A'""*^'*des  racines  de  (2),  sont  toutes  distinctes, 
ou  si  le  rapport  de  deux  des  racines  de  (2)  ne  peut  être 
une  racine  A''*"®  de  l'unité;  donc  : 

Si  Von  ne  peut  trouver  deux  racines  de  l* équation 
génératrice  irréductible  (2)  delà  suite  (i)  dont  le  rap- 
port soit  une  racine  /r'^'"*^  de  l* unité,  les  k  suites  (3)  sa- 
tisferont simultanément  à  la  loi  irréductible  (9). 

Remarque  I.  —  On  doit  noter  l'inlervention  dans  ce 
qui  précède  de  l'équation  aux  puissances  A'*^™«s  j^g  ^^^ 
cines  d'une  équation. 

D'abord  l'équation  (10)  n'est  autre  que  l'équation 
ayant  pour  racines  les  puissances  A''^"^*'*'  distinctes  des 
racines  de  (2)   ou  (5);  mais  on  obtient  de  la  manière 
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suivante  l'équation  ayant  pour  racines  les  h  puissances 
^ièmcs^  distinctes  ou  non,  des  racines  de(2)ou  (5);  con- 
sidérant les  relations 


(12) 


*^n-^p  —  Al X/i^p—x  -+- .  . .  H-  Ap Xff  y 
*^n-^p-hi  ^^^^  ^l  ^n-^p~^  •  •  •  ~i~  A p 37/1-4-1, 


? 


^n-*-pk  —  ^i^n-hpA—i  "+•...-+-  A.pXii^^f[—i)p^ 


remplaçant  X/i,  Xn^kt  ••?  ^n+pk  psi^  y  s^  y s+i',  ""ijs+p 
et  éliminant  les  autres  quantités  xi,  nous  obtiendrons, 
sous  forme  d*un  déterminant  égalé  à  zéro,  une  relation 
de  récurrence  entre j^,,  Js^t^  •  •  •  jjs+p')  dont  Téquation 
génératrice  est  précisément  l'équation  cherchée.  La 
chose  est  évidente  dans  le  cas  où  X*,  X*,  . . . ,  A^  sont 
distincts  ;  on  en  conclut  facilement  qu'elle  a  lieu  encore, 
par  raison  de  continuité,  quand  certaines  de  ses  quan- 
tités sont  égales. 

Remarque  II.  —  Ce  qui  précède  donne  un  moyen  de 
simplifier  Tétude  de  certaines  suites  récurrentes  :  sup- 
posons que  l'équation  génératrice  irréductible  d'une 
suite,  de  racines  distinctes,  en  possède  deux  X<,  X2,  par 
exemple,  telles  que  \^  =  )v2r,  /'  étant  une  racine  /:»^™«  de 
l'unité.  On  a  )^^  =  \\^  et  dès  lors  les  k  suites  récurrentes 
formées  en  partant  de  chacun  des  termes  Xq,  x^^  . . ., 
Xk-\  et  prenant  les  termes  de  la  suite  proposée  de  h 
en  hx  satisfont  à  une  loi  commune  d'ordre  plus  petit 
que  celui  de  la  proposée. 

En  particulier,  si  les  rapports  de  toutes  les  racines 
à  Xi  sont  des  racines  de  l'unité,  ces  dernières  satisferont 
à  une  même  relation  r* —  1  =  0,  k  étant  convenable- 
ment choisi,  et  la  suite  proposée  se  décomposera  en  k 
suites  d'équation  génératrice  Ç  —  }.^=o,  c'est-à-dire 
en  k  progressions  géométriques. 


(   18o  ) 

IL  —  L'équation  génératrice  irréductible  de  la  suite  S 

a  des  racines  égales. 

Les  raisonnements  étant  semblables  k  ceux  du  para- 
graphe précédent,  nous  pourrons  abréger. 

Conservons  les  notations  des  formules  (i),  (2),  (3), 
et  soient  Xi,  )v2,  .  .  .,  \p'  les  racines  distinctes  de  (2), 
pM  ?2i  •••1  ?p'  leurs  degrés  de  multiplicité  respectifs. 
On  aura  (  *  ) 

(  7x=ar«=Xî/,(/i)-4-...-+-X^./p'(/i), 

('^)  ys^i  =  ^n-^k=  XrV*('^  -+-  ^0  +  -  •  --^  ^pfp'(n-h  k), 

oùyi(/i),  . .  'i  fp'{^)  sont  des  polynômes  entiers  en  n 
de  degrés  respectifs  p7*,  pâ^  ••  •?  p^**  Dans  ces  poly- 
nômes les  (îoefficients  des  puissances  les  plus  élevées 
de  n  sont  ^  o,  puisque  la  loi  d'équation  génératrice  (2) 
est  irréductible  (d'ordre  /;  =  p,  -f-  p^  -|-  .  .  .  -f-  0^,). 

Supposons  que,  parmi  les  puissances  A^,  A^,  .  .  . ,  )A 
il  y  en  ait 

il  égales  à  Xf,  que  l'on  peut  ilésigner  par  X^',  Xj^",  ..., 

))  ' '>  •>  I  M  ))  A  o  f       '  ^  a     .      •    •   •  « 

»  A^,^,  »  ))  /^p'.,  f^p'^f   .  .  . , 

A^,  aÎ,  ...,  A^,,  étant  distinctes  et  /<  H-  lo  H-...-I-  i^/  =/^'- 
Parmi  les  quantités  X/,  À^,  .  .  .  dont  les  puissances  /r^^"** 
appartiennent  à  une  même  ligne  de  (M)?  considérons 
celle  dont  Tordre  de  multiplicité  dans  (2)  est  le  plus 
rand,  et  supposons  par  exemple  que  ce  soit  X/. 
Je  dis  que  l<;s  k  suites  S  analogues  à  (i3)  satisferont  à 


CT 


(')   l)'a|)r("'>i  l«^s  formules  cormues  «le  l.;i;,'r;in,i,M\ 


(iC) 


(48i  ) 
la  loi  d'équalion  génératrice 

(.5)  (f-H)P'(?-M)P'---($-XpO'''"'  =  " 

et  que  cette  loi  sera  la  plus  petite  loi  commune  à  ces  k 
suites. 

Vérifions  d'abord  le  premier  point. 

Les  équations  (i3)  pourront  s'écrire 

-^[^p\    fp'S^^-^^)^'^p\    fp[(n-+-/c)-^.,.l 
• 1 

I 

I 

\  ••• > 

n  étant  un  nombre  entier  arbitrairement  choisi,  mais 
donné,  et  y  un  entier  quelconque. 

En  désignant  par  cp^  (;),  02(7),  . .  * ,  '^p\{j)  des  poly- 
nômes entiers  en  j  de  degrés  respectifs  au  plus  égaux  à 
pi  — I?  p2 —  i^  '"">  ?p\ —  ij  (>3)  devient,  d'après  (16), 

/       rs=      ?i(o)     -f-...-l-9p;(o), 
(17)  I 


ce  qui  montre  immédiatement  que  la  suite j^.ç,j^^_j.4,  • . . 
satisfait  (*)  à  la  loi  d'équation  génératrice  (i5)-,  il  en 


(')  On  verrait  de  la   même  manière  que   la   suite  ^î/, (/i),  •.., 
>^ï'"V,('ï-+-^'),  ••.,  y^V^^fAf^-^A')^  ...  satisfait  à  la  loi  d'équa- 
Ann.  de  iXfathémat.,  3"  série,  t.  XIV.  (iNovembre  i8c>5.)         33 
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est  donc  de  môme  des  A ,  suites  2,  puisque  (i  5  )  ne  dépend 
pas  de  n. 

Vérifions  le  second  point  : 

Si  une  des  suites  (17)  satisfait  à  une  loi  d'équation 
génératrice  ayant  son  degré  inférieur  à  celui  de  (i5), 
elle  satisfera  à  une  loi  dont  l'équation  génératrice  sera, 
par  exemple,  de  la  forme 

<!>($)  n'admettant  pas  le  facteur  (Ç  —  X^),  le  coef- 
ficient de  la  puissance  p,  —  i  de  j  dans  îp,  [j)  devra  être 
nul.  Si  a^^  a\^  ...  désignent  les  z,  coefllcîents  de  n9~^ 
dans  les  i\  polynômes  f^  (/^),  J[{n)^  .  .  .  faisant  partie 
de  la  première  parenthèse  du  dernier  membre  des  ex- 
pressions (16),  un  au  moins,  a^,  de  ces  coefficients  est 
^  o,  puisque  la  loi  (i)  est  irréductible  pour  la  suite  S, 
et  il  faudra 

et  si  la  loi  d'équation  génératrice  (i5)  n'est  pas  la  plus 
petite  loi  commune  aux  k  suites  i],  on  en  conclura  en- 
core A^  relalious  de  la  forme  (ri)  que  l'on  reconnaîtra 
être  impossibles.  Donc 

La  loi  (V équation  génératrice  (i5)  est  la  plus  petite 
loi  commune  aux  k  suites  (3). 

De  même,  la  condition  nécessaire  et  suffisante  pour 
que  la  loi  d'équation  génératrice  (i5)  soit  irréductible 
pour  une  des  suites  ^  est  que  les  coeflicients  des  puis- 


ai- 


lion  généralricc  (!^   -Xj')?»,  ce  qui  donne  ridentité 
/",  ('*lant  un  |)(>I\n(>nic  tiucIconcpK!  de  dej^ré  '  o       i. 
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sances  pi  — i,  p2 — 17    •••9  Pp\ — i  dey  dans  les  poly- 
nômes f  1(7),  "f'iij)',     -M  'fp'ij)  respeclivement  soient 

Cela  aura  lieu  en  particulier  si,  parmi  les  racines  X/ 
)^'^,  ...  dont  les  puissances  Jç'^^^^^  font  partie  d'une  même 
ligne  de  (i4)î  i'  ^J  <^w  a  qu'une  dont  le  degré  de  mul- 
tiplicité dans  (2)  soit  p/,  quel  que  soit  /. 

Si ,  parmi  les  racines  de  Téquation  génératrice  irréduc-  . 
tible  (2)  delà  suite  (i),  dont  le  rapport  à  Tune  d'elles 
est  une  racine  A'*^'"*'  de  l'unité,  il  n'y  en  a  pas  deux  qui 
possèdent  un  ordre  de  multiplicité  égal  et  maximum 
parmi  ceux  de  ces  mêmes  racines,  les  k  suites  (3)  satis- 
font simultanément  à  la  loi  irréductible  d*équation  géné- 
ratrice (i5). 

Ceci  est  applicable  en  particulier  aux  suites  S  d'équa- 
tion génératrice  irréductible  (^  —  Xi  )/*=  o. 

Remarque  I,  —  On  doit  noter  encore  Tintervention 
de  Féquation  aux  puissances  A»"'"^"^  des  racines  de  (a). 

Remarque  II,  —  Ce  qui  précède  permet  encore  de 
simplifier  l'étude  de  certaines  suites  récurrentes  :  il  suf- 
fit que  l'équation  génératrice  irréductible  d'une  suite  S 
possède  deux  racines  X^ ,  Xo  dont  le  rapport  soit  une  ra- 
cine A»^*"®  de  l'unité  pour  que  les  termes  de  S  pris  de  A 
en  k  forment  A  suites  satisfaisant  à  une  loi  commune 
d'ordre  plus  petit  que  celui  de  S. 

En  particulier,  si  les  rapports  de  toutes  les  racines  à 
\^  sont  des  racines  de  l'unité,  on  peut  trouver  A'  de  façon 
à  décomposer  S  en  A"  suites  S  satisfaisant  à  une  même 
équation  génératrice 

(18)  (?-^î)P'=o, 

Aj  étant  la  racine  d'ordre  de  multiplicité  maximum  dans 
l'équation  génératrice  irréductible  de  S.   Si  cette  der- 
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iiièrc  ne  possède  pas  une  racine  ^\\  et  d'ordre  de  mul- 
tiplicilé  égal  à  p,,  l'équalion  génératrice  (i8)  est  irré- 
ductible pour  les  k  suites  S. 

Quand  pi  =  a  et  quand  toutes  les  racines  de  (a)  sont 
des  racines  de  l'unité,  on  voit  qu'on  peut  trouver  k  tel 
que  les  k  suites  (3)  ou  (i3)  soient  des  progressions 
arithmétiques  ou  géométriques:  on  obtiendra  exclusive- 
ment ainsi  des  progressions  arithmétiques  si  en  même 
tem|>s  Téquation  (2)  n'a  qu'une  racine  double. 

Si  en  particulier  la  suite  (1)  est  du  deuxième  ordre, 
son  équation  génératrice  sera  d'une  des  deux  formes 
(Ç — ^m)(5  —  )v2)  =  o  avec  X^^îvo^  ou  (Ç  —  X<)2  =  o. 
Dans  le  premier  cas,  (10)  devient  (Ç  —  Xf)  (^  — X^)  =  0 
siX^  ^\\o\\{^  —  aJ)  =  o  si  V\  —  aJ;  dans  le  deuxième, 
(i5)  devient  (^  —  X^j^=  o  et  est  irréductible  pour  les  Âr 
suites  (3).  Pour  X^  =  i,  on  retrouve  alors  un  théorème 
de  M.  d'Ocague  (*)  : 

Siy  dans  une  suite  récurrente  du  deuxième  ordrej 
les  termes  pris  de  k  en  k  à  partir  d'un  certain  terme 
forment  une  progression  arilJiinétique ^    il  en  est  de 
même  à  partir  d'un  ternie  (juelcomjue. 

A  titre  de  vérid cation  de  ce  qui  précède,  nous  citerons 
non  seulement  le  JMéjiioire  de  M.  d'Ocagne,  mais  encore 
une  jNote  de  M.  Appeli  (-)  sur  les  fractions  continues 
périodiques  :  si  k  est  le  nombre  des  ([uotients  de  la  pé- 
riode, les  numérateurs  et  l(;s  dénoiuiiiateurs  des  réduites 
forment  respectivement  une  suile  récurrente  dont 
l'équation  génératrice  irréductible  a  2A  racines  qui  sont 
le  produit  de  deux  d'entre  elles  convenablement  choisies 


(')  M(';moiro  dt'-jà  ciLé,  p.  199. 

(•')  Arc/iiv    der  Matli.   iind    P/irs.,    iS-;S,    i.   L\II,   p.   i83.    Voir 
aussi   le  Mrinuiic   piTcilô.  j».    >i-. 
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par  les  k  racines  de  l'équatiou  ^^  —  i=:o.  Chacune  de 
ces  deux  suites  pourra  donc  se  décomposer  en  A'  suites 
récurrentes  du  deuxième  ordre,  ce  qui  résulte  d'ailleurs 
immédiatement  de  la  forme  spéciale  de  Téquation  géné- 
ratrice. 

III.    —   Le  problème  de  l'interpolation 
dans  les  suites  récurrentes. 

C'est  le  problème  inverse  de  celui  que  nous  venons 
de  résoudre  :  il  s'agit  de  trouver  toutes  les  suites  (i) 
qui  peuvent  conduire  à  une  même  suite  (3). 

Soit  q  l'ordre  de  la  loi  irréductible  de  (3);  l'ordre/? 
de  la  loi  irréductible  de  (i)  sera  ^q. 

Si  l'on  veut  que  p=z  q^  il  suffira  d'identiGer  l'équa- 
tion irréductible  Eq  de  (3),  suivant  qu'elle  aura  ou  non 
des  racines  égales,  avec  (i5)  ou  (lo)  :  l'équation  irré- 
ductible E  de  (i)  aura  pour  racines  les  racines  A*^*-'™*^*  des 
racines  de  l'équation  irréductible  de  (3)  avec  les  mêmes 
ordres  de  multiplicité  respectifs. 

Si  l'on  veut  que  Eq  soit  la  plus  petite  équation  géné- 
ratrice commune  aux  k  suites  analogues  à  (3)  que  l'on 
pourra  déduire  de  (i),  E  aura  encore  toutes  ses  racines 
distinctes  ou  non  eu  même  temps  queEo,  et  ces  racines 
seront  encore  des  racines  A»'^"**  de  celles  de  Eq.  En 
mettant  Eo  sous  la  forme  (i5)  ou  (lo)  et  tenant  compte 
des  conditions  (i4)  ou  (7),  on  déterminera  facilement 
les  équations  génératrices  (  2  )  d'ordre  p  admissibles  : 
d'après  (i4)ou  (7)  il  faudra  évidemment  y^?  ^^A. 

Dans  le  cas  général,  on  remarquera  que  le  polynôme 
générateur  irréductible  de  (3)  est  un  diviseur  du  pre- 
mier membre  de  (i5)  ou  (10).  Il  suffira  donc  de  multi- 
plier ce  polynôme  par  un  polynôme  quelconque  et  de 
considérer  le  produit  EJ,  comme  le  plus  petit  j>olynomc 
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générateur  eoiuitiun  aux  k  suites  analogues  à  (3)  que 
l'on  pourra  déduire  de  (i),  de  Tidentifier  avec  (i5)  ou 
(lo),  puis  d'en  déduire  (i)  et  (2)  comme  précédem- 
ment, en  tenant  compte  de  ce  que  E©  et  E  sont  irréduc- 
tibles. 

Nous  nous  contenterons  simplement  d'indiquer  la 
solution  dans  le  cas  où  E  doit  n'avoir  que  des  racines 
distinctes,  ce  qui  exige  que  Eq  n'ait  que  des  racines 
distinctes. 

Soient  [Ai,  [JL2,  . .  •,  [JL^  les  racines  de  Eq,  {f-q+tf  •  •  •» 
^q  les  autres  racines  de  E'^.  D'après  (7)  et  (8)  on  devra 
avoir,  h  cause  de  la  relation 

quel  que  soit  f,  s  étant  donné, 

bi  =  ai  X?  -h  a\  X'/*  -h . . . , 

O-J  ^^    CI2  ^  2  "'"    ^22     ~^  •   •    M 
? 

O  =   a^^4-l  Ay^-I  -i-  ^cy+l  '^'Z+l  ~^~'  •  •  '      ' 


(18) 


Dans  CCS  formules  on  aura  f/'=^pi^  b^y^o^  •••, 
i^  r;zé  o,  r^,  ^  0,  a,  =  G,  . . .  ^  ...  ;  rzy'  ^  G,  a^.  ^  G,  . . ., 
et  de  plus 

A,  7  >',,  •  •  •  ?  •  •  •  î  ^^'9  ^Y'  •  •  '  î  étant  distinctes. 

On  pourra  toujours  satisfaire  à  toutes  ces  conditions 
pourvu  toutefois  que  dans  chacune  des  q' —  //  dernières 
équations  (18)  on  ait  au  moins  deux  racines  A/. 
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IV.   —  Des  suites  autointerpolables . 

Nous  ne  considérerons  comme  suites  autointerpola- 
bles  que  les  suites  analogues  à  (3)  d'équation  généra- 
trice irréductible  Eq  telles  qu'après  interpolation  la 
suite  (i)  obtenue  ait  aussi  pour  équation  génératrice, 
évidemment  irréductible  d'après  ce  qui  précède,  Eo. 

1°  Eo  n^a  que  des  racines  distinctes,  —  On  identi- 
fiera Eo  avec  (5)  et  (lo)  à  la  fois.  Les  puissances  A"»^'"**^ 
des  racines  de  E^  seront  les  racines  de  E©  prises  dans 
un  ordre  di lièrent  ou  non 

Aj    —   A/j,  A  2    —    A,j,  .  .  .,  Ap  —   A/^. 

On  en  conclut  que  toutes  les  racines  de  E©  satisfont 

à  une  même  relation 

$^--1  =  1 

et  que  )v, ,  X2,  . .  . ,  Xy,  sont  des  racines  de  l'unité.  Il  en 
résulte  facilement,  d'après  les  formules  de  Lagrange, 

(juel  ([ue  soit  n.  La  suite  récurrente  proposée  ne  renfer- 
mera, à  proprement  parler,  que  k^^ —  i  termes  distincts 
au  plus. 

2"  Eo  a  des  racines  multiples,  —  On  idenliûera 
encore  Eo  avec  (2)  et  (i5).  Les  puissances  /[•'^'"'^^  des 
racines  de  Eo  qui  sont  d'ordre  de  multiplicité  p  seront 
ces  mêmes  racines  prises  dans  un  ordre  différent  ou  non. 
On  en  conclut  encore  que  les  racines  de  Eq  sont  des 
racines  de  l'unité. 

Mais  ici  les  formules  (i3)  montrent  immédiatement, 
puisque  Eo  est  irréductible  pour  les  suites  considérées 
et  que  par  suite  Ji{n)^  .  .  •ifp'{ri)  prennent  une  infi- 
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iiilé  de  valeurs  avec  /i,  (jue  la  suite  considérée  contien- 
dra une  infinité  de  termes  distincts. 

Exemples.  —  Comme  exemple  du  premier  cas,  on 
peut  citer  les  suites  d'équation  génératrice  irréduc- 
tible 

qui  sont  autointerpolables  d'indice  Â —  i,  pour  h  pre- 
mier à  p^  et  les  suites  telles  que 

quel  que  soit  /. 

Comme  exemple  du  deuxième  cas,  nous  citerons  :  les 
suites  pour  lesquelles  Eo  est  de  la  forme 

qui  sont  autointerpolables  d'indice  À^  —  i  quelconque^ 
les  suites  pour  lesquelles  E©  est  de  la  forme 

ou 

(;  —  i;p.  (;  -h  i;PW  $2_^  i;^  =  o, 

autoinlcrpolables  d'indic(î  (A"  —  i)  pair  quelconque;  les 
suites  pour  lesquelles  1%  ^*st  de  la  forme 

où 

autoînterpolaires  d'indice  h  —  i  =  ^k'  \  les  suites  pour 
lesquelles  Eo  n'admet  comme  racines  que  des  racines 
de  Ç*/ — I  =  o,  qui  sont  autointerpolables  d'indice 
k —  1  =  mq  (^/n  quelcou(jue  entier). 

Ou  voit  en  particulier  qu'une  progression  arithnié- 
li(|U(î,  d'équation  génératrice  irn'ductible  (^  —  i)*-  =  o, 
est  autointci'[)olable  d'indice  A  —  i  quelconque. 

D'après  ce  (jni    précède,  1(îs  valeurs  de  1  indice   pour 
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lesquelles  une  suite  d'équation  génératrice  irréductible 
Eo  est  autointcrpolable  forment  une  ou  plusieurs  pro- 
gressions arithmétiques. 

A  titre  de  vérification,  nous  renvoyons  à  ce  qu'a  fait 
M.  d'Ocagne  pour  les  suites  du  deuxième  ordre  (*). 


NOTE  SUR  LA  FORMATION  DES  CARRÉS  DES  NOMBRES; 

Par  m.  J.  PICHOT. 


I.  Carré  d'un  nombre  terminé  par  un  5.  —  En 
désignant  par  d  le  nombre  des  dizaines,  le  nombre  est 
exprimé  par  lod-h  5.  Or, 

(lod  -h  5y=  loorf^H-  100 d  -^  25  =  d{d -h  i)ioo-f-  rj. 

Le  carré  est  donc  terminé  par  25,  et,  pour  avoir  le 
nombre  total  des  centaines  du  carré,  il  suffit  de  mulli- 
plier  d  par  d  -\-  i. 

Exemples  :  i"  Carré  tfe  35.  —  Le  produit  de  3  par 
3  +  1  étant  égal  à  12,  on  en  conclut  immédiatement  que 
le  carré  de  35  est  1 220  ; 

2°  Carré  de  65.  —  Le  produit  de  6  par  7  étant  égal 
à  42,  on  en  conclut  immédiatement  que  le  carré  de  65 
est  4^20  5 

3*^  Carré  de  3^5.  —  Le  produit  de  37  par  37+1 
étant  1406,  on  en  conclut  que  le  carré  de  375  est  140626. 

Donc  :  Quand  un  nombre  n'a  que  deux  figures,  on  a 
immédiate  nient  son  carré  en  faisant  le  produit  de  deux 
nombres  d'un  seul  chiffre.  La  simplification  est  ici  évi- 
dente. 


(")  Loc.  cit.,  p.  201  cl  siiiv. 
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Si  le  nombre  a  plus  de  deux  figures,  on  trouve  le 
nombre  des  centaines  du  carré  par  une  multiplication 
plus  simple  que  par  la  mélliode  ordinaire,  puisqu'on 
opère  la  multiplication  sur  des  facteurs  composés  d'un 
plus  petit  nombre  de  chiffres.  C'est  ainsi  que,  dans  le 
troisième  exemple,  au  lieu  de  multiplier  3^5  par  3^5,  il  a 
suffi  de  multiplier  87  par  38. 

IL  Carké  d'un  nombre  quelconque.  —  Si  l'on  forme 
le  tableau  des  carrés  des  nombres  entiers  consécutifs,  à 
partir  du  nombre  4  inclusivement,  on  voit  que  la  série 
se  compose  de  groupes  alternativement  composés  de 
quatre  et  de  six  nombres.  Les  groupes  d'ordre  impair 
composés  de  quatre  nombres  contiennent  un  multiple 
impair  de  5  qui  occupe  le  second  rang,  et  les  groupes 
d'ordre  pair,  qui  sont  composés  de  six  nombres,  con- 
tiennent un  multiple  pair  de  5  qui  occupe  le  troisième 
rang. 

Le  multiple  pair  ou  impair  de  5  donne  le  numéro  du 
groupe  et,  dans  chaque  groupe,  on  passant  d'un  carreau 
suivant,  le  nombre  total  des  dizaines  du  carré  est  aug- 
menté d^  autant  d'unités  qu'il  y  en  a  dans  le  rang  du 
groupe. 

Cela  établi,  proposons-nous  de  former  le  carré  d'un 
nombre  de  deux  chiffres,  de  24  par  exemple.  C'est  le 
premier  nombre  du  groupe  auquel  appartient  25  dont  le 
carréest  6^5.  C'est  le  cinquième  groupe.  Par  conséquent, 
le  carré  de  24  doit  contenir  5  dizaines  de  moins  que  le 
carré  de  25  qui  en  contient  62.  Le  carré  de  24  est  donc 
376. 

Prenons  un  autre  exemple.  Quel  (;st  le  carré  de  6^^ 
Ce  nombre  appartient  au  groupe  dont  60  fait  partie^ 
c'est  le  douzième  groupe,  et  comme  63  occupe  le  troi- 
sième rang  à  partir  de  60,  son  carré  contient  un  nombre 
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total  Je  dizaines  égal  au  nombre  des  dizaines  du  carré 
de  6'o  augmenté  de  12  x  3  ou  36.  Le  carré  de  60  com- 
prenant 36o  dizaines,  on  en  conclut  que  le  carré  de  63 
est  3969. 

Le  procédé  que  nous  venons  d'indiquer  apporte  donc 
une  simpliûcation  notable  dans  la  formation  du  carré 
d'un  nombre  de  deux  chiffres. 

Nous  devons  ajouter  que  ce  procédé  est  général  et  per- 
met de  former  le  carré  d'un  nombre  quelconque.  La 
simplification  n'est  évidemment  pas  aussi  grande  que 
pour  un  nombre  de  deux  chiffres,  mais  le  fait  n'en  est 
pas  moins  curieux  à  constater. 

PREMiEa  EXEMPLE  :  Carré  du  nombre  367.  —  Ce 
nombre  fait  partie  du  même  groupe  que  365  (^3^  groupe). 
On  a  36  X  37  =^  i332.  Le  nombre  des  dizaines  du  carré 
de  365  étant  i3322,  nous  aurons  13322  +  73x2  ou 
13468  dizaines  au  cairé  de  367.  Le  carré  de  ce  nombre 
est  donc  134689. 

Second  exemple  :  Carré  du  nombre  839.  —  Ce 
nombre  appartient  au  même  groupe  que  84o  (lôS'' 
groupe).  Le  carré  de  84o  est  705  600 -,  il  contient  7o56o 
dizaines.  Le  carré  de  839  en  contient  donc  7o56o — =168 
ou  70392.  Donc  :  839^==  703921. 


SDR  LES  SURFACES  GAUCHES  DONT  UNE  MÊME  COURRE  PLANE 
EST  A  LA  FOIS  LIGNE  DE  STRICTION  ET  LIGNE  DE  COUR- 
RURE; 

Par  m.  E.  AMIGUES. 


M.  Antomari  s'est  demandé  incidemment  quelles  sont 
les  surfaces  gauclies  où  une  même  courbe  plane  est  à 
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la  fois  ligne  de  slrictioii  et  ligne  de  courbure.  (Thèses 
soutenues  devant  la  Faculté  de  Paris,  1894.) 

11  donne  une  propriété  générale  de  ces  surfaces,  mais 
il  ne  donne  leurs  équations  que  dans  quelques  cas 
simples.  Ces  équations,  dans  le  cas  général,  se  dédui- 
sent aisément  de  formules  que  j'ai  données  dans  les  Nou- 
celles  annales  de  Mathématiques,  en  1889.  C'est  ce 
que  je  me  propose  d'établir  dans  cette  Note. 

Soit  une  courbe  plane  quelconque,  dont  le  plan  sera 
pris  pour  plan  des  xy.  Soit  s  la  longueur  d'un  axe  de 
cette  courbe  comptée  de^puis  un  point  fixe  A  jusqu'au 
point  variable  m  dont  les  coordonnées  sont  (jc^y),  o) 
étant  une  fonction  arbitraire  de  5,  une  pareille  courbe 
est  représentée  par  les  équations 

X  =  /coso)  dsy 

(A)  1^  jr  =  f  s'in Ut  ds , 

z  =  o. 

Considérons  une  surface  réglée  passant  par  celte  courbe, 
et  soient  X,  [jl,  v  les  paramètres  diiccteurs  de  la  généra- 
trice, qui  passe  en  m,  paramètres  i|ui  sont  des  fonc- 
tions de  s. 

Soient  X,  Y,  Z  les  coordonnées  d'un  point  P  pris  sur 
cette  génératrice^  de  telle  sorte  que  le  segment  MP  soit 
représenté  par  //. 

La  surface  réglée  est  représentée  par  les  équations 

1   \  =  X  -\-'ku, 

(B)  <   Y  =y  ~ixu, 

Z  =  ^  -f-  V  ?/ , 

où  les  variables  sont  u  et  s. 

J'ai  montré,  dans  les  Nouv^ellcs  Annales  y  que,  si  a 
représ(;nte  l'angle  de  la  courbe  plane  avec  la  génératrice 
(angle  qui  est  iine  fonction  arbitraire?  de  5,  la  condition 
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nécessaire  et  suffisante  pour  que  la  courbe  plane  soît 
ligne  de  striction  est 


(I) 


—  X  sin  w  H-  fji  cos  tt>  —  —  sin  a  -j- 


et,  comme  on  a  évidemment 

(2)  X  cosw -h  {JL  sinw  =  cosa, 

(3)  X2+{X»-f-v2=I, 

les  paramètres  \  jx,  v  se  trouvent  calculés  en  fonction 
de  a  et  co  qui  sont  deux  fonctions  arbitraires  de  s. 

Ainsi  les  équations  (B),  dans  lesquelles  x^y,  z  sont 
remplacées  par  leurs  valeurs  (A)  et  A,  jjl,  v  par  les  va- 
leurs calculées,  représentent  toutes  les  surfaces  gauches 
qui  ont  une  ligne  plane  pour  ligne  de  striction. 

Les  équations  de  cette  surface  contiennent  deux  fonc- 
tions arbitraires  de  ^,  savoir  w  et  a. 

Si  donc  on  impose  à  ces  surfaces  une  autre  condition, 
on  trouve  une  relation  entre  w  et  a,  et  la  solution  ne 
contient  plus  qu'une  seule  fonction  arbitraire. 

En  prenant  pour  seconde  condition  celle  de  M.  An- 
tomari,  on  trouve  uue  relation  linéaire  entre  a  et  w. 

En  eliet,  il  est  facile  de  voir  que  le  plan  tangent  à 
la  surface  au  point  m  a  pour  équation 

X  —  X    Y  — y    Z 

X  |JL  V 

coso)       sinw       0 

L'angle  V  qu'il  fait  avec  le  plan  des  x,  y  doit  être  con- 
stant. On  a  donc 

X  sino)  —  \k  cosw 


cosV 


/•: 


V2-|-  (A  SintO  —  JJL  cosw)- 

Or  on  a  trouvé  ci-dessus 

.    .  .      d<x 

A  sin  10  —  a  COSO)  =  sinx  -7— > 
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et  l'on  voit  facilement  que 

d'où 

AT  )  * 
On  a  alors 

it  cos  V  =  -j-  ; 
actf 

d'où 

«  =a  db  ttt  C08  V -+•  «0- 

Il  n'y  a  donc  qu'à  remplacer  a  par  cette  valeur  dans 
les  formules  publiées  par  les  Nouvelles  Annales  et  qui 
sont  les  suivantes  : 

X  =  /  cosu)rfi-4-  (cosu)C08a-h  sinwsina-T—  )  «, 
Y  =  I  s\ntùds-h  IsintùcoioL  —  costosina^  |  u, 


=  asinal  / 


'-(È)*" 


DÉMONSTRATION  D'UN  THÉORÈME  RELATIF 
AUX  FONCTIONS  SYMÉTRIOUES; 

Par  m.  E.  AMIGUES. 


Si  le  quotient  de  deux  polynômes  en  a  et  h  est 
fonction  symétrique  de  a  et  de  b  et  si^  en  outre,  ces 
polynômes  nont  aucun  diviseur  commun  en  a,  ni 
aucun  diviseur  commun  en  fr,  chacun  d'eux  est  une 
/onction  symétrique  de  a  et  de  b. 

Soient  f{a^  b)  et  'f>(<^,  b)  ees  polynômes.  On  a,  par 


liypothèse, 
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/(a,b)  ^f(b,a), 
<f{a,b)       f(.b,a)' 


on  peut  écrire 

f(a,b)^(ba) 

Le  second  membre  étant  un  polynôme  en  a,  il  doit 
en  être  de  même  du  premier  membre.  Ainsi,  le  poly- 
nôme en  a  qui  est  au  dénominateur  doit  diviser  celui 
qui  est  au  numérateur;  mais  il  est  premier  avec  le  fac- 
teur /(a,  b)  :  il  doit  donc  diviser  o{b^a).  On  a  donc 

K  étant  un  polynôme  en  a. 

En  vertu  de  l'égalité  (2),  l'égalité  (i)  devient 

(3)  f{b,a)=Kf{a,b). 

Il  résulte  de  là  que  le  polynôme  en  a  qu'on  appelle  R 
se  réduit  à  une  constante,  sans  quoîy(/?,  a)  et  :f(^b^a) 
auraient  un  diviseur  commun  en  a,  ce  qui  revient  à 
dire  que/(a,  i)etcp(a,  b)  auraient  un  diviseur  commun 
en  A,  ce  qui  est  contraire  à  l'hypothèse. 

Mais,  puisque  K  ne  contient  pas  «,  en  faisant  a  =  b 
dans  les  égalités  (:i)  et  (3),  K  ne  changera  pas  de  va- 
leur. On  aura  ainsi 

(4)  ^(b,b)=Ko{b,b), 

(5)  f{b,b)  =  K/(b,b), 

mais  on  n'a  pas  simultanément 

?(^,  b)=  o. 
Sans  quoi  les  polynômes  en  a, 

Aa,b),      ■  '^{a,b) 
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auraient  un  diviseur  commun  (a — h).  Donc,  Tune  au 
moins  des  égalités  (4)  ^'^  (5)  donne 

K  =  i, 

et  alors  les  formules  ('à)  et  (3)  sont  Texpression  du 
tliéorème  à  démontrer. 


THÉORÈME  DALGEBRE; 

ParM.E.  AMIGUES. 


Le  théorème  suivant  est  quelquefois  utile  en  Algèbre. 
Il  sert  notamment  à  calculer  le  degré  de  T équation  fi- 
nale, quand  elle  se  présente  sous  la  forme  du  détermi- 
nant de  M.  Sylvester  : 

Un  déterminant  dont  les  éléments  sont  des  lettres 
a^ec  indices,  et  oii  les  indices  de  chaque  ligne  forment 
des  progressions  de  mihne  raison,  est  un  polynôme 
dont  tous  les  tenues  ont  même  poids. 

Prenons  pour  les  éléments  une  nouvelle  notation  et 
représcîntons  par  /7/y  réiément  de  ligne  i  et  de  colonne 
y.  Le  terme  principal  (;st  alors 

Dans  tout  autre  terme  Q,  on  peut  ranger  les  élé- 
ments dans  l'ordre  des  lignes.  On  a  donc 

Q   =  «l,l-l-a^2, 2^.3^3,3-^-7  •  •  •' 

I  -h  a,      IH-  P,      I  H-  Y,      ... 

représentant  dans  un  certain  ordre  les  entiers  de  i  h  n. 
On  a  don(î 
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et  par  suite 

a  -h  p  -h  Y  -h . . .  =  o  ; 

ainsi  a,    p,  y,   ...  sont   des  entiers  positifs  ou  négatifs 
dont  la  somme  est  nulle. 

Cela  dit,  pour  comparer  le  poids  de  P  à  celui  de  Q, 
nous  prendrons  dans  ces  produits  deux  facteurs  de 
même  rang 

Ces  nombres  sont  dans  la  même  ligne,  mais  la  co- 
lonne du  second  a  pour  numéro  d'ordre  r  -f-  p  et  noiï 
/'.  Si  donc  nous  revenons  à  l'ancienne  notation  des  élé- 
ments, et  si  nous  appelons  h  la  raison  de  la  progression 
arithmétique  des  indices,  l'indice  du  second  élément 
dépassera  de  oh  l'indice  du  premier  (p  et  h  ayant  cha- 
cun un  signe). 

Donc  le  poids  de  Q  dépassera  celui  de  P,  de 

^ph  =  hyip  =  o. 

Tous  les  termes  ont  donc  même  poids  que  le  terme 
principal.  Le  poids  de  ce  dernier  est  facile  à  calculer. 


SUR  Ll  QUATRIÈIIE  PARTIE   DU  PRODLÈME   DU  DERAIIER 
CONCOURS  D'ADMISSION  A  L'ÉCOLE  POLYTECHNIQUE; 

Par  m.  g.  I  OURKT. 


1.  Nous  nous  proposons  de  montrer  ici  comment  les 

propriétés  les  plus  élémentaires  du  complexe  linéaire 

permettent  de  traiter  géométriquement,  d'une  manière 

simple,  la  question   que  nous   avons  en   vue   et    dont 

Ann.  de  Mathemat.^  3"  série,  t.  XIV.  ( Décembre  i8()5.)    3/| 
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renoncé,  légèrement  transformé,  est   compris   dans  le 
suivant  : 

Etant  donnés  un  point  o  et  quatre  droites  D,  ly,  A, 
M  d'un  hyperboloïde,  faisant  partie  d'un  même  mode 
de  génération,  par  le  point  o  on  mène  un  plan  quel- 
conque; on  joint  les  points  oii  ce  plan  rencontre  D  el 
D'  et  les  points  oii  il  rencontre  A  et  A'.  Trouv^er  le  lieu 
du  point  d^ intersection  des  deux  droites  obtenues  et 
examiner  le  cas  particulier  oii  le  point  o  est  sur  Vhyper- 
boloïde. 

2.  Parmi  les  plans  qui  passent  en  o,  considérons 
d'abord  ceux  cpii  sont  tangents  à  l'hyperboloïde.  Un  tel 
plan  coupe  la  surface  suivant  deux  droites,  dont  Tune 
(i  s'appuie  à  la  fois  sur  D,  1)',  A  et  A'.  Tous  les  points 
de  G  satisfont  manifestement  à  la  définition  du  lieu. 
L'hyperboloïde,  considéré  comme  engendré  par  G,  fait 
donc  partie  de  ce  lieu.  V^^vons  de  quelle  manière  celui-ci 
se  compicle. 

3.  Supposons  d'abord  (jue  le  point  o  n'appartienne 
pas  à  riiyperboloïde.  Imaginons  les  deux  congruences 
linéaires,  ayant  pour  directrices,  l'une  D  et  D',  l'autre 
A  et  A'.  Ces  quatre  droites  étant  sur  un  même  hyper- 
boloïde, les  deux  congrucnKMîs  font  partie  d'un  mémo 
complexe  linéaire,  relativement  auquel  D  et  D',  A  et 
A'  forment  deux  couples  de  droites  conjuguées.  Les 
droites  ox  et  oy  qui  s'appuient,  la  première  sur  D  et  D', 
la  seconde  sur  A  et  A',  appartiennent  respectivement 
aux  deux  congruences,  par  suile  au  complexe,  et  le 
plan  (0  qu'elles  détermin(;nt  a  pour  pôle,  par  rapport  à 
ce  complexe,  le  point  o. 

Par  o  faisons  [)asser  nn  plan  quelconque  ttt,  non  tan- 
gent à  riivpei4)oloï(le.  Les  droites  (jni  joignent  respi^cli- 
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vemenl  les  j)oints  de  rencontre  de  ce  plan,  d'une  part 
avec  D  et  D',  de  l'autre  avec  A  et  A',  font  partie  du 
complexe  et  leur  point  d'intersection  p  est  le  pôle  du 
plan  777.  Or,  le  plan  cr  passant  par  o,  son  pôle  p  est  dans 
le  plan  polaire  (o  du  point  o.  Le  lieu  des  points  tel 
que  p  est  donc  dans  le  plan  w  déterminé  par  les  droites 
ox  et  oy. 

A.  Snpposons  maintenant  le  point  o  sur  Tliyperbo- 
loïde.  Par  o  passent  deux  droites  sur  cette  surface, 
l'nne,  H,  rencontrant  à  la  fois  les  droites  D,  D',  A  et  A', 
l'autre,  K,  ne  les  rencontrant  pas.  La  droite  H  fait  partie 
à  la  fois  des  deux  congruences  linéaires  et,  par  consé- 
(juent,  du  complexe  linéaire.  Ainsi  que  nous  l'avons 
démontré  tout  à  l'heure,  le  lieu  du  point  p  est  encore 
le  plan  polaire  cj  dn  point  o.  Seulement  ce  plan  to  n'est 
plus,  comme  dans  le  premier  cas,  déterminé  par  deux 
droites  connues.  Nous  savons  seulement  qu'il  passe  par 
la  droite  H.  Nous  allons  faire  voir,  suivantune  remarque 
déjà  faite  par  .M.  Laisant,  qu'il  forme,  avec  le  plan  tan- 
gent en  o  à  l'hyperboloïde,  un  couple  d(î  plans  conjugués, 
dans  une  involutiju  dont  deux  autres  couples  sont  for- 
més, l'un  des  plans  HD  et  HD',  l'autre  des  plans  HA 
et  HA'. 

A  cet  effet,  considérons,  comme  c'est  ici  le  cas,  un 
complexe  linéaire  et  un  liyperboloïde  dont  un  des  sys- 
tèmes de  génératrices  soit  composé  de  droites  du  com- 
plexe. Les  génératrices  de  l'autre  système  forment  deux 
à  deux  des  couples  de  droites  conjuguées  par  rapport  à 
ce  complexe,  en  raison  de  ce  que  les  droites  d'un  com- 
plexe linéaire,  qui  rencontrent  une  même  droite,  rencon- 
trent en  même  temps  sa  conjuguée.  Soient  A  et  A'  deux 
génératrices  de  l'iivperboloïdt*,  conjuguées  par  rapport 
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au  complexe.  Dans  le  l'aîsceau  des  plans  passant  par  H^ 
l(*s  plans  tels  que  HA  et  HA'  sont  liés  par  une  correspon- 
dance  liomographique  symétrique.  Ce  couple  variable 
de  plans  forme  donc  une  involntion,  dont  font  partie 
les  couples  de  plans  HD,  HIV  et  HA,  HA'. 

Soit  K'  la  seconde  droite  suivant  laquelle  le  plan  po- 
laire (0  du  point  o,  qui  contient  déjà  la  droite  H,  coupe 
riiyperboloïdt*.  Cette  droite  est  conjuguée  de  R  par 
rapport  au  complexe.  Par  suite,  le  plan  HK',  c'est-à-dire 
le  plan  polaire  du  point  o,  qui  est  le  lieu  du  point ^, 
est  conjugué  du  plan  HK,  c*est-iî-dire  du  plan  tangent 
en  o  à  riiyperboloïde,  dans  Tinvolution  déterminée  par 
les  deux  couples  de  plans  HD,  HD'  et  HA,  HA'. 

Il  résulte  de  là  que  le  plan  tîj,  lieu  du  point  p^  ne 
varie  pas  lorsque  Tliyperboloïde  se  déforme,  de  manière 
que  le  point  o  et  le  plan  tangent  co  en  o  restent  fixes  et 
que  les  droites  D,  D',  A,  A'  se  déplacent  respectivement 
dans  d(»s  plans  passant  [)ar  le  point  o. 

t).  Remarque,  —  Considérons  nn  livperboloïde  sur 
leMjiiel  les  génératrices  d'un  niénï(;  système  sont  nsso- 
clées  deux  à  deux,  de  manière  à  former  des  couples  de 
droites  conjuguées  relativement  à  un  complexe  linéaire, 
comprenant  les  générati  ices  de  Tautre  système.  Par  un 
point  quelconque  de  l'espace,  faisons  passer  une  suite 
de  droites  rencontrant  chacune  deux  génératrices  asso- 
(^iées  de  l'hyperboloïde.  Ces  droites  fout  partie  du  com- 
plexe linéaire  et,  par  suite,  sont  situées  dans  un  même 
plan,  le  plan  polaire  du  point  considéré. 

De  là  résulte  un  moyen  simple,  applicable  d'une 
infinité  de  manières,  d'associer  par  (couples  les  généra- 
tiices  d'un  menu;  système  d'un  liyperboloïde  au  moyeu 
d'un    [)lan  [)iis    ari)itraireinent  et    d'un    point   choisi   à 
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Volonté  dans  ce  plan.  Ce  mode  d'association  des  généra- 
trices d'un  hyperboloïde  a  été  imaginé  par  Cliasles  (*), 
dans  une  iVote  qui  peut  être  considérée  comme  l'origine 
de  Tétude  du  complexe  linéaire  et  où  l'on  trouve  énoncés, 
entre  autres  théorèmes,  les  deux  suivants,  dont  la 
démonstration  résulte  immédiatement  de  ce  qui  vient 
d'être  dit,  à  savoir  : 

Un  plan  quelconque  coupe  les  génératrices  associées 
d' un  hyperboloïde  en  une  série  de  couples  de  points 
Les  droites,  joignant  chacune  les  deux  points  d^un  (ta 
ces  couples,  passent  par  un  même  point. 

Inversement,  si  d'un  point  quelconque  on  mène  une 
série  de  droites,  s  appuyant  chacune  sur  deux  droites 
associées  d^un  hypeiholoïde,  les  droites  ainsi  obtenues 
sont  dans  un  même  plan. 


SUR  lIi\E  CLASSE  DES  SURFACES; 

Par  m.  I>.  SVÉCHNIGOFF. 


Supposons  qu'une  courbe  A  roule  sans  glisser  sur 
une  autre  courbe  fixe  B,  de  sorte  que  leurs  plans  oscu- 
lateurs  au  point  commun  de  contact  forment  un  angle 
constant  8.  Les  positions  successives  d'un  point  [x  inva- 
riablement lié  à  A  déterminent  une  nouvelle  courbe  C. 
Quand  l'angle  o  varie  d'une  manière  continue,  la 
courbe  C  décrit  une  surface  S.  Rapportons  cette  surface 
aux  axes  rectangulaires  de  coordonnées  Oor,  O/,  O^. 
Soient  ar^,J^,  ^i  les  cooidonnées  du  point  de  contact  P, 

(')  Journal  de  Matliémnliques,  i"  série,  t.  IV,  p.  3'|8-35o;  î8i5(). 


(  r)osi  ) 

x,j^  z  celles  du  pointa,  PP'la  tangente  commune  à  A 
et  15.  Désignons  par  p  la  longueur  [jlP,  par  S?  Tangle 
P'P|JL,  par  .Vi  et  o*  les  ares  des  eouibes  13  et  A  comptés 
des  points  queleourpies  jusqu'à  P.  Alors,  on  ^a  3^  =  1. 

On  sait  que  eos  li  =  -.-.  D'où  l'on  a 
*  ai 

(i)  cos2x  —  -7—* 

a  Si 

Abaissons  la  perpendiculaire  MQ  du  point  [x  sur  la 
droite  PP'.  I^e  triangle  rectangle  |J(.PQ  donne 


PQ  —  zci)'^'^^  |jlQ  —  psinS?. 

On  a 

^       .ri  —  .r  (h'i        l'i — Y  (h'\        ^1 — -3  dzi 
cos;:7  = _ j_  ■ _' — I -_ 

0         (Isi  z         ast  0         a  Si 

Ainsi  l'on  trouve 

<:/./•,  {/yi  dzi  ch 


('■))     (^r  —  a\)—, r-  i  y 


Is 


(IS 


i 


Telles  sont  les  écjîialioiis  de  !;i  smlaec;  S.  Rii  dillereii- 
lianl  i'écjiialioii  ('.>/)  par  ia[)p()rl  an  paranièlre  5,,  ou  a 
l'cMpialioii  (3).  D'où  l'on  lire  les  eonscqucnccs  sui- 
vantes. 

1 .  i.a  snii'ace  S  (;sL  l'enveloppe  (](îs  s[)lières  représeii- 
lées  par  ré(piaLi()n  ('a). 

!2.  (^uand  le  paraïucLrt^  s,  a  nue  valeur  déterminée, 
la  suriaciî  S  est  langenle  à  la  sphère  (9.)  en  chaque 
point  d(;  la  eirconlérence  rej)îésenl('e  par  les  équations 
(•a)  cl  (3).  Cette  circonféience  a  le  point  Q  pour  centre 
et  son  [)laii  est  perpendieulaii'e  à  la  droite  PP^ 

0.  r^a  normale  à  la  surface;  S  au  [)oint  'j.  passe  par  le 
point  eorrespondani  P  de  eonlaet  des  courbes  généra- 
trices A  et  1>. 


(  5o3  ) 

4.  La  circonférence,  représentée  par  les  équations  (2) 
et  (3),  est  une  ligne  de  courbure  de  la  surface  S. 

5.  Le  rayon  de  courbure  d'une  des  sections  normales 
principales  de  la  surface  S  au  point  [jl  est  égal  à  p.  La 
normale  aP  à  la  surface  S  au  point  [jl  forme  avec  les 
axes  de  coordonnées  les  angles  dont  les  cosinus  sont 
égaux  respectivement  à 

-p  —q  ï 


\^p^  -i-  72  ^_  I  //>2  ^qï^i  ^p\ 


Mais  ces  cosinus  sont  aussi  égaux  à 


Xi—  X  V\—  V 


P  0  0 

I  I  I 


Ainsi,  on  a 

(     Xy X  -\-  p{  Zx  —  Z)  —  O, 

(4)  jji  — r-H  q{Zi  —  z)  =  ii, 

En  différoutiant  ces  équations,  on  trouve 

dx  \dsi        '   dsi 
.  .        dsi  I  dxx  dzi  . 

o       .  /  X        ds\  I  dyx  dzi 

.  ^       dsi  I  dyx  dz\ 

\  r/"?+^(---i)]' 


(•5) 


< 


Regardons  quelques  cas  particuliers. 

1.  Supposons  que  la  longueur  p  =  «  est  constante. 


^l 


(  3o4  ) 
Alors  on  a 

(pg ^'  V        > 

En  ce  cas  S  est  une  surface  canal* 
La  courbe  fixe  B  est  Taxe  du  canal  et  la  courbe  A  se 
convertit  en  un  point. 

3.  Supposons  que  la  courbe  B  est  plane,  c'est- 
à-dire  que  Z|  ss  o.  Alors  on  a 

(7)  iPq-^s^)*  =  (!-»-/>*-+- r^)(i-hgr«-h<z). 

Telle  est  Téquation  différentielle. aux  dérivées  par- 
tielles du  deuxième  ordre  de  la  surface  S,  si  la  courbe 
fixe  génératrice  est  plane. 

3.  Supposons  que  la  sphère  (2)  passe  toujours  par  le 
point  O  qui  est  situé  dans  le  plan  de  la  courbe  B<  Alors 
on  a 

et  les  équations  (4)  donnent 

ar^-+-y^-\-  '2z{px  4-  qy)-\- z^{p'^-\-  q^)  =  p' 

ou 

(8)  ar«-hj^* — z^-\- 7.z{px -\- qy)  =  o. 

L'intégrale  générale  de  celte  équation  diilérenticlle 

est 

(9)  S[  V  >   -^ )  =  o. 

Transformons  cette  surface  par  la  méthode  des  sur- 


(  5o5  ) 
faces  inverses.  Posons 


A2Ç 


Al 


$?+r,24-C2 


ors  on  a 


(lO) 


/(y,— 1  =  0         OU         cp(Ç,r^)  =  o. 


D'après  cela  on  peut  énoncer  le  théorème  suivant  : 

La  surface  insferse  par  rapport  au  cylindre  ern^e- 
loppe  le  système  des  sphères  passant  par  V origine. 

Il  est  facile  de  démontrer  que  le  volume  du  corps, 
limité  par  la  surface  S  et  par  deux  cercles  (2)  et  (3) 
correspondant  à  5,  =  0*0  et  s^  =  o-j,  est  égal  à 

Si  la  courbe  B  est  plane,  la  grandeur  delà  partie  de 
la  surface  S,  limitée  par  deux  circonférences  (2)  et  (3) 
correspondant  à  5|  =  o-q  et  s^  =  o"l,  est  égale  h 

<-)    ^="X>[-(f)'-'Sl*- 

Les  grandeurs  de  ce  volume  et  de  cette  surface  ne 
dépendent  que  de  la  forme  de  la  courbe  mobile  A. 
Soient 

a,  j3,  Y  les  angles  formés  par  la  direction  de  la  tan- 
gente PP'  avec  les  directions  positives  des  axes; 

ç,  r,,  t^  les  angles  formés  par  la  normale  principale  de 
la  courbe  B  avec  les  mêmes  axes; 


(  5o6  ) 

}.,  [JL,  V  les  ani^Icvs  Ibrmés  également  avec  les  inêuies 
direelions  par  la  direeliou  de  l'axe  du  plan  oscula- 
leur. 

Par  le  point  [x  menons  le  plan  perpendiculaire  à  la 
<lroitc  PP'.  Soient  QT'  et  QU'  les  droites  d'intersec- 
tion de  ce  plan  avec  les  plans' osculateurs  des  courbes 
A  et  B.  Abaissons  la  perpendiculaire  [jlU  sur  la  droite 
QTJ'  et  désignons  par  cp  Tangle  [Ji-QT'.  Alors  on  a 


QU  =  jxQ  cos(cp -h  :^;,  jjlU  =  jjlQ  sin(ç> -f- JJ). 

D'après  cela  an  trouve 

X  =  cci  —  p  cos  ^  cos  a 
-h  p  sin2r[ —  cos(cp  -h  S")  cos^  H-  sin(<p  -r-  S)  cosX], 

y  =  yi  —  p  cosSr  cos  p 

-h  p  sin27f —  cos(o  -f-  ?j)  cosr^  -+-  sin(o  -+-  ?j)  cos[jl], 

Z  =  Zy  p  COS  Sr  COS  Y 

-h  p  sinH7[ —  c()s(o  -  -  .tr  )  cosÇ  -+-  sin  (cp  -^  2r)  cosv]. 

(^cs  ccjualioiis  icprésciilcnl  la  surface  S.  x^y^  z  soul 
<le.s  lonclions  des  varial)l('s  ,v,   cl  ?j. 


ËRIUTA. 


Page  'ifiS,  ligne  12,  au  lieu  de  2iG()()(),  lisez  '62^0  ('), 


(')    Voir  la  Noie  de  M.  Lucien  Lévy,  p.  SSq. 


(  5^7  ) 


«  r 


SIR  QUELQUES  PROPRIETES  DES  CONIQUES 

[Suite  («)]; 
f^AR  M.  P.  SONDAT. 


19.  Conique  rapportée  au  triangle  de  deux  de  ses 
tangentes  et  de  la  corde  des  contacts. 

Toute  conique  est  représentée  par  Téquation  générale 

(-27)  rPp2-f-Qp-^R)a2-i-(Sp-+-T)a-4-a  =  o. 

Elle  c()iip«*  les  côtés  nC,CA,  AB  aux  points  X  et  A|, 
a  et  [JL|,  V  et  V,,  racines  des  équations 

i   liX^-H  TX-hU  =  o, 

(•28)  I     P[JL2-i-QjJl^-R  =  0, 

(      tjv2_     Sv  +  P  =0. 

Elle   sera  donc   tangente  en  A  à  AC  et  vu  H  à  BC,  si 

l'on  a 

P  =  o,        (^)  =  0,        T  =  o,        U  =  (>. 

Si  donc  /fi  désigne  le  rapport  S  :  11,  ses  équations 
seront 

(  29 )     a  -H  /«  3  =  o,         a2  V  —  m  =  0,         m^'^(  —  1  =  0, 

et,  en  coordonnées  tangentielles, 

(3o)     mijL-f- 4^  =  O5         4X*^v-f-m  =  o,         /y2(x*v -h  4  =  o. 

On  voit  aisément,  parées  équations,  que  toute  sécante 
COOi  {/ig'  5),  menée  par  C,  coupe  la  conique  en  deux 
points  conjugués  sur  Cy  el  que  deux  tangentes  issues 

(')  Voir  Nouçelles  Annales,  t.  \1V,  p.  369. 


(  5o8  ) 

d'un  poîat  v  de  ÂB,  forment  avec  v  A  et  vC  un  faisceau 
harmonique. 

Fig.  5. 
V 


La  courbe  est  d'ailleurs  une  parabole  si  m  =  —  4- 

20.  Théorème.  —  Si  le  point  o)  (xyz)  décrit  une 
rf/roiYeX  (X[jLv),  et  si  l'on  mène  les  droites  ajjiz,a:  ^v,  X/y 
et  OL^yy^  'kp^z.  Xfxyi,  les  deux  points  O(aPY)  et 
Oi  (cLi  Pi  Yi  )  appartiendront  à  la  conique Q  circonscrite 
à  ABC  selon  X,  et  la  corde  OOi ,  polaire  de  w,  envelop- 
pera laconiqueÇ^i  inscrite  selon  le  pôle  ( —  X,  —  a,  —  v) 
de  X. 

Ona(i) 

X  V  M-  5  V  X 

et  conime 

a\xz  =  x^y  =:  Xy^  =  i  ^ 

a^yy=l^iz=xiiyi  =  I, 
il  vient,  en  remplaçant 

{X         A  V  «1 

OU  (i),  O  et  Oi  appartiennent  à  Q. 
Soit  Xi  (X,  [JL,  V,  )  la  corde  00, . 


(  5o9  ) 
On  a 


\  y —  U.X 
kx{yy  —  yiZ) 

V,  _  — , 

[iy(kz  —  yx) 

on,  en  ntllîsant  les  équations  de  X, 

Donc  Xi  est  la  polaire  de  co  (tri.  ABC). 
On  a,  d'ailleurs, 

ou  (i)  X|  enveloppe  Q,,  et  Ton  a  (6),  pour  le  point  de 

contact, 

x^  72  z^ 

~  , , • 

A  {JL  V 

La  même  construction,  qui  donne  deux  points  de  Q, 
donne  donc  en  même  temps  une  tangente  de  Qi . 

21 .  Théorème.  —  Si  la  droite  p(jcyz)  tourne  autour 
du  point  O  ( ajSy)  et  si  l'on  détermine  les  points  I(\  P  z), 
II(a:[AY),  K{(ijv)et  I,  (X,y y),  H*  (ajx,  z),  K|  (:r;  pV|), 
les  deux  droites  X(Xjjlv)  e^  X^  ()h  [J>-i  Vi)  em^elopperont 
la  conique  Q|  inscrite  à  ABC  selon  O,  ei  /e  point  XX , , 
/>o/e  ^/cr  p,  décrira  la  conique  Q,  circonscrite  selon  la 
polaire  (  —  a,  — ji,  — y)  rf<?  O. 

On  a(i) 

œ        ^  y       y  z        a 

--T-^=--i,  -^-+--'-=1,  _4-_=,, 

a       jK  P        -  Y        ^ 

et  comme 

\^z=  37(^7=  a7v  =  —I, 


(  ^'"  ) 


il  vient.,  en  remplaçant, 

(1    .    - 


I^ 


V 
I 


^    I, 


X 


-  -  =  I . 


ou  (i),  X  (il  Xi   iMivelopptîiît  Q^ . 

Soit  0|  (a,  [î| y,)  le  point  XX|.  On  a 


a,  .-= 


v.r  —  a? 


ou, 'd'après  les  c(|uaLi()ns  de  O, 

Donc  Oi  est  Ir  pôle  diî  p  (iri.  ABC),  el,  connue 


■i 


-3 


—  a  [il 


()i  dccril  la  ('.ointiiic  Q. 

On  a  d'aliltMirs  [i).  pour  la  lanj^enlc  en  (),, 


a 


o 


La  nièin(;  conslruclion,  (jni  donn<î  dcnx  langcnlcs 
d(i  Qi  donne  donc  anssi  un  point  de  (^). 

2!2.  Thkoiîkmk.  —  O/i  dofuic  une  (h'oite^Ç/^'j,^^)  rt 
un  poinl  0(a|iY)  <///f?  Von  joinf  à  un  point  0^  (a,  j3,  y,  ) 
</e  X  pa/'  la  (li'oilezi^ LiNO  ).  Si  Von  prend  les  conjui^ucs 
U ,  Mi ,  N,  de  L,  !M,'n  .v///'  00, ,  /^f.^  droites  AL, ,  BM , ,  CN, 
seront,  concourantes  en  un  point  o)  (.rr^),  r^/  ce  point  10 
décrira  une  coniipie  Q  circonscrite  à  ABC  et  poui' 
Incpielle  O  ay'/v/  le  j)ôle  de  X. 

(>oniine  L,    est    Ii-   conjugue  clc  L  suiOO,.    .r  sera  le 


{ 5..  ) 

conjugué  de  L  sur  aai .  Or,  on  a 

'      pp.  (Y -Y./ 
Donc 

?Û.(Y  +  Y./ 
On  trouve  de  même 

On  a  ainsi  le  point  (o(a:j.z),  et  les  relations  Jonuenl 


«1 


a?  —  !Ff  4-  a/ 


-h  v(  3t3  —  a^r  -H  a  r  ) 

**'!  ^=    ^^ — ^ ~ TT —  * 

'  OLy  -h  û[:y  —  ap 

Or,  le  point  Oi  étant  sur  X,  on  a  (i) 


on,  en  nîniplaçanl, 


a,  |i 


a ( X a  -h  a3  -h  [17.  )        fj (  |xa  —  Xul  -^  a3  ) 

A'x  —  ai -'- aa  aa  H- A'i -:- aï        '^ 

III  t  II 

Donc  (i)  to  décrit  la   conique  Q  circonscrite   à   ABC 
seJon  la  droite  X<  ()n  [jl^  Vi  ),  pour  laquelle 

.    _  a(  Xjx  -4-  afi  H-  |jLa  ) 

Al —    — ^ 7^ ? 

A  a  -  -  ap  -h  jxa 

_  S(aa-À,a-!-a3) 
'  jxa  -h  A;x  -T-  ap 

'»-  \..    .    ^0 


!xa  —  Xu  -I-  ai 
D'ailleurs,  comme  on  a 


I 

L^  •  I 


f^i  — ?  V,  — Y  X,  — a 

:^i?(7  — vi)  v,Y(a  — A,)  X,a(3  — ji,) 


...  ... —^ 


1 


{  »«a  ) 
X  est  la  puiaire  de  O  (i  i)  par  rapport  à  Q. 

» 

Remarque  I.  —  On  voit  aisément  que,  si  O  appar- 
tient à  X,  on  a 

OU  (4);  X  est.une  tangente  en  O,  et  p  se  superpose  à  X. 
Si  O  était  le  pôle  de  X,  on  aurait 

et 

Xi  =  X,  (Al  =  fJt,  V|  =  V, 

ou  X|  se  confondrait  avec  X. 

Remarque  IL  —  Le  théorème  permet  de  construire 
une  conique  dont  on  donne  trois  points  A,B,  C  et  le 
pôle  O  d*une  droite  X,  ou,  en  particulier,  trois  points 
et  le  centre  O. 

Dans  ce  dernier  cas,  X  passe  a  Tinfini,  ainsi  que  0|. 
Si  donc  on  prend  (yî^.  6)  sur  une  droite  p(LMN),  pas- 

Fig.  6. 


sanL  parle  cenlre donné 0,0L|  = — OL,  OM^  =  — OM, 
0]\i=  —  ON,  les  droites  ALi,BM,,Ci\i  se  couperont 
en  un  point  co  de  la  conique. 


(  0l?>  ) 

23.  Théorème.  —  On  donne  un  point  O(oLPy)  et  une 
droitelLÇk^'^)^et  parO  on  mène  une  droile^t  (X<  [Jt.4V|), 
(fui  coupelLen  w.  Si  par  to  on  mène  les  rayons  l^^m^^n^^ 
conjugués  des  droites  coA,  wB,  coC  dans  V angle  XX<, 
et  coupant  les  côtés  de  ABC  en  x^y^  z^  on  aura  la 
droite  p  {xjz)^  et  cette  droite  em^eloppera  une  conique 
Qi  inscrite  à  ABC  et  pour  laquelle  X  sera  la  polaire 
deO, 

Si  (oA  coupe  BC  en  L,  ce  point  sera  le  conjugué  de  x 
sur  ).)wi,  et  comme 

Jj  — -, 

on  aura 

V  -h  Vi 


X  = 


Lit  di 


et  ae  même 


vv,({a-H  fi,) 


X  -f-  Xj  a  -+-  ijLi 

•^       XXi(vH-vi)  jjtjx,(X-{-X,) 

On  a  donc  la  droite  p(xyz)^  et  les  relations  donnent 

V         X  (^7  —  X  -H  Xv  xy) 

Al  =    — r r y 

A  —  X  -h  Av  Ty 

jx(X  —  .X  -h  Xv  a"j^) 
A  -f-  .r  —  Av  xy 


V  (  X  -+-  .r  —  Xv  xy  ) 
V   = . 

X  —  A  H-  Av  a^v 


Oi",  puisque  X,  passe  par  O,  on  a 


"5  f^ 


I7 


a         (-ti 
OU,  en  remplaçant 

(i.a -h  X[x -h  a^      '  "^  '      ixa  —  X|jL-|-ap 

Donc  (i),  p  enveloppe  la  conique  Qi  inscrite  selon  le 
Ann.  de  Afathémat.,o^  série,  t.  XIV.  (Décembre  iSyS.)       35 


(5.4) 
point  0|  (tti  ^1  Yi  ),  pour  lequel 

|ia  -+-  XfjL  -f-  af 

„  ^  --v(ti«-7^K-^«P) 
**  fia-+-Xfi  —  «p 

D^ailleurs,  comme  on  a 

O  (i4)  est  le  pôle  de  X  par  rapport  à  Q|, 

Remarque  /.  —  On  voit  aisément  que  si  O  appartient 
à  X,  cette  droite  est  tangente  en  O,  et  que  si  O  est  le 
pôle  de  X  (tri.  ABC)  0|  se  confond  avec  O. 

Remarque  II,  —  Le  théorème  permet  de  décrire  une 
conique  dont  on  donne  trois  tangentes  a,  è,  c  et  la 
polaire  X  d'un  point  O,  ou  encore  quatre  tangentes  et 
le  point  de  contact  de  Tune  d'elles. 

24.  Théouème.  —  Si  deux  triangles  sont  circon- 
scrits à  ABC  et  homologiques  as^ec  lui  (axes  X  et  X|), 
les  droites  qui  joignent  leurs  sommets  correspondants 
forment  un  triangle  a^y  inscrit  dans  ABC  et  homolo- 
gique  a^ec  lui.  Le  centre  co  d'homologie  est  le  qua- 
trième point  commun  aux  coniques  Q  et  Qf  circon- 
scrites à  ABC  selon  les  droites  X  ef  Xi,  et  l'axe  o 
d'homologie  est  la  droite  qui  joint  les  points  OetO^^ 
pôles  des  droites  X  ef  Xi  par  rapport  à  ABC  et  aussi 
par  rapport  à  ces  coniques. 

Coupons  ABC  par  X()v[Jiv)  et  X|  (X,  [Ji<  v<).  Les  droites 


(   5*5  ) 
AX,  Bu,  Cv,  d'une  part,  et  les  droites  AX^,  B[Ji4,  Cvi, 
d'autre  part,  forment  Jes  triangles  IHK  et  I|H|Kf  cir- 
conscrits à  ABC  et  honiologiques,  axes  X  et  Xi  et  cen- 
tres 0( —  )v,  —  a,  —  v)  et  O,  ( —  A,  j  —  -Jt-i,  —  V|  ). 
On  a  ' 

fXfA,(v  —  V,)'  VVi(X,  —  X)'  >^l(lA—  P-l)' 

HH   .       f^~î^'  y  —^i  Xi  — X 


[^{^i(vi--v)  vvi(X  — X,)  XXi{^— ^i) 

KK    .       ^  —  f^«  y  —  yj  l  —  lj 

JYIYj  ,  . .  ,  _ _ ,  _        . ; .       • 

{X|A,(v,— v)  vv,(A,— A)  AAi(fX  — (Xj) 

Ces  valeurs  montrent  que  les  droites  ll^,  HHj,  RKi 
forment  un  triangle  a^y  inscrit  dans  ABC  et  homolo- 
gique  selon  le  centre  CL)(aPY), 

(^!^i(vi— v)'         ^      vv,(X,— X)'  XXi({i  — «1,/ 

et  selon  Taxe  p(j^,  j)  ,  2), 

37  =  — a,        j  =  — p,         c=  — Y, 

qui  est  la  polaire  de  A. 
Or  on  a 

X^  p        '         Xi  ^   ?       '' 

c'est-à-dire   que  to   appartient  aux   deux    coniques   Q 
et  Qi  et  par  suite  est  leur  quatrième  point  commun. 
Les  équations  précédentes  peuvent  d'ai-lleurs  s'écrire 

—  X       ^  —Al        y 

ou  Taxe  p  passe  par 

0(—  X,    -   {JL,    -v) 

et 

Oi(—  Xi,  —  {^1,  —  vi  ), 

pôles  des  droites  X  et  Xi . 


(  5i6  ) 

Remarque.  —  Si  rime  Jiîs  droiles  X,  Xi  est  fixe,  on 
pourra  décrire  sa  coiiicjuc;,  en  déplaçant  l'autre  droite. 

25.  Théorème,  —  Etant  donnés  les  deux  points 
O(apy)  et  O,  (a,  j3,  y,  ),  si  les  côtés  correspondants  des 
triangles  aj^Y  et  a,  p,V|  5<?  coupent  en  Ai,  B^,  C|,  /e 
triangle  AiBiCi  -^^/'^  circonscrit  à  ABC  e^  homolo- 
gique  avec  lui,  Vaxe  p(X[jLv)  d'houiologie  est  la  qua- 
trième tangente  commune  aux  coniques  Q  et  Q4, 
inscrites  à  ABC  selon  les  points  O  et  Oi,  e£  /e  centre 
(j)(xjz)  d^homologie  est  le  point  de  rencontre  des 
droites  X(— a,  —  [3,  —  y)  ei  X«(— a,,  — j3|, — y,  ), 
polaires  de  O  et  O^  par  rapport  à  ABC  e^f  aussi  par 
rapport  à  ces  coniques. 


On  a 
A,  : 


">/ 


'    IJ,  :    — ^  ->— ^-V 


r,  „  O      (t 

>        ;t7^^ — : :  ■• 


;Vi  (  V    --  [' 1  }         ^^1  (  T  —  71  >  ??i  (  ^  —  ^-1  ,^ 


*'i 


Ces  valeurs  nionlreiit  (jue  les  points  (A,  Bi,  Ci), 
(Ai,  B,  Ci),  (Ai,  Bi,  C)  sont  trois  à  trois  en  lignes 
droites,  et  que  les  droites  AAi,  BBi,  CCi  sont  concou- 
rantes, c'est-à-dire  que  Ai  Bi  Ci  est  circonscrit  à  ABC 
et  lioniologiquiî  avec  lui  selon  l'axe  p().|ji.v), 

*""  YYi(I^-i^i)'  ''       '^^i(Y-Yi)'  '       ?Pi(^-'^i.'' 

et  selon  Itî  c(»ntr(^  (o(x)'^), 

j-  ^^  —  À,       y  =^  —  \^^       -^  =  —  ''• 
qui  est  le  [)ole  de  z. 


(  5.7  ) 
Or  on  a 

cVst-à-dîre  que  p  enveloppe  Q  et  Q,    et  par  suite  est 
la  quatrième  tangente  commune  à  ces  coniques. 
Les  équations  précédentes  peuvent  s'écrire 


ou  (i)  w  appartient  h  X  cl  à  X|   et  par  suite  est  leur 
point  de  rencontre. 

Remarque.  —  Si  Tun  des  points  O,  Oi  est  lîxe,  on 
pourra  construire  sa  conique  eu  déplaçant  l'autre  point. 

26.  Je  termin(î  cette  Nore  en  résumant  les  construc- 
tions obtenues  de  la  conique  Q  de  cinq  points  A,  B,  C, 
D,  E.  En  prenant  ABC  pour  triangle  de  référence,  si  Y 
et  Z  sont  les  polaires  des  points  D  et  E,  la  polaire  X  du 
point  0(YZ)  sera  la  droite  suivant  laquelle  la  conique  Q 
sera  circonscrite  à  ABC.  Après  avoir  obtenu,  avec  la 
règle,  le  point  O  et  la  droite  X(X[J'.v),  on  pourra  tracer 
la  conique  Q  : 

I.  Par  le  pôle  to  d'une  droite  p  passant  par  O: 

II.  A  l'aide  d'un   point  décrivant  la  droite  X(l6ou 

20); 

III.  En  déplaçant  une  droite  X,  (21); 

IV.  Eu  s'aidant  du  centre  de  la  conique,  que  l'on 
obtient  en  joignant  les  sommets  du  triangle  des  droites 
AX,  B[x,  Cv  auK  milieux  dcîs  côtés  de  ABC,  et  utilisant 
la  remarque  II  du  n"  22. 


(  5.8) 
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PREMIERE   SESSION. 


Géométrie  analytique. 

On  donne  deux  axes  rectangulaires  Ox  et  Oy,  sur  l'axe 
des  X  un  point  A  d'abscisse  x  =  p,  sur  l'axe  des  j^  un  point  B 
d'ordonnée  y  =  q.  Écrire  l'équation  générale  des  coniques 
passant  par  le  point  A,  tangentes  à  l'axe  des  ^  en  B  et  admet- 
tant, pour  diamètre  conjugué  de  Oy,  une  droite  dont  le  coef- 
ficient angulaire  est  m. 

1°  Faisant  varier  /?i,  on  cherchera  le  lieu  des  centres  des 
hyperboles  équilatércs  qui  font  partie  du  faisceau  de  coniques 
représentées  par  l'équation  générale  et  le  lieu  du  point  de 
rencontre  du  diamètre  conjugué  de  Oy  dans  ces  hyperboles 
avec  leur  tangente  en  A.  On  distinguera  sur  ces  deux  lieux 
les  régions  (jui  répondent  à  des  hyperboles  pour  lesquelles  les 
points  A  et  B  sont  sur  une  même  branche,  de  celles  sur  les- 
quelles ces  points  sont  sur  des  branches  diiïérenles. 

2°  Faisant  encore  varier  ni  et  considérant  les  paraboles  qui 
font  partie  du  faisceau  de  coniques  représentées  par  l'équa- 
tion générale,  on  démontrera  que  par  un  point  du  plan  on 
peut  faire  passer  trois  axes  de  ces  paraboles.  On  considérera 
les  points  du  plan  pour  lesquels  un  des  axes  est  parallèle 
à  Oy  et  l'on  cherchera  le  lieu  des  points  d'intersection  des 
deux  paraboles  qui  correspondent  aux  axes  non  parallèles 
à  Oy. 

3°  On  formera  l'équation  de  la  corde  commune  AG  de  ces 
deux  paraboles  et  l'on  cherchera  le  lieu  de  ^intersection  d'une 
parallèle  à  cette  corde  menée  par  l'origine  avec  les  diamètres 
conjugués  de  Oy  dans  dans  ces  mêmes  paraboles. 

Epure. 

On  considère  une  :>phère  de  centre  0  dont  la  cote  et  l'éloi- 
pncment  sont  fixés  à  90'"'",  le  riiyon   de  la   sphère  H  ^^  80'"'"  et 


(5.9) 

un  cône  de  révolution  dont  le  sommet  (5,  s')  est  ainsi  défini  :  la 
projetante  de  ce  point  se  confond  avec  la  tangente  commune 
aux.  deux,  contours  apparents  de  la  sphère  vers  la  gauche,  la 
projection  horizontale  de  S  est  située  sur  le  contour  apparent 
de  la  sphère  et  la  cote  de  ce  point  est  de  tiSo™"  au-dessus  du 


27*  ""/, 


m 


plan  horizontal  de  projection.  L'axe  de  ce  cône  est  une  droite 
de  front  (sz^  s' z')  qui  rencontre  le  diamètre  de  la  sphère  paral- 
lèle à  la  ligne  de  terre  en  un  point  (5,  z')  situé  à  droite  de  O  et 
à  une  distance  de  25"*™.  La  génératrice  de  front  {sgjs'g')  du 
cône  s'obtient  en  menant  de  (s,  s')  une  tangente  au  grand  cercle 
de  front  de  la  sphère  dont  le  contact  a  lieu  en  (m,  m'). 

Gela  étant,  on  demande  : 

i"  De  déterminer  l'intersection  du  cône  et  de  la  sphère.  On 
aura  soin  de  déterminer,  outre  un  point  courant  et  sa  tangente, 
les  points  et  tangentes  remarquables; 

2**  De  représenter  le  tronc  de  cône  limité  par  les  sections 
droites  des  points  (a,  a')  et  (6,  b')  où  l'intersection  rencontre  le 
contour  apparent  vertical  de  la  sphère  en  supprimant  de  ce 
tronc  de  cône  la  portion  comprise  dans  la  sphère. 

Titre  extérieur  :  Intersection  de  deux  surfaces. 

Titre  intérieur  :  Tronc  de  cône  entaillé  par  une  sphère. 
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La  lip^nc  de  terre  est  parallèle  aux  petits  côtés  du  cadre  et 
à  250"*°*  du  petit  coté  supérieur.  La  projetante  (o,  o')  est  au 
milieu  de  la  feuille. 

Cadre  de  0,27  sur  0,4  ). 

Calcul  tri^onométrique. 

I*  Calculer  les  côtés  et  les  angles  du  triangle  ABC  dans 
lequel  on  connaît  la  surface  S,  le  rayon  r  du  cercle  inscrit  et 
le  rayon  ;•'  du  cercle  ex-inscrit  situé  dans  l'angle  A, 

S  =   83'2''%78G, 

/•  =     ()'27'",28), 

;-'  =  15.76"»,  475. 

2°  Donner  la  valeur  minimum  de  la  surface  S  qui  corres- 
pond aux  valeurs  numériques  données  pour  /•  et  pour  r\ 

Physique. 

On  forme,  avec  une  balance  juste,  un  baroscope. 

Soient  P  cl  p  les  poids  réels,  V  et  v  les  volumes  des  deux 
sphères  à  t"\  la  balance  étant  fermée  et  pleine  d'air  sec  à  la 
température  t"  et  sous  la  pression  II,  l'équilibre  existe. 

Montrer  comment  : 

1**  A  température  constante  l'appareil  peut  servir  de  mano- 
mètre, ])uisque  la  tangente  de  l'angle  d'inclinaison  du  fléau 
est  proportionnelle  à  la  variation  de  pression; 

2^*  A  [)ression  et  à  tem})érature  constantes  l'appareil  peut 
servir  d'hygromètre;  il  suffit  en  effet,  {)our  pouvoir  calculer 
l'état  hygrométrique  e  d'un  lieu,  d'ouvrir  la  balance  pour 
donner  libre  accès  à  l'air  humide  et  de  déterminer  les  poids  7: 
nécessaires  pour  ramener  l'équilibre; 

3"  Calculer  dans  ce  deuxième  cas,  l'état  hygrométrique  e 
correspondant  aux  données  numériques  suivantes  : 

dz=  f  (vap.  d'eau),  \  :^-  1835^"'',  2, 

t  —  i-/\         r/ =  o^', ooi2()3  ; 

F/   r:r  '^.f)'""',   1,  r/  r-,  „  .  (,o36() . 
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Chimie. 

1°  Préparations  des  métalloïdes.  —  Ecrire  seulement  les 
formules  des  réactions. 

•2°  Problème.  —  Dans  un  ballon  analogue  à  celui  de  Lavoi- 
sier,  on  chauffe  lo'"  d'un  mélange  d'oxygène  et  d'azote  avec 
loo^""  de  mercure.  On  arrête  l'expérience  quand  l'absorption 
de  l'oxygène  est  terminée  (on  la  suppose  complète). 

Après  refroidissement,  on  verse  un  excès  d'acide  sulfurique 
concentré;  on  chauffe  jusqu'à  dissolution  complète  et  l'on 
recueille  le  gaz  qui  se  dégage  sur  la  cuve  à  mercure;  on  le 
mesure  et  l'on  trouve  6''*,  968. 

On  demande  : 

1°  La  nature  du  gaz  recueilli; 

'i**  La  composition  centésimale,  en  volumes,  du  mélange 
d'oxygène  et  d'azote  contenu  dans  le  ballon. 

Les  gaz  seront  supposés  secs  et  dans  les  conditions  normales 
de  température  et  de  pression 

0  =  0,0695,         H  =  I,         O  =  16,        S  =  3'.>.,         Hg  =  -200. 


SECONDE   SESSION 


Géométrie  analytique. 

Les  axes  de  coordonnées  étant  supposés  rectangulaires,  on 
demande  l'équation  générale  des  hyperboles  équilatères  ad- 
mettant une  asymptote  passant  par  un  point  fixe  B  de  l'axe 
des  y  et  dont  le  coefficient  angulaire  soit  /?i,  telles  en  outre 
que  le  produit  des  abscisses  à  l'origine  des  asymptotes  soit 
constant  et  que  le  carré  du  demi-axe  transverse  soit  la'^. 

Faisant  varier  m  et  a  : 

1°  Démontrer  que  les  axes  de  symétrie  de  ces  hyperbole* 
forment  un  faisceau  passant  par  deux  points  fixes  et  prouver 
géométriquement  que  le  lieu  des  sommets  de  celles  de  ce? 
hyperboles  dont  h's  axes  transverses  sont  égaux  est  un  lima- 
çon de  Pascal. 
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2"  On  considérera  les  hyperboles  du  faisceau  telles  que,  l'o- 
rigine des  coordonnées  se  trouvant  avec  la  courbe  dans  un 
même  angle  des  asymptotes,  le  produit  de  ni  et  des  abscisses 
à  l'origine  des  asymptotes  soit  de  signe  contraire  au  produit 
des  distances  de  l'origine  aux  asymptotes. 

On  démontrera  que,  par  un  point  du  plan,  on  peut  mener 
deu\  hyperboles  de  ce  système  ayant  un  axe  transverse 
<lonné. 

H°  Trouver  le  lieu  A  des  points  par  lesquels  on  peut  mener 
doux  de  ces  hyperboles  telles  qu'une  asymptote,  passant 
par  B,  ait  pour  coefficient  angulaire  -+-i,  pour  l'une,  et  — i, 
pour  l'autre. 

4"  On  considérera,  pour  chaque  point  du  lieu  A,  les  hyper- 
boles qui  répondent,  l'une  à  la  valeur  maximum,  l'autre  ù  la 
valeur  minimum  de  l'axe  transverse  ;  on  leur  mènera  une  tan- 
gente commune  et  l'on  cherchera  le  lieu  du  milieu  de  la  dis- 
tance des  points  de  conlacl. 

Impure. 

Dans  le  plan  de  bout  F'aQ,  incliné  à  4^"  sur  le  plan  hori- 
zontal, on  considère  un  cprcle  de  6o'"'"  de  ravon  tancent  au 
plan  horizontal;  le  cenlre  de  ce  cercle  est  éloigne  de  90'"*"  du 


t' 


c 
»-<^ 


_^....Ji!....5_-„A^ 


n' 


jjj 


-  -: i-  


j3S'"-m 


'ijo'^'/n 


plan  vertical.  Ce  cercle  est  la  directrice  d'un  cylindre  dont  les 
énéralrices  sont  parallèles  à  la  lii^ne  de  terre. 
On    considère  d'aiilrc    pari  un   rùne    de    révolulion    dont    le 


or 
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sommet  (5,  s')  est  placé  sur  l'axe  de  ce  cylindre.  La  projetante 
de  (Sj  s[)  se  confond  avec  aQ  et  l'axe  de  ce  cône  est  perpendi- 
culaire au  plan  P'aQ. 

Le  demi-angle  w  au  sommet  du  cône  est  de  ^5°. 

Gela  posé,  on  demande  : 

1°  De  déterminer  complètement  la  courbe  d'intersection  du 
cylindre  avec  les  deux  nappes  du  cône; 

9°  De  représenter  le  solide  formé  par  le  cône  et  le  cylindre 
en  limitant  ce  solide  aux  deux  plans  de  bout  symétriques  P'aQ 
et  R'aQ. 

Le  cône  sera  limité  à  sa  partie  supérieure  par  le  plan  hori- 
zontal H'  tangent  au  cylindre  suivant  la  génératrice  culmi- 
nante. 

Les  deux  plans  P'aQ  et  R'aQ  ainsi  que  les  surfaces  du  cône 
et  du  cylindre  èont  opaques;  le  plan  H'  horizontal  supérieur 
sera  seul  considéré  comme  étant  transparent. 

Observations.  —  Dans  le  tracé  à  l'encre  les  porlions  de  la 
courbe  d'intersection  du  cône  et  du  cylindre,  qui  sont  exté- 
rieures aux  deux  plans  P'aQ  et  R'aQ,  seront  tracées  à  l'encre 
bleue. 

On  indiquera  à  l'encre  rougè  les  constructions  employées 
pour  déterminer  un  point  quelconque  de  la  ligne  d'intersection 
ou  des  sections  planes  et  les  tangentes  en  ces  points.  Le  tracé 
au  net  devra  faire  ressortir  les  constructions  des  points  ou 
droites  remarquables. 

Titre  extérieur  :  Intersection  de  surfaces. 

Titre  intérieur  :  Cône  et  cylindre  limités  par  des  plans. 

Placer  la  ligne  de  terre  parallèlement  aux  petits  côtés  du 
cadre  à  o"™, 210  du  côté  supérieur. 

Calcul  trigonométrique. 

Résoudre  le  triangle  ABC  dans  lequel  on  donne  les  côtés  6, 
c  ainsi  que  l'aire  S'  du  triangle  DEF  qui  a  pour  côtés  les  lon- 
gueurs des  médianes  du  triangle  ABC. 

On  choisira,  parmi  les  solutions  qui  répondent  aux  données 
numériques,  celle  pour  laquelle  la  hauteur  issue  du  sommet  A 
a  la  moindre  valeur. 

S'  -  9431760%         h  =  497'28'",7,         r  =  67917^,8. 
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P.'S.  —  On  prouvera  que  S'  est  égal  aux  trois  quarts  de  la 


surface  S  du  trianp^le  ABC. 


Physique. 

Un  piston  sans  frottement,  de  poids  tu,  de  section  S'''"^  repose 
sur  le  fond  d'un  cylindre  vertical  ouvert  à  sa  partie  supérieure 
dans  ratniopphère. 

Dans  le  fond  se  trouve  une   soupape  qui  met  le  cylindre  en 


2SZM 


X 


relation  avec  une  chaudière  de  capacité  V  litres  qui  contient 
M  kilog.  d'eau  et  de  vapeur  et  qui  est  maintenue  à  une  tem- 
pérature constante  T  à  laquelle  correspond  une  pression  de 
vapeur  de  P  kilog.  par  centimètre  carré. 

Le  cylin'lre  est  chaufTc  à  une  température  Tj  telle  que  : 

1**  La  pression  P^  kilog.  par  cenlinictre  carré  correspon- 
dante soit  exactement  celle  qui  est  transmise  par  le  piston  ; 

-2"  La  distance  P  —  Pi  soit  exactement  celle  qui  est  néces- 
saire pour  le  fonctionnement  de  la  soupape. 

On  demande  de  calculer  le  déplacement  du  piston. 

Exe mp le  n u niér Iq u e  : 


V  =  3o''S 
Rayon  du  piston 


T  =  i65%         r 


7  °»  i^. 


Ti-i,14% 


»vg 


77  ==  lOOOO 


U  =  3i"",43. 


Densité  de  la  vapeur  d'eau 


d  —  o,r)'j»>.. 


Coefficienl  de  dilalalion  tics  ga/. 


a  =  o.oo'WW. 
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Chimie. 

1°  Ozone. 

2°  Problème.  —  On  chauffe  lo^*"  de  phosphore  avec  un 
excès  de  sulfure  de  baryum  et  d'eau.  Les  gaz  dégagés  sont 
reçus  dans  une  dissolution  préparée  en  attaquant  loo**"  d'ar- 
gent pur  par  l'acide  azotique,  étendant  d'eau  et  ajoutant  un 
excès  d'ammoniaque. 

On  demande  : 

1°  La  nature  du  précipité  qui  se  forme; 

'X°  Le  poids  d'argent  dissous  restant  dans  la  liqueur  ammo- 
niacale. 

H  =  1,         O  =  i6,         S  =  32,         Az  =  I  ),         P  =  3i, 

Ag  =  io8,         Ba  =  137. 
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EXERCICES. 


QUESTIONS  RÉSOLUES. 


Question  1257. 

Étant  donné  dans  un  plan  un  pentagone  convexe  quel- 
conque ABGDE,  chaque  système  de  trois  côtés  consécutifs 
forme  un  triangle.  Démontrer  que  les  cinq  circonférences 
circonscrites  à  ces  triangles  déterminent  par  leurs  inter- 
sections cinq  points  situés  sur  une  même  circonférence, 

SOLUTION 

Par  M.  Paul  Terrier. 

Cette  question  a  été  posée  et  résolue,  il  y  a  bien  des  années, 
par  M.  Auguste  Miquel  (voir  Catalan,  Théorèmes  et  problè^ 
mes,  5"  édition,  p.  ii8,  et  Salmon,  Géométrie  analytique, 
p.  340-  En  voici  une  solution  fort  différente. 

Soient  AB^,  BCe,  CDa,  DE6,  EAc  les  triangles  construits 
dans  les  conditions  énoncées  (^);  di,  e\,  ai,  6i,  C\  les  centres 
des  circonférences  respectivement  circonscrites  à  ces  trian- 
gles; 6o,  Co,  du,  «0,  ao  les  points,  autres  que  les  sommets  du 
pentagone,  où  se  coupent  respectivement  les  couples  de  cir- 
conférences dx  et  e\,  Cl  et  ai,  ai  et  6i,  etc.;  soient  enfin  Ai, 
Bi,  Cl,  Di,  El  les  centres  des  circonférences  circonscrites  aux 
cinq  triangles  6Ae,  cBa,  dCb,  6 De,  aEc?,  formés  par  deux 
côtés  consécutifs  du  pentagone  et  par  le  côté  opposé  au  sommet 
où  se  coupent  les  deux  premiers  côtés. 

Les  cinq  côtés  du  pentagone,  pris  quatre  à  quatre,  détermi- 
nent cinq  quadrilatères  complets,  dans  chacun  desquels  les 
quatre  côtés,  pris  trois  à  trois,  déterminent  à  leur  tour  quatre 
triangles.  Le  quadrilatère  cBCD,  par  exemple,  comprend  les 
triangles  inscrits  aux  circonférences  Bi,  Di,  ei,  ai,  et  Ton  sait 


(*)  Le  lecteur  est  prié  de  faire  la  figure. 

I* 


(  >*) 

que  ces  quatre  circonférences  se  coupent  au  point  Cq,  déjà  dé- 
terminé par  l'intersection  de  deux  d'entre  elles,  et  et  ai.  De 
même,  les  circonférences  Bj,  Ej,  ai,  Ci  se  coupent  au  point ao, 
et  ainsi  de  suite. 

Gela  posé,  on   a  successivement,  pour  les  quadrilatères  in- 
scriptibles  : 

Cq  Uq  eQ=  CqUqC  —  Cq  Uq  c 

=  a***"  —  CqUC  —  (9.^^  —  eo Ec) (circonférences  A|  et  Ci) 
=  a**^  —  CodoD  —  eodQD( circonférences  ai  et  di ) 
=  a***"  — co^o^o- 

Les  angles  c^aoCo,  Cq^o^o  étant  supplémentaires,  il  en  ré-^ 
suite  que  les  points  ao,  Co,  do^  Cq  sont  sur  une  circonférence  0 
qui,  pour  les  mêmes  raisons,  contient  aussi  le  point  Ôq,  La 
proposition  est  donc  démontrée. 

On  voit  de  plus  que  la  propriété  énoncée  appartient,  non 
seulement  aux  circonférences  ai,  61,  ...,  circonscrites  aux 
cinq  triangles  formés  par  trois  côtés  consécutifs  du  pentagone 
donné,  mais  encore  aux  cinq  circonférences  Ai,  Bi,  . . .,  cir- 
conscrites aux  triangles  formés  par  trois  côtés  consécutifs 
du  pentagone  étoile  adbec. 

On  sait  d'ailleurs  que  le  point  de  commune  intersection  des 
quatre  circonférences  circonscrites  aux  quatre  triangles  formés 
par  les  côtés  d'un  quadrilatère,  pris  trois  à  trois,  est  le  foyer 
de  la  parabole  inscrite  au  quadrilatère  et  que  les  centres  de 
ces  quatre  circonférences  sont  eux-mêmes  sur  une  cinquième 
circonférence  passant  aussi  par  le  foyer  (*).  Si  nous  désignons 
par  a,  p,  ...,  z  les  centres  des  cinq  circonférences  de  cette 
dernière  espèce  relatives  aux  cinq  quadrilatères  BiEiCi<ii, 
AiCiC?iei,  ...,  AiDi^iC,,  nous  arrivons  à  voir  que  chacun 
des  points  tels  que  «o  est  le  point  d'intersection,  non  seule- 
ment des  trois  circonférences  indiquées  dans  l'énoncé  de  la 
question  1237  (ci,  di  et  0),  mais  encore  de  trois  autres  cir- 
conférences (Bi,  El,  a). 

Le   même  énoncé  peut   d'ailleurs,   d'après  ce   qui  précède, 
être  remplacé  par  cet  autre  plus  général  : 

Les  cinq  paraboles  inscrites  aux  quadrilatères  formés 


(')  Voir  Nouvelles  Annales,  t.  XV,  p.   m;  1876. 


(  3-) 
par  les  côtés  d'Un  pentagone^  pris  quatre  à  quatre,  ont 
leurs  foyers  distribués  sur  une  circonférence. 

En  se  fondant  sur  les  propriétés  que  nous  venons  de  rap- 
peler, et  par  la  seule  considération  d'une  suite  de  quadrila- 
tères inscrits  dans  les  diverses  circonférences  de  la  figure,  on 
arrive  à  démontrer  cette  nouvelle  et  intéressante  proposition  : 

Les  centres  des  dix  circonférences  G  circonscrites  aux 
dix  triangles  formés  par  les  côtés  d'un  pentagone,  pris 
trois  à  trois,  sont  distribués  quatre  à  quatre  sur  cinq  cir- 
conférences Qx,  qui  passent  respectivement  aux  foyers  des 
cinq  pdraboles  inscrites  aux  quadrilatères  formés  par  les 
côtés  du  pentagone  pris  quatre  à  quatre.  Les  circonfé" 
rences  Ci  ont  elles-mêmes  leurs  centres  sur  une  circonfé- 
rence ta  et  elles  coupent  toutes  la  circonférence  O,  qui 
contient  les  foyers  des  cinq  paraboles,  en  un  même  point  M, 
situé  sur  la  ligne  des  centres  ojO. 

Lorsque  deux  côtés  du  pentagone  sont  parallèles  entre  eux, 
on  Vérifie  les  particularités  suivantes  : 

Trois  des  dix  circonférences  G  ont  leurs  centres  à  l'infini  et 
se  confondent  respectivement  avec  les  côtés  non  parallèles  du 
pentagone.  Une  quatrième  circonférence  G  (celle  qui  contient 
le  sommet  du  pentagone  par  lequel  ne  passe  aucun  des  deux 
côtés  parallèles)  se  confond  avec  la  circonférence  O  des 
foyers.  Deux  des  circonférences  Gi  ont  leurs  centres  à  distance 
finie  et  se  Coupent  au  point  M  sur  la  circonférence  O.  Les  trois 
auXres  ont  leurs  centres  à  l'infini  et  se  réduisent  à  trois  droites 
qui  partent  des  sommets  du  triangle  formé  par  les  côtés  non 
parallèles  du  pentagone  et  qui  concourent  au  point  M.  La  cir-» 
conférence  co  a  son  centre  à  l'infini  et  se  réduit  à  une  droite 
perpendiculaire  sur  OM  en  son  milieu. 

On  déduit  immédiatement  cette  proposition  restreinte  : 

Les  côtés  d'un  triangle  T,  pris  deux  à  deux,  forment 
avec  deux  transversales  parallèles  quelconques  deux 
groupes  de  trois  triangles  inscrits  dans  des  circonférences 
dont  les  centres  sont  les  sommets  de  deux  nouveaux  trian- 
gles t.  Les  triangles  t  sont  homologiques  entre  eux  et  ho- 
mologiques  à  T,  par  rapport  à  un  centre  M,  situé  sur  la 
circonférence  O  circonscrite  à  T;  ils  sont,  déplus,  respec- 


(  4*) 

tivement  inscrits  daru  deux  circonférences  qui  pcusent  par 
le  centre  d*homologie  M  et  par  le  centre  O. 

Le  point  M  est  le  foyer  d'une  parabole  inscrite  au  triangle 
donné  et  dont  Taxe  est  perpendiculaire  à  la  direction  des  trans- 
versales. 

Enfîn,  lorsque  le  pentagone  a  quatre  côtés  parallèles  deux 
à  deux,  c'est-à-dire  lorsqu'il  est  formé  d'un  parallélogramme 
écorné  par  une  transversale  quelconque,  on  a  les  résultats  sui- 
vants : 

Quatre  des  dix  circonférences  C  se  confondent  respective- 
ment avec  les  quatre  côtés  parallèles  deux  à  deux;  deux  autres 
avec  le  cinquième  côté  isolé  du  pentagone.  Les  quatre  der- 
nières ont  leurs  centres  à  distance  finie,  et  chacune  d'elles  est 
tangente  à  deux  des  trois  autres. 

Quatre  foyers  sur  cinq  sont  alignés  sur  le  côté  isolé  da  pen- 
tagone, aux  points  de  contact  des  quatre  circonférences  G,  deux 
à  deux  ;  le  cinquième  foyer,  dépendant  du  sommet  du  penta- 
gone, opposé  au  côté  isolé  est  à  l'infini,  en  sorte  que  le  centre 
de  la  circonférence  O  est  aussi  à  l'infini. 

La  circonférence  Ci,  relative  au  dernier  sommet  considéré, 
est  tout  entière  à  l'infini.  Il  en  est  de  même  du  point  de  com- 
mune intersection  M  et  de  la  circonférence  to  tout  entière. 

Les  quatre  autres  circonférences  Ci  ont  leurs  centres  à  l'in- 
fini et  se  résolvent  en  quatre  droites  qui  sont  les  côtés  d'un 
nouveau  parailéloj^ramme  ayant  môme  côté  isolé  que  le  paral- 
lélogramme donné.  En  opérant  sur  ce  parallélogramme  comme 
sur  le  précédent,  et  de  même  sur  les  suivants,  on  obtiendrait 
une  série  de  pentagones  ayant  un  côté  commun,  et  les  quatre 
autres  côtés  parallèles  entre  eux  deux  à  deux.  Dans  chacun  de 
ces  pentagones,  l'angle  opposé  au  côté  isolé  est  double  de  ce 
qu'il  était  dans  le  pentagone  précédent  et  la  limite  de  ces 
figures  pcntagonales  transformées  est  le  côté  isolé  commun  à 
toutes. 

Quand   le  pentagone   donné   est  inscrit  dans  une  circonfé- 
rence TT,  l'axe  radical  AB  des   circonférences  tc  et  di  et  l'axe    ' 
radical  a^b^  des  circonférences  O  et  dx  se  coupent   sur  l'axe 
radical  RS  des  circonférences  t:  et  O  ;  BG  et  60 ^o  se  coupent 
pareillement  sur  RS  et  ainsi  de  suite.  Donc  : 

Les  côtés  d'un  pentagone  A,  inscrit  dans  une  circonfé- 
rence,  sont   coupés    respectivement  en  cinq   points   d'une 
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même  droite  par  les  côtés  correspondants  du  pentagone  «o» 
gui  a  pour  sommets  les  foyers  des  paraboles  inscrites  aux 
cinq  quadrilatères  formés  par  les  côtés  du  pentagone  A, 
pris  quatre  à  quatre. 

JVote,  —  MM.  Lez  et  F.  Pisani  ont  aussi  résolu  la  question. 

Question  1266. 
Si,  par  le  pôle  de  Vorthogénide 

p  ?=«   3sin( — ytû), 

on  mène  une  droite  quelconque,  les  tangentes  aux  points 
d'intersection  de  cette  droite  avec  l'orthogénide  forment 
un  triangle  équilatéral.  Trouver  le  lieu  du  centre  de  ce 
triangle  et  l'enveloppe  du  cercle  circonscrit,  lorsque  la 
droite  oscille  autour  du  pôle,  (E.  Lucas.) 

SOLUTION. 

Par  M.  E.  Fauquembergur. 

La  courbe,  représentée  par  l'équation  ci-dessus,  est  la  caus- 
tique par  réflexion  de  la  parabole,  pour  des  rayons  incidents 
perpendiculaires  à  Taxe.  MM.  Barbier  et  Lucas  en  ont  fait  une 
^étude  détaillée  dans  les  Nouvelles  Annales  (2®  série,  t.  V, 
p.  27  et  suiv.). 

Elle  rentre  dans  une  famille  de  courbes  remarquables  dont 
réquation  est 

p'*=  Asin/iui. 

M.  Haton  de  la  Goupillière,  qui  a  proposé  de  leur  donner  le 
nom  de  spirales  sinusoïdes,  a  résumé  les  nombreuses  pro- 
priétés de  ces  courbes  dans  un  intéressant  article,  inséré  dans 
ce  même  Recueil  (2*  série,  t.  XV,  p.  97  et  suiv.). 

Nous  rappellerons  les  deux  suivantes  : 

1°  L'angle  de  la  tangente  avec  le  rayon  vecteur  est  égal  à 
n  fois  l'inclinaison  de  ce  dernier  sur  l'axe  polaire; 

2"  L'angle  des  tangentes  menées  aux  extrémités  de  deux 
rayons  vecteurs  quelconques  est  égal  à  (/i-i-()  fois  celui  de 
ces  rayons. 

On  déduit  immédiatement  de  là  que,  dans  l'orthogénide,  les 
tangentes  aux  trois  intersections  par  un  même  rayon  focal 
forment  toujours  un  triangle  équilatéral. 
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La  première  de  ces  propriétés  donne  un  moyen  rapide  d'écrire 
les  équations  des  trois  tangentes.  On  peut  aussi  employer 
réquation  générale  de  la  tangente  à  la  courbe  dont  Téqualion 

est  mise  sous  la  forme  -  =/(to),  savoir  : 

P 

-  =/(ti))cos(Û  —  (D)-h/'(w)sin(û  —  w). 

On  observera  que,  pour  une  même  valeur  de  l'angle  polaire, 

les  trois  valeurs  de  -  sont 

P 

En  prenant  pour  axe  des  X  l'axe  polaire,  on  trouvera  aisé- 
ment, d'après  les  remarques  précédentes,  que  les  équations  des 
trois  tangentes  sont  : 

Lg^  Xsin2(<p  -+-  Ka) —  Ycos2(«p-i-Ka) — acoséc*(<pH-Ka)  =  o, 

(K  =  o,  1,2), 

où  l'on  a  fait,  pour  abréger, 

3  =  f  "'         3  =  "■ 

Si  l'on  ne  cherchait  que  le  lieu  du  centre  du  triangle,  le  pro- 
cédé le  plus  simple  serait,  peut-être,  d'éliminer  cp  entre  les 
équations  de  deux  bissectrices 

L3 — Li  =  o        et        L3 — L2=o. 

Mais,  comme  nous  aurons  besoin  de  l'équation  du  cercle  cir- 
conscrit, nous  allons  la  former. 

Le  triangle  étant  équilatéral,  l'équation  générale  du  cercle 
circonscrit  se  simplifie  et  devient 

U  ^  Lj  L2  -4-  Lj  L3  -h  L3  Lj  =  o. 

En  vertu  de  l'identité 

(SLi)2=  2LÎ-+-2SL1L2, 
on  peut  remplacer  l'équation  précédente  par  celle-ci  : 
L2  _^  1,2  _+.  L2  — (  L,  -+-  L2 -h  La)?  =  o. 
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Les  calculs  sont  alors  plus  symétriques.  Ils  sont  suffisamment 
simples,  parce  que  Ton  a  à  opérer  sur  des  lignes  trigonomé- 
triques  d'angles  en  progression  arithmétique. 

Toutes  réductions  (1)  faites,  on  trouve,  pour  Téquation  du 
cercle, 

X*-hY» — 8aX  cot(o-+-4aY(3cot*a)  -hi) — 32a«  coséc*a)  =  o, 

ou,  en  désignant  cotco  par  X  et  ordonnant, 

(i)    4«(3Y  — 8a)X«— 8aXX-HX«-4-(Y-h8a)(Y  — 4a)  =  o. 

Les  équations  du  centre  sont 

X  =  4aX        et        Y=— 2a(3X»-f.i). 
L'élimination  de  X  donne 

X»  =  ~^(Y  +  2a). 

Le  lieu  du  centre  est  donc  une  parabole  dont  Taxe  se  confond 
avec  Taxe  des  Y. 

Le  paramètre  variable  X,  entrant  au  second  degré  dans  l'équa- 
tion (i),  on  aura  l'enveloppe  du  cercle  en  écrivant  que  l'équa- 
tion a  ses  deux  racines  égales. 

L'équation  que  l'on   obtient  ainsi  peut  se  mettre    sous  la 

forme 

(Y  — 4a)(3X«-h3Yî-M6aY  — 64a«)  =  o. 

Elle  se  décompose  en  deux  autres, 

Y  =  4a 

{*)  Les  simplifications  résultent  des  relations  suivantes,  qui  sont 
des  conséquences  de  formules  connues  : 

V  sin2(9-|- A:a)  =  V  cos2(îp -h  A:a)=  o; 
k=o  A  =  o 

V  sin»2(cp4-A:a)  =  V  co8'2(<p -4- À:a)=  |; 

V  cot(9  + A-a)=  3cot3cp;  V  cot*(9 -4- ^a)  =  9Cot'3<p -4- 6; 

.*=o  Ar=o 

4  sincp  sin((p  +  a)  sin(<p  +  2a)=  sinS^. 


(8') 

et 

3(X«4- Y*)-4- i6aY  —  64a«  =  o, 
ou 

i6a\* 


x..(v.-)'=(¥y 


Le  cercle  variable  reste  donc  constamment  tangent  à  la  droite 
^  =  4a,  parallèle  à  l'axe  des  X  et  à  un  cercle  ayant  son  centre 
sur  Taxe  des  Y. 

Nota.  —  M.  Moret-Blanc  a  aussi  résolu  la  question. 


Question  1267. 

On  donne  une  circonférence  dont  le  centre  est  O,  et  une 
droite  a.  On  a,  sur  cette  droite^  deux  divisions  homogra^ 
phiqueSy  dont  A  et  A'  sont  deux  points  correspondants.  Par 
A  et  A'  on  mène  des  tangentes  à  la  circonférence;  elles  se 
coupent  en  quatre  points  dont  on  demande  le  lieu  géomé-^ 
trique. 

Construire  la  courbe  dans  le  cas  particulier  où  le  pied 
de  la  perpendiculaire  abaissée  du  point  O  sur  la  droite  a. 
est  le  point  milieu  des  deux  point  doubles  im,aginaires  des 
divisions  ho  ma  graphiques.  Cas  particulier  où  les  divisions 
sont  en  involution  et  ont  leurs  points  doubles  imaginaires. 

(Ed.  Dewulf.) 

solution 
Par  M.  Moret-Blanc. 

Soit  D  une  droite  quelconque.  A  chaque  point  A  coiTespond 
un  point  A',  deux  tangentes  issues  de  A,  qui  coupent  la  droite 
D  en  deux  points  /^i,  m%,  et  deux  droites  issues  de  A',  qui  la 
coupent  aux  points  /ii,  ni. 

En  vertu  du  principe  de  correspondance,  il  y  aura  sur  la 
droite  D  quatre  points  de  coïncidence  d'un  point  m  avec  un 
point  /i,  et,  par  conséquent,  quatre  points  du  lieu;  ce  lieu  est 
donc  une  courbe  du  quatriènve  ordre. 

Si  les  divisions  sont  en  involution,  un  point  de  coïncidence 
se  reproduira  quand  on  permutera  A  et  A'  :  les  quatre  points 
de  coïncidence  se  réduiront  à  deux,  et  le  lieu  sera  une  conique. 

Soit  OC  la  perpendiculaire  abaissée  du  point  O  sur  la  droitea. 
Si  C  est  le   point  milieu  des  deux  points  doubles  imaginaires 
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des  divisions  homographiques,  G'  le  point  de  la  seconde  divi- 
sion, qui  correspond  au  point  G  de  la  première  et  I  le  point  de 
la  première  qui  correspond  à  Finfîni  de  la  seconde,  on  sait 
qu'il  existe  sur  OG,  de  part  el  d*autre  du  point  G,  un  point  P 
tel  que 

GF  =  /GI.GC', 

d'où  Ton  voit  chaque  segment  AA'  sous  un  angle  constant. 
Soit 

GA.GA'-f-  a{CX  -  GA')-f-  c^  =  o 

la  relation  d'homographie,  a  el  c  étant  des  constantes  don- 
nées. 
En  faisant  GA'=  x,  on  a 

GI  =  a, 
et  en  faisant  GA  =  o,  on  a 

GG'=  ^, 
a 

d'où 

GP  =  c. 

m 

Les  divisions  homographiques  seront  déterminées  par  l'angle 
constant  GPG'  tournant  autour  du  point  P.  On  facilitera  la 
construction  en  décrivant  une  circonférence  du  point  P  comme 
centre,  sur  laquelle  il  suffira  de  prendre  un  arc  égal  à  celui 
qui  est  intercepté  par  GP  C  pour  avoir  les  directions  de  PA 
et  PA'. 

On  voit  que  la  ligne  OG  sera  un  axe  de  symétrie  du  lieu 
cherché,  de  sorte  que  chaque  couple  de  points  A,  A'  donnera 
huit  points  du  lieu. 

On  obtiendra  les  points  situés  sur  l'axe  en  plaçant  l'angle 
APA',  de  manière  que  PO  soit  sa  bissectrice  :  on  voit  qu'il  n'y 
a  sur  l'axe  que  deux  points  réels. 

Si,  le  point  G  étant  le  point  milieu  des  deux  points  doubles 
imaginaires,,  les  divisions  homographiques  sont  en  involution, 
les  segments  AA'  seront  vus  du  point  P  sous  un  angle  droit; 
le  lieu  cherché  sera  une  conique  dont  OG  sera  un  axe  de  sy- 
métrie. 

Nota.  —  La  même  question  a-  été  résolue  par  M.  F.  Pisani. 

'1* 
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Question  1277. 

Soient  (G)  et  (Ci)  deux  courbes  planes  qu'une  droite 
mobile  rencontre  sous  des  angles  constants  \l  et  \li.  Pour 
que  ces  deux  courbes  soient  semblables,  il  faut  qu'elles 
soient  deux  spirales  logarithmiques  semblables  par  rapport 
au  point  asymptotique^  et  tournées  autour  de  ce  point, 
l'une  relativement  à  l'autre,  d'un  angle  égal  à  la  diffé- 
rence des  angles  de  rencontre  ^  et  |jli. 

Remarquer  le  cas  de  deux  courbes  semblables,  mais  quel- 
conques, tournées  l'une  relativement  à  l'autre  d'un  cer- 
tain angle,  autour  du  pôle  de  similitude. 

Point  de  contact  de  la  droite  mobile  avec  son  enveloppe, 
dans  les  deux  cas.  (Edouard  Habich.) 

SOLUTION 

Par  M.  Morkt-Blanc. 

Deux  courbes  semblables  peuvent  être  considérées  comme 
résultant  de  deux  courbes  homothétiqucs,  dont  on  a  fait  tour- 
ner l'une  d'elles  d'un  certain  angle  autour  du  pôle  de  similitude. 

Gela  posé,  je  suppose  que  le  mouvement  de  la  droite  soit 
déterminé  par  la  condition  de  joindre  deux  points  homologues. 
Soient  m  et  m^  deux  de  ces  points  et  O  le  pôle  de  similitude  ; 
le  triangle  mOmi,  ayant  un  angle  constant  compris  entre  deux 
CTÔtés  proportionnels,  reste  toujours  semblable  à  lui-même,  et, 
par  conséquent,  la  droite  mm^  fait,  avec  les  rayons  vecteurs 
0/n,  0/Mi,  des  angles  constants  dont  la  différence  est  mOni\. 
Si  donc  cette  droite  fait  avec  les  tangentes  en  m  et  fu^  des 
angles  constants  fx  et  [Xi,  l'angle  de  la  tangente  avec  le  rayon 
vecteur  sera  aussi  constant  ;  d'ailleurs  ces  angles  sont  égaux  pin- 
suite  de  la  similitude  des  courbes  :  donc  les  courbes  sont  deux 
spirales  logarithmiques  semblables,  dont  l'une  a  tourné  au- 
tour du  pôle  asymptolique  commun  d'un  angle  égal  à 

d=([x— fx,). 

Dans  le  cas  de  deux  courbés  semblables,  mais  quelconques, 
les  angles  \l  et  \j.i  peuvent  varier,  mais  leur  différence  reste 
constante  et  égale  à  l'angle  mOm^  des  rayons  vecteurs  homo- 
logues : 

i"  II  résulte  de  ce  qui  procède  que  renvcloppc  de  la   droite 
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mobile  peut  être  considérée  comme  celle  d'une  droite  passant 
par  les  points  m  de  Ja  première  courbe  et  faisant  avec  le  rayon 
vecteur  Cm  un  angle  constant  X.  Soit 

l'équation  de  la  courbe  lieu  du  point  m.  Appelons/»  la  lon- 
gueur de  la  perpendiculaire  abaissée  du  pôle  sur  nirrix  et  a 
l'angle  qu'elle  fait  avec  l'axe  polaire,  p  et  to  les  coordonnées 
polaires  d'un  point  de  mmx.  On  a 

a^O-/"-— X^  =  0-f-X-  -, 

p  =z  r  sinX  =  p  cos(a)  —  2c)=  p  sin(ô  -h  X  —  to), 
ou 

(i)  sinX/(6)=  p  sin(6  H- X  —  w)         équat.  de  w/«i, 

et.  en  différentiant  par  rapport  à  0, 

(•2)  sinX/(0)=  p  cos(0 -H  X  —  w). 

6  étant  connu,  ces  deux  équations  déterminent  les  coordonnées 
p  et  ai  du  point  de  contact  de  la  droite  mmi  avec  son  enve- 
loppe. 

Dans  le  cas  où  les  courbes  semblables  sont  des  spirales  loga- 
rithmiques, on  a 

r  =  ae'"^ 

sinX.rte'"^=  p  sin  (0  -+-  X  —  w), 

sinX.mae'"Q=  p  cos(6  -j-  X  —  w), 
d'où  Ton  tire 

tang(0  -hX  —  to)=  —  =  tangv  (v  angle  de  la  spirale), 

ta  —  0  =  X — V         (valeur  constante), 


Ces  deux  formules  montrent  que  l'enveloppe  est  une  spirale 
logarithmique  semblable  aux  proposées. 


Question  1287. 

Soient  A  e^  B  les  extrémités  de  deux  rayons  conjugués 
variables  d'une  ellipse;  trouver  Venveloppe  des  cercles  dé- 
crits sur  AB  comme  diamètre.  (Barbauix.) 
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Soient 


SOLUTION 

Par  M.  MoRBT^iuoiQ. 
a?î        y» 


réquation  de  Tellipse,  acos^  et  6smf  les  coordonnées  Un 
point  A.,  —a sin^  et  b coscp  celles  du  point  B. 

L'équation  de  la  circonférence  décrite  mr  AB  eomme  diiH 
métre  sera 

r         g(cosy  —  8in<p)1»     ["        6(co8<p"Hsin<p)1» 

_  a«(cos<p-t-8iny)»       6*(cos(p  —  sîn^)* 
4  "^  4  •' 

ou,  en  développant  et  réduisant» 


(«) 


/pî-^.^1 — (ax -¥■  b^)cos^  -+-(aa?—  6j^)sin^ 
=  (a*  —  6>  ;  sin  9  cosç  =  c*  sin  ç  cos^. 


On  obtiendra  l'équation  de  l'enveloppe  en  éliminant  l'angle  <p 
entre  cette  équation  et  sa  dérivée  par  rapport  à  cp, 

('2)    {ax  -¥-  by)  sincp  -h{ax  —  bjr)  coscp  =  c^(i  —  i  sin*cp), 

au  moyen  de  la  relation 


(3) 


sin^cp  -h  cos^cp  =  I 


Si  l'on  tire  de  l'équation  (i)  la  valeur  de  coscp  pour  la  repor- 
ter dans  les  équations  (2)  et  (3),  il  vient,  après  une  première 
réduction, 

2  c' sin' 9  -h^c'{ax-{-by)sia'(f-h2{a^x''-\-b^y')    s\n(p-{-{x''  -hy'){ax-{-by) 

—  c*  — c*{ax-\-by) , 

c\ax-i-by)sïn^(p-h2{a^x'-{-b^y^)  sin''^-{-S{x'-hy'){ax—by)\sin(p-\-2{x'-{-y*Y 

—  c*  —3c^ax-{-by)[    —2{ax-\-byy 

Si,  pour  abréger  l'écriture,  on  représente  ces  équations  par 

A  sin^co  -h  B  sin^o  -h  C  sin  es  -4-  D  =  o, 

4  1»' 

A'  sin^  o  -i  B'  sin2  r^  -^  C  sin  '^  -h  D'  =  o, 


i 
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l'équation  résultante,  mise  sous  forme  de  déterminant,  sera 

AB'— BA'  AC— GA'  AD  — DA'     =  o, 

AC— CA'     (BC—  GB')-t-(AD'—  DA')     BD'—  DB' 
AD'  —  DA'  BD'—  DB'  CD'  —  DC 

équation  du  douzième  degré. 

Question  1309. 

On  donne  deux  coniques  A,  B  et  un  point  S  dans  un  plan. 
Par  ce  dernier  on  tire  une  droite  quelconque  et  Von  prend 
son  pôle  a  par  rapport  à  la  conique  A.  On  joint  Sa  et 
Von  prend  son  pôle  b  par  rapport  à  B  ;  o/i  tire  Sb  et 
l'on  prend  son  pôle  ai  par  rapport  à  A,  et  ainsi  de  suite 
indéfiniment. 

Démontrer  que  : 

I**  Quatre  droites  consécutives  quelconques  des  faisceaux 
S,  a,  «1,  «2»  •  •  •  etS^  6,  ^i,  b-i,  ...  ont  des  rapports  anhar- 
moniques  constants  ; 

2°  Donner  l'expression  d'un  de  ces  rapports; 

3**  Si  ce  procédé  est  épuisé  à  la  cinquième  ligne,  en  d'au- 
tres term.es,  si  S6i  coïncide  avec  la  première  ligne  arbi- 
traire issue  de  S,  les  quatre  tangentes  menées  par  S  au.r 
deux  coniques  forment  un  faisceau  harmonique. 

G.    DE   POLIGNAC. 
SOLUTION 

Par  M.  Camille  de  Polignac. 
Soient 

e,  e'  les  points  de  contact  des  tangentes  à  la  conique  A  par  le 

point  S  ; 
fif  les  points  où  les  tangentes  à  B  par  S  rencontrent  €e'; 
P  le  point  de  rencontre  de  S 6  avec  la  même  ligne,  (b,  pôle  de 

Sa,  d'après  l'énoncé,  a  et  ai  sont  situés  sur  ee',) 

Gomptons  toutes  les  distances  à  partir  de  0,  point  milieu 
de  ee'j  et  posons,  pour  abréger. 


Oa  =  x,       Oai=Xi,       Op  =  p,       Oe  =  e,       0/  =  /,       .... 

Désignant  par  des   parenthèses   le   rapport   anharmonique, 

3' 


(  M*) 


on  a 

(0 

(«?//')=-', 

(2) 

(^uiee')  —  —  I. 

On  tire  de  (i) 

2                         1                         I 

ou  réduisant 

•iPa7-(/-h/')(a?  +  p)  +  2//'=o. 
Posant 

(2X--  p)^  =pX  —  2 y», 

on  tire  de  (2) 

Éliminant  ^  entre  les  deux  dernières  équations,  il  vient 

1(237 — p)e^  =(px  —  2q*)xi 
ou 
pxxi  —  2e^x  —  iq^Xi-î-  pe^  =  o. 

Cette  dernière  relation  est  une  relation  homographique  entre 
deux  points  consécutifs  de  la  série  a,  ai,  «2,  ....  Donc,  le  rap- 
port anharnnionique  de  quatre  quelconques  de  ces  points,  soit 
Xj  Xiy  Xij  X3,  est  égal  au  rapport  anharmonique  des  quatre 
conjugués 

Xly  X2y  ^3,  Xlf'j 

en  d'autres  termes,  le  rapport  anharmonique  de  quatre  points 
consécutifs  a,  «i,  a^,  «3  est  constant.  Ce  qui  démontre  la  pre- 
mière proposition  de  l'énoncé. 

Passons  à  la  troisième  : 

Ecrivons  l'équation  (3)  plus  généralement 

(4)  pxx' — le^x  —  iq^x'  -h  pe^  =  o. 

Si  la  construction  est  épuisée  à  la  cinquième  ligne,  le  point 
«2  coïncide  avec  a,  c'est-à-dire  que  X2  =  x.  Donc,  si,  dans  (4), 
on  remplace  x  par  Xi,  on  en  tirera  x'  =  x.  Autrement 

p    \X  —  ie'^X\  —  iq'^x  -\- pe'^-=  Q. 

Comparant  avec  (3),  on  voit  que  l'équation  (4)  exprime  l'invo- 
lution,  d'où  il  résulte  immédiatement 

e'^—q'^^         c'est-à-dire         e"^^  =  ff  \ 


(  .5*  ) 

en  d'autres  termes,  les  quatre  tangentes  issues  de  S  forment  un 
faisceau  harmonique. 

Rapport  anharmonique  de  quatre  points  consécutifs.  — 
L'équation  (3)  peut  s'écrire  plus  généralement 

,  ,  bx  —  d 

a  xxi  —  ox  —  ca?iH-a  =  o,         x*  = 9 

ax  —  c 

ou,  introduisant  une  variable  symbolique  j^, 

.             ia:i  =  bx  —  djTj        a?2  =  6a?i  —  <i^i,         ..., 
\  yi  =  ax  —  cy,         yt  =  axi—  cyi,         

Le  rapport  anharmonique  à  exprimer  sera 

(xyx)(Xiyi) 
(0:72)  (^173)' 

où  les  parenthèses  représentent  des  déterminants. 
On  tire  des  équations  (4) 

(xyi)  =  ax^  —  (b  -t-  c)xy  -\-  dy^, 

et  l'on  en  tirerait 

(^72)  =  (^7i)(*— c), 

attendu  que  (xy^)  s'annule,  soit  dans  le  cas  où  tous  les  points 
coïncidente?  =  rpi  =  372  =  ...,  soit  si x^  =  Xy  auquel  cas  l'équa- 
tion (3)  doit  être  une  relation  d'involution  comme  il  a  été  re- 
marqué plus  haut;  en  d'autres  termes,  è  =  c. 

On  a  donc 

(xyi)  ^       I 

(xyt)        b^c' 
et  l'on  aurait  de  même 

D'autre  part,  les  équations  (4)  donnent  directement 

i^iyi)  =  (ad—bc)(xyi), 
d'où 

(3^3ys)  =  (ad—  bc){xiyi)  —  (ad  —  bc)^(aryi). 

Il  s'ensuit 

(^lyz)  =  (b  —  c)  (ad  —  bc)(xyi)y 


(   .6*  ) 

d'où 

(^lyz)  ~     b  —  c' 

Far  suite,  le  rapport  anharmonique  de  quatre  points  consécu- 
tifs est 

ad  —  bc 


c'est-à-dire 


d'après  l'équation  (3). 
Note,  —  La  môme  question  a  été  résolue  par  M.  Moret-Blanc. 

Question  1319. 

Soient  A,  B,  C,  D  et  a,  6,  c,  d,  e,  f  les  aires  des  faces  et 
les  longueurs  des  arêtes  d'un  tétraèdre  donné;  V  son  va-' 
lume;  M  un  point  d'une  surface  du  second  ordre  circon- 
scrite à  ce  tétraèdre  y  et  telle  que  le  plan  tangent  à  cette 
surface  en  chacun  des  sommets  du  tétraèdre  soit  parallèle 
à  la  face  opposée;  a,  p,  v  les  demi-axes  de  la  surface;  p, 
p',  t^",  v'"  les  volumes  des  tétraèdres  avant  respectivement 
pour  bases  les  faces  du  tétraèdre  donné  et  pour  sommet  le 
point  M  :  on  a  les  relations 

(.2_up'2  4_ç,"2^^,"'2  :=^  V2^ 

a2-|-fl2^_v2   =,_3_^^2_^^2_^c2-i-r/2-f-e2-^/V), 

a2  32_^C;2.,2^  .,2^2   :::::  ^9_  ^' ^2  _^  Bî+G^—  D^), 

a2^2v2  ^  -'^\K  (Genty). 

SOLUTION 
Par  M.  A.  Leinekugel. 

Prenons  pour  axes  les  arêtes  DA,  DB,  DC  du  tétraèdre; 
soient  a,  b,  c  leurs  longueurs  et  d,  e,  f  les  longueurs  des  trois 
autres  arêtes  BC,  AG  et  AB. 

L'équation  générale  des  surfaces  circonscrites  au  tétraèdre 
est 

Ax2._  A>2_|.  ,V'^2  -  yByz  -^  2B'xz-r-  iWxy 

—  .\.ax  —  A'  by  —  Pi!'  c  z  =  o . 


(  '7*  ) 

Les  plans  tangents  en  A,  B,  G  ont  pour  équations 

(a:  — a)Aa-f-r(2B''a— A'6)-f-2(2B'a-A''c)  =  o, 

x(iB'c  —  Xa)-hy{iBc  —  X'b)-\'(z  —  c)A!'c  =  o; 

d'où,  d'après  l'énoncé,  les  si\  relations 

iB'a—  A'6  =  o,  %Bb  —  A''c  =  o, 
2B'a  —  A"c  =  o,  iB'c  —  Aa  =  o, 
'iB^b  —  Aa  =  o,         2Bc  —X'b  =  o. 

On  en  déduit 

B''a  =  Bc,         B'a  =  Bb,        B'b  =  B'c 

ou 

5  -  5^  -  E  -  X 

a         b         c  ^ 

et,  en  reportant  ces   valeurs  dans  les  équations  précédentes, 
on  obtient 

.  bc  ^  . ,  ac  ^  ab  ^ 

A  =  2  — A,  A  =  2 -T-  A,  A*  =  2  —  A. 

a  b  c 

Le  plan  tangent  à  l'origine  a  pour  équation 

Xax  -\-  X' by  -h  X" cz  =  o, 

ou,  en  remplaçant  A  a,  X'  b  et  A*c  par  leurs  valeurs  précé- 
dentes et  divisant  par  abc, 

X        Y       z 

-  -f-  4  -^-  -  =  o. 

abc 

Cette  condition  est  donc  une  conséquence  des  autres  et  l'on 
trouve  comme  surface  répondant  à  la  question 

bc     ^       ac     ^       ab     ^ 
a  b  '^  c 

-f-  ayz  -h  bxz  -\-  cxy  —  bcx  —  acy  —  a6^  =  o, 

ou,  en  divisant  par  abc, 

,  ^      x^        v'        z'^         yz       xz       xy       x        y        z 
^         a*        b^        c^         bc        ac       ab        a        b         c 

Désignons  par  v,  r',  v" ,  ç'"  les  volumes  des  tétraèdres  MABD, 


(  «8*  ) 

iMADG,  M  DBG,  M  ABC  et  soient  H  le  pied  de  la  perpendiculaire 
abaissée  dti  point  M  sur  le  plan  des  xy,  V  et  p  les  points  où 
la  parallèle   menée   par  le   point  M  à  DC  rencontre  les  plans 
ABC  et  ABD. 
On  a 

r=^  J  OA.OBsinAOB.MPsinlVlPlI, 

6 

OU,  en  désignant  par  A  le  sinus  du  trièdre  formé  par  les  trois 
arêtes  DA,  DB  et  DC  du  tétraèdre, 


De  même 


et 


V  r=  1  abz  A. 


v'  rrz  X  acy  A, 
V  =:=  1  abc  A 


en  désignant  par  A'  le  sinus  du  trièdre  formé  par  les  trois 
arêtes  du  tétraèdre  qui  aboutissent  au  sommet  G;  si  Ton  re- 
marque que 

de  A'  —  ab  ^j 

il  vient 

i'"  =  !  ohMp.l. 
On  a 


'  .(il)/  ^  (t         h 

par  suite 

G  \(i         z         c  / 


r 


V'"  : 

G 


Si  l'()n  remplace  i*,  e',  i'",  t^'",  \  par  ces  valeurs  dans  la  relation 
(ju'il  s'agit  d'établir,  et  si  l'on  divise  ensuite  les  deux  membres 


par .     j  on  obtient 


T^ 

v2             -2 

(x 

V 

-    ^ i 1-1- 

_  _i 

% 

a"" 

6-2          r-                  ^ 

V'' 

h 

9 


^■'■)       ..,  -^  7.7  +  3  -'->-::-+-  A  -^  ;.  - '    =  °' 


(' 


et,  en  développant,  on  retrouve  l'équation  (i)  de  la  surface. 

Prenons  ré([nation  de  la   surface  sous  ciUle  seconde  forme 
u(\\\<  en  (liMlMlson^.  pour  (létcnniMcr    le  centre,  bvs  trois  éqna- 
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lions 


a 

X 

a 

X 

a 


z 

b 

b 

Z 
b 


z 

c    ='• 

z     _ 
c  ' 


1Z 

c 


=  1 


d'où,  pour  les  coordonnées  du  centre, 


a 

.  =  -, 


b 

r=7' 


C 

4 


Transportons  l'origine  des  coordonnées  au  centre,  l'équation 
de  la  surface  devient 


("-^4) 


y 


a' 


C\2 
4/ 


(^  -  4-)  (=  -  0 


( 


X 


bc 


ï)(-0 


ac 


X 


^)(-!) 


('+j)   (^+1)   ('*!) 


ab  a  b 

ou,  en  développant  et  après  quelques  simplifîcations, 

3 

8* 


=  o, 


X^  v2  Z^ 

— ,    -4-    TT    -f-    — 


b'^ 


yz    ^    xz 
bc        ac 


xy 
ab 


L'équation  d'une  sphère  concentrique  est 


x^ 


r 


z^        s»,  y: 


cosX 


2  a:; 


COS[JL 


2.xy 


cosv  =  1; 


p*       '       p' 

on  en  déduit,  comme  on  le  sait,  pour  l'équation  qui  donne  les 
carrés  des  longueurs  des  demi-axes  de  la  surface,  en  posant 


! 


1 


•lab 

I 

'À  ac 


I 
H 

cosv 
"R" 


cos  tJt 


8p2        r' 


H 


•j»  ab 

I 
b'i 

I 
•2  br 


cosv 

I 

R 

lac 

I 

I 

R 

.1  bc 

cos  ) 

I 

R 


cos  \i. 
■~R" 

cosX 

"TT 

R 


=  o, 
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ou,  en  multipliant  tous  les  éléments  par  H, 


a» 

R 

lab 

R 


—  I 


R 


R 


.-  COS  V         

'lab  '>.ac 


—  COS  jx 


cosv 


lac 


C05|JL 


JR 

R 

ibc 


R 

'xbc 


—  COS  X 


cosX 


R 


—  1 


=  o. 


et.  développant  suivant  les  éléments  de  la  première  rangée, 

-r-  2  (  —7-    —  COS  A  )   ( COS  a  )  (  Y  —  COS  V  )  =  O 

\'xbc  I  \'iac  ^  j  \iab  j 


ou 


R» 


R»  RcosU  ..  R*  .        RcosX 

—    -+-  COS'A  H r-r-  COS  A  — 


R3        ^      Rg  R  co^V 

R3  R2  Rcos2v 


-r-  COS-  U-i- 


COS-V 


a'^bc 
R» 

R2 


COS  JJL 


COSV    — 


bc 

R  COS|JL 

R  COSV 


4a2^2c2        4a2^2  c2  ^  abc'^ 

R3  R2       /COSX  COS[JL  COSV. 

\a'^b-c'^        îabc\     a      ^      b     ~^      c    ) 

,^  /  COS  X  COS  JJL        cosfJLCosv        cosXcosvX  . 

-i-  R  1  ï — -  ~. -, 1 —      —  2COsA  cos  a  COSV 

\         ab  bc  ac         / 

OU,  en  simplifiant, 

R3  R2  r  3  /     ï i_  I     \ 

Vâ^^b^  "  T  [2  \(r^b-^  ^  a^c^  "*"  b'^c-! 

COS  u        cosv\~l 


rt^c  V     a 


'osX 


R( 


■sin^X        sinVa 


a-^  b-^ 

COSX  ces  JJL 


sin-v 


c^ 


;osX 
~b^ 


COS  {JL 

ac 


cosacosv        cosX  cosv\ 

-) 


^r 


cosv 

A*   r-r  o. 


r/r 


A  ayant  la  nirinc  sii^nificalion  que  pi  ôcédeniniont 


(ar  ) 

De  cette  équation  on  déduit,  pour  la  somme  des  racines, 

Ri  -T-  Rf-i-  R3 

=  i[3(a2-+-  ô^-^  c^) —  aôccosX  — lac  cosjjl  —  2ab  cosv], 

ou,  comme 

f/2  =  ^2_j_  c2 —  2ÔC  cosX, 

^2  —  ^2  _^  ^î  —  2  ac  cos  {JL, 

/2  =:  ^2_|_^2 — .2a6  cosv, 

la  relation  précédente  devient,  en  remarquant  que  Ri  =  J  a', 

R«  —  1  fi2     R,  _  8  v2 

«2 -H  ?2-4-  Y^  =  -^  («*-+-  62-f-  c2-4-  û?2-h  e2-f-/2). 

On  a,  pour  la  somme  des  produits  des  racines  deux  à  deux, 

Ri  R2  ~*~  Rj  R3  -+-  Ri  R3 

=  ù^c^  sin^X  -+-  a^c^  sin^ix  -h  «2^2  sin'v 

b^c^  sin^X  -h  2a2^c(cosfJLCOsv  —  cosX) 

-f-  a^c^  sin*  [i  4-  262ac(cosv  cosX  —  cosjjl) 

«2^2  sin2v  H-  2c2a6(cosXcos|i,  —  cosv). 


Or  on  a  (DosTOR,  Théorie  des  déterminants,  p.  258) 

4  D2  =  ^2^2  sin2X  -f-  2a2^(j(cosfJi  cosv  —  cosX) 
-h  a2c2  sin2{jL  -+-  •262ac(cosv  cosX  —  cosfx) 
-î-  «2^2  sin2v  -h  2c2a6(cosXcos[x —  cosv), 

et  la  relation  précédente  devient 

R1R2-H  RiR2H-  RiR3=  4(A2-4-B2-+-  G2-HD2), 
c'est-à-dire 

a2p2_i_  p2.^2^  a2Y2  =  ^(A2-f-  B2^  C2-h  D2). 

Le  produit  des  racines  est 

RlRjRjrrr  2a262c2A2. 

Si  l'on  remarque  que 

a2  62c2  A2  =  36  V2, 

il  vient,  en  remplaçant, 

a2p2.^2  =  2A2-V2. 

Note.  —  La  même  question  a  été  résolue  par  M.  Moret-BIanc. 

5* 
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Question  1351. 

Deux  circonférences  et  un  point  A  étant  donnés^  mener 
par  ce  point  une  sécante  telle  que  la  différence  des  cordes 
interceptées  soit  égale  à  d. 

Indiquer  les  cas  d'impossibilité  suivant  la  position  du 
point  A.  (Lez.) 

SOLUTION 
Par  M.  Morkt-Blanc. 

Si,  du  point  A,  on  mène  les  tangentes  aux  deux  circonfé- 
rences, deux  de  ces  tangentes  formeront  l'angle  où  doivent  être 
situées  les  sécantes  issues  de  A  qui  rencontrent  à  la  fois  les 
deux  circonférences.  Si  les  angles  formés  par  les  tangentes 
menées  de  A  à  chaque  circonférence  sont  extérieurs  l'un  à 
l'autre;  en  d'autres  termes,  si  le  point  A  se  trouve  dans  l'un 
des  angles  formés  parles  tangentes  intérieures  communes  ne 
renfermant  aucune  des  circonférences,  et  hors  de  l'angle  des 
tangentes  extérieures  communes,  il  est  évident  qu'aucune  sé- 
cante partant  de  A  ne  pourra  rencontrer  à  la  fois  les  deux  cir- 
ronfôrenccs,  et  que,  par  suite,  le  problème  n'a  pas  de  solu- 
tion. 

Ce  cas  écarté,  déierniinons  l'angle  limite,  et  menons  dans 
cet  angle  une  sécante  ABGB'C,  qui  rencontre  la  première  cir- 
conférence aux  points  B  et  G,  et  la  seconde  aux  points  B'  et  G'; 
prenons  sur  cette  sécante  GD  —  GD'  =n  d,  et  à  partir  du  point 
B,  BM  =  B'G'. 

En  faisant  varier  la  sécante,  les  suites  des  points  D  et  D' for- 
meront deux  branches  de  courbes,  ou  une  conchoïde  du  cercle; 
la  suite  des  points  M  formera  une  autre  courbe  dont  les  inter- 
sections avec  les  branches  de  la  première  étant  jointes  au 
point  A  donneront  les  sécantes  satisfaisant  à  la  question. 

Ges  deux  courbes  se  construisent  rapidement  par  points  et 
font  connailre  le  nombre  des  solutions. 


Question  1372. 

On  donne  à  un  plan  P  un  mouvement  infiniment  petit  sur 
lui~mcme ;  son  centre  iiistcintané  de  rotation  O  et  so/t  cercle 


(  2.V  ) 

des  centres  C  sont  déterminés.  Désignons  par  t  la  tangente 
en  O  à  C. 

Considérons  une  figure  F  dans  le  plan  P  ;  le  lieu  géomé- 
trique o  des  centres  de  courbure  des  points  de  P',  ainsi  que 
les  figures  F'  et  (^\  symétriques  respectivement ^  par  rap- 
port à  t,  des  figures  F  et  <f. 

La  figure  F'  est  le  lieu  géométrique  des  centres  de  cour- 
bure des  points  de  la  figure  cp'.  (  Dewulf.) 

SOLUTION 

Par  M.  Mouet-Blanc. 

On  sait  que  le  mouvement  d'une  figure  plane  dans  son  plan 
peut  être  produit  par  le  roulement  d'une  courbe  liée  à  la  figure 
mobile  sur  une  courbe  du  plan  fixe,  et,  quand  le  mouvement 
est  infiniment  petit,  les  deux  courbes  peuvent  être  remplacées 
par  leurs  cercles  osculateurs  au  point  de  contact. 

Soient  R  et  R'  les  rayons  de  ces  deux  cercles,  qui  se  tou- 
chent en  O  et  y  ont  pour  tangente  commune  la  tangente  t  au 
cercle  des  centres. 

Soient 

A  un  point  quelconque  de  la  figure  F, 

a  le  centre  de  courbure  de  sa  trajectoire, 

a'  le  symétrique  de  a  par  rapport  à  tj 

et  A'  le  centre  de  courbure  de  la  trajectoire  du  point  A'.  Les 

points  A,  O,  a  sont  en  ligne  droite,  ainsi  que  les  points  a', 

O,  A'. 

Les  deux  droites  Oa,   Oa'  sont  égales  et  font   avec  la   tan- 
gente ^  un  même  angle  w. 
Gela  posé,  on  a,  par  le  théorème  de  Savary, 

I  I 


OA        Oa 


Ôa'"^OA'  ~  VR  "^  R7  sin 


d'où 

I  I     __     I  I 

OA  "*■  ÔS  ~Ô7"^  ÔX'' 

et,  puisque  Oa'  =  Oa,  il  en  reste  0A'=  OA. 

Les   droites    OA',    OA   étant    égales   cl    égalejnent   inclinées 


(  •-'4*  ) 

sur  ty  le  point  A'  est  le  symétrique  du  point  A  par  rapport  à  t  ; 
et  comme  A  est  un  point  quelconque  de  la  figure  F,  le  théo- 
rème est  démontré. 

Question  1382. 

On  donne  un  triangle  et  la  circonférence  qui  lui  est  cir- 
conscrite. Tangentiellement  en  m  à  cette  circonférence  y  on 
décrit  une  conique  tangente  aux  trois  côtés  du  triangle 
donné.  Soit  \i.  le  centre  de  courbure  de  cette  conique  cor- 
respondant au  point  ni  :  on  demande  le  lieu  du  point  (x 
lorsque  m  décrit  la  circonférence  donnée.        (Mannheim.) 

SOLUTION 

Par  IVf.  Moret-Blanc. 

Je  prends  le  centre  de  la  circonférence  pour  origine  des 
coordonnées  rectangulaires.  Soient  R  le  rayon  de  cette  circon- 
férence, 0  l'angle  de  O  w  avec  l'axe  OX,  et 

a  —  X  cosa  ^ y  sina  —  R  cosA  =  o, 
^  =  X  c,o?>^-\- y  sin  p  —  R  cosB  =  o, 

Y  —  X  cos  Y  -T-  y  sin  Y  —  R  cos  G  —  o 

les  équations  des  trois  côtes  BG,  GA,  AB  du  triangle;  ai,  ,3i,  Yi 
les  résultats  de  la  substitution  des  coordonnées  du  point  m  à 
X  et  y  dans  les  expressions  de  a,  p,  y*  de  sorte  que 

«1  —  R[cos(0  —  a)  —  cosAJ, 
P,  --=  R[cos(0  — p)- rosB|, 
Yi  --  R[cos(0  —  Y)  ~"  f'osGJ. 

L'équation  générale  des  coniques  inscrites  au  triangle  ABG 
est 

{  I  )  ,  y/Za  —•  y/z/i^  -+-  \/ny  —  o. 

avec  la  condition 

qui  exprime  que  la  conique  passe  par  le  point  m. 

Chaque  radical  doit  avoir  le  même  signe  dans  les  dcu\ 
équations. 


(  •■'S*  ) 

Le  coefficient  angulaire  de  la  tangente  en  m  est 

v/7cosa        v^/?icosp        v^/icosy 

dy\  v/ôl yjj\ Al       _ 

dx  I  \ 


v//sina        y/'^sin^        v^/isiny 


cosO 
sinO 


d'où 


(3) 


y/ai 


/Pi 


/ïi 


v//sin(0  — a)        /msin(e  — p)        /nsih(e  — y) 

7^=: -+-   ni= H iz: 


O. 


/«i  /?i                  /ri 

Éliminant  ^l,  \J m,  ^ n  entre  ces  trois  équations,  on  a  celle 
de  la  conique  satisfaisant  aux  conditions  du  problème, 

/^  /?                    /ï 

/a,  v/Fi                  /ïi 

sin(e  — g)  sin(e--P)      ?in(Ô  — y^ 
/«i 


/Pi 


/ïï 


=  o, 


ou,  en  développant  et  multipliant  par  v^oTpiYi, 

/^[Pisin(0-Y)-Yisin(e-p)] 
(4) 


d'où 


v/p^[Yi  sin(0  -  a)  -  a,  sin(e  -y)] 
-+-  /yiy[«i  sin(6—  P)—  p,  sin(0  —  a)J  =  o. 

Je  suppose,  pour  fixer  les  idées,  que  l'axe  Ox  soit  dirige  de 
telle  sorte  que  l'on  ait 

a— p=  180'^— G, 
P  — Y=  i8o°— A, 
Y_a  =—  iSo**— B, 

sin(a  —  P)  =  sinC,  cos(a  —  p)  = — cosG, 

sin(3  —  y)  =  sinA,  cos(f»  —  y)  =* —  cos  A, 

sin(Y  —  3c)  =  sin  B,  cos  (y  —  3t)  =  —  cosB. 
Posons,  pour  abréger, 

L  =  ^isin(e  — y)  — Yisin(6  — P) 

=  R[sinA  —  cosB  sin(e  —  Y)  +  cosG  sin(0  —  3  )]. 

AI  =  Yi  sin(  0  —  a) —  ai  sin (6  —  y) 

—  R|sinB  —  cos  G  sin(0  —  3t)  -+-  t^os  A  ?in(  0  —  y)!? 

N  =  a,sin(e  — P)  — Pi  sin(e  — a) 

rtz  R[sinG  —  cos  A  sin  ([6  —  fl)  -\-  rosB  sin(0  —  y.)\. 


(  ■*«*  ) 

Inéquation  (ic  la  conique  sera 

L  v/ôl  /à  -4-  M  v/pT  V^P  -+-  N  /yÎ  /y  =  G. 
On  rn  <icduit 

L  v^ai  cosa        M  /^i  cos^        N  /yi  ces  y 

^r  ^  /a v/p /y 

^^  .Lv^otisina        My/PisinS        N /yi  s>"ï 

/a  v/p  /ï 

puis,   pour  le  point  tn   en  ayant  égard  à  ce  que^  en  ce  point, 

d'y  cos  0 

-j-  = '^~~ï\^  a  =  ai   . ,  . ,    et  faisant  quelques  autres  réduc- 

tions, 

/d\y\    _       LMN(ai  sin  A -t- Pi  sinB  4- Yi  sinC) 
\dx^/i~  sin6  ai  PiYi(Lsina-+- Msinp-4-  NsinY)' 

Appelant  Ç  et  t)  les  coordonnées  du  point  fx,  on  a 

\    dx^     /    j 

_       «1  Pi  Yi('^  ^^"^  "*"  ^^  ^'"  P  -H  N  sinY)- 
LMN  sinO(ai  sin  A  H-  Pi  siiiB  -h  Yi  sinC)  ' 

(dr^\ 
<ix'^       /  1 
ai  PiYi  cosO  (L  sin  a  -h  M  sinp  -h  N  sin  y)- 
~  TiVlN  sin2  0(ai  sin  A -4-  Pi  sinB-h  yi  sin  G) 

Remplaçant  r^  par  psinO  ou  ^  par  pcosO,  l'une  quelconque 
des  deux  équations  représentera  le  lieu  en  coordonnées  po- 
laires^ 

_  ^1  piTi(L  sin  a  -^  M  sinp-f-N  sîuy)^ 

^  ~  LÂl^si^2y(^,"  sin  A  H-  Pi  sin  B  M-  Yi  sin  G  )  ' 

où  L,  M,  N,  ai,   Pi,  V,  sont  des  fonctions   de  0  définies  précé- 
dcmmenl . 

Lorsque  0  —  n,  on  a 

L  sin  a  -\-  M  sin  p  ►:-  J\  sin  y  =  o  ; 

les  valeurs  Ac  ;,  r,  et  p  se  prcsenlent   sous  une   forrur   indctcr- 


(  '■*7*  ) 

minée;  mais  on  peut  réduire  les  valeurs  de  $,  r^  et  p  précédem- 
ment trouvées,  et  alors  l'indétermination  disparaît. 
On  a 

L  sin  a  H-  M  sin  p  -h  N  sin  y 

=  R(sin'A  cosA  -h  sinB  cosB  4-  sin  G  cosG)sinO 
=  2i  R  sin  A  sin  B  sin  G  sin  6, 

ai  sin  A  •+-  ^i  sin  B  -4-  yi  sin  G  =  —  2R  sinA  sin  B  sin  G, 
et  les  expressions  trouvées  se  réduisent  à 

r^  —  R  sinO  —  9.  R  sin  A  sin  B  sin  G  sinO     ^  ^^^^  > 


5  =:Rcos9  —  2  R  sin  A  sinB  sin  G  cosO 


«iPiYi 


LMN 

ry.  ft.  V. 

p  =  R  —  2  R  sin  A  sin  B  sin  G 


«ipiYi 


LMN 

Gette  dernière  équation  est  celle  de  la  courbe  en  coordon- 
nées polaires. 

Il  est  à  remarquer  que,  lorsque  l'un  des  facteurs  du  dénomi- 
nateur s'annule^  deux  facteurs  du  numérateur  s'annulent  aussi. 

Ainsi  L  s'annule  pour  6  —  Y~^  ^^^  —  P~  —  ^'  valeurs  dont 
l'une  annule  yi  et  l'autre  pi,  et  qui  donnent  la  direction  OA. 
De  même  M  et  ai,  Yi  s'annulent  pour  la  direction  OB;  N  et 
«1,  pi  s'annulent  pour  la  direction  OG. 

Soient  A',  B',  G'  les  points  où  OÀ,  OB,  OG  rencontrent  les 
côtés  opposés.  Lorsque  le  point  m  coïncide  avec  A,  par 
exemple,  la  conique  est  l'ellipse  ou  l'hyperbole  infiniment 
aplatie  dont  les  sommets  sont  A  et  A';  en  A  le  rayon  de  cour- 
bure est  nul,  et  le  point  [x  coïncide  avec  le  point  A.  De  même, 
lorsque  le  point  m  est  en  B  ou  en  G,  le  point  jjl  coïncide  aussi 
avec  B  ou  G.  On  voit  d'ailleurs  que,  si  le  point  m  est  très  voi- 
sin de  l'un  des  sommets,  il  en  est  de  même  du  point  jx. 

La  courbe  lieu  des  points  [jl  passe  donc  par  les  trois  sommets 
du  triangle  ABG. 

Même  question. 

Extrait  d'une  lettre  de  M.  Manniieim. 

En  parcourant  l'utile  Recueil  de  problèmes  de  Géométrie 
analytique  de  M.  Laisant,  j'ai  vu  que  la  question  1382  que 
j'ai  proposée  en  1882  dans  les  Nouvelles  Annales  n'avait  pas 
été  résolue.  J'en  apporte  alors  la  solution;  elle  est  basée  sur 


(  •'-«*  ) 

remploi  de  deux  formules  que  j'ai  données  dans  les  Comptes 
rendus  en  1875.  Ces  formules  conduisent  à  un  théorème  dont 
j'ai  voulu  provoquer  la  découverte  en  proposant  la  ques- 
tion 1382;  on  n'a  pas  trouvé  ce  théorème.  Il  était  devenu  facile 
à  obtenir  puisqu'il  suffit  pour  cela  d'appliquer  aux  coniques 
un  intéressant  théorème  que  M.  Jamet  a  fait  connaître  en  1887 
dans  les  Annales  de  VEcoIq  Normale  et  qui  concerne  les 
courbes  triangulaires.  M.  Fouret,  dans  le  Bulletin  de  la 
Société  Mathématique  de  France  pour  1892,  a  également 
démontré  le  théorème  de  M.  Jamet. 

Voici  ma  solution,  déjà  ancienne  comme  on  voit: 

Prenons  un  quadrilatère  convexe  a,  6,  c,  e.  Soient  s  le  point 
de  rencontre  des  côtés  ae,  bc  et  m  un  point  sur  ab.  Menons 
les  droites  me,  me,  on  a  (*) 


I 


) 


ma        mb        apytang^/nc        tanga/ne 

en   appelant  p  le  rayon  de  courbure  en  /n  de  la  conique  qui 
passe  par  les  points  5,  c,  e  et  qui  est  tangente  en  /7t  à  ab. 
On  a  aussi  (2) 


I 


ma        inb        y  p'  \  laiig6/yic        tan«;«//ie 

en  appelant  p'  le  rayon  de  courbure  en  ?n  de  la  conique  tan- 
gente aux  côtés  du  triangle  5ce  et  qui  est  tangente  e.n  m  k  ab. 
Il  rcsulle  de  ces  deux  relations  que  p'=  4p>  ^^s  coniques  étant 
en  m  tournées  de  la  même  manière;  on  peut  donc  dire  :  Deux 
coniques  sont  tangentes  en  leur  point  m\  l'une  passe  par 
les  sommets  d'un  triangle  donné.  Vautre  touche  les  côtés 
de  ce  triangle  :  le  rayon  de  courbure  de  celle-ci  pour  le 
point  m  est  égal  à  quatre  fois  le  rayon  de  courbure  de 
l'autre  au  même  point  m  (^). 

Ce  théorème  donne  lieu  à  des  cas  particuliers.  Par  exemple, 


(  '  )  Voir  Principes  et  développements  de  Géométrie  cinématique, 
p.  342  et  678. 

f  ')  Jbid.,  p.  34. î. 

(')  Réciproquement  :  Si  en  un  point  deux  coniques  C,,  C,,  tan- 
gentes et  tournées  de  la  même  manière,  ont  leurs  rayons  de  cour- 
bure dans  le  rapport  de  un  à  quatre,  on  peut  inscrire  à  C,  des 
triangles  qui  soient  circonscrits  à  V.^. 


(29*) 

si  l'on  suppose  que  Tune  des  coniques  soit  le  cercle  circonscrit 
au  triangle  donné,  ses  rayons  de  courbure  sont  égaux  ;  donc 
les  rayons  de  courbure  des  coniques  tangentes  aux  côtés  de  ce 
triangle  et  à  ce  cercle,  pour  leurs  points  de  contact  avec  ce 
cercle,  sont  aussi  égaux;  par  suite  on  conclut  que  : 

Le  lieu  demandé  est  un  cercle  concentrique  au  cercle 
circonscrit  au  triangle  donné. 

On  peut  ajouter,  d'après  ce  qui  précède,  que  le  rayon  de  ce 
cercle  est  égal  à  trois  fois  le  rayon  du  cercle  circonscrit. 


Question  1563. 

En  chacun  des  points  d'un  ellipsoïde,  on  mène  le  plan 
tangent.  On  projette  sur  ce  plan  le  diamètre  issu  du  point 
de  contact.  Démontrer  que  ces  projections,  déjà  tan'gentes 
à  l' ellipsoïde j  sont  tangentes,  en  outre,  à  une  autre  sur- 
face, (Mannheim.) 


SOLUTION   ET   GENERALISATION 
Par  M.  J.  FrAxNEL. 

Nous  voulons  montrer  que  cette  propriété,  loin  d'être  par- 
ticulière à  l'ellipsoïde,  est  vraie  pour  une  surface  quelconque. 
Soit  O  un  point  fixe  arbitraire;  en  chaque  point  P  de  la  sur- 
face considérée  on  mène  le  plan  tangent  et  l'on  projette  le 
rayon  vecteur  OP  sur  ce  plan.  Je  dis  que  ces  projections,  déjà 
tangentes  à  la  surface  donnée,  sont  tangentes,  en  outre,  à  une 
autre  surface.  Prenons  le  point  fixe  O  pour  origine  des  coor- 
données et  soit,  par  rapport  à  un  système  d'axes  rectangu- 
laires, y(  a?,  ^,  s)=  o,  l'équation  de  la  surface  proposée. 

Si  l'on  désigne  par  x,y,  z  les  coordonnées  du  point  P,  la 
projection  /'  du  rayon  vecteur  OP  sur  le  plan  tangent  à  la  sur- 
face au  point  P  sera  représentée  par  les  équations 

(,)       (X-.)|+(Y_^)|+(Z_.)|=o  =  T, 

(•2)  L\-HiMY-+-NZ=o  =  U, 

6* 


(  3..*  ) 

OÙ  l'on  fait,  pour  abréger, 

'^  dz        Oy  dx  ùz  ôy       '^  dx 

Un  plan  quelconque  passant  par  la  droite  V  aura  une  équa- 
tion de  la  forme 

(3)  w4-XT  =  o. 

Si  l'on  prend  pour  X  une  fonction  déterminée  de  x^  y^  z^  ce 
plan,  quand  le  point  P  se  déplace  sur  la  surface  donnée,  aura 
une  certaine  enveloppe.  Proposons-nous  de  déterminer  X  de 
telle  sorte  que  le  point  P',  où  ce  plan  touche  son  enveloppe, 
soit  situé  sur  la  droite  V , 

Il  est  évident  que  le  lieu  du  point  P'  sera  une  surface  jouis- 
sant de  la  propriété  indiquée  dans  notre  énoncé. 

Or  les  coordonnées  X,  Y,  Z  du  point  P'  s'obtiennent,  comme 
on  sait,  en  résolvant  le  système  d'équations 

uH-XT  =  o, 

du       .dT       âl  ^         ùf 
ùx  àx        dx  ^  dx' 

^^    .    X  —    '    —  T  -     ^ 

^y        ^y      ^y  ^y 

du      .  dT      dl  ^        df 

dz  dz         dz  dz 

0 

OÙ  p  désigne  une  inconnue  auxiliaire.  Mais  ces  coordonnées 
doivent,  par  hypothèse,  satisfaire  aux  deux  équations 

?«  —  o,         T  =:  o. 

On  aura  donc  à  déterminer  X,  de  telle  sorte  que  les  cinq  équa- 
tions 


(4) 


_  '       du        ^  dT  df 

u  =  o  T  —  o,  -T h  A  -—  =  p  -f-  , 

dx  dx        '  dx 

du       .  dT  df  du       .  dT  df 

hX—  =pf-,  _-HX--=p-f- 

y        ^y        ^y         ^^        ^^        ^^^ 


admettent  une  solution  conmiunc  on  X,  Y,  Z  et  p.  L'élimina- 
tion de  CCS  quatre  quantités  nous  donne  la  condition  cherchée 


(3.*) 


^I'^    ^1-^  ^l-S     O 


a 
ea 

4> 


«4 


*^ 


»> 


+  + 


:  r< 

+ 


'^■liî  ^1^  ''^l»> 


CI 

^v, 
^  ^ 

o 

l 

^              <<              r< 

- 

- 

- 

- 

z  :^l-g 


•*=;    -^-l-î) 


O 

II 

+ 

+ 

.     1 


N-ï  "^ 


II 


11 


11 


_^       ?^|-b     ^|J5 


^\r^     ^1-^'  î^l^        -^ 


»> 


n 


»? 


+     +     + 


c 
e 

"o 
o 

v> 
4> 


en 

C 
ce 

a 
o 

â« 

en 

u 
O 
O 

(/} 

c 

«r> 
4> 


C 
C 
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+ 

^-   -b  2^  ^ 

^  ^    -^  "^ 

+       -F 

o 
o 

o 

s 

es 

s 

c 


c 
> 


ce 

c/} 

3 
O 


-a 


+     +     + 

j  I  h  ^  m  ^  I  •> 


il 


c 


3 
es 

<u 

3 
C 

es 

a 
o 

c 

o 

-a 


^ 


(  3a*  ) 
après  les  avoir  multipliés  ^  respectivement  par  Wy  y^^  z,  X,  il 


o  a= 


viendra  : 
dx           ix^ 

à^       .    à^f 
àx          àx  ày 

àx          àxàz 

h 

éy  .       àx  ày 

ày          àyàz 

M 

*1 

4r 

^  +  X^-^ 
àz          àx  àz 

d»          dyds 

àz^''  àz* 

N 

4* 

L 

M 

*  N 

o 

à£ 
àx 

ày 

àz 

o 

équation  du  premier  degré  par  rapport  à  X.  X  étant  ainsi  dé- 
terminé, les  cinq  équations  précédentes  seront  compatibles  :  on 
pourra  de  quatre  d'entre  elles  tirer  les  valeurs  de  X,  Y,  Z  et  p. 
En  particulier,  si  la  surface  donnée  est  algébrique,  on  voit  que 
les  coordonnées  X,  Y,  Z  du  point  P'  seront  des  fonctions  ra- 
tionnelles des  coordonnées  du  point  P. 
Si  l'on  introduit  les  deux  quantités 


il  viendra 


à/ 

z  -^f 

àz 


H%hm-m' 


dx        "  ôz 
et  si  l'on  fait,  pour  abréger, 

ox  oy  OZ 


oy  ox  OZ 

OZ  oy  ox 


dx       -^  dy  dz 


V?,  y;      lY,  ?;       dx  dx       dy  dy       dz  dz 
on  pourra  finalement  mettre  Téquation  en  X  sous  la  forme 


(  '^3*  ) 


QUESTIONS  PROPOSÉES. 


1686.  Résoudre  les  in — i  équations  à  in  —  i   inconnues, 

-  =  XiiTi  -h.  .  .-f-  \,i-\  Xn-\  -h  X„, 


-  =  Xi  a7f  -H . . .  -+-  Xrt_i  x\_^  -f-  Xrt, 


et  montrer  que   les   inconnues  a7i,  . . .,  ^r^-i  sont   les   racines, 
autres  que  zéro  et  un,  de  l'équation 


(Lucien  Lévy.) 


1687.  On  sait  (fue  Téquatioii 


ù'^  x'^  {x  —  x)"- 


7=.  O 


>  » 


peut  s  écrire 


I 

I 
•A 

I 
n 


I 
% 


I 

3 


I  1 


/tH-  I 


X         x'^ 


I 
n 


n  -h  I 

•     •   •   •   • 

I 

2/1 

J7« 


=  o; 


démontrer  que  l'équation 


On-^^X'^{x  —  l)» 

dx'^-^^ 


r 
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peut  de  même  »*écrirc 


1 

3.4 
4:5 

•  •  • 

•  *  • 

•  •  • 

•  •  • 

•  •  • 

•  •  • 

1 

a. 3 
I 

(lH-l)(lH-2) 

1 

3.4 

(n-Ha)(iP-H3) 

•  •  • 

1 

1 

I 

(n-+-i)(/n-2) 

X 

(an—  i)a/i 

De  même  Téquation 


peut  s'écrire 


=  0 


=  O. 


(n— A:-4- 1  )(n— A:-4-a)— (an— iX:-^  i  ) 


(n-f-i)(nH-a)..,(2n— A:+i 


n(n-»-i)  — (an  — A:) 
I 


a; 


(n^-k)(n-hk-\-i)...2i 
(Lucien  Lévy.) 


1688.  Étant  données  les  équations  simultanées 


t 

X  COSX  -t-^COSfl  -+-  z  cosv  =  0, 

\ 

ircosX'4-^cos[Ji'-H  z  cosv'=  0, 

1 

u  cosX  -H  u'  cosX'  =  0, 

1 

t«  cos  \k-\-  u'  COS  fl'  =  0, 

( 

u  cosv  -+-  a'  cosv'  =  0, 

(A) 


(B) 


OU  Ion  a  pose  u  =  m  -r-t  u  =  m  --t-;  da  eid9  sont  les  aires 

des  parallélogrammes  construits  sur  r  et  ds^  r'  et  ds' ;  ds  et 
ds'  sont  les  différentielles  des  arcs  des  trajectoires  décrites 
dans  l'espace  par  les  corps  m  et  m'  dans  le  temps  dt;  enfin, 
X,  (jL,  V,  X',  \i\  v'  sont  les  angles  des  normales  aux  plans  de  ces 
parallélogrammes.  On  demande  de  déduire  de  ces  équations 
les  propositions  suivantes  rencontrées  successivement  par  La- 


(35*  ) 

place  (*)  et  par  Jacobi  (*)  :  i°  L'intersection  des  deux  plans 
(A)  est  constamment  située  dans  le  plan  des  xy  qu'elle  décrit; 
2°  ce  dernier  plan  est  toujours  compris  entre  les  deux 
plans  (A).  '  (EscARY.) 

1689.  Conclure  des  mêmes  équations  les  résultats  suivants  : 

/n<fj  sin(v -+- v')        m' û^or' sin(v -h  v') 


1*»  dt  = 


.•»© 


a  sinv'  a  sin  v 

aï  =  m2  -H  a'*  -H  2  uu'  cos(  v  h-  v'  ). 


3**  Le  plan  des  deux  normales  menées  par  l'origine  aux  plans 

(A)  contient  l'axe  des -S. 

4°  L'équation 

m  da  sinv  =  m'  <ij'  sinv', 

où  md^  et  m' d<j'  sont  des  moments,  exprime  que  le  plan  des 
xy  est  un  lieu  géométrique  d'axes  instantanés  de  rotation,  et 
que,  par  suite,  ce  plan  est  un  cùne  de  Poinsot,  lequel  est  de 
révolution  et  a  pour  cône  supplémentaire  l'axe  des  z, 

(EsCARY.) 

1690.  En  désignant  par  ^  la  longitude  du  plan  des  deux  nor- 
males (X,  [1,  v),  (X'j  ^',  v'),  qui  pivote  autour  de  l'axe  des  z,  dé- 
montrer que  l'on  a 


cosX  __  co%^  cosX'       cosij^'  cosX        cosX' 

cos  |jl' 

(EsCARY.) 


cos  {A        sintj^  cos|ji'        sinv)''  cosjx        cos  |jl 


1691 .  Conclure  de  ces  équations  <|/'  =  t};  -+-  -ir  (  Laplacc ),  et  Irs 
deux  intégrales  suivantes 

tang^Ocosai}/  =  D«,         tangue' cosa^^' =  D'^ 

où  Ô  et  6'  sont   les  angles  que  font  les  rayons  vecteurs  r  et  /•' 
avec  l'axe  des  z,  D  et  D',  des  constantes  arbitraires. 

(EsCARY.) 
CQS'L  /  I  H-  €^^ 

1692.  En  posant  -— — ^—  —  4  / ,  démontrer  les  for- 

v/cos'n|/     y      '^ 


(')  Mécanique  célestey  Livre  II,  n"  0*2. 
(')  Comptes  rendus f  t.  XV,  p.  2.36. 


(30M 

maies  suivaotes 

SmO  as  C08V  =5     .  ~, 

cosO  =  sinv  ss  — > 


COSA  :=  ^.  ■— 

^e»/D«  ««•-!-.  I 


COSfJtss 


/««»  — 1 


^  ^        (D«  e«»^-  OV(tf^- 1)      ^  ' 

(  Cpcast.) 
1693.  Démontrer  que  la  relation  — — —  as'>       ,$  déduite  des 

^  C08(A         COSfJt 

deux  preihières  équations  (B),  entraine  les  suivantes 

to'  =  w, 

,.,  _    ni  jJ    D'2r^2w_i_|     ^ 


DD'e2w_i 

cos(v  -4-  V  )  = 


y/(D2e2w-+-i)(D'2e2w'-Hi) 

(ESCARY.) 

i69i.  Démontrer  que,  dans  le  cas  de  D<D',  on  a  Tinégalité 
double 

et  que  si  l'on  a 

'"•  n  >  I)', 

la  même  inégalité  a  lieu  dans  un  sens  «>|)p(»sr. 

(Esc  An  Y.) 


(  3-*) 


169*).  Sachant  que  l'on  a 


w^^ 


cl  en  posant 


/••2  —  /-S  -h  r'2  4-  'i.rt'  cos(v  h-  v'j. 

2 


D— v/mD/ 


,/ 


ni 


démontrer  les  relations  suivantes 


,,«2 


-(v/^ri- 


Il  I  /-î 


'{sf^-)%'-- 


lVç;^  = 


j}:2  =  jl:_  1- 


D'2  P2  e2w-f-  D'2    ,^. 
—  —  ________  •/c* 

Dâ    Q2    Qlià^  1)2       ^   ' 
D2     ]>'    ^2(1)'  ^  1)2 


(  ESCAUV.) 


1696.  Le  triangle  Aj  Bj  Gj  étant  inscrit  homologiqucnient 
chins  ABC,  si  l'on  mène  par  A  une  droite  quelconque  rencon- 
trant A|  Cl  en  B2  et  Aj  Bi  en  G2  : 

1°  Les  droites  BCj  et  B2G  se  coupent  en  A2  sur  BiGi- 
2"  Les   trois  triangles  ABG,  AiBiGj,  et  A2B2G2  sont  liomo- 
logiques  deux  à  deux,  ou  l'on  a 


O, 


(centre  O) 

A      B      G 
A  2     M'i     (i2 


A2 


Bi     G, 
B2     Gi 

0, 


(axe  \), 

A       B      G 
A,     Bi     Gi 


Xî 


3"  Les  centres  0,  Oi.  O2  appartiennent  respeclivenient  au\ 
axes  Xp  Xj,  X  : 

4"  II  existe  trois  coni([ues  : 

La  première  tangente  aux  cotés  de  ABG  en  Aj,  I^j,  Gi  «'t 
à  Xi  en  0. 

La  deuxième  tan<;cnte  aux  cotés  de  AiB^Gi  en  A*,  Bg,  ^\i 
e*  à  X2  en  Oj. 

La  troisiènio  tangente  nu\  côtés  de  A2B2G2  en  A,  B,  G  cl 
à  X  en  O,.  (1*.  Sondât.) 


'  • 


.  (  38*  ) 

i697.  Étant  donnés,  sor  une  conique,  devi%  i^oupes  de  trois 
points,  ai,  at,  a^  et  61,  b%,  b$,  s'il  e\iste  une  conique  inscrite 
au  triangle  ^1  ai  as  et  circonscrite  au  triangle  biàtài,  il  exis- 
tera une  seconde  conique  inscrite  au  triangle  btbtàz  et  cir- 
conscrite au  triangle  aia«a|. 

Étant  donné  un  triangle,  chaque  point  d'intersection  du 
cercle  circonscrit  avec  un  des  cercles  inscrits  est  le  foyer  d'une 
parabole  circonscrite  au  triangle.  (HuvnBRT.) 

1698.  On  considère  le  triangle  formé  par  un  point  M  d'une 
ellipse,  le  pôle  de  la  normale  en^M  et  le  centre  de  TelUpse. 

On  considère  en  outre  le  rectangle  formé  par  le  point  M,  le 
cercle  de  Tellipse  et  les  projections  de  ce  centre  sur  la  tan- 
gente et  là  i^prmale  en  M. 

Quel  que  soit  le  point  M  sur  l'ellipse,  le  produit  des  aires 
du  triangle  et  du  rectangle  est  constant.     (E.-N.  Baiii8ien.) 

1690.  On  considère  le  quadrilatère  formé  par  les .  quatre 
pieds  des  normales  abaissées  sur  une  ellipse  d'un  point  du  plan 
de  cette  ellipse.  Les  centres  des  quatre  cercles  ciconscrits 
(cercles  de  Joachimsthal)  passant  par  trois  des  pieds  des  nor- 
males ont  "pour  centre  des  moyennes  distances  lepoiiit  d'émis- 
sion des  normales.  (E.-N.  Barisien.) 

170J.  Dans  la  parabole,  le  produit  des  rayons  de  courbure 
aux  pieds  des  normales  abaissées  d'un  point  sur  la  parabole, 
est  égal  à  huit  fois  le  cube  de  la  distance  du  point  d'émission 
des  normales  au  foyer.  (E.-N.  Barisien.) 

1701.  Le  lieu  géométrique  des  points  milieux  des  cordes 
d'un  limaçon  de  Pascal  qui  sont  vues  du  point  double  réel 
sous  un  angle  droit  est  une  circonférence.  (A.  Droz.) 

1702.  Soient  AB  et  A'B'  deux  diamètres  d'une  hyperbole 
équilatcre  et  G  un  point  quelconque  de  cette  dernière,  les 
deux  triangles  AA'G  et  BB'G  sont  orthocentriques. 

(A.  Droz.) 

1703.  1°  Le  lieu  des  centres  des  coniques  osculatrices  à  une 
circonférence  donnée  en  un  point  donné  de  cette  circonfé- 
rence, et  passant  par  un  autre  point  donné  de  la  circonfé- 
rence, e<l  une  hyperbole  équilalère. 

•2"  Le  lien  dos  foyers  des  paraboles  osculatrices  à  une  cir- 


(V)  „,,^- 

conférence   donnée  en  un  point  donné  de  cette  circonférence, 
est  un  cercle  ; 

3°  Le  lieu  des  centres  des  hyperboles  équilatères  oscula- 
trices  à  une  circonférence  donnée  en  un  point  donné  de  cette 
circonférence,  est  un  cercle.  (K.-N.  Barisien.) 

1704r.   1**  Dans  tout  triangle,  on  a 

A    .     B    .     C  ^  f 

sin  —  sin  —  sin  —  S  -  • 

'À  1  '2   ""  8 

Quand  l'égalité  a  lieu,  le  triangle  est  équilatéral. 
2"  Trois  nombres  positifs  quelconques  a,  b^   c  étant  don- 
nés, on  a 

(a  -h  b  —  c)(b  -h  c  —  a)(c  -i-  a  —  b)—  abc  £  o  ; 

quand  l'égalité  a  lieu,  on  a 

a  =  b  =  c. 

Démontrer  que,  si  un  triangle  se  déplace  en  restant  inscrit 
et  circonscrit  à  deux  coniques  fixes,  le  centre  du  cercle  cir- 
conscrit à  ce  triangle  décrit  une  conique.  Examiner  en  parti- 
culier les  cas  où  cette  conique  est  un  cercle  ou  un  système  de 
deux  droites.  (Weill.) 

1705.  Considérons  un  système  focal  donné  comme  l'ensemble 
de  deux  systèmes  réciproques,  et  faisons  tourner  l'un  de  ces 
systèmes  d'une  demi-révolution  autour  d'une  droite,  assujet- 
tie à  la  seule  condition  de  rencontrer  à  angle  droit  l'axe  du 
système  focal. 

Démontrer  que,  dans  celte  nouvelle  position,  les  deux  sys- 
tèmes sont  polaires  réciproques  par  rapport  à  un  paraboloïde 
équilatère. 

Si  l'on  désigne  par  c  le  paramètre  des  paraboles  des  sections 
principales  .de  ce  paraboloïde,  par  r  la  distance  d'un  point 
quelconque  du  système  focal  à.  l'axe  et  par  6  l'angle  que  fait 
le  plan  focal  de  ce  point  avec  l'axe,  on  a 


/•  tang  6  =  c. 


(G.  Tarrv.) 


\  4o*  ) 
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